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OZET

KAMU GUVENLIGIi POLITIKALARINDA YENI BiR UNSUR OLARAK
ROBOTLAR UZERINE BiR INCELEME

Umut PINARCI

AFYON KOCATEPE UNIVERSITESI
SOSYAL BIiLiMLER ENSTIiTUSU
SIYASET BiLiMi ve KAMU YONETIMi ANABILIM DALI

Temmuz, 2024
Damsman: Dog. Dr. Volkan GOCOGLU

Bu tez, robot teknolojisinin hizli ilerlemesi ve bu ilerlemeyle birlikte kamu gilivenligi
alaninda giderek artan sekilde kullanilmaya baslanan robotlarin, giivenlik politikalar
tizerindeki doniistiiriicii etkilerini incelemektedir. Calisma, robotlarin kamu giivenligi
stireclerindeki spesifik rollerini ve bu rollerin kamu giivenligi stratejileri ve politikalar
tizerindeki etkilerini detayli bir sekilde ele almaktadir. Tez kapsaminda, kolluk kuvvetleri
personelinin goriislerine dayanan birincil veriler ve literatiir taramasi ile desteklenen
ikincil veriler kullanilarak, robot teknolojisinin mevcut ve potansiyel etkileri analiz
edilmektedir. Ana amag, robot teknolojisinin kamu giivenligi politikalar1 tizerindeki
etkisini degerlendirmek ve bu teknolojinin, kamu giivenliginin saglanmasinda
tistlenebilecegi alternatif gorevlerin projeksiyonunu sunmaktir. Bu projeksiyonlar
yardimuiyla, gelecekteki kamu gilivenligi politikalarinin gelistirilmesine yonelik onerilerde
bulunmak amaglanmaktadir. Caligma, robot teknolojisinin kamu giivenligi politikalarina
etkisini anlamak ve bu etkileri sistemli bir sekilde ele alarak, gelecekteki politika
yapicilarina yol gosterici bilgiler sunmayr hedeflemektedir. Konuyla ilgili mevcut
literatiirde 6nemli bir bosluk bulunmakta olup, bu tez, bu boslugu doldurarak kamu
giivenligi politikalariin daha etkili bir sekilde sekillendirilmesine katki saglama
potansiyeline sahiptir. Bu baglamda, calisma, kamu giivenligi politikalarinin
gelistirilmesinde robot teknolojisinin roliinii anlamak i¢in kritik bir kaynak olarak 6nem
tasimaktadir.

Anahtar Kelimeler: Kamu Giivenligi, Robot Teknolojileri, Giivenlik Operasyonlari



ABSTRACT

AN EXAMINATION OF ROBOTS AS A NEW ELEMENT IN PUBLIC
SECURITY POLICIES
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INSTITUTE OF SOCIAL SCIENCES
DEPARTMENT OF POLITICAL SCIENCE AND PUBLIC ADMINISTRATION

July, 2024
Advisor: Assoc. Prof. Dr. Volkan GOCOGLU

This thesis examines the transformative effects of rapidly advancing robotic technology
and its increasingly widespread use in public safety, focusing on its impact on security
policies. The study details the specific roles robots play in public safety processes and the
effects these roles have on public safety strategies and policies. Utilizing primary data
based on law enforcement personnel opinions, supported by a literature review providing
secondary data, the thesis analyzes both the current and potential impacts of robotic
technology. The main objective is to assess the influence of robotic technology on public
safety policies and to project the alternative roles this technology could assume in
ensuring public safety. Additionally, these projections aim to propose recommendations
for developing future public safety policies. The study seeks to understand the
implications of robotic technology on public safety policies and to provide systematic
insights that can guide future policymakers. Given the significant gaps in existing
literature on this topic, this thesis fills this void, potentially enhancing the formulation of
more effective public safety policies. In this context, the work serves as a critical resource
for understanding the role of robotic technology in developing public safety policies.

Keywords: Public Security, Robotic Technologies, Security Operations
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GIRIS

Insanlar igin giivenlik ihtiyaci, toplumlarin olusumunun temel taslarindan
birisidir. Ilkel topluluklardan modern devlet yapilarina kadar, giivenlik her zaman 6nemli
bir konu olmustur. Insanlik tarihine bakildiginda, bireylerin ve topluluklarin siirekli bir
kaos ve giivensizlik ortami i¢inde yasadigi goriilmiistiir. Bu durumu Thomas Hobbes
doga durumu olarak aciklamigtir. Doga durumunda, her birey kendi basinin ¢aresine
bakmak zorundadir, bu da yasami zorlagtirmakta ve siirekli bir ¢atisma haline sebep
olmaktadir. Bu nedenle, bireyler arasinda bir diizenin saglanmasi ve giivenligin tesisi i¢in
belli 6zgiirliiklerin bir otoriteye devredilmesi gerekliligi ortaya ¢ikmaktadir. Modern
devlet kavrami, esasinda bu ihtiya¢ iizerine kurulmustur. Devlet, bireylerin giivenlik
thtiyacini karsilamak iizere ortaya ¢ikan bir yapidir. Devletin temel islevleri, bireylerin
can ve mal gilivenligini saglamak, sosyal diizeni korumak ve hukuki cergevede adaleti
tesis etmektir. Bu yapi, insanlarin kendi baslarina saglayamayacaklar1 bir giivenlik
diizeyini sunmaktadir ve boylece bireyler, yasamlarini siirekli bir tehdit altinda
hissetmekten uzak, daha bariscil ve liretken bir bigimde siirdiirebilirler. Bu durum sadece
modern devletler icin degil, tarihsel siire¢ igerisinde farkli bigcimlerde tezahiir eden
yonetim bicimleri i¢in de gecerlidir. ilkel topluluklarda bile, belirli bir lider ya da liderler
grubu, toplulugun gilivenligini saglamak adina belli kararlar alirlar ve bu kararlar
genellikle toplulugun genel yararina yoneliktir. Boylece, glivenlik ihtiyaci, toplumlarin
en temel ihtiyaglarindan biri olarak, yonetim bi¢imlerinin evriminde belirleyici bir rol

oynamigtir.

Westefalya Antlagsmasi sonrasindaki siirecte ortaya ¢ikmaya baslayan ve ilerleyen
stirecte daha fazla giiclenen ulus-devlet anlayisi ve devletlerin kendi egemenliklerine
sahip olmasimin énem kazanmasi, devletin roliinii ve isleyisini yeniden tanimlamistir.
Modern devlet kavrami, esasinda bu ihtiya¢ iizerine kurulmustur. Devlet, bireylerin
giivenlik ihtiyacin1 karsilamak {izere ortaya cikmis bir yapidir. Devletin temel
islevlerinden biri, bireylerin can ve mal giivenligini saglamak, sosyal diizeni korumak ve
hukuki c¢ercevede adaleti tesis etmektir. Bu yapi, insanlarin kendi baglarina
saglayamayacaklari bir giivenlik diizeyini sunar ve bdylece bireyler, yasamlarini siirekli

bir tehdit altinda hissetmekten uzak, daha baris¢il ve iiretken bir bi¢cimde siirdiirebilirler.

Bu bakis agisi, modern giivenlik anlayisinin ve devletin roliiniin temelini
olusturmaktadir. Modern devletin giivenlik algilamasi, devletin temel islevlerinden biri

olarak giivenligi saglama ve koruma ytikiimliiliigii ile yakindan iligkilidir. Bu yaklagim,
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sadece kolluk giivenligini ve fiziksel glivenligi degil, ayn1 zamanda ekonomik, sosyal ve
kiiltirel boyutlar1 da kapsamaktadir (Demirci, 2005: 182-185). Modern devletler,
vatandaslarinin giivenligini saglamak i¢in ¢esitli yasal ve idari araglar kullanmaktadirlar.
Uluslararasi is birligi ve anlagsmalar yoluyla da global giivenlik tehditlerine karsi koymaya
calismaktadirlar. Bu genis cergeve, giivenlik politikalarinin, toplumun degisen ihtiya¢ ve

beklentilerine uyum saglamasi gerektigini vurgulamaktadir.

Weber, devleti mesru siddet uygulama yetkisi olan bir unsur olarak ifade ederek,
devletin toplumsal diizenin bir koruyucusu ve efendisi olduguna vurgu yapmistir (Gerth
ve Mills, 1946: 78). Ancak, giivenlik ve kamu diizenin saglanmasi, egemen devletin
sadece gorevlerinden birisidir. Egemen devletin varligi vatandaslarina devletin var
oldugu her alanda hizmet etmektir diyen Weber, diisiincelerini bir ileri noktaya tagimaya
calistigi Hobbes, Locke ve Smith’in fikirlerinden de yararlanarak ortaya koydugu
diisiinceleriyle; devleti, halk tarafindan da ihtiya¢ duyulan bir unsur olarak ifade etmis ve
vatandas (halk) ve devlet kavramlarmin birbirlerine olan ihtiyaglarini dile getirerek
giivenlik kavraminin sadece fiziksel bir koruma olarak degil ayn1 zamanda toplumun
biitiinii i¢ine alan genis bir giivenlik fikrini icerdigini belirtmistir. Giivenlik kavraminin
bu genisletilmis anlayisi ile devletin roliinii ve vatandaglarin gereksinimlerini karsilamak
icin Ustlenmekte oldugu sorumluluklari, yeni bir perspektif iginde ele almamizi
saglamaktadir. Modern devletin, kiiresellesen ve sinirlarin olmadigi bir diinyada, devletin
sadece sinirlarimi koruyarak ve kamu diizenini saglayarak degil, ayn1 zamanda sosyal
politikalar ve ekonomik stratejilerden yararlanarak vatandaslarin genel refahini arttirarak
var olabilecegi ifade edilmistir (Scharpf, 1997: 28). Bu genis yelpazede bakildiginda
devleti ve onu olusturan unsurlarin karsilikli iligkisi olmadan, toplumsal diizenin ve
giivenligin saglanmasinin karisik yapisi karsimiza ¢ikmaktadir. Giivenlik kavraminin
devlet kadar aktif ve canli bir kavram olarak karsimiza ¢iktig1 goriilmektedir. Bu genis
yelpaze i¢inde ele alinan rolleri yerine getirirken, devletlerin karsilastig ¢esitli firsatlar
ve meydana gelen olaylar, siirekli olarak degisen sosyal, ekonomik ve teknolojik kosullar
altinda gelisimine devam etmektedir. Bu baglamda devletlerin kamu giivenligi
politikalar1 sadece mevcut ihtiyaclara yanit vermekle kalmayip, gelecekteki olasi
degisikliklere ve zorluklara proaktif bir sekilde uyum saglamasi da gerekmektedir (Brown

vd., 2017: 1-3).

Bu tez, hizla gelismekte olan robot teknolojisinin ilerlemesi ve bu ilerlemeyle

birlikte kamu giivenligi alaninda ¢esitli fonksiyonlarda kullanilmaya baslanan robotlarin,



giivenlik politikalar1 tizerindeki doniistiiriicii etkisini irdelemektedir. Robotlarin giivenlik
stireclerinde birtakim spesifik alanlarda yol actig1 degisiklikleri ve bu degisikliklerin
kamu giivenligi stratejileri ve politikalar1 iizerindeki etkisini konu edinen tez, kamu
giivenligi politikalar1 ve kamu giivenliginde robotlar ana konusu iizerine odaklanirken,
kamu, kamu giivenligi, kamu giivenligi politikasi, kamu giivenligi politikasinda robotik
uygulamalar, yasal zemin ve konu ile ilgili kolluk kuvvetlerinin fikirlerini temel
bilesenler olarak benimsemektedir. Temel amag, analiz edilen kolluk kuvvetleri
personelinin gorisleri dogrultusunda gelisen robot teknolojisinin kamu giivenligi
politikalar1 iizerindeki etkisini incelemek ve robotlarin gelecekte kamu gilivenliginin
saglanmas1 dogrultusundaki politikalarda hangi alternatif gorevleri iistlenebileceklerinin
bir projeksiyonunu saglamaktir. Tezde, bu projeksiyon ile gelisen robot teknolojisinin
gelecekte iiretilecek kamu giivenligi politikalar1 ile daha uyumlu hale getirilmesine
yonelik bir takim kamu politikas1 drnekleri sunmay1 hedeflemektedir. Kamu giivenligi
politikalari, toplumlarin giivenligi ve istikrari i¢in kritik Oneme sahiptir. Robot
teknolojisinin hizli gelisimi, kamu gilivenligi alaninda robotlarin kullaniminin artmasina
yol agmistir. Bu nedenle, robotlar ve kamu giivenligi politikalar1 arasindaki etkilesimin
anlasilmasi biiyiik bir 6nem tasimaktadir. Dolayisiyla tez, robot teknolojisinin giivenlik
politikalaria olan etkilerini birincil ve ikincil veriler kapsaminda irdeleyerek gelecekte
bu yonde liretilecek kamu giivenligi politikasi siireclerine katki saglayabilecektir. Konu
ile ilgili farkli odaklarda yapilan ¢ok az sayida ¢alisma olmasina karsin, robotlarin kamu
giivenligi politikalarina mevcut ve gelecekteki potansiyel etkilerini kolluk kuvveti
personeli goriigleri baglaminda ele alarak bir projeksiyon olusturmayr hedefleyen
kapsamli bir ¢alismaya rastlanilmamistir. Bu baglamda, tez literatiirdeki mevcut boslugu
doldurarak, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalar1 {izerindeki etkilerini
aragtiran 0zgiin bir katki sunmay1 amaglamaktadir. Dolayisiyla, konu gelismeye agik bir
zemindedir. Bu noktada tez, karar vericiler acisindan, mevcut kamu gilivenligi
politikalarinin analizi ve gelecekte ayn1 odakta tiretilebilecek kamu politikalarina da katki
sunma potansiyeli tasimaktadir. Tez’in Birinci bdliimiinde genel olarak kamu
giivenliginin tanimi, kapsami ve unsurlarindan bahsedilerek genel bir giris yapilacaktir
boliimiin devaminda ise kamu politikasinin yapim stireci, Tlirkiye’deki kamu giivenligi
politikalar1 ve Tirkiye’nin kamu giivenligi politikalarin1 etkileyen kurumlardan
bahsedilecektir. Ikinci Boliimde robot kavramini, robotlarmn tarihsel siireci kisaca
anlatilacak ve robot gesitleri drneklendirilecektir. Ugiincii boliimde robotlarm kamu

giivenliginde kullanimi tlkeler bazinda Orneklendirilerek anlatilacak ve Tiirkiye’nin
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kullandig: sistemlere kolluk kuvvetleri perspektifinden 6rnekler verilerek agiklanacaktir.
Dordiincii ve son boliimde ise aragtirmanin amaci, hipotezler ve arastirma sorusu, anket
formu vb. unsurlar agiklanacaktir. Bulgularin; riitbeye, cinsiyete ve yasa gore analizleri
ve hipotezler gercevesinde tartisilarak sonug¢ boliimiinde Oneriler ve olumsuz yanlari

degerlendirilecektir.



BIiRINCI BOLUM
KAMU GUVENLIGI VE POLITIKALARI
1. KAMU GUVENLIGIi: KAPSAM, KAVRAM VE UNSURLAR
1.1. KAMU GUVENLIGININ TANIMI

Kamu giivenligi, toplumun genel giivenlik ihtiyacint ve toplumun diizenini
korumak amaciyla devlet tarafindan istlenilen bir yiikiimliiliktiir (Arslan, 2018: 176-
179). Aym1 zamanda kamu giivenligi, devletin vatandaglarinin canlarin1 ve mallarinin
giivenligini saglama, sug¢lar1 6nleme, suglular1 yakalama ve toplumsal diizenin yani kamu
diizenin saglamasi gibi genis bir faaliyet dizini kapsamaktadir. Bu giivenlik alani bireysel
giivenlik yaklasimlari agisindan oldukea farklidir. Kamu giivenligi, bir toplulugun tiim
tiyelerinin ¢ikarlarini refahin1 korumayir amaclayan daha kapsayici bir yaklasim
icermektedir. Bireysel giivenlik anlayisi ise daha cok kisinin kendisini ve 0Ozel
miilkiyetlerini korumaya 6nem veren daha 6zel bir yaklagim igcermektedir. Diger bir
yandan kamu giivenligi devleti olusturan unsurlarin ne sart altinda olursa olsun sinifina,
mali ve sosyal durumuna bakilmaksizin toplumun tamaminin giivenlik endiselerine karsi
tim toplumla ilgilenmektedir (Giines, 2019: 438-442). Kamu giivenligi kavrami
vatandaslarin sadece fiziksel tehditlerden korunmasmin disinda; siber tehditler, dogal
afetler ve pandemiler gibi ¢esitli durumlarin toplum giivenligine karsi olusturdugu riskleri
hem bireyler bazinda hem de tim toplum bazinda gilivence altina alinmasim da
saglamaktadir. Bahsedilen bu durumlar kamu giivenligi i¢in onemli tehlikeler arz

etmektedir (Chaudhry ve Hafez, 2019: 1-3; Gorcin ve Arslan, 2008: 1-10).

Kamu giivenligi, toplum i¢inde giinliik yasamin bariscil, saglikli ve diizenli bir
sekilde devam etmesi icin de hayati oneme sahiptir. Vatandaslarin siddet veya tehlike
korkusu olmadan yasamlarini siirdiirebilmelerini saglayarak, demokratik kurumlar
cercevesindeki vazgegilmezligini vurgulamaktadir (Kumbhar vd., 2016: 117-119). Kamu
giivenligi kavrami ayn1 zamanda devlet ile toplum arasindaki dinamik iliskiyi temsil
etmektedir ve sosyal sozlesme kavramini yansitmaktadir. Devlet, kamu giivenligini
saglayarak vatandaslarin yasamlarinin uygun ve giivenli bir sekilde devamini garanti
ederken, vatandaslar da sosyal sézlesme kapsaminda devlete belirli haklar ve yetkilerini
vermektedir (Alp ve Adigiizel, 2019:39-41). Kamu giivenligi, demokratik, sosyal diizenin
ve hukukun istiinliiglinlin bir sonucudur ve hem makro (toplumsal) hem de mikro

(bireysel) diizeylerde ele alinir (Szyszka ve Polko, 2020: 18). Kamu giivenligi, toplumun



giivenligini ve diizenini koruma amaciyla ortaya ¢ikmig olan bir yapilar biitiiniidiir. Bu
kavramin igerisindeki bir¢ok unsur yer almaktadir. Bu unsurlarin en temel amaci,
toplumun yani kamunun giivenligini ve diizeni saglamak ve koruma amaci giitmektir. Bu
unsurlar birbirleriyle koordineli olarak da ¢alismaktadirlar. Kamu giivenligi birgok temel
unsura sahip canli bir mekanizma olarak ifade edilebilmektedir. Kamu giivenliginin,
toplumlarin huzurly, saglikli ve diizenli bir sekilde hayatlarini devam ettirmesi igin kritik
bir onemi bulunmaktadir. Kamu giivenliginin bireylerin temel hak ve o6zgiirliiklerini
koruma altina ve bunlar1 belirli standartlara oturtmasi sayesinde devleti olusturan
toplumun da varligini demokratik miiesseseler ¢ercevesinde siirdiirmesi ic¢inde
vazgecilmez bir unsur olarak 6n plana ¢ikmaktadir. Kamu gilivenligi diisiincesi, devlet ve
toplum arasindaki dinamik iliskiyi ve toplumsal s6zlesme diisiincesini de bir olglide

temsil etmektedir (Caha, 1994: 81-84; Aslan, 2010: 193-196).

Devlet, kamu gilivenligini saglayarak, vatandaslarin yasamlarini huzur ve giiven
icinde siirdiirmelerini garanti ederken, vatandaglar ise bu siiregte toplumsal s6zlesmenin
karsilig1 olarak devlete bir takim hak ve yetkilerini kullanmak {izere yetkiler vermektedir
(Aradau, 2008: 169-174). Kamu giivenligi, hem makro (toplumun geneli) hem de mikro
(bireysel) diizeyde ele alindiginda, demokratik, sosyal diizenin ve hukuk devleti ilkesinin
bir sonucu olarak karsimiza ¢ikmaktadir. Toplum Sozlesmesi fikri kamu giivenligini
saglama gorevini devletin temel islevlerinden biri olarak kabul etmektedir. Bu gorev
cesitli kamu kurum ve kuruluslar aracilifiyla yerine getirilmektedir. Sosyal sézlesme
teorisi, bu gorevin yerine getirilmesini anlamak i¢in bir ara¢ saglamaktadir. Bireylerin
kurumlar ve uygulamalar hakkinda 0Ozgilir ve rasyonel yargilarda bulunabilecegi
varsayimina dayanmaktadir ve siyasi ve ekonomik diizenin faydalarimi elde etmek igin
dogal 6zgiirliikkten goniillii olarak vazgegilmesine izin vermektedir (Blackstone, 2023:
238). Sosyal so6zlesme teorisi, etik sezgiciligin belirsizliginden kaginmak i¢in rakip birinci
dereceden ilkelerin sistematiklestirilmesini sunarak teorik belirleyiciligin 6nemini

vurgulamaktadir (Rawls, 1999: 30-36).

Siyaset felsefesi baglaminda, Hobbes, Locke ve Rousseau gibi ¢esitli filozoflarin
eserlerinde goriildiigii lizere, insanin sosyal ve siyasi davranigini agiklamak i¢in fayda-
maliyet hesabinin kullanilmasi sosyal sozlesme teorilerinin karakteristik ozelligidir
(Masters, 1990:201). Kamu giivenligini saglama gorevi, eylemlerini mesrulastirmak icin
sosyal soOzlesme teorisinden yararlanan ve olusturulan anayasalar baglaminda

vurgulandigi gibi kamu kurumlari araciligiyla yerine getirilmektedir (Voigt, 2022: 159-



160). Devletin basarisizliginin ve hiikiimet giiciiniin maddiligi, sosyal sézlesme teorisi
baglaminda tartisilmakta ve devletin isleyisini anlamadaki onemi vurgulanmaktadir
(Schouten, 2013: 557-558). Kamu giivenligi, ayn1 zamanda ¢ok disiplinli bir alan olarak
ifade edilmektedir. Siyaset bilimi, kamu yonetimi, hukuk gibi sosyal bilimlerin yaninda
yazilim, elektronik haberlesme gibi teknoloji odakli miihendislik bilimlerini de igine
alarak birgok farkli disiplini i¢ i¢e geciren bir yapiya sahiptir. Kamu giivenligi alanindaki
politikalar ve bu politikalarin uygulamalar1 toplumun genel gilivenlik ihtiyacini
karsilamak bilahare toplumsal diizeni korumak adina, devlet-toplumun karsilikli
yiikiimliiliiklerini, beklentilerini dengede tutmayr amaglamaktadir. Devletin kamu
giivenligini saglama gorevi, ayn1 zamanda demokratik kurumlarin kontrol ve denetim
mekanizmalar1 ile de dengelenmeye elektronik haberlesme gibi teknoloji odakli
calisilmalidir. Kamu giivenligi politikalarinin ve uygulamalarinin demokratik degerler ve
insan haklart ile uyumlu olmasi, devletin mesruiyetini ve vatandaslarin devlete olan

giivenini 6nemli ol¢lide arttirmaktadir.

Tarihsel olarak incelemek gerekirse, kamu giivenligi kavrami devletlerin ve
toplumlarin gelismesiyle birlikte farkli sekillerde gelismistir. Insanlarin gruplar halinde
yasamaya baglamasindan itibaren, halk kitlelerinin korunmasi ve kamu diizenini
saglanmasi igin belirli kurallar ve uygulamalara ihtiya¢ duyulmustur (Rawls, 1993: 58).
Antik donemde topluluklarin ve kiigiik yerlesim birimlerinin korunmasi, aile ve kabile
reislerinin sorumlulugunda ger¢eklesmekteydi. Bu donemde, daha ¢ok fiziksel tehditlere
kars1 korunma seklinde gilivenlik saglanmaktadir. Orta Cag’da ise feodal yapilarin
hakimiyetinin artmasiyla birlikte, feodal unsurlar yani sovalyeler ve lordlar kendi
bolgelerinde giivenligi saglama sorumlulugunu iistlenmistir. Bu donemde, halkin
korunmasi i¢in kaleler ve etrafi surlar ile g¢evirili sehirler 6nemli bir rol oynamistir
(Lepage, 2011: 2-5). Modern ulus devletlerin ortaya ¢ikmasiyla birlikte devletler igin
kamu giivenligi ve diizeninin saglanmasi sorumlulugu devlete ve onun kurumlarina
yiiklenmistir. Devlet, kamu giivenligini ve diizenini saglamak amaciyla kanunlari
diizenleme ve uygulama yetkisine sahiptir. Modern devlette kamu giivenliginin unsurlari
arasinda kolluk hizmetleri, acil durum hizmetleri ve adalet sistemi yer almaktadir. Kolluk
teskilatlar1 kanun ve diizeni saglamaktan ve halki su¢ teskil eden faaliyetlerden
korumaktan sorumludur. itfaiye ve ambulans hizmetleri gibi acil durum hizmetleri, acil
durumlara miidahale etmede ve kamu giivenliginin saglanmasinda hayati bir rol

oynamaktadir. Kamu giivenliginin tarihsel evrimi, toplumlarin ve devletlerin idari ve



diger yapilarinda meydana gelen degisikliklerle paralel olarak geligsmistir. Zaman iginde
giivenlik ihtiyaclarimin ve tehditlerinin degisken dogasina ragmen, kamu giivenligi
toplum i¢in kritik 6nemini korumaya devam etmektedir. Bu, gilivenligin kamusal
uygulama alaninda nasil somutlastigin1 ve gizlendigini gosteren yollarla, kamu
giivenliginin siiregelen oneminin altin1 ¢izmektedir (Rothschild, 1995: 58). Tarihsel
onciiller, glivenlik hazirliklarinin potansiyeli ve sinirlamalar1 hakkinda degerli bilgiler
saglar ve modern gilivenlik zorluklarinin ele alinmasinda tarihsel baglamlarin

anlasilmasinin 6nemini vurgulamaktadir.
1.2. KAMU GUVENLIGININ TEMEL UNSURLARI

Kamu giivenligi, etkili yonetim i¢in kapsamli bir yaklasim gerektiren ¢ok yonli
bir konudur. Kamu giivenliginin saglanmasi igin olmazsa olmaz unsurlar kolluk
kuvvetleri ve itfaiye ve acil miidahale ekipleri sayilabilir (Waugh ve Streib, 2006: 133-
136). Kolluk kuvvetleri bir devletin en temel giivenlik unsurunu olusturmaktadir. Adli ve
idari kolluk gorevlerini yerine getirmekle gorevli olan kolluk kuvvetleri gorevlerini ifa
ederek halkin can ve mal gilivenligini koruma adina su¢ ve suglularla miicadele ederek
toplumsal diizenin saglanmasinda 6nemli bir rol almaktadirlar. Kamu giivenliginin
saglanmasina yardimi olan gorev alan bir baska onemli unsur ise itfaiye ve acil saglik
hizmetleri olarak ifade edilmektedir. Ortaya ¢ikan dogal afet, yangin vb. olaylar ve ¢esitli
kazalar sonucunda olusan acil durumlara miidahale eden bu ekipler de toplumun can ve
mal giivenligini korumada Onemli bir role sahiptir. Bu durum kentsel doniisiim
siireclerinin ve sanayilesmenin artmasiyla birlikte en az kolluk kuvvetleri kadar 6nemli
hale gelmistir. Kamu giivenligi i¢in bagka dnemli bir unsur ise istihbarat olarak ifade
edilmektedir. Ciinkii ulusal ve uluslararasi tehditlere kars1 toplum giivenligini saglanmasi
ve gerekli bilgilerin toplanip analiz edilmesi énemli bir unsurdur. Istihbarat teskilatlar:
toplamis olduklar1 bilgileri gerekli kamu kurum ve kuruluslarindaki ilgili birimlere
aktararak bu gorevin en 6nemli paydaslarindan biri olma goérevini yerine getirmektedir.
Ozellikle terdrizm, organize sug orgiitleri ve siber giivenlik gibi global tehditlere kars:
tilkelerin bilgi sahibi olmasi ve kamu diizenlerini saglamalar: istihbarat hizmetlerini
onemli bir yere getirmektedir. Bu sistemler, kamu giivenliginin saglanmasi, konusunda
devrim yaratarak bu alandaki problemleri ¢6zme agisindan kolluk kuvvetlerinin ve acil
durum hizmetlerini ¢alismalarin1 daha verimli ve daha etkili bir hale getirme konusunda
onemli potansiyele sahip araglar olarak goriilmektedir (Mahor vd., 2023: 1064). Kamu

giivenliginin saglanmasinda bu temel unsurlar birbirleriyle karmasik ve koordineli bir



caligarak, toplumun giivenligini ve diizenini koruma amaciyla hareket etmektedirler.
Yapay zeka ve robot teknolojileriyle birlikte hem tehditlerin tespiti hem de acil durumlara
hizli yanmit verilmesine yardimci olunabilecektir. Ek olarak yapay zeka ve robot
teknolojilerinin hayatimiza iyice girmesiyle birlikte uzun vadede kamu giivenliginde

Onemli bir unsur olarak rol almasi beklenmektedir.
1.2.1. Teknolojinin Kamu Giivenligindeki Rolii

Kamu giivenligi, insanlik tarihi boyunca siirekli olarak gelisen ve degisen bir alan
olmustur. Bu degisim ve gelisim, 0&zellikle teknolojik yeniliklerle yakindan
iliskilendirmek miimkiindiir. Tarihsel bir yaklasimla baktigimizda, kamu giivenligindeki
teknolojik gelismeleri inceledigimizde, bu evrimin sadece giivenlik uygulamalarini nasil
dontistiirdiigiinii degil, ayn1 zamanda toplumsal normlar ve beklentiler tizerindeki etkileri
de goriilmektedir. Kamu giivenliginde teknolojinin kullanima, ilk haberlesme sistemlerine
kadar uzanmaktadir. 20. yilizyil, kamu giivenligi teknolojilerinde biiyiik bir doniisiimiin
yasandig1 bir dénem olmustur. Iki Diinya Savasi, Soguk Savas donemi ve teknolojik
rekabet; gelismis iletisim sistemleri, erken uyar1 radarlar1 ve sifreleme teknolojileri gibi
yenilikleri beraberinde getirmistir (Cinar, 2006: 2). Bu donemde, kolluk teskilatlar1 ve
giivenlik giicleri i¢in radyo iletisimi, suclularin yakalanmasinda ve acil durumlarla
miicadelede kritik bir rol oynamaya baslamistir. Bilgisayar teknolojisinin de ortaya ¢ikist
ve internetin yayginlagmasi ile, kamu giivenligi alaninda yeni bir ¢ag baslamistir. Siber
giivenlik, bu donemin en 6nemli konularindan biri haline gelmistir. Hacker saldirilari,
siber suglar ve dijital casusluk, giivenlik giiglerinin karsilastig1 yeni tehditler arasinda yer
almaktadir (Gogoglu ve Aydm, 2019: 230-232; Holt vd., 2020: 500-503). Bu yeni
tehditlere karsi, gelismis siber giivenlik araglart ve stratejileri gelistirilmistir.
Gilinlimiizde, yapay zeka ve makine 6grenimi gibi teknolojiler, kamu giivenliginde yeni
ufuklar agmaktadir. Yiiz tanima sistemleri, davranis analizi, su¢ tahmini modelleri gibi
yenilikler, giivenlik gii¢lerine suglart 6nleme ve hizli miidahale etme konusunda
benzersiz firsatlar sunmaktadir. Ayni zamanda, bu teknolojilerin getirdigi etik ve gizlilik
kaygilar1 da yeni tartigma alanlar1 agmustir. Yapay zeka tabanl sistemlerin dogru ve adil
bir sekilde kullanilmasi, kamu giivenliginin geleceginde kritik bir 6neme sahip olacaktir
(Laplante vd., 2020: 43-47). Teknolojinin kamu giivenligi tizerindeki etkisi, tarihsel bir
perspektiften incelendiginde, siirekli bir evrim siirecinin pargasi oldugu goriilmektedir.
[k haberlesme sistemlerinden, modern siber giivenlik teknolojilerine ve yapay zeka

uygulamalarina kadar uzanan bu yolculukta hem toplumun giivenligini artirmis hem de



yeni zorluklar1 beraberinde ortaya ¢ikmistir. Gelecekteki teknolojik gelismelerin kamu
giivenligini nasil sekillendirecegi hem teknolojik yeniliklerin hem de etik ve toplumsal

degerlerin dengeli bir sekilde ele alinmasiyla belirlenecektir (Bowen vd., 2021).
1.2.2. Mevcut Teknolojiler ve Uygulamalar

Teknolojinin, 6zellikle de kamu giivenliginin temel tas1 haline gelen giivenlik
kameralarinin entegrasyonu ile kamu giivenligi 6nemli dlgiide iyilesmis ve gelismistir.
Modern gozetim sistemleri, yiliksek ¢coziintirliikli video kaydi, gece goriis 6zelligi ve 360
derecelik goriis agis1 sunarak genis alanlarin etkili bir sekilde izlenmesine olanak
tanimaktadir. Gelismis video analizi teknolojileri, bu goriintiileri gercek zamanli olarak
isleyerek siipheli etkinlikleri tespit edebilir ve kolluk kuvvetlerini hizla uyarabilmektedir
(Wang vd., 2022: 90-92). Acik veri girisimleri yoluyla seffaflik saglamaya yonelik
hareket ve gelismis analitigin yiikselisi hem kamu giivenligi personelinin hem de hizmet
ettikleri topluluklarin korunmasini saglamak i¢in test edilmis, dogrulanmuis, yiiksek hizli
algoritmalarin kullanilmasini gerektiren, verileri kimliksizlestiren isleme prosediirlerinin
ve tekniklerinin dikkate alinmasina yol agmstir (Ridgeway vd., 2021: 1). Ik miidahale
ekipleri ve magdurlar arasindaki verimli, gorev acisindan kritik ses ve veri iletisimi, etkili

acil durum ve dogal afet yonetimi igin ¢ok 6nemlidir (Kumbhar vd., 2016: 97).

Giivenlik kameralar tarafindan toplanan verilerin analiziyle saglanan yiiz tanima
teknolojisinin  kullanimi, kalabaliklar icindeki belirli kisileri tanima ve izleme
yeteneginde devrim yaratmigtir. Bu teknoloji, suglulari tespit etmek, kayip kisileri bulmak
ve kamusal alanlardaki gilivenlik tehditlerini 6nceden belirlemek icin yaygin olarak
kullanilmaktadir. Yiiz tanima teknolojisinin potansiyel faydalar1 ile bireylerin
mahremiyetine yonelik ilgili riskler arasindaki gerilim, kolluk kuvvetleri tarafindan
kullaniminin mesruiyeti konusunda endiseleri artirmistir (McSorley, 2021: 250-254;
Véliz, 2020:37-38). IHA’lar, dogal afetler sirasinda hava fotografcilii, kalabalik
kontrolil, trafik izleme ve arama kurtarma operasyonlari gibi ¢esitli gérevler i¢in genis bir
perspektif ve erisilebilirlik sunarak kamu giivenligi alaninda giderek daha fazla kullanilan
bir arag haline gelmistir (Sun vd., 2020: 130697; Shi vd., 2018: 68-74).

Yapay zekanin entegrasyonu, 6zellikle tehdit algilama sistemleri ve siber glivenlik
olmak tiizere kamu giivenliginde bir doniim noktasi olmustur. Yapay zeka tabanl
sistemler, giivenlik tehditlerini 6nceden belirlemek i¢in siipheli davranislari analiz

edebilir ve siber saldirilar1 tahmin etmede ve bunlara yanit vermede ¢ok énemli bir rol
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oynayabilmektedir. Bununla birlikte, kamu giivenligi teknolojilerinin evrimi, dikkatle
degerlendirilmesi gereken gizlilik, etik ve yasal zorluklar1 da beraberinde getirmektedir
(Zimmer vd., 2022: 114-115; Heikkild, 2022). Kamu giivenliginde insaniz hava
araclarinin ve yapay zekanin kullanimi hizla gelisen bir alandir ve bu teknolojilerin
toplumsal kabuliiniin yan1 sira ilgili risk ve faydalarin ele alinmasi da olduk¢a 6nemlidir.
IHA tabanli kablosuz iletisimin konuslandirilmasi, verimli kriz yonetimi ve tehdit
miidahalesi saglayarak kamu glivenligini artirma potansiyeline sahiptir. Kamu giivenligi
aglarinda IHA’larin kullanimi, bireylerin ve altyapinin korunmasmi saglamak igin

dikkatle ele alinmasi gereken giivenlik etkilerine sahip olarak goriilmektedir.

Etik ve yasal hususlar, 6zellikle IHA’larin kolluk kuvvetlerinin kullanimi
baglaminda, mahremiyet ve sivil 6zgiirliikler tizerindeki potansiyel etkinin kapsamli bir
sekilde degerlendirilmesi gerektiginden ¢cok dnemlidir. Yapay zekanin kamu giivenligine
entegrasyonu, Ozellikle yapay zeka ve makine 6greniminin hastalik 6nleme, teshis, izleme
ve tedavi i¢in giderek daha fazla kullanildig saglik hizmetlerinde, sorumlu ve giivenilir
yapay zekad oOzellikli uygulamalar hakkinda endiseleri artirmaktadir. Kamu giivenligi
teknolojileri gelismeye devam ettik¢e, halkin yapay zekanin saglik hizmetlerinde ve
kamusal alanlarda uygulanmasina iligkin algilarim1 ve anlayisini dikkate almak cok
onemli bir hale gelecektir. Halkin algilarini analiz etmek ve yapay zekanin tibbi
uygulamada gelecekteki kullanimi ve yonetimi i¢in Oneriler sunmak i¢in meta-sentez
caligmalar1 yapilmistir. Yapay zeka algoritmalarinin kamuya acik alanlarda gozetimi ve
diizenlenmesi, hesap verebilirligi saglamak ve bunlarin konuslandirilmasiyla iligkili
potansiyel riskleri azaltmak i¢in giderek daha énemli hale gelmektedir. IHA’larin ve
yapay zekanin kamu gilivenligine entegrasyonu hem firsatlar hem de zorluklar ortaya
koymaktadir. Bu teknolojiler tehdit algilama, kriz yonetimi ve saglik uygulamalari igin
gelismis yetenekler sunsa da tam manada sorumlu ve giivenilir bir durum saglamak i¢in
hem etik acidan hem de yasal ve toplumsal sonuglarinin heniiz bu agamada anlasilmasi

oldukca gii¢ gériinmektedir.
1.2.3. Teknolojik Coziimlerin Etkililigi ve Simirhhiklar

Teknolojik  ¢oziimlerin  kamu  giivenligine  entegrasyonu, iletisim
teknolojilerindeki ilerlemeler ve sanallastirma teknolojilerinin sundugu potansiyelin
kanitladig1 gibi, gercekten de dikkate deger sonuglar vermistir (Saafi vd., 2021: 1;
Chaudhry ve Hafez, 2019: 1-2). Bununla birlikte, ¢esitlilik yonetimi ihtiyaci ve kamu

giivenligi yOnetiminde nesnelerin interneti uygulamalarinin uygulanmasiyla ilgili
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karmasikliklar gibi bu gelismelerle birlikte ortaya ¢ikan zorluklari ve sinirlamalar1 kabul
etmek de ayn1 derecede 6nemlidir (Kumbhar ve Giiveng, 2015: 2-3). Teknolojik araglar,
Ozellikle giivenlik kameralar1 ve veri analizi, su¢ oranlarini azaltmadaki 6nemli rolleri
nedeniyle kabul edilmistir. Giivenlik kameralarinin varligi, su¢ olasilifinin azalmasiyla
iligkilendirilmistir. Veri analitigi, su¢ egilimlerinin ve potansiyel su¢ bolgelerinin daha
iyi anlagilmasini saglamistir (Stubbs-Richardson vd., 2018: 3; Miethe ve Mcdowall,
1993; Tseloni vd., 2004: 67-71). Bununla birlikte, bu teknolojilerin su¢ oranlarindaki
azalmalar1 dogrudan atfetmedeki etkinligi her zaman acik ve kesin degildir (Piza vd.,
2019:136-137). Kamu giivenligi teknolojilerinin yaygin kullanimi, halkin gizlilik haklar
ile devletin giivenlik ihtiyaclar1 arasinda bir denge kurulmasini zorunlu kilmaktadir. Yiiz
tanima sistemleri ve genis capli gozetleme, halkin gizliligine miidahale edebilir ve bu
durum, etik ve yasal sorunlar1 beraberinde getirir. Bu teknolojilerin diizenlenmesi ve

denetlenmesi, gizlilik haklarinin korunmasinda kritik 6neme sahiptir.

Yapay zeka ve veri analitigi gibi teknolojiler, yanlilik riski tastyabilir. Eger bu
sistemler, Onyargili veri setleriyle egitilirse, yanlis veya adaletsiz sonuclar
dogurabilecektir. Ozellikle yiiz tanima teknolojilerinde etnik azmnliklar ve belirli
demografik gruplar iizerindeki etkileri, biiylik bir endise kaynagidir. Bu tiir teknolojilerin
kullanimi, yanliligin minimize edilmesi ve adil uygulanmasi konusunda dikkatli
olunmasini gerektirmektedir. Teknolojik ¢coziimler, etkinlik ve maliyet etkinlik acisindan
da degerlendirilmelidir. Yiiksek maliyetli teknolojik yatirimlarin, kamu giivenligi
tizerindeki etkileri, maliyetlerini hakli ¢ikaracak kadar biiyilk midiir? Bu soru,
kaynaklarin etkin kullanimi ve kamu fonlarmmin yonetimi acisindan Onemlidir.
Teknolojinin kamu giivenligi alaninda kullanimi, etkileyici basarilar ve 6nemli zorluklar
sunmaktadir. Bu teknolojilerin etkililigini artirmak ve sinirhiliklarini azaltmak icin, etik,
yasal ve toplumsal boyutlarin dikkatlice ele alinmasi gerekmektedir. Gelecekte, bu
teknolojilerin daha adil, etik ve maliyet etkin bir sekilde nasil kullanilabilecegi, kamu

giivenligi politikalarinin merkezinde yer alacaktir.
1.2.4. Gelecegin Teknolojileri ve Trendler

Kamu giivenligi, teknolojik gelismeler nedeniyle 6nemli bir doniisiim gegiriyor.
Artirllmis gercekligin (AR) kamu gilivenligi operasyonlarina entegrasyonu, giivenlik
uygulamalarinda devrim yaratma potansiyeline sahiptir. AR gozlikleri gibi AR
teknolojileri, polis memurlarina gercek zamanli veriler sunarak su¢ mahallerindeki

kanitlar1 analiz etme ve kayip kisileri bulma yeteneklerini gelistirmektedir (Saafi vd.,

12



2021: 2). AR, egitim ve simiilasyon uygulamalarinda uygulanarak acil durum senaryolar1
icin daha gergekg¢i ve etkili egitim saglamaktadir. Bu, kamu giivenligi operasyonlarinin
evrimine katkida bulunan sanal ger¢eklik, artirilmis gergeklik ve karma gergekligin artan
popiilaritesi ile uyumludur (Guzsvinecz vd., 2019: 1). AR'nin olay yeri incelemelerinde,
egitimde, denetimde ve saldir1 ekibi operasyonlarinda uygulanma potansiyelini gésteren
artirtlmis igerigin sahada kolluk kuvvetleri igin uygulanabilirligi kabul edilmistir
(Engelbrecht ve Lukosch, 2018: 386; Cowper ve Buerger, 2003: 15). Teknolojideki bu
gelismeler, yeni nesil kamu giivenligi operasyonlarini miimkiin kilan gdérev agisindan
kritik aglarin ve giyilebilir uygulamalarin gelistirilmesiyle tamamlanmaktadir (Saafi vd.,
2021: 2-3). Genel olarak, oOzellikle AR alanindaki teknolojik gelismelerle kamu
giivenliginin siirekli gelisimi, glivenlik uygulamalarini 6nemli 6l¢iide doniistiirmek ve
hem kamu giivenligi personelinin hem de hizmet ettikleri topluluklarin giivenligini

artirmak i¢in umut vaat etmektedir.

Nesnelerin Interneti (IoT), sensorlerin, kameralarin ve akilli cihazlarin kullanimi
yoluyla kamu giivenligini artirmak i¢in 6nemli bir potansiyel sunmaktadir. Bu
teknolojiler, kentsel alanlarin daha etkili bir sekilde izlenmesini ve yonetilmesini
saglayarak su¢ Onleme ve acil miidahale yeteneklerini gili¢clendirmektedir. Sensorlerle
donatilmis akilli sokak lambalari, stipheli faaliyetleri algilayabilmekte ve alan1 otomatik
olarak aydinlatarak su¢ davraniglarina karsi caydirici bir rol oynayabilmektedir (Fraga-
Lamas vd., 2016: 1-7). Yapay zekanin kamu giivenligi girigsimlerine entegrasyonunun
donustiirticii bir etkiye sahip olmas1 beklenmektedir. Gelismis yapay zeka algoritmalari,
su¢ tahmini, yiiz ve davranig tanima sistemleri ve siber giivenlik tehdit tespiti gibi cesitli
alanlarda kullanilacaktir ve bdylece giivenlik giiclerinin verimliligi ve etkinligi
artirtlacaktir. Yapay zeka biiylik veri analizinde c¢ok onemli bir rol oynayacaktir.
Karmagik su¢ ve giivenlik egilimlerinin daha derin bir sekilde anlasilmasini
kolaylastiracaktir (Dennehy vd., 2022: 1). Otonom araclar ve robotlar, riskli veya
erisilmesi zor alanlarda insansiz operasyonlar gerceklestirerek kamu gilivenligi
gorevlerinde devrim yaratma potansiyeline sahiptir. Bu sistemler, bomba imha
operasyonlarindan arama kurtarma gorevlerine kadar ¢esitli  senaryolarda
kullanilabilmektedir ve bodylece tehlikeli durumlarda insan personel ig¢in riski
azaltmaktadir (Casper ve Murphy, 2003: 367-369). Otonom aracglarin kullanimi, 6zellikle
insan hatasindan kaynaklanan trafik kazalarin1 azaltmada umut vaat etmektedir. Boylece

trafik giivenligine de ek katkida bulunmaktadir (Wong vd., 2021: 1). Otonom robotlarin
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arama ve kurtarma gorevlerinde veri toplama araglari olarak kullanilmasi, kurtarma
ekiplerine degerli bilgiler saglayarak bu operasyonlarin etkinligini artirmaktadir
(Semenas ve Bausys, 2020: 2-3). Robotik sistemlerin gelistirilmesi, tehlikeli durumlarda
insan personelin yerini alarak giivenlik giiclerini risklerden korumakta ve gelisecek olan
teknolojilerle birlikte kamu giivenliginin saglanmasinda kolluk kuvvetlerine ve acil
durum ekiplerine daha biiyiik imkanlar ¢ergevesinde yardimci olarak kamu giivenliginin
saglanmasinda Onemli bir kabiliyet saglayabilecektir (Cepeda vd., 2011:103). Kamu
giivenligi teknolojilerinin gelece§i hem heyecan verici yenilikler hem de 6nemli zorluklar
sunmaktadir. Bu teknolojilerin etkin ve sorumlu bir sekilde entegre edilmesi, giivenlik
hizmetlerinin kalitesini artirirken gizlilik ve etik konulara duyarlilik gerektirecektir. Bu
teknolojilerin kamu giivenligini daha akilli, daha giivenli ve daha etkili hale getirme
potansiyeli aciktir (Ferrus vd., 2013: 154-155). Gozetim sistemleri, veri analitigi, yapay
zeka ve diger ileri teknolojiler, sugun 6nlenmesinde ve suca hizli bir sekilde miidahale
edilmesinde kritik bir rol oynamaktadir. Ancak bu teknolojilerin etkin ve adil kullanim1
icin dikkatli bir planlama ve uygulama gerekmektedir. Teknolojik uygulamalarin yasal
ve etik cergeveler iginde kalmasini saglamak bu alandaki en biiyiik zorluklardan birisidir
Kamu giivenligi stratejilerinin gelecegi, Saafi vd., (2021) tarafindan vurgulandig1 gibi
teknolojik gelismeler etrafinda toplanmalidir. Yazarlar, 6zellikle gorev agisindan kritik
aglarin ve giyilebilir uygulamalarin uygulanmasi yoluyla yeni nesil kamu giivenligi
operasyonlarinda stirekli inovasyon ihtiyacini vurgulamaktadir. Bu, arastirma ve
gelistirmeye yapilan yatirnmlarin gelecekteki glivenlik ihtiyaclarini karsilamak i¢in hayati
onem tasidigr diisiincesiyle uyumludur. Dawkins vd., (2020: 138) tarafindan sunulan ilk
miidahale ekiplerinden elde edilen iggdriiler, kamu giivenligindeki teknoloji
ithtiyaclarmin ve bu ihtiyaclart karsilamak icin gelecekteki ilerlemelerin potansiyelinin
altin1 ¢cizmektedir. Kumbhar vd. (2016), gelecekteki kamu giivenligi sistemlerinin ses ve
veri iletisimi i¢in birlikte caligabilir, giivenli ve esnek olmasinin, genis bant iletisim ve
hizmetlerini desteklemesinin dnemini vurgulamaktadir. Bu referanslar, teknolojilerin
potansiyelini en iist diizeye ¢ikarmanin ve kamu giivenliginde karsilagilan zorluklarin
istesinden gelmenin siirekli yenilik, adil uygulama ve dengeli bir yaklagim gerektirdigi

fikrini toplu olarak desteklemektedir.
2. GENEL OLARAK KAMU POLITiKASI YAPIMI: SUREC VE AKTORLER
Kamu politikasi, devletin belirli bir konuda izledigi politika ve stratejilerin tiimii

olarak tanimlanmaktadir. Kamu politikasi, devlet kurumlarinin belirli bir konu veya bir
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dizi sorunla ilgili olarak gerceklestirdigi eylem veya eylemsizlik olarak
tanimlanabilmektedir (Demir, 2011: 108). Sorunlar1 ele almak ve toplumun refahim
artirmak i¢in devlet tarafindan alinan kararlari, yasalar1 ve eylemleri kapsamaktadir.
Kamu politikasi, yasalar ve yonetmelikler gibi agik veya biitge kararlar1 ve uygulama
oncelikleri gibi ortiik olabilmektedir (Ciner, 2020: 7). Genellikle toplumsal ihtiyaclara
yanit olarak gelistirilir ve kamu yararina hizmet etmesi amaglanir. Kamu politikasinin
unsurlar1 arasinda genellikle hedefler, kaynaklar, yasal dilizenlemeler, uygulama
mekanizmalar1 ve izleme/degerlendirme siiregleri bulunmaktadir. Hedefler, politikanin
neyi bagarmay1 amagladigini belirtirken, kaynaklar politikanin uygulanmasi i¢in ayrilan
biitge, insan giicli ve diger kaynaklari ifade etmektedir. Yasal diizenlemeler, politikanin
yasal dayanaginmi olustururken, uygulama mekanizmalar1 politikanin nasil hayata
gecirilecegini belirlemektedir (Yalginkaya ve Say, 2022: 554). Son olarak, izleme ve
degerlendirme siiregleri politikanin etkinligini ve basarisint 6lgmeyi amaglamaktadir.
Kamu politikas1 bize, toplumun ¢esitli alanlarinda iyilesme ve gelisme vaat etmektedir.
Bu politikalarin amaci, toplumun genel refahin1 artirmak, adaleti saglamak, ekonomik
biiylimeyi tesvik etmek ve ¢evreyi korumak olarak ifade edilmektedir. Bu nedenle, kamu
politikast olusturulurken genellikle toplumun c¢esitli kesimlerinin ihtiyaglar1 ve

beklentileri dikkate alinmaktadir.
2.1. KAMU POLITIKASI YAPIMI VE AKTORLER

Kamu politikasi olusturma, cesitli aktdrlerin, giindemlerin ve siireglerin karmasik
bir etkilesimini icermektedir. Siyasi liderler, diisiince kuruluslar ve elit politika aktorleri
dahil olmak tizere farkli aktorlerin katilimi, kamu politikalarinin olusturulmasini ve
uygulanmasini 6nemli dl¢iide etkilemektedir (Duru, 2022: 166-168; Savage, 2016: 36).
Geleneksel biirokratik kurumlarin, daha dinamik ve ¢esitli bir dizi aktor ve siirece dogru
kayma ile politika olusumunda azalan bir role sahip oldugu gozlemlenmektedir (Rhodes,
2007: 1244-1247). Seckin aktdrlerin kamuoyu tizerindeki etkisinin, 6zellikle dis politika
baglaminda, halkin uluslararas: iliskiler hakkindaki sinirli bilgisi géz 6niine alindiginda
onemli oldugu belirtilmektedir. Giiney Kore gibi bazi iilkelerde sivil toplum
kuruluglarinin ve kar amaci giitmeyen kuruluglarin kamu yonetimi egitimine dahil
edilmesi, kamu politikast olusumunun gelisen manzarasini yansitmaktadir (Jeong ve
Kim, 2021: 174-175). Kamu politikasinin olusumu, belirli bir baglamdaki yonetisim
yapisindan da etkilenmektedir. Elestirel soylem analizi yoluyla analiz edildigi sekliyle

kamu politikasinin sdylem mesruiyeti, kamu politikasinin dogasinda var olan ideolojik
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temellere ve mesrulastirma siireglerine 151k tutmaktadir (Silalahi, 2018:35-38). Kamu
politikasi olusturmanin ¢ok yonlii dogasi, ¢ok cesitli aktorleri, yonetisim yapilarini ve
cesitli ideolojik temelleri icermektedir. Kamu politikasi olusumunun gelisen manzarasini
anlamak, siyaset bilimi, sosyoloji, ekonomi ve yoOnetisim calismalarin1 kapsayan

disiplinler aras1 bir yaklasim gerekmektedir.
2.2. KAMU GUVENLIGI POLITIKALARI

Kamu giivenligi, toplumun giivenligini ve diizenini koruma amaciyla ortaya
¢ikmis bir kavramdir. Bu kavramin igerigi, toplumun giivenligini ve diizenini saglamak
ve korumak amaci gliden bir¢ok unsuru igermektedir. Bu unsurlar arasinda, devletin i¢
diizeni, bireyin karar verme yetenegi, toplumsal yasamin i¢ diinyasi gibi konular
bulunmaktadir (Chandler, 2013: 215-226). Bu kavram genellikle devletin i¢ diizenini ve
toplumun giivenliginin saglanmastyla iliskilendirilir (Roe, 2004: 43). Kamu giivenligi,
toplumun giivenligini saglama amaci giiderken, bireylerin karar verme yetenekleri ve
toplumsal kimlikleri gibi unsurlari da dikkate almaktadir (Chandler, 2013: 218-226).

Toplumun giivenligini saglama, devletin i¢ diizenini koruma, toplumsal
catismalar1 Onleme ve internet gilivenligini artirma gibi cesitli alanlarda ©nem
kazanmaktadir. Bu c¢abalar, liberal giivenlik paradigmasmin temel kavramlarini
sorgulayarak,  wuluslararast iligkilerdeki  giivenlik = paradigmasinin  yeniden
kavramsallastirilmasina katki saglamaktadir. Toplumun giivenligini saglama siireci,
bireylerin gilinliikk yasamlarim1 tehdit eden konulara da odaklanarak, karar verme
yetenekleri ve toplumsal kimlikler gibi unsurlar1 dikkate almaktadir. Bu sekilde hem
devletin i¢ diizenini koruyarak hem de internet giivenligi gibi yeni zorluklarla basa

c¢ikarak toplumun gilivenligini ve diizenini saglama amaci giitmektedir. (Roe, 1999: 183-
186).

Kamu giivenligi politikalarinin olusturulma siireci, devletin giivenlik ihtiyaglari,
toplumsal beklentiler, uluslararasi iliskiler ve gilincel tehditler gibi ¢esitli faktorlerle
sekillenen karmasik ve cok katmanli bir siirectir. Bu siire¢ tipik olarak, gilivenlik
ihtiyaclarimin belirlenmesinde ve politika dikkat alanlarina odaklanmada ¢ok 6nemli olan
tehdit degerlendirmesi de dahil olmak {iizere ¢esitli unsurlardan olugmaktadir. Tehdit
degerlendirmesi, mevcut tehditleri ve riskleri anlamak i¢in istihbarat raporlarinin,
giivenlik analizlerinin ve diger bilgi kaynaklarmin kullanilmasini igermektedir

(Hetherington ve Suhay, 2011: 546-547). Bu adim, politika yapicilarin odaklanma ve
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kaynak gerektiren alanlar1 anlamalarina yardimci olmak i¢in ¢ok Onemlidir. Kamu
giivenligi politikalarinin olusturulma siirecini anlamak, ¢esitli faktorlerin etkilesimini ve
politikalarin belirlenmesini igerdiginden hayati 6nem tasimaktadir. Bu faktorlerin
etkilesimi, kamu giivenligi politikalarmin sekillendirilmesinde ve cagdas giivenlik
sorunlarinin ele alinmasinda ilgili ve etkili olmalariin saglanmasinda ¢ok 6nemlidir.
Halkin tutumlar1 ve algilar1 politika gelistirmenin sekillenmesinde &nemli bir rol
oynamaktadir, ¢iinkii konular genellikle ¢ok yonlidiir ve halkin tutumlarini
sekillendirmek isteyen siyasi aktorler tarafindan stratejik olarak kullanilabilmektedir.
Bireylerin giivenlik iyilestirmeleri ve kamu politikalari i¢in 6deme yapma istekliligi, bu
tiir politikalara verilen degeri yansittig1 i¢in giderek daha 6nemli hale gelmektedir. Bu,
politika olusumunun ekonomik yoéniinii ve politikalarin sekillendirilmesinde kamu
tercihlerini ve algilarini anlamanin 6nemini vurgulamaktadir. Yonetisim uygulamalarinin
kamu politikasini sekillendirmedeki rolii ve ¢esitli yonetisim sorunlarina yol agan farkl
politika tiirleri, politika olusturma siirecinin karmasikligin1 daha da vurgulamaktadir.
Kamu giivenligi politikalar1 olusturma siireci, tehdit degerlendirmesi, kamu tutumlari,
ekonomik hususlar ve yonetisim rejimleri gibi ¢esitli unsurlari iceren gergekten karmasik
ve ¢cok katmanlidir. Bu faktorlerin politika belirlemeyi nasil etkiledigini ve etkiledigini
anlamak, etkili ve ilgili kamu giivenligi politikalarinin gelistirilmesinde ¢ok onemlidir.
Politika olusturma siireci, kamu giivenligi politikalarinin gelistirilmesinde kritik bir
asamadir. Politika yapicilar, tehditleri belirledikten sonra, c¢esitli politika araglarini,
stratejilerini ve bunlarin etkilerini ve maliyetlerini g6z 6niinde bulundurarak bu tehditlere
yant olarak politika segenekleri gelistirmektedirler. Bu asama ayni zamanda politika
seceneklerini belirlemek icin toplumun beklentilerini, uluslararas: iligkileri ve diger
faktorleri dikkate almay1 da igermektedir (Roman, 2017: 108-109). Akabinde, politikanin
nasil uygulanacagi, hangi kurumlarin sorumlu olacagi ve politikanin etkilerinin nasil
Olclilecegi belirlenen uygulama asamasi baslamaktadir. Bu asamada politikanin
etkinliginin diizenli olarak degerlendirilmesi ve gézden gecirilmesi de 6nemlidir (Marlian
vd., 2021: 182). Politika olusturma siireci karmasiktir ve politika yapicilar, yoneticiler ve
halk dahil olmak iizere cesitli paydaslar1 kapsamaktadir. Kamu yoneticilerinin politika
formiilasyonuna katilimi, kamu politikasinin sekillendirilmesinde gozle goriiliir bir etki
yaratabilecekleri icin oOzellikle anlamlidir. Paydaslarin politika olusturma siirecine
katilim1 ¢ok 6nemlidir ve paydaslarin katilim diizeyini genisletmek ve derinlestirmek i¢in
etkili giic dengeleme mekanizmalari gerektirmektedir (Kapilima, 2020: 226-228). Medya

politikas1 reformunda sivil toplumun rolii ve devletle kesisimi, politika olusturma
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stirecine ¢esitli aktorlerin dahil edilmesinin 6nemini vurgulamaktadir (Masduki, 2017:
238-240). Politika uygulamasinin degerlendirilmesi, politika formiilasyonu, uygulama ve
politika ortaminin degerlendirilmesini kapsayan politika dongiisiiniin kritik bir yoniinii
ifade etmektedir. Katilimci, ¢ikar ¢atismasini yoneten uygulamalar yoluyla politika
uygulamasinin  degistirilmesine katkida bulunma potansiyeline sahip olarak
goriilmektedir. Sivil toplum da dahil olmak iizere tiim aktorleri igeren kapsayict bir
politika olusturma siireci, politika etkinligi ve sahiplenme yaratmaktadir (Sack ve
Marope, 2007: 13). Politika olusturma siireci, kamu giivenligi politikalarinin
gelistirilmesinde ¢ok yonlii ve dinamik bir asamasidir. Cesitli politika seceneklerinin
degerlendirilmesini, paydaslarin aktif katilimmi ve etkinliklerini saglamak i¢in

politikalarin siirekli degerlendirilmesini ve gézden gecirilmesini igermektedir.
2.3. TURKIYE’NIN KAMU GUVENLIGI POLITIKALARI

Tiirkiye'nin kamu giivenligi politikalari, iilkenin i¢ ve dis politika hedefleriyle
yakindan iligkilidir. Kamu giivenligi politikalarinin bagarisi, toplumsal aktorlerin ve
devlet erklerinin birlikteligi ile saglanabilmektedir (Duru, 2022: 164-166). Bu
politikalarin sekillenmesinde Anayasa, genel mevzuat, degisen kiiresel kosullar, artan ve
cesitlenen kamu hizmetleri ve buna baglh talepler dikkate alinarak yeni politikalarin
olusturulmasi zorunlu kilmaktadir (Bulut vd., 2017: 29). Tiirkiye'nin kamu giivenligi
politikalariin etkinligi, toplumsal aktorler ve devlet yetkilileri arasindaki is birliginin
yani sira ¢esitli ekonomik ve sosyal faktorlerin dikkate alinmasiyla karmagik bir sekilde
baglantilidir. Kiiresel ve bolgesel jeopolitik gelismeler, Tiirkiye'nin dig ve giivenlik
politikasiin sekillenmesinde miithim bir etkiye sahip olmustur (Siradag, 2022: 395).
Tiirkiye'nin glivenlik politikalari, yillar icerisinde hem i¢ hem de dis faktorlerin tesiri
altinda 6nemli evrimler ge¢irmistir. Bu politikalar, anayasal diizenin, ulusal varligin ve
boliinmez biitiinliiglin korunmasim1 hedefleyen siyasi, askeri, sosyal, kiiltlirel ve
ekonomik c¢ikarlarin entegre edildigi biitiinciil bir yaklagimla nitelendirilmektedir.
Tiirkiye'nin giivenlik politikalari, ¢cok yonlii bir yapiya sahip olup, ulusal giivenlik
endiseleri, ekonomik ¢ikarlar, bolgesel dinamikler ve uluslararasi alandaki prestijli bir
konum edinme arzusu gibi hem i¢ hem de dis faktorlerin bir araya gelmesiyle
sekillenmektedir. Bu politikalar, degisen gilivenlik meydan okumalarina ve jeopolitik
dinamiklere uyum saglayacak bicimde zaman icinde gelismistir (Efegil ve Akdogan,
2023: 62). Tirkiye'nin giivenlik politikalari, bolgesel rolii, ulusal giivenlik endiseleri ve

ekonomik ¢ikarlarindan da etkilenmistir. Ornegin, Tiirkiye'nin Suriye politikasi, bolgesel
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roliinii pekistirmeyi, ulusal gilivenligi korumay1 ve ekonomik ¢ikarlarin1 da korumay1
hedeflemektedir (Ozan, 2022: 2278). Ulkenin dis politikasinda giivenlik odakli bir
yaklasim, 2010'Tu yillar boyunca liberal bir tutumdan yeniden sert giic uygulamaya
yonelik bir agsamaya gecisi isaret etmektedir (Eksi, 2018: 75-76). Tiirkiye'nin i¢ giivenlik
politikalari, devletin geleneksel giivenlik pratiklerinde meydana gelen degisimleri ele
almakta ve ice doniikk giivenlik politikalarina zemin hazirlayan faktorleri
degerlendirmektedir. Kamu giivenligi politikalarinin  etkinligi, bilgi glivenligi
politikalarinin analiz edilmesiyle de iliskilidir. Bu tiir analizler, kamu kurumlarimin bilgi
giivenligi politikalarinin  giiclendirilmesi ve gelistirilmesi i¢in Onemli bir rol

oynamaktadir.
2.3.1.Tiirkiye’nin Giivenlik Politikalarim Etkileyen Olaylar
2.3.1.1. 1920-1950 Cumbhuriyetin Ilk 30 Yil1

Tiirkiye Cumbhuriyeti'nin giivenlik ve dis politika stratejilerinin temelleri,
Kurtulus Savasit doneminde atilmig ve bu politikalarin sekillenmesinde Sovyetler Birligi
ile olan iligkiler 6nemli bir rol oynamustir. 1921'de Sovyetler Birligi ile imzalanan Ttirk-
Sovyet Dostluk Anlagmasi, Tiirkiye'nin dogu sinirlarimi giivence altina almis ve Batili
devletlerle olan pazarlik giliciinii artirmistir. Bu anlagsmanin igiglerine karismama ilkesi,
Tiirkiye'nin dis politikasinin temel prensiplerinden biri haline gelmistir. 1925 yilinda
imzalanan Dostluk ve Tarafsizik Antlagmasi ile Tiirkiye-Sovyet iliskileri daha da
pekismis, Tirkiye uluslararasi kararlarinda Sovyetler Birligi'nin tutumunu dikkate
almigtir (Ugarol, 1995: 564). Mustafa Kemal Atatiirk'iin liderliginde Tiirkiye, Lozan
Anlasmasi'nin getirdigi sinirlar1 kabul etmis ve revizyonist bir yaklasimdan kaginmaistir.
Tiirkiye, 1928'de uluslararasi silahsizlanma ¢abalarina katilarak baris ve giivenlik
politikalarini desteklemistir. Atatiirk'iin "Yurtta sulh, cihanda sulh" ilkesi, Tiirkiye'nin dis
ve giivenlik politikasinin temelini olusturmustur. Bu ilke, Osmanli imparatorlugu'nun
savag ve istikrarsizlik donemlerinden ders alarak Tiirkiye'nin baris¢1 bir dis politika
izlemesini savunmaktadir. Tiirkiye, Lozan Anlagsmas1 sonrasinda uluslararasi statitkonun
devamin desteklemis, bu dogrultuda Balkan Antant1 gibi bolgesel is birlikleri kurarak
bolgesel giivenligi pekistirmeye calismistir. Bogazlar sorunu, Tiirkiye'nin jeostratejik
acidan O6nemli bir gilivenlik meselesi olarak one c¢ikmistir. Lozan Antlagmasi’nda
Tiirkiye'nin egemenlik haklarin1 smirlayan Bogazlarin statiisii, 1936 Montreux
Sozlesmesi ile lehine degistirilerek Tiirkiye'nin bu stratejik gegis noktasinda egemenlik

haklarin1 gliglendirmesi saglanmistir. Bu gelismeler, Tiirkiye'nin dis politika ve glivenlik
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stratejilerinin nasil sekillendigini ve uluslararasi arenadaki konumunu belirleyen temel
etkenleri yansitmaktadir (Gonliibol vd., 1987: 94). ikinci Diinya Savasi sirasinda
Tirkiye'nin ana stratejisi, savasa girmekten kacinmak olarak belirlemistir. Bu durum,
Italya'nin Akdeniz'de genislemesi ve Habesistan'1 isgali sonucu olusan giivenlik
endiseleri nedeniyle Ingiltere ve Fransa ile 19 Ekim 1939'da imzalanan "Karsilikl
Yardim Antlasmasi’na yol agmistir. Tiirkiye'nin bu dénemdeki dis politika yaklagimu,
iilkenin savaga siiriklenmemesini temel almistir (Aydin, 2002: 423). Ddnemin
Cumhurbaskan1 Ismet Inonii Tiirkiye'nin savasa katilmasmin iilkeye fayda
saglamayacagin1 ve olas1 bir katilim sonrasinda bagimsiz karar verme yetenegini
kaybedilecegini belirtmistir. Tirkiye'nin savasa katilmama tercihinin altinda yatan
nedenler arasinda ekonomik zorluklar, savunma sanayisi ve Tiirk Silahli Kuvvetlerinin
yetersizlikleri ile i¢ giivenlik kaygilar1 yer almaktadir. Bu durum, Ismet Indnii
liderligindeki yoneticilerin, Osmanli Imparatorlugu'nun Birinci Diinya Savasi'ndaki
tecriibelerinden etkilenerek alinan bir karardir (Unalp, 2020: 204-205). Tiirkiye, ikinci
Diinya Savasi boyunca denge politikasi izleyerek, ¢cevresindeki Mihver gii¢lerinin tehdidi
altinda olmasina ragmen tarafsiz kalmay1 basarmistir (Deringil, 1994: 261). Savasin sona
ermesiyle birlikte Sovyetler Birligi'nin Tirkiye'ye yonelik artan talepleri ve tehditleri,
Tiirkiye'nin glivenlik endiselerini arttirmistir. Sovyetler, Kars ve Ardahan'in kendilerine
birakilmasini ve Bogazlar ‘da askeri {is talep etmistir bu durum, Tiirkiye'nin jeopolitik
onemini ve Bogazlarin giivenligi agisindan stratejik dnemini ortaya bir kez daha ortaya
koymustur (Ertem, 2009: 378). Stalin'in Bogazlar konusundaki 1srar1, Sovyetler Birligi
ile Tiirkiye arasindaki iligkilerin bozulmasina yol agmustir (Tellal, 2000: 503).

2.3.1.2. 1950-1990 Soguk Savas Donemi

Savag sonrast donemde Tiirkiye, uluslararasi diizende yeniden yapilanma siirecine
katilmak amaciyla Almanya'ya savas ilan etmistir ve BM Beyannamesi'ni imzalamistir.
Bagbakan Riistii Saracoglu, Tiirkiye'nin demokratik milletlerin yaninda yer aldigini ve bu
yonde politikalar izledigini ifade etmistir. Bu donemde Tiirkiye'nin dis ve giivenlik
politikalari, uluslararas1 sistemdeki degisikliklere ve bdolgesel giivenlik ihtiyaclarma
uyum saglama cabasini yansitmaktadir (Gonliibol vd., 1996: 184). ikinci Diinya
Savasi'nin ardindan Tiirkiye-ABD iligkileri, Truman Doktrininin 22 Mayis 1947'de ilan1
ile yeni bir boyut kazanmistir. Bu donemde ABD, Sovyetler Birligi'nin yayilmaci
politikalaria kars1 Batt Avrupa'yr koruma altina alma amaciyla politik, ekonomik ve

askeri destegini arttirmistir. Bu durum, iki kutuplu diinya diizeninin ve Soguk Savas
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doneminin baglamasina yol agmistir. Truman Doktrini kapsaminda Tiirkiye'ye yapilan
yardimlar, glivenlik ve ekonomik istikrar1 destekleme amaci tagimaktaydi ve bu, Tiirkiye-
ABBD iligkilerinin gelecegini sekillendiren bir adim olmustur. Sovyetler Birligi'nin artan
etkisi ve baskisi, Tiirkiye'nin Bati ile olan is birligini derinlestirmesine neden olmustur. 4
Nisan 1949'da Kuzey Atlantik Ittifaki'nin (NATO) kurulmasiyla birlikte Tiirkiye artan
Sovyetler Birligi tehine karsi giivenligini saglamak icin NATQO'ya {iye olmay1
hedeflemesine yol agmistir. NATO'ya katilim siireci, Kore Savasi'nda Tiirk askerlerinin
basarisi ile hiz kazanmistir ve Tiirkiye, 1951'de NATO'ya davet edilmistir (Gonliibol vd.,
1996: 227; Erhan, 2002: 548-570). ABD'nin Soguk Savas stratejisi, Tilirkiye'nin jeopolitik
konumunu 6n plana ¢ikmistir. Sovyet tehdidine karst NATO'nun giiney kanadinda
stratejik bir konumda bulunan Tiirkiye, bolgedeki askeri ve istihbari faaliyetler i¢in kritik
bir dneme sahip olarak goriilmiistiir. NATO, Tiirkiye'de cesitli amaglar i¢in tasarlanmis
32 adet askeri iis bulanmaktaydi. Bir¢ok teorisyene gore, Tiirkiye, kara hakimiyeti ve
kenar kusak teorileri agisindan stratejik bir konumda yer almaktadir (Oztiirk ve irfanoglu,
2021:19). Tirkiye'nin NATO iiyeligi, jeopolitik konumundan kaynaklanan énemli bir
faktordiir (Kaya, 2017: 3). Tiirkiye, NATO iiyeligi dncesi ve sonrasinda ABD ile bir dizi
askeri ve giivenlik anlagmalar1 imzalamistir. Bu anlagmalar, Tiirkiye'nin NATO igindeki
giivenlik politikalarini ve stratejilerini sekillendirmistir. Ancak, Tiirkiye'nin NATO ve
ABD ile olan iligkileri yasanan 1964 Kibris Krizi daha sonrasinda ise 1974’de yapilan
Kibris Baris Harekati sonrasinda yasanan gelismelerle sinanmistir. ABD'min Kibris
konusundaki tutumu ve sonrasinda uyguladigi silah ambargosu, Tiirkiyenin NATO ve
ABD'ye olan giivenini sarsmis ve ¢ok yonlii dis politika izleme ihtiyacim1 ortaya
cikarmigtir. Menderes doneminde Tiirkiye'nin Ortadogu politikasi, Sovyet etkisini
sinirlamak ve bolgede giivenlik zinciri olusturmak amaciyla sekillenmistir (Oran, 1996:
674). Ancak bu politikalar, Arap diinyasinda Tiirkiye'nin prestijini sarsmistir. Tirkiye,
Kibris sorunu ve ABD'nin 1975 silah ambargosu ile NATO ve ABD'ye bagimliligin
risklerini daha net goérmiis ve dis politikada daha bagimsiz bir yol izlemeye baslamistir.
Bu doénemde Tiirkiye, savunma politikalarini ¢esitlendirmek ve bolgesel iligkilerini
gelistirmek ic¢in yeni stratejiler benimsemistir. 1980 sonrasi donemde bu politikalar,
ekonomik odakli bir yaklasimla daha da gelistirilmistir. 1980'li yillar, Tiirkiye'nin i¢ ve
dis giivenlik politikalarinda 6nemli degisimlerin yasandigi bir donemdir. 12 Eyliil
1980'de gerceklesen askeri darbe sonrasi Tiirkiye'nin Avrupa Ekonomik Toplulugu ile
iliskileri dondurulmustur. Bu donemde iran'da gerceklesen devrim ve ABD Kkarsiti

Humeyni rejiminin yiikselisi, bolgesel glivenlik politikalarini etkilemistir. Ayn1 zamanda,

21



1979'da Sovyetler Birligi'nin Afganistan't isgali ve 1982-1988 yillari arasinda siiren Iran-
Irak Savasi, bolgesel giivenlik dinamiklerini daha da karmasik hale getirmistir. PKK'nin
1984'te Eruh ve Semdinli saldirilar1 ile ortaya ¢ikisi ve giderek artan terér eylemleri,
Tirkiye'nin i¢ gilivenlik sorunlarini derinlestirmis olup bu sorunum, ulusal sinirlarin
dtesine tagarak bdlgesel bir boyut haline gelmesine yol agilmistir (Oztan ve Bezci, 2015:
165). Turgut Ozal'in liderligindeki Anavatan Partisi’nin 1983 yilinda iktidara gelmesi ve
ozellikle Ozal’in cumhurbaskanligi dénemi, Tiirkiye'nin i¢ ve dis politika
yaklasimlarinda belirleyici dénemlerden biri olmustur. Ozal donemi, Tiirkiye'nin
giivenlik politikalarinda ve bati ile iligkilerinde 6nemli degisikliklerin yasandigi bir
donem olarak goriilmektedir. Ozal'in liderliginde, Tiirkiye'nin dis politikast ve giivenlik
algisi, uluslararasi ve bolgesel degisimlere uyum saglamaya calismistir, ancak bu siiregte
bat1 odakli politikalarda bir erozyon da yasanmistir. Batiya kars:1 tek yonlii ve bagimlh
olan iliskiler karsilikli ¢ikar ortaklig: iligkileri iizerinden yeniden yapilandirilmistir ve
Ozellikle Orta Asya’daki Tiirk Cumbhuriyetleriyle gelistirilen iliskiler Tiirkiye nin
yOniiniin sadece bat1 olmadigini da pekistirmistir (Ataman, 2003: 53-54). Tiirkiye'nin Bat1
ile iligkileri, Ozal donemiyle birlikte yeni bir evreye girmistir. Ozal dénemi, Soguk Savas
sonrasi yeni uluslararasi diizenin sekillenmeye basladig1 bir donem olarak goriilmekte ve

bu donemde Tiirkiye'nin Bat ile olan iligkileri yeniden tanimlanmaya ¢aligilmistir.
2.3.1.3. 1990-2000 Tek Kutuplu Diinyaya Dogru

Soguk Savas sonrasinda ise Tiirkiye'nin jeopolitik dnemi, Sovyet tehdidinin yok
olmastyla birlikte azalmistir ancak 1990'larin basinda Korfez Savasi ile yeniden artmastir.
Turgut Ozal'm liderligindeki Tiirkiye, bu dénemde uluslararas: sistemdeki degisimlere
uyum saglamaya calismistir ve dis politikada daha ¢ok yonlii bir yaklasim benimsemistir
(Calis, 2001: 8). Ozal, Tiirkiye'nin komsulariyla ekonomik is birligini ve siyasi diyalogu
giiclendirerek, karsilikli bagimlilik anlayisini tesvik etmistir. Bu politika, ekonomik
iliskiler iizerinden siyasi ve giivenlik sorunlarimi ¢ézme stratejisinin bir parcasidir. Ozal
donemi dis politikasinin temel ayagi, ABD ile geleneksel giivenlik iliskilerini ekonomik
iligkilerle genisletmek, Avrupa Ekonomik Toplulugu'na iiyelik icin gerekli sartlart
saglayarak tam {iiyelik yoluna girmek icin gerekli caligmalari yapmak ve Ortadogu
iilkeleriyle ekonomik ve siyasi iligkiler gelistirmek onceliklerine sahip bir fikir yapisi
icinde gergeklesmistir. Bu donemde Tiirkiye, dis politikada tarihsel ve kiiltiirel mirasini
daha fazla dikkate alarak, bolgesel ve kiiresel etkinligini artirmay1 hedeflemistir (Calis,
2001: 79). 19901 yillarin basinda Soguk Savas'in sona ermesiyle birlikte Tiirkiye'nin
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giivenlik politikalarinda 6nemli bir doniisiim yaganmistir. Soguk Savas doneminde net ve
keskin giivenlik sinirlar1 daha da belirsizlesmis ve Tirkiye'nin hinterlandinda bulunan
Balkanlar, Transkafkasya, Orta Asya ve Ortadogu gibi bdlgelerdeki catigmalar ve
istikrarsiz devlet yapilar1 Tiirkiye i¢in yeni giivenlik riskleri olusturmustur. Roma'da
1991'de toplanan NATO zirvesinde kabul edilen yeni stratejik konsept, Tiirkiye'nin
giivenlik alanindaki bu yeni risklere dikkat ¢ekmistir (Karademir, 2023: 142-143).
1993'te Rusya Federasyonu'nun yayinladig1 Yakin Cevre Stratejisi, Tiirkiye'nin Kafkasya
ve Orta Asya'daki bagimsiz Tiirk Cumhuriyetleri ile gelistirmeye calistigi iliskileri
zorlastirmigtir. Ekonomik ve siyasi istikrarsizliklar nedeniyle bu iliskiler miitevazi bir is

birligi diizeyine gerilemistir (Gencer, 2006: 21).
2.3.1.4. 2000-Giinlimiiz Yeni Bir Yol

Tiirkiye, NATO i¢inde en fazla tehdit altinda olan {ilkelerden biri olarak
goriilmektedir ve bolgede yeni ittifaklarin kurulacagr ongoriilmiistir. 11 Eyliil 2001
saldirilari, uluslararasi sistemi yeniden sekillendiren bir kirilma noktasi olmustur ve
"[slami terdr" Bati'nin yeni bir diismani olarak deklare edilmistir. ABD'nin yeni Ulusal
Stratejik Doktrini, dnleyici saldir1 hakkini iddia ederek, terérizme destek veren "haydut
devletlere" karsi savas ilan etmistir (Gray, 2006: 560-565). Tirkiye'nin i¢ ve dis
giivenligi, Ozellikle Kuzey Irak'taki PKK'nin faaliyetleri nedeniyle tehdit altinda
gorinmekteydi. ABD'nin Irak isgali ve bdlgedeki Kiirt bolgesel yoOnetiminin
konsolidasyonu, Tiirkiye i¢in yeni giivenlik sorunlarini ortaya ¢ikarmistir. Tiirkiye'nin
Gilineydogu Anadolu bolgesindeki vatandaslar i¢in Kuzey Irak'taki olasi bir bagimsiz
Kiirt devletinin cazibe merkezi haline gelmesi, Tiirkiye'nin glivenlik stratejilerini daha da
karmasiklastirmistir. 2011'de baslayan Suriye I¢ Savasi, Tiirkiye'nin giivenlik politikalari
tizerinde 6nemli bir etkiye sahip olmustur. Siir boyunca artan istikrarsizlik ve miilteci
akini, Tiirkiye'nin hem i¢ hem de sinir giivenligi agisindan yeni zorluklar yaratmigtir
(Costan ve Yayli, 2020: 7). Ozellikle Suriye'de ISID ve PYD/YPG gibi gruplarin varligs,
Tirkiye'nin giivenlik endiselerini arttirmig ve sinir 6tesi askeri operasyonlari tetiklemistir.
2016'da yasanan darbe girisimi, Tiirkiye'nin i¢ glivenlik politikalarinda 6nemli bir doniim
noktas1 olmustur. Bu olayin ardindan Tiirkiye'de genis ¢apl glivenlik reformlari ve sivil-
asker iligkilerinde degisiklikler yasanmistir. Hem i¢ hem dis tehditlere kars1 daha etkin
bir giivenlik yapisinin olusturulmasi hedeflenmistir. Dogu Akdeniz'de dogalgaz ve enerji
kaynaklarma iliskin artan rekabet, Tiirkiye'nin bolgesel giivenlik politikalarinda yeni bir

boyut kazandirmistir (Yayct, 2012: 10-15). Tiirkiye, bolgedeki enerji kaynaklarina erigsim
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ve bu kaynaklarin paylagimi konusunda aktif bir politika izlemistir. Bu durum, Tiirkiye
ile komsu {ilkeler ve uluslararasi aktorler arasinda zaman zaman gerilimlere yol agmustir.
Giliniimtizdeki siirecte kiiresel diizeyde, Tiirkiye'nin dis politikasi ve giivenlik stratejileri,
hem Bati ile iligkilerini dengelemeye calisirken hem de Rusya ve Cin gibi diger biiyiik
giiclerle iliskilerini gelistirmeye yonelik adimlar atmaktadir. Bu ¢ok yonlii dig politika
yaklagimi, Tiirkiye'nin hem bdlgesel hem de kiiresel giivenlik konularinda daha etkin bir
rol oynamasini1 hedeflemektedir. Ekonomik agidan, Tiirkiye 2023'e kadar gelen siirecte
ekonomik giivenlik stratejilerine daha fazla odaklanmistir. Ekonomik kalkinma ve
istikrar, giivenlik politikalarinin ayrilmaz bir pargast haline gelmistir. Bolgesel ticaret ve
enerji is birlikleri, ekonomik bagimliliklar1 azaltma ve c¢esitlendirme stratejilerinin bir
pargast olarak on plana c¢ikmistir. Sonu¢ olarak baktigimizda 2023 yili itibartyla
Tiirkiye'nin giivenlik politikalar1 hem i¢ hem de dis tehditlere kars1 daha kapsamli ve ¢ok
yonli bir yaklasim sergilemektedir. Bolgesel giivenlik dinamikleri ve kiiresel ittifaklar,

Tiirkiye'nin giivenlik stratejilerinin ana belirleyicileri olarak kalmaya devam etmektedir.

3. TURKIYE°'DE KAMU GUVENLIGi POLITiIKALARINI ETKILEYEN
KURUMLAR VE MEVCUT DURUM

3.1. MiLLI GUVENLIK KURULU

1933'te Yiiksek Miidafaa Meclisi (YMM) ve 1949'da Milli Savunma Kurulu ve
Genel Sekreterligi'nin (MSKGS) kurulusu, ulusal giivenligi koordine eden ilk adimlar
olarak goriilmektedir (Tezkan, 2000: 23). 1961 Anayasasi'yla Milli Giivenlik Kurulu'nun
(MGK) anayasal bir kurum olarak yer almasi, ordunun siyaset iizerindeki etkisini yansitir.
1982 Anayasas1 sonrast MGK'nin yetkilerinin artirilmasi, devletin milli glivenlik
siyasetindeki merkezi roliinii pekistirir. Bu donemlerdeki kurumsal yapilanma,
Tiirkiye'nin giivenlik politikalarinin sekillenmesinde 6nemli bir rol oynamigtir. 1982
Anayasasi ve ilgili kanunlarla Milli Gilivenlik Kurulu (MGK) Genel Sekreterligi'nin rolii
ve etkisi arttirilmistir. Bu donemde, Genel Sekreterlik, MGK'da alinan kararlarin
Bakanlar Kurulu'na sunulmasi1 ve uygulamasimi takip etme, koordinasyon gorevlerini
listlenmistir. Ozellikle 1984'te yiiriirliige giren yonetmelikle MGK Genel Sekreterligi'nin
yapisi ve islevleri belirlenmistir (Gencer, 2006: 41). 2004 yilinda yapilan reformlarla bu
kurumun seffaflig1 arttirilmis, gorev ve yetkileri yeniden diizenlenmistir ve ilk defa bir
sivilin Genel Sekreter olarak atanmasi da saglanmistir. Bu degisiklikler, MGK'nin
Tiirkiye'nin gilivenlik politikalarindaki etkisini ve isleyisini sekillendirmede 6énemli rol

oynamistir.
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MGK toplantilari, Cumhurbagkant baskanlhiginda gerceklestirilmektedir ve
kararlar ¢ogunluk esasina gore alinmaktadir; esitlik durumunda ise Kurul Baskaninin
bulundugu taraf ¢cogunluk saglamis sayilmaktadir. Kurul, Bagbakanin teklifi lizerine veya
dogrudan Cumhurbagkaninin ¢agris1 ile toplanabilmektedir. Kurulun glindemi
Cumhurbagkan:1 tarafindan belirlenmekte ve glindem hazirlanirken Basbakan ve
Genelkurmay Bagkaninin dnerileri dikkate alinmaktadir. Kurul {iyesi bakanlar ile diger
bakanlarin giindeme alinmasin istedikleri konular, Basbakanin goriisii alinarak MGK
Genel Sekreteri tarafindan Cumhurbaskanmma sunulmaktadir. Kurul toplantilarina,
giindeme gore ilgili bakanlar ve kisiler de ¢agrilarak bilgi ve goriisleri alinabilmektedir.
MGK Genel Sekreteri de Kurul toplantilarina katilmakta, ancak oy hakki
bulunmamaktadir. MGK kararlari, Basbakan tarafindan Bakanlar Kurulu giindemine
oncelikle alinarak goriisiilmekte ve gerekli kararlar alinmaktadir. Yapilan yasal
degisiklikler cercevesinde Basbakan, MGK'nin tavsiye kararlarinin ve goriiglerinin
degerlendirilmek iizere Bakanlar Kuruluna sunulmasi ve Bakanlar Kurulunda kabul
edilmesi halinde bu tavsiye kararlarinin uygulanmasinin koordinasyonu ve izlenmesi i¢in
bir Bagbakan yardimeisini gorevlendirebilmektedir. Gergeklestirilen yasal degisikliklerle
Genel Sekreterligin gorevleri de Onemli oOl¢iide degistirilmis ve “Milli Giivenlik
Kurulu'nun sekreterlik hizmetlerini yiirtitmek ve Milli Glivenlik Kurulu'nca ve kanunlarla
verilen gorevleri yerine getirmek” olarak tanimlanmistir. Bu degisiklikler ¢ercevesinde,
Genel Sekreterligin kurulus, gorev ve yetkileri ile personeli ve i¢ caligsma diizenine ait
hususlar, 8 Ocak 2004 tarihli Resmi Gazetede yayimlanarak yiiriirliige giren MGK Genel

Sekreterligi Yonetmeligi ile diizenlenmistir.

Ulkemizde Cumhurbaskanligi hiikiimet sistemi gergevesinde anayasal ve yasal
reformlar sonucunda, mevcut haliyle parlamenter hiikiimet sistemi gercevesinde faaliyet
gosteren Milll Giivenlik Kurulu (MGK) ve Milli Giivenlik Kurulu Genel Sekreterligi,
1982 Anayasasi'nin 118’inci maddesi geregi olarak ¢ikarilan 15 Temmuz 2018 tarihli ve
6 sayili Cumhurbagkanligr Kararnamesi ile yeniden teskilatlandirilmistir. Bu dogrultuda,
MGK'nin kurulusu, gorevleri ve calisma wusulleri yeniden diizenlenmistir. Bu
degisikliklerle; Cumhurbaskan1 Yardimcilari, Kurul iiyeleri arasina dahil edilmis ve
Jandarma Genel Komutani, Kurul iiyeliginden ¢ikarilarak iiye sayisi 10’a diigtirilmiistiir.
Gerektiginde Kurulun dogrudan Cumhurbaskaninin ¢agris1 ile toplanabilmesi
saglanmistir. Cumhurbaskaninin katilmadigi zamanlarda, Kurula Cumhurbaskani

Yardimcisinin bagkanlik etmesi kararlastirilmistir. MGK iiye sayisinin 10°a diistiriilmesi
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ve Cumhurbaskan1 Yardimcilarinin Kurul {iyeleri arasina dahil edilmesi, Kurul'un daha
merkezi ve sivil otoritenin kontrolii altinda bir yaptya kavusmasim saglamustir. Icisleri
Bakanligina baglanan Jandarma Genel Komutani'nin iiyelikten ¢ikarilmasi, MGK'nin
askerl unsurlardan daha bagimsiz bir yapi kazanmasina katkida bulunmustur. Bu
degisiklik, Tirkiye'nin sivil-asker iligkilerinde dengeyi sivil otorite lehine degistirme
cabasinin bir parcasi olarak degerlendirilmektedir. Kurulun dogrudan Cumhurbaskani'nin
cagrisi ile toplanabilmesi ve Cumhurbaskani'nin katilmadig1 zamanlarda Cumhurbagkani
Yardimcisi'nin bagkanlik etmesi, MGK'nin toplanma ve karar alma siireclerinde daha
biiyliik esneklik ve etkinlik saglamaktadir. Bu diizenleme, Cumhurbagkani'nin milli
giivenlik politikalarin1 daha dogrudan ve hizli bir sekilde yonlendirme yetenegini
artirabilir. MGK Genel Sekreterligi'nin gorev taniminin yeniden yapilmasi ve Milli
Giivenlik Siyaseti Belgesi'nin hazirlanmasina iligkin ¢alismalarin Genel Sekreterlikge
yiritilmesi, Genel Sekreterligin stratejik roliinii pekistirmektedir. Genel Sekreter'in
dogrudan  Cumhurbaskani'na  karst  sorumlu  olmasi, Genel Sekreterligin
Cumbhurbagkanligr hiikiimet sistemi icindeki konumunu gili¢lendirmektedir. Bu
degisiklik, milli glivenlik politikalarinin hazirlanmasi ve uygulanmasinda daha merkezi
bir koordinasyon saglamay1 hedeflemektedir. Genel Sekreter'in atanmasina iliskin takdir
hakkinin dogrudan Cumhurbaskani'na verilmesi, atama siire¢lerinde esneklik ve hiz
kazandirmaktadir. Bu diizenleme, Cumhurbaskanligi hiikiimet sistemi c¢ergevesinde,
Cumhurbagkani'nin milli giivenlik politikalarini sekillendirme ve uygulama yetkisini

pekistirmektedir.

Cumhurbaskanligi hiikiimet sistemi c¢ergevesinde MGK ve MGK Genel
Sekreterligi ile ilgili yapilan anayasal ve yasal degisiklikler, Tiirkiye'nin sivil-asker
iliskilerinde ve milli gilivenlik politikalarinda 6nemli bir doniisiim siirecine isaret
etmektedir. Bu reformlar, MGK'nin daha merkezi, etkin ve sivil denetim altinda
caligmasin1  saglamayr  amaglamaktadir.  Yapilan  degisiklikler, Tiirkiye'nin
demokratiklesme c¢abalar1 ve sivil otoritenin giliclendirilmesi agisindan onemli adimlar
olarak degerlendirilmektedir (Nacak, 2022: 380-385). Ancak, bu reformlarin etkinligi ve
stirdiriilebilirligi, uygulamada karsilasilacak zorluklar ve sivil-asker iligkilerindeki

doniisiim siirecinin bagarisina bagli olacaktir.
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3.2. ICISLERI BAKANLIGI

I¢ giivenlik kavrami, devletin vatandaslarmi hukukea sug sayilan ve cezai islem
gerektiren davraniglardan koruma ¢abalarini ifade etmektedir. Bu, bireylerin yasamindan
Ozgiirliiklerine, 0zel miilkiyetlerinden devlet diizenine kadar genis bir alani
kapsamaktadir. I¢ giivenlik, hukuki, kurumsal ve siyasi boyutlar1 icermektedir. Siyasi
boyutta, demokratik ve ¢ogulcu temellere dayanan siyasi iktidar, vatandaslarin temel
haklarin1 koruma, ilgili hukuki diizenlemeleri yapma ve uygulamalari takip etme
sorumluluguna sahiptir igisleri Bakanlhigi, Tiirkiye'nin i¢ giivenligi ve asayisinin
saglanmasi, kamu diizeni ve genel ahlakin korunmasi gibi temel amaglara hizmet
etmektedir (RG, 11 Kasim 1983, Say1, 18210). Bu amaglar, bakanliin genis yetki alanini
ve gorevlerini belirlemektedir. Emniyet Genel Miidiirliigli ve Jandarma Genel
Komutanligi’nin i¢inde bulundugu kolluk kuvveti teskilatlar1 bakanligin bu gorevleri
yerine getirme kapasitesini arttirmaktadir. Polis ve jandarma, yasal gercevede zor ve
siddet kullanma yetkisine sahip kurumsal yapilar olarak, iilke genelinde i¢ giivenlik ve
kamu diizeninin korunmasinda énemli roller iistlenmektedirler. Bu yap1 hem miilki hem
de adli ve askeri gorevleri icermektedir. Jandarma, temelde polis gorev alaninin disinda
kalan bolgelerde faaliyet gostermektedir. Bu bolgeler, sehir ve kasaba belediye
siirlarinin  6tesinde yer alan veya polis organizasyonunun bulunmadigi yerlerdir.
Bununla birlikte, baz1 durumlarda belediye sinirlart icerisinde de Jandarma, hizmetin
gerekliligi agisindan sorumluluk iistlenebilmektedir. Jandarma, 6zellikle milli ekonomi
ve devletin savunma giicii i¢in hayati 6neme sahip kritik kamu tesislerinin giivenligini
saglamakla gorevlidir. Bu tesislerin kismen ya da tamamen zarar gérmesi, gegici olarak
bile olsa faaliyet dis1 kalmas1 durumunda tilke giivenligi, ekonomisi ve toplumsal yasam
tizerinde olumsuz etkiler dogurabileceginden, Jandarma bu tesisleri 6zel koruma ve
gozetim altinda tutmaktadir. Tiirkiye'nin cografi yiizolglimiiniin yaklagik %93'Q ve
nifusunun %21", giivenlik ve asayis hizmetleri agisindan Jandarma Genel
Komutanligi'nin sorumluluk alani i¢indedir (Jandarma, 2023) Bu oranlar, Jandarma'nin

tilkenin genis bir boliimiinde kritik bir rol oynadigini gostermektedir.
3.3. MILLI ISTIHBARAT TESKILATI

Tiirkiye Cumhuriyeti'nin kurulusunu takiben, istihbarat faaliyetlerini yiirtitmek
amactyla 5 Ocak 1927 tarihinde "Milli Emniyet Hizmetleri Riyaseti" adi altinda ilk
istihbarat teskilat1 kurulmustur. Igisleri Bakanligi'na bagh olarak faaliyet gdsteren bu

teskilat, 1965 yilinda TBMM tarafindan kabul edilen 644 sayili kanun ile Milli istihbarat

27



Teskilati (MIT)’na doniismiistiir. Ingilizcedeki "Intelligence" kelimesinin Tiirkge
karsilig1 olan istihbarat, "haber alma, bilgi toplama" anlamina gelmektedir ve teknik
olarak toplanan bilgilerin siniflandirilmasini, islenmesini ve dogru kullanilmasini ifade
etmektedir. MIT, Tiirkiye'nin milli giivenlik politikasinin yiiriitiilmesi amaciyla yurt
icinde ve yurt disinda sekiz ana alanda faaliyet gostermektedir. Askeri, siyasi, ekonomik,
sosyal, cografi, biyografik, ulastirma ve muhabere, ilmi ve teknik istihbarat ile terorle
miicadele ve casuslukla ilgili ¢alismalar ve Tiirkiye'nin biitiinliigii, bagimsizlig1 ve
giivenligine yonelik i¢ ve dis tehditler hakkinda istihbarat toplamak MIT’in gérevleri
arasinda yer almaktadir. Toplanan bilgiler, Cumhurbaskani, Genelkurmay Bagkani, Milli
Giivenlik Kurulu gibi diger ilgili kurumlara paylasilarak tim bu kurumlarin bir biitiin
halinde entegre sekilde ¢alismasina yardime1 olunmaktadir. MIT’in yasa ve mevzuatlarla
belirlenmis gérev ve yetkileri, tartisma konusudur. Ozellikle sivil-asker biirokrasisi
arasindaki gerginlikler ve askeri miidahalelerin dncesinde, MiT'in siyasi iktidarla bilgi
paylasimi tartismali bir konu olmustur. MiT, 2011 yilinda Mili istihbarat akademisini
kurarak dis istihbarata daha fazla odaklanmis, bu kapsamda Ortadogu bolgesi, PKK,
kiiresel terdr ve enerji giivenligi gibi konular1 6nceliklendirmistir (Colgecen, 2012). MIT
ve yeni vizyonu, Tirkiyenin bolgesel stratejiler iiretmesinde ve bu stratejileri
uygulamada &nemli bir rol oynamaktadir. MiT'in PKK ve bolge iilkelerindeki siyasi,
askeri, kiiltiirel ve ekonomik gelismelere odaklanmasi, Tiirkiye'nin gelecegini glivence

altina almak i¢in kritik neme sahiptir.
3.4. MILLI SAVUNMA BAKANLIGI

Milli Savunma Bakanligi (MSB), Tirkiye’nin ulusal giivenlik ve savunma
stratejilerinin merkezinde yer alan, kapsamli yetki ve sorumluluklara sahip bir kurumdur
(Milli Savunma Bakanligi, 2023). Tiirkiye’nin askeri giiclinii yonetmek, savunma
politikalarini belirlemek ve uygulamakla yiikiimlii olan MSB, iilkenin i¢ ve dis tehditlere
kars1 korunmasinda kritik bir rol oynamaktadir. Milli Savunma Bakanligi’nin vizyonu,
giiclii, modern ve etkin bir savunma giicii olusturarak Tiirkiye’nin ulusal giivenligini
saglamaktir. Bu vizyon dogrultusunda, MSB, Tiirk Silahli Kuvvetleri’nin (TSK) diinya
standartlarinda bir savunma giicii olmasin1 hedeflemektedir. Ulusal giivenligi tehdit eden
her tiirlii unsura kars1 hazirlikli olmak, bolgesel baris ve istikrara katkida bulunmak, yerli
savunma sanayiini desteklemek ve ileri teknolojiye dayali savunma ¢oziimleri
gelistirmek, bakanligin temel amagclart arasinda yer almaktadir. Bu hedefler

dogrultusunda, MSB, siirekli olarak stratejik planlamalar yapmakta ve TSK’nin
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operasyonel kapasitesini artirmak i¢in ¢alismalar yiirlitmektedir. MSB’nin yetkileri,
gorev ve sorumluluklari, Anayasa ve ilgili kanunlarla belirlenmis bulunmaktadir.
Bakanlik, Tiirkiye’nin savunma politikalarini belirlemek ve uygulamakla sorumludur. Bu
kapsamda, TSK’nin yOnetimi, askeri stratejilerin gelistirilmesi, ulusal giivenligin
saglanmas1 ve savunma kaynaklarinin etkin bir sekilde kullanilmas1 gibi temel gorevleri
iistlenmektedir. Askeri personelin egitimi, askeri disiplin ve diizenin korunmasi, savunma
sanayi projelerinin yiiriitiilmesi ve uluslararasi savunma is birliklerinin gelistirilmesi de
bakanligin gorev alanina girmektedir. Bu yetki ve sorumluluklar, MSB’nin Tiirkiye’nin
giivenlik politikalarini sekillendirmede ve uygulamada ne denli 6nemli bir rol oynadigini

gostermektedir.

MSB, teknolojik gelismeleri yakindan takip etmekte ve savunma alaninda en son
teknolojilerin  kullanimin1 tesvik etmektedir. Ozellikle yerli savunma sanayiinin
gelistirilmesi amaciyla, AR-GE faaliyetlerine biiyiik 6nem verilmektedir. Bakanlik,
IHA’lar, siber giivenlik, radar sistemleri ve ileri mithendislik uygulamalar1 gibi alanlarda
projeler yiriitmektedir. Bu teknolojiler, TSK’nin operasyonel kapasitesini artirmakta,
ayn1 zamanda Tirkiye’nin bagimsiz savunma yeteneklerini giiclendirmektedir. Bilisim
alaninda ise, MSB, askeri iletisim ve bilgi sistemlerinin giivenligi ve etkinligini artirmak
amactyla cesitli dijital donilisim projeleri uygulamaktadir (Milli Savunma Bakanligi,
2024). Bu projeler, Tiirkiye’nin savunma sanayii ve askeri yeteneklerini uluslararasi
arenada rekabet edebilir seviyeye c¢ikarmaktadir. MSB’nin yiriittiigii politikalar,
Tirkiye’nin savunma stratejilerine ve ulusal gilivenlik hedeflerine uygun olarak
sekillenmektedir. Bu politikalar, TSK’nin modernizasyonu, savunma sanayiinin
gelistirilmesi ve uluslararasi askeri is birliklerinin artirilmasi gibi konular1 kapsamaktadir.
Bakanlik, NATO basta olmak iizere, cesitli uluslararasi askeri ittifaklarla is birligi
yapmakta ve bolgesel gilivenlik politikalarinda aktif rol oynamaktadir. Milli savunma
politikalar1 ¢ergevesinde, yerli iiretim savunma sistemlerinin gelistirilmesine oncelik
vermekte ve Tirkiye’nin disa bagimliligini azaltmay1 hedeflemektedir. Bu politikalar,
Tiirkiye nin savunma kabiliyetlerini artirmak ve uluslararasi alanda gii¢lii bir savunma
politikas1 yiiritmek amaciyla olusturulmaktadir. MSB, Tiirkiye'nin gilivenlik
politikalarimin sekillendirilmesinde ve uygulanmasinda kritik bir rol oynamaktadir.
Bakanlik, i¢ ve dis tehditlere karsi stratejik planlamalar yapmakta ve bu planlar
uygulamaya koymaktadir. Tiirkiye’nin giivenlik politikalarinda, bolgesel ve kiiresel

tehditler dikkate alinarak kapsamli bir yaklasim benimsenmektedir. MSB, terorle
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miicadele, sinir gilivenligi, deniz ve hava sahasi kontrolii gibi alanlarda aktif rol
almaktadir. Tiirkiye’nin NATO iiyeligi cergevesinde, ittifakin kolektif savunma
stratejilerine katkida bulunmakta ve bdlgesel giivenlik politikalarinda etkin bir aktor
olarak yer almaktadir (NATO, 2023). Bu baglamda, MSB’nin ¢alismalari, Tiirkiye’nin
ulusal gilivenliginin korunmasi ve bolgesel istikrarin saglanmasi agisindan biiyiilk 6nem
tagimaktadir. MSB’nin savunma ve giivenlik yonetim faaliyetleri, stratejik planlama,
kaynak yonetimi, operasyonel hazirlik ve kriz yonetimi gibi ¢esitli unsurlar1 igermektedir.
Bakanlik, TSK’nin operasyonel kapasitesini artirmak amaciyla, siirekli olarak egitim ve
tatbikatlar diizenlemektedir. Savunma biit¢esinin etkin bir sekilde kullanilmasi, askeri
personelin motivasyonu ve disiplini, lojistik destek ve savunma sanayi projelerinin
yonetimi gibi konular, MSB’nin oncelikli faaliyetleri arasinda yer almaktadir. Dogal
afetler ve i¢ giivenlik tehditleri gibi acil durumlarda, ilgili kurumlarla koordineli ¢alisarak
kamu giivenligini saglamaktadir. MSB, aym1 zamanda kriz yonetimi ve acil durum
hazirliklarinda da kritik bir rol oynamaktadir. Ozellikle, terdr saldirilari, dogal afetler
veya sinir ihlalleri gibi acil durumlarda hizli ve etkili bir yanit vermek {izere siirekli olarak
hazirlik yapmaktadir. Bu kapsamda, bakanlik, askeri ve sivil kurumlar arasinda
koordinasyonu saglamakta ve gerekli lojistik ve operasyonel destekleri temin etmektedir.
Bu faaliyetler, Tirkiye’'nin ulusal giivenlik stratejilerinin etkin  bir sekilde
uygulanmasinda ve halkin giivenliginin saglanmasinda 6nemli bir rol oynamaktadir. Milli
Savunma Bakanligi, Tirkiye’nin savunma sanayiinin gelisimine biiylik katki
saglamaktadir. Yerli tiretim savunma sistemlerinin gelistirilmesi, MSB’nin en 6ncelikli
politikalar1 arasinda yer almaktadir. Bu amacla, bakanlik, yerli savunma sirketleri ile is
birligi yapmakta ve AR-GE projelerine destek vermektedir. Ozellikle savunma
teknolojileri alaninda yapilan yatirimlar, Tiirkiye nin disa bagimliligini azaltmakta, ayni
zamanda ihracat potansiyelini de artirmaktadir. Bu caligmalar, Tirkiye’nin savunma
sanayiinde kiiresel bir aktor olma hedefine katkida bulunmaktadir. MSB, savunma sanayii
projelerinde yenilik¢i teknolojilere yatirim yapmaktadir. Bu projeler arasinda, IHA lar,
tanklar, savas ucaklari, denizaltilar ve fiize sistemleri gibi kritik askeri ara¢ ve gereglerin
yerli liretimi bulunmaktadir. Bu teknolojik yatirimlar, TSK’nin operasyonel kapasitesini
artirmakta ve Tiirkiye’nin ulusal giivenligini saglamada 6nemli bir rol oynamaktadir.
Milli Savunma Bakanligi, uluslararasi alanda aktif bir diplomasi yiiriitmekte ve gesitli
askeri ittifaklarla is birligi yapmaktadir. NATO iiyeligi ¢ercevesinde, MSB, ittifakin
kolektif savunma stratejilerine katkida bulunmakta ve uluslararast barig ve giivenligin

saglanmasinda rol oynamaktadir. Ikili askeri is birlikleri ve savunma sanayii anlagmalar1
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aracilifiyla, Tirkiye’nin uluslararasi alandaki etkisini artirmay1 hedeflemektedir. Bu is
birlikleri, Tiirkiye’nin stratejik c¢ikarlarini korumak ve bolgesel istikrar1 saglamak

acisindan biiyiik 6nem tagimaktadir.

Milli Savunma Bakanligi, Tirkiye’nin giivenlik politikalarinin merkezinde yer
alan ve iilkenin savunma stratejilerini belirleyip uygulayan kritik bir kurumdur. Bakanlik,
giicli ve modern bir savunma giicii olusturma vizyonuyla, TSK’nin yonetiminden
sorumlu olup, askeri stratejiler gelistirmekte, savunma sanayiini desteklemekte ve
uluslararasi askeri is birlikleri yapmaktadir. MSB’nin teknoloji ve bilisim alanindaki
faaliyetleri, Tiirkiye nin savunma kapasitesini artirmakta, yerli savunma sanayiine yaptigi
yatirimlar, iilkenin diga bagimliligini azaltmakta ve uluslararasi alandaki rekabet giiciinii
artirmaktadir. Tiirkiye nin giivenlik politikalarinin etkin bir sekilde uygulanmasinda ve
ulusal giivenligin saglanmasinda, MSB’nin rolii hayati 6nem tasimaktadir. Bu kapsamda,

MSB, Tirkiye’nin savunma ve giivenlik politikalarinda stratejik bir aktdr olarak

konumunu gili¢lendirmeye devam etmektedir.
3.5. GUVENLIK POLITIKASI YAPIM SURECININ EVRiIMI VE MEVCUT DURUM

Tiirkiye'nin gilivenlik politikas1 yapim siireci, iilkenin tarih boyunca gecirdigi
doniistimler ve kurumsal yapilanmalarin bir tiriiniidiir. Bu siire¢, Milli Glivenlik Kurulu,
Icisleri Bakanhigi ve Milli Istihbarat Teskilati gibi anahtar kurumlarin rolleri ve
etkilesimleri ¢ergevesinde ele alinmaktadir. Tiirkiye'nin giivenlik politikas1 yapim stireci,
bu kurumlarin etkilesimi, gegmisten gelen yapisal ve kurumsal doniisiimler ve i¢-dis
politika dinamikleri i¢inde sekillenmektedir. Ulusal giivenlik, i¢ giivenlik ve istihbarat,
tic kurumun da odak noktasini olustururken, her birinin 6zgiin rolleri ve sorumluluklari
bu siiregte kritik dneme sahiptir. MGK'nin kararlari, igisleri Bakanligi'nin uygulamalart
ve MIT'in sagladigi istihbarat bilgileri, Tiirkiye'nin giivenlik politikalarmin temelini
olusturmaktadir. Bu politikalarin uygulanmasinda hem i¢ hem de dis faktorler, bolgesel
gelismeler ve uluslararasi iligkilerin dinamikleri etkili olmaktadir. Bu kurumlar ve onlarin
tarithi evrimi, Tiirkiye'nin giivenlik politikas1 yapim siirecinin anlasilmasinda merkezi bir
oneme sahiptir. Bu siirecin incelenmesi, Tiirkiye'nin ulusal ve bdlgesel giivenlik
konularindaki kararlarinin, stratejilerinin ve uygulamalarinin daha iyi anlagilmasini

saglamaktadir.

Tiirkiye'nin giivenlik politikasi yapim siireci, tarihsel doniisiimlerden Onemli

Ol¢iide etkilenmistir. Cumhuriyet'in kurulusundan bu yana, ozellikle Soguk Savas
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donemi, 1980'lerdeki darbe sonras1 donem ve 2000'lerin basindaki reformlar, giivenlik
politikasinin sekillenmesinde déniim noktalar1 olmustur. Bu dénemler, MGK'nin, igisleri
Bakanligi'nin ve MIT'in rollerinin ve yetkilerinin yeniden tanimlanmasina yol agmistir.
Giivenlik politikasi1 yapim siirecinde kurumsal is birligi ve koordinasyon 6énemli bir rol
oynamaktadir. MGK'nin politika belirleme ve koordinasyon yetkisi, i¢isleri Bakanligi'nin
uygulama ve yiiriitme kapasitesi ve MIT'in istihbarat toplama ve analiz yetenekleri, bu
siirecin temel direklerini olusturmaktadir. Bu kurumlarin etkili bir sekilde ¢alisabilmesi
icin aralarinda agik iletisim kanallarinin olmasi ve ortak hedeflere yonelik bir yaklagim
benimsemeleri gerekmektedir. Agik iletisim ve koordinasyon, sadece kurum igi
dinamikleri degil, ayn1 zamanda genis ¢apta politika yapim siire¢lerini de etkilemektedir.
Bu baglamda, Tiirkiye'nin gilivenlik politikasi i¢ ve dis politika dinamiklerinden biiyiik
dlciide etkilenmektedir. i¢ politikada, demokrasi, insan haklari, hukukun iistiinliigii gibi
konular, glivenlik politikasinin temelini olustururken; dis politikada, bolgesel giivenlik,
terorle miicadele, sinir glivenligi ve uluslararasi is birlikleri énemli faktorlerdendir.
Tiirkiye'nin cografi konumu ve bolgesel giic olarak rolii, dis politika ve giivenlik
stratejilerinin  sekillenmesinde belirleyici olmaktadir. 21. ylizyilda, siber giivenlik,
terorizmle miicadele ve hibrit tehditler gibi yeni giivenlik zorluklari ortaya c¢ikmuistir.
Tiirkiye'nin bu yeni tehditlere karst etkili stratejiler gelistirmesi ve uygulamasi
gerekmektedir. Kiiresellesme ve teknolojik gelismeler, istihbarat toplama ve analiz
yontemlerini de degistirmekte, bu da MIT ve diger giivenlik kurumlarmin siirekli
adaptasyonunu gerektirmektedir. Tiirkiye'nin giivenlik politikasi yapim siireci, karmagik
tarihsel, siyasi ve sosyal dinamiklerle sekillenmis bir yapiya sahiptir. MGK, Igisleri
Bakanligi ve MIT gibi anahtar kurumlar arasindaki etkilesim, bu siirecin merkezinde yer
almaktadir. Giivenlik politikalarinin etkin uygulanmasi, i¢ ve dis politika etkilesimlerinin
yani sira demokratik ilkelerle uyumlu bir sekilde gerceklestirilmesi gerekmektedir. Bu,
Tirkiye'nin hem ulusal hem de uluslararasi alanda karsilastigi glivenlik zorluklarina yanit

verme kapasitesinin temelini olusturmaktadir.
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IKINCI BOLUM
ROBOT TEKNOLOJILERI TANIM, OZELLiKLER ve iISLEVLER
1. GENEL OLARAK ROBOT KAVRAMI

Robot kavraminin, kelime anlam1 TDK tarafindan ‘belirli bir isi yerine getirmek
icin manyetizma ile kendisine ¢esitli isler yaptirilabilen otomatik ara¢ olarak’ ifade
edilmektedir. Robotlarin genel olarak tanimlamak gerekirse, hareket etmesi igin mekanik
sistemlere, degisken parcalara ve algoritma tabanli programlanabilir sistemlere dayanan
bir makineler biitiinii olarak agiklanmaktadir (Iserman, 2000: 29-30; Alves ve Dias, 2003;
Ozbek ve Pekinalp: 13-15, 2021). Robot kavramini agiklayici bir temelde ve kitaplarinda
anlatan ve robotlar hakkindaki tarihteki ilk yasalari olusturan Isaac Asimov’dan

bahsetmemek miimkiin degildir.

Asimov’un yazmis oldugu Ben Robotl (2022) adli eserin giris bdliimiinde

robotlar hakkinda belirleyici olan ti¢ yasal durumdan s6z etmistir.
e Birinci Yasa: Bir robot, bir insana zarar veremez ya da zarar gérmesine
seyirci kalamaz.

e Ikinci Yasa: Bir robot, birinci kuralla celismedigi siirece bir insanin
emirlerine uymak zorundadir.

e Uciincii Yasa: Bir robot, birinci ve ikinci kuralla ¢elismedigi siirece kendi
varligini korumak zorundadir

Daha sonraki siiregte ise Asimov, yazmis oldugu hikayelerin belirli durumlardan
gecerek ilerlemesiyle birlikte dnceden ortaya koydugu yasalarin yetersiz oldugu fark
etmistir. Bu yetersizligin sebebini robotlarin sadece bireysel insanlara degil, tiim insanlia
kars1 da sorumlu olmalarimi gerektigi diigiincesiyle ifade etmistir. Bunun sonucunda
yetersiz olarak gordiigii yasalara Sifirinc1 Yasay1 da ekleyerek yeni bir robot yasa sistemi
olusturmustur. Bu yeni eklenen yasa ile Asimov’un Ben Robot ’ta yazmis oldugu son

Robot Yasasi su hali almistir:

o Sifirinc1 Yasa: Bir robot insanliga zarar veremez veya pasif kalmak suretiyle
insanligin zarar gérmesine izin veremez.

e Birinci Yasa: Bir robot sifirinct. yasayla ¢elismedigi siirece, bilgisi dahilinde
bir insana zarar veremez veya pasif kalmak suretiyle bir insanin zarar
gérmesine izin veremez.

e ikinci Yasa: Bir robot sifirinc1 veya birinci yasayla gelismedigi siirece
kendisine insanlar tarafindan verilen emirlere itaat etmek zorundadir.

! Isaac Asimov’un Ben Robot adli eseri ilk baskisin1 1950 yilinda yapmistir. Bu tezde faydalanilan Tiirkge
kitap ise Ben Robot ’un Ithaki Yayinlar1 tarafindan 2022 yilinda yayimlanan baskisidir.
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e Ugiincii Yasa: Bir robot ilk ii¢ yasayla celigmedigi siirece kendi varligim
slirdlirmek zorundadir

Asimov’un kitabinda ortaya koymus oldugu bu yasalar sadece bilim kurgu
eserlerinde ifade edilmeyecek, gerek Avrupa Birligi Komisyonu’ndaki robotlar
tizerindeki ¢aligmalarda ve uygulamalarda gerekse diger tartismanin ilk neslini
olusturacaktir (Tasdemir vd., 2020: 795-796). Giiniimiizde robotlarin gelismesi ve yapay

zekanin da isin i¢ine girmesiyle bu tartismalar konusulmaya devam edecektir.
1.1. ROBOTLARIN TARIHSEL SURECI

Sanayi Devrimi, 18. ve 19. yiizyillarda, 6zellikle Avrupa ve Amerika'da meydana
gelen, mekanizasyon ve endiistriyel iliretimdeki devrimsel degisimleri ifade etmektedir.
Bu donem, robotik ve otomasyonun temellerinin atildigi bir zaman olarak 6nem
tasimaktadir. Sanayi Devrimi'nin baslamasiyla birlikte robotlarin gelisimi, 18. yilizyilin
ikinci yarisinda Biyiik Britanya’da baslayip Bati Avrupa’ya ve daha sonra da biitiin
diinyaya yayilma siirecine énemli bir etki yapmustir (Stevenson, 1993: 23-25). Insan ve
hayvan giiciiniin yerini alan su ve buhar giicii, seri iiretimin olusmasina yardimci
olmustur. Elle yapilan emek makinelerle iiretim siirecine donlismiistiir. 19. yiizyilin
sonlarina dogru, dogal kaynaklarin sentetik sekilde iiretilmesiyle nihai {iriin {iretiminde
ciddi artislar gergeklesmistir. Yeni enerji kaynaklar1 ve sentetik iiriinlerin kullanilmasi,
bu kaynaklarin iirlinlere doniistliriilmesine yardimci olan makinelerin gelismesine yol
acmustir. Makine ve aletlerin evrimi montaj hatlarin1 dogurmus, yeni gii¢ kaynaklari olan
petrol, gaz ve elektrik enerjisi, telefon ve telgraf iletisimini de gelistirerek seri iiretim ve
kismi otomasyonu giinliik hayata sokmustur. Ikinci Diinya Savasi sonrasinda gelisen ve
1970’lerde olgunlasan {igiincii sanayi devrimi, liretim siireglerine bilgisayarlari, geligmis
telekomiinikasyonu ve veri analizini eklemistir (Rifkin, 2011). Programlanabilir
mantiksal denetleyicilerin (PLC) ortaya cikisiyla, dijital teknolojiye dayali makineler
tiretim siirecine ¢ikmigtir. Otomasyonun daha iyi saglanmasi icin elektronik ve bilgi
teknolojisinden faydalamlmigtir (Kagermann vd., 2013: 14). Ugiincii sanayi devriminin
en onemli etkisi otomasyonun tam manasiyla etkin hale gelmesi ve dijital sanayi
devriminin temellerinin atilmasi olarak kabul edilmektedir (Roy vd., 2009 akt.
Davutoglu, 2020: 180). Dordiincii sanayi devrimi, Endiistri 4.0 olarak da ifade edilir;
robotik, telekomiinikasyon, yazilim ve internet dgelerinin birlestirilmesiyle ortaya
cikmistir. Endiistri 4.0, bilgisayar ve bilgi teknolojisine odaklanmis bir dijital
dontistimdiir (Zhou vd., 2015: 2148). Bu devrimle birlikte, siiriiciisiiz arabalar, otonom

ve yapay zekaya sahip robotlar ve sanal gerceklik gibi yasam degistirici teknolojiler,
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giinliik hayatin bir pargasi haline gelmekte ve hatta kismen de olsa hayatimiza girmektedir

(Brynjolfsson ve McAfee, 2014: 33).
1.1.1. Erken Donem

Robotlarin kokeni, antik caglara ve insanlarin karmasik makinalar yaratma
cabalarina kadar uzanmaktadir. Antik Yunanistan'da, matematik¢i ve mithendis Archytas,
M.O. 400 yillarinda agactan yaptigi ve havada asili kalabilen "ucan bir giivercin"
yaratmistir (Dalamagkidis vd., 2012: 12). Cin'de, Zhang Heng'in M.S. 2. yiizyilda
yarattigi su saati hem zamani gosterme hem de astronomik olaylar1 tahmin etme
kapasitesine sahiptir. Orta Cag Avrupasi'nda, 13. yiizyilda Villard de Honnecourt'un
tasarladigir otomatik yazan ve ¢izen makinalar dikkat ¢ekicidir (Truitt, 2015: 197-199).
Leonardo da Vinci'nin 15. yiizyilda tasarladigi mekanik aslan ve savas¢i otomatlar da
insan benzeri hareketler yapabilen ilk mekanik sistemlerdendir (Rosheim, 2006: 35-36).
Bu mekanik otomasyonlar, giinlimiiz robotlarinin karmasikligindan uzak olsa da otomatik

mekanizmalarin tarihindeki onemli adimlar: temsil eder.
1.1.2. Endiistri Devrimi ve Mekanizasyon

Sanayi Devrimi'nin ilk asamasinda, su ve buhar giicii kullanilarak mekanik iiretim
stiregleri gelistirilmistir. Bu donemde, tekstil endiistrisindeki yenilikler o6zellikle
onemlidir. 1784'te Edmund Cartwright'in gelistirdigi buhar giicliyle ¢alisan dokuma
tezgahi, iretim siireclerini radikal bir sekilde degistirmistir (Hills, 1993: 117). Bu
donemdeki diger 6nemli icatlar arasinda, James Watt'in gelistirdigi buhar motoru (1769)
bulunmaktadir. Buhar motoru, sanayi ve ulasim alanlarindaki makinalara gii¢c saglamada
devrim yaratmistir (Spear, 2008: 54). 19. yiizyilin sonlarina dogru, 6zellikle otomotiv
sektoriinde, seri iiretim hatlar1 ortaya ¢ikmaya baslamistir. Henry Ford'un otomobil
tiretimi i¢in kullandiZi montaj hatti sistemi, iiretim siireclerinde verimliligi ve hizi
artirmistir. Bu, modern robotik iiretim sistemlerinin Onciisii olarak kabul edilmektedir
(Jones ve Womack, 2016: 23-24). Bu donemde baslayan elektrifikasyon, mekanik
sistemlerin elektrik motorlar1 ve elektronik kontrol sistemleriyle entegrasyonuna yol
acmistir. Bu entegrasyon, daha karmasik ve otomatik makinalarin gelistirilmesini
saglamistir. Sanayi Devrimi'nin bu donemi, robotik ve otomasyon teknolojilerinin
temellerinin atildig1 ve gelecekteki gelismeler i¢in zemin hazirlayan bir donem olarak
onem tagimaktadir (Capcioglu ve Anik, 2021: 30). 20. yiizyilin baglarinda, elektronik ve

kontrol sistemlerindeki geligsmeler, robotik alaninin evriminde 6nemli bir doniim noktasi
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olarak kabul edilmistir. Bu doénem, daha karmasik ve verimli robotik sistemlerin

gelistirilmesine olanak tantyan teknolojik yeniliklerle karakterize edilir.

20. yiizy1lin ilk yarisinda, elektrik motorlarinin ve elektronik kontrol sistemlerinin
gelisimi, mekanik otomasyon sistemlerinin daha verimli ve hassas hale gelmesini
saglamistir. Bu, 0zellikle hassas {iretim gerektiren alanlarda olduk¢a 6nemlidir. 1940-
1950’1i yillarda, elektronik devrelerin ve bilgisayar teknolojisinin gelismesi, otomatik
kontrol sistemlerinin daha karmasik gorevleri yerine getirebilmesine olanak tanimistir.
Bu doénemin belki de en 6nemli katkisi, ilk programlanabilir robotlarin gelistirilmesidir.
1954 yilinda, George Devol "Unimate" adli ilk programlanabilir robotun patentini
almistir. Unimate, 1961 yilinda General Motors'un bir fabrikasinda kullanilmaya
baslandiginda, modern endiistriyel robotigin baslangici olarak kabul edilmistir (Nof,
1999: 3). ilk programlanabilir robotlar, karmasik iiretim siireglerini otomatiklestirmede
devrim yaratarak, endistrinin verimliligini ve esnekligini arttirmistir. Bu gelismeler,
robotik ve otomasyon teknolojilerinin modern formunun temellerini atmis ve daha

karmagik ve yetenekli robotlarin yolunu agmustir.
1.1.3. Modern Robotik: Otomasyon ve Yapay Zeka

Modern robotik, 1990’larin sonundan itibaren, 6zellikle otomasyon ve yapay zeka
alanlarinda kaydedilen ilerlemelerle biiylik bir doniisim geg¢irmistir (Andreu-Prez vd.,
2018:43). Bu donem, robotlarin sadece endiistriyel araclar olmaktan ¢ikip, daha karmasik,
esnek ve zeka sahibi sistemlere doniismelerini isaret etmektedir. 1970-1980'ler boyunca,
endistriyel robotlar daha yaygin hale gelmistir. Bu robotlar, 6zellikle otomotiv ve
elektronik endiistrilerinde, iretim siireglerinde verimliligi ve kaliteyi artirma rolii
iistlenmistir. Bu donemdeki robotlar, Oncelikle tekrar eden, basit gorevler icin
programlanmis ve kullanilmistir (Lozano-Perez, 1983: 830). Ancak, zamanla, robotik
teknolojilerin gelisimiyle, bu makineler daha karmasik gorevleri yerine getirebilecek
kapasiteye kavugmustur. 21. yiizyilin baslari, yapay zekd ve makine Ogrenmesi
alanlarinda 6nemli gelismelerle yol agmistir. Bu teknolojiler, robotlarin ¢evrelerini
algilamalarini, kararlar almalarin1 ve 6grenmelerini saglayarak, robotlarin yeteneklerini
onemli Ol¢lide genisletmistir. Yapay Zeka destekli robotlar, karmagik gorsel ve sesli
algilama yetenekleriyle donatilmistir. Bu sayede, robotlar, insanlarla etkilesim kurma,
Ozgln kararlar alma ve karmasik problemleri ¢6zme yeteneklerini dnemli derecede
gelistirmistir. Giiniimiizde, robotlar sadece fabrikalarda degil, saglik hizmetlerinden

egitime, evde yardimct robotlardan otonom araglara kadar bircok alanda
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kullanilmaktadir. Yapay Zeka ve robotik teknolojilerinin entegrasyonu, robotlarin insan
yasaminin hemen her alaninda etkin ve yardime1 roller iistlenmelerine olanak vermistir
(Shabbir ve Anwer, 2018: 2-7). Bu donemdeki gelismeler, robot teknolojilerinin insan
yasamina entegrasyonunu ve bu teknolojilerin giderek daha zeki, esnek ve etkilesimli hale

gelmesini saglamstir.
2. ROBOTLARIN TEMEL OZELLIKLERI

Robotik, giiniimiizde hizla gelisen ve hem endiistriyel hem de giinliik yasamda
giderek daha fazla yer edinen bir teknoloji alanidir. Robotlar, karmasik mekanik yapilar,
sofistike kontrol sistemleri ve gelismis algilama yeteneklere sahip aygitlardir. Robotlarin
tasarim ve yapisal 6zellikleri, onlarin islevselligi ve uygulama alanlar1 iizerinde dogrudan
etkiye sahiptir (Siciliano vd., 2008: 31). Robotlarin mekanik yapisi, genellikle bir iskelet
ve cesitli hareket mekanizmalarindan olusmaktadir. Iskelet, robotun temel formunu ve
yapisal biitiinliigiinii saglarken, hareket mekanizmalari (6rnegin, eklemler ve baglantilar)
robotun hareket kabiliyetini belirmektedir. Iskeletin tasarimi, robotun uygulanacag
gorevlere ve caligma ortamina gore degisiklik gosterir (Bogue, 2018: 586-589). Insansi
robotlar, insan benzeri bir iskelet yapisina sahipken, endiistriyel robotlar daha ¢ok gorev
odakli mekanik yapilar sergilemektedir. Aktiiatrler, robotun hareket etmesini saglayan
mekanizmalardir. Bunlar, elektrik motorlar1, hidrolik ve pnématik sistemler? gibi gesitli
formlarda olabilir. Aktiiatorlerin se¢imi, gereken gii¢, hiz, hassasiyet ve verimlilik gibi
faktorlere baglidir. Sensorler, robotun gevresini algilamasini saglar ve bu bilgileri robotun
kontrol sistemine iletmektedir. Bu sensorler, dokunma, basing, sicaklik, goriis (kamera
sistemleri), ve hatta daha sofistike sensorler (LIDAR, RADAR) olabilmektedir
(Wandinger, 2005: 3-5). Sensorlerin se¢imi, robotun gorevi ve ¢alisma ortamina baglidir.
Robotlarin enerji sistemleri, genellikle piller (sarj edilebilir veya tek kullanimlik), elektrik
sebekeleri veya hibrit sistemler tarafindan saglanmaktadir. Enerji yonetimi, robotun
calisma siiresini ve verimliligini etkileyen kritik bir unsur olarak ifade edilebilir. Ener;ji
verimliligi, 6zellikle mobil robotlar i¢in 6nemlidir, ¢iinkii bu, robotun bagimsiz ¢alisma
stiresini dogrudan etkilemektedir (Gadaleta vd., 2019: 459). Enerji yonetim sistemleri,
enerji tiiketimini optimize ederek ve enerji kaynaklarini etkin bir sekilde kullanarak
robotun operasyonel verimliligini arttirmaktadir. Robotlarin tasarim ve yapisal
Ozellikleri, onlarin genel performansini, uygulama alanlarimi ve etkilesim sekillerini

belirlemektedir. Bu temel 0Ozellikler, robotlarin g¢esitli goérevleri yerine getirme

2 Sikistirilmis Hava ile Calisan Sistemler.
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kapasitelerinin temelini olusturmaktadir. Robotlarin kontrol sistemleri ve yazilimlari,
onlarin islevlerini ve etkilesimlerini belirleyen kritik bilesenlerdir. Robotlarin kontrol
sistemleri, genellikle otomatik veya manuel olabilmektedir. Otomatik kontrol sistemleri,
onceden tanimlanmis gorevleri yerine getirmek lizere programlanirken, manuel kontrol
sistemleri, insan operatorler tarafindan gercek zamanli olarak yonetilmektedir
(Kortenkamp vd., 2016: 289). Otomatik kontrol sistemleri, robotlarin belirli gérevleri
bagimsiz olarak yerine getirmesini saglamaktadir. Bu sistemler, sensor verilerini ve
programlanmis algoritmalar1 kullanarak kararlar alir ve eylemleri yerine getirmektedir.
Manuel kontrol sistemleri ise, 6zellikle karmagik veya 6ngoriilemeyen durumlarda, insan
miidahalesine olanak tanimaktadir. Bu tiir sistemler, robotlar1 uzaktan kontrol etmek veya
ince ayar yapmak icin kullanilmaktadir. Robotlarin yazilimi ve programlanmasi, onlarin
nasil hareket edecegini, gérevleri nasil yerine getirecegini ve ¢evreleriyle nasil etkilesim
kuracagini belirlemektedir (Lozano-Perez,1983: 823). Bu yazilimlar, ¢esitli programlama

dilleri ve gelistirme ortamlarinda olusturulmaktadir.

Programlama, robotlara gdrevleri yerine getirme, karar alma ve problem ¢dzme
yetenekleri kazandirmaktadir. Bu, genellikle karmasik algoritmalar ve makine 6grenimi
teknikleri kullanilarak gerceklestirilir (Mahadevan ve Connel, 1992: 772). Gelismis
robotlar, yapay zeka ve makine 6grenimi algoritmalari ile donatilmistir. Bu algoritmalar,
robotlarin ¢evrelerini algilamalarini, 6grenmelerini ve adaptasyon gostermelerini
saglamaktadir. Robotlarin kontrol sistemleri ve yazilimi, onlarin ne kadar etkili ve
bagimsiz ¢alisabilecegini belirlemektedir. Bu teknolojiler, robotlarin karmasik goérevleri
yerine getirme yeteneklerini ve insanlarla etkilesimlerini siirekli olarak gelistirmektedir.
Robotlarin algilama ve isleme kabiliyetleri, onlarin c¢evreleriyle nasil etkilesim
kurduklarini ve karar verme siireclerini belirlemektedir (Kaupp vd., 2010: 445-446).
Robotlar, ¢esitli sensorler kullanarak ¢evrelerini algilar. Bu sensorler, gorsel algilama i¢in
kameralar, dokunma i¢in basing sensorleri, ses i¢in mikrofonlar ve daha bir¢ok 6zel
sensOrii biinyesinde tasiyabilmektedir. Gorlis sensorleri, robotlarin nesneleri tanimasini,
yerlerini belirlemesini ve navigasyon yapmasini saglamaktadir. Kamera sistemleri, 2D ve
3D goriintii isleme teknolojileri ile birleserek robotlarin gorsel olarak zengin bilgiler elde
etmelerine olanak tanimaktadir. Dokunma sensorleri, robotlarin nesnelerle etkilesiminde
kritik oneme sahiptir. Bu sensorler, nesnelerin dokusunu, sertligini ve seklini algilayarak,
robotlarin daha hassas ve kontrollii hareket etmelerini saglamaktadir. Robotlar,

sensorlerden gelen verileri isleyerek kararlar alir ve gorevleri yerine getirirler. Bu siireg,
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veri toplama, analiz etme ve uygun eylemleri belirleme adimlarini icermektedir. Veri
isleme, robotlarin c¢evrelerini anlamalarint ve karmagik karar verme slireglerini
gerceklestirmelerini saglamaktadir. Bu, genellikle gelismis algoritmalar ve yapay zeka
teknikleri kullanilarak yapilmaktadir (Kumar ve Thakur, 2012: 65). Gelismis robotlar,
makine 0grenimi ve yapay zeka algoritmalarini kullanarak siirekli olarak 6grenir ve
deneyimlerinden yararlanmaktadir. Bu, robotlarin zaman i¢inde daha etkili ve uyumlu
hale gelmelerini saglamaktadir. Robotlarin algilama ve isleme kabiliyetleri, onlarin
cevreleriyle nasil etkilesim kurduklarmi ve gorevleri nasil yerine getirdiklerini
belirlemektedir. Bu teknolojiler, robotlarin bagimsiz ve etkin bir sekilde ¢aligmalarini

saglar ve siirekli gelisen bir alani temsil etmektedir (Garcia vd., 2007: 94-95).
2.1. ROBOTLARIN KULLANIM ALANLARI VE CESITLERI

Robotlarin net bir tanimin1 yapmak ve kategorize bir sekilde ifade etmek kolay
degildir. Her bir robotun kendine has 6zellikleri bulunmaktadir. Robotlarin kullanim
amaglaria gore boyutlarinda, sekillerinde ve yeteneklerinde farkliliklar bulunmaktadir
(Whitesides, 2018: 4260-4261). Bununla birlikte robotlar birgok ortak 6zellikleri de
paylagmaktadirlar. Robot teknolojisi, insanoglunun hayatin1 kolaylastiran ve giivenligini
artiran en dnemli teknolojik atilimlardan birisidir. Kamu giivenligi, robotlarin yardimiyla
onemli Olclide gelisme gdsteren bir alan olup, bu teknolojik yardimlar sayesinde bir¢ok
zorlu ve tehlikeli gérev daha etkin ve giivenli bir sekilde gerceklestirilebilmektedir.
Ozellikle arama-kurtarma operasyonlari, tehlikeli madde tespiti ve kalabalik kontrolii gibi
alanlarda robotlar, insan giiciinii desteklemekte ve operasyonel kapasiteyi artirmaktadir.
Robotlarin fiziksel yapilari, gorevlerini yerine getirme yeteneklerini temel almaktadir.
Cesitli hareket mekanizmalarina sahip olmalari, farkli zemin ve ortamlarda etkili bir
sekilde hareket etmelerini saglamaktadir (Rubio vd., 2019: 7-9). insansi robotlar,
insanlarmn erisemedigi veya tehlikeli olan yerlerde gérev yapabilirken, IHA’lar havadan
hizli tarama ve izleme yapma kapasitesine sahiptir. Su alt1 robotlari, sel baskinlar1 veya
denizalt1 arastirmalarinda kritik goérevler iistlenmektedir. Bu ¢esitlilik, kamu giivenligi

gorevlerinin 6zellestirilmis ihtiyaglarini yerine getirmektedir.

Robotlar, cevrelerini algilamak ve yorumlamak icin gelismis sensorler ve
algilayicilar kullanir. Bu teknolojik 6zellikler, robotlarin ¢evresel degisikliklere duyarh
olmalarini ve dogru kararlar almalarini saglar. Yapay zeka ve makine 6grenimi, robotlarin
O0grenme ve adaptasyon yeteneklerini artirarak, karsilastiklari durumlar karsisinda en

uygun eylemleri segmelerine olanak tanimaktadir (Bonci vd., 2021: 10). Bu yetenekler,
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Ozellikle arama-kurtarma gorevleri ve tehlikeli durumlarda cankurtaran olarak gorev
yapan robotlar i¢in hayati 0nem tasimaktadir. Modern robotlar, gelismis iletisim
teknolojileri sayesinde insanlar ve diger robotlarla etkili bir sekilde iletisim
kurabilmektedir. Bu, 6zellikle karmasik gorevlerin koordinasyonu ve acil durumlarda
hizli bilgi akisinin saglanmasi i¢in énemlidir. Giivenli ag baglantilar1 ve veri sifreleme,
toplanan bilgilerin glivenli bir sekilde islenmesi ve iletilmesi igin temel bir gerekliliktir.
Bu 6zellikler, robotlarin kamu giivenligi gorevlerinde daha bagimsiz ve etkili bir sekilde

calismalarini saglamaktadir (Syed vd., 2021: 4-5).

Robot teknolojisinin kamu giivenligi alanindaki uygulamalari, siirekli gelisen ve
genisleyen bir alan1 kapsamaktadir. Arama-kurtarma operasyonlari, robotlarin insanlari
tehlikeli durumlardan kurtarmak icin kullanildig: kritik gorevler arasindadir. Tehlikeli
maddelerin tespiti ve imhasi, robotlarin riskli maddelere insanlardan daha giivenli bir
sekilde yaklasabilmesi sayesinde daha giivenli hale gelmistir (De Cubber vd., 2017: 1-4).
Kalabalik kontrolii ve izleme, biiyiik etkinliklerde veya toplumsal olaylarda robotlarin
gbzetleme ve analiz yeteneklerini 6n plana ¢ikarmaktadir. Robot teknolojisinin temel
ozellikleri, kamu gilivenligi alaninda ¢igir agici yenilikler sunmaktadir (Rahman vd.,
2016: 3). Fiziksel yapilari, zeka ve karar verme yetenekleri, iletisim ve ag baglantilari
gibi ozellikler, robotlarin ¢esitli ve zorlu gorevleri etkin bir sekilde yerine getirmelerini
saglamaktadir. Teknolojinin ilerlemesiyle birlikte, robotlarin kamu giivenligi
operasyonlarinda daha etkin, verimli ve giivenli bir sekilde kullanilmas1 beklenmektedir
(Réty, 2010: 503). Bu gelismeler, robot teknolojisinin kamu giivenligi alaninda nasil daha
fazla entegre edilebilecegi ve gelistirilebilecegi lizerine siirekli bir arastirma ve yenilik

siirecini tesvik etmektedir.
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2.1.1. Endiistriyel Robotlar

Endiistriyel robotlar, cesitli yonlerde hareket edebilen ve farkli ortamlarda ve
durumlarda bir¢ok gorevi yerine getirmek amaciyla programlanan bir robot tiiriidiir (Pan
vd., 2012: 88-90). Basit diizeyde tekrarlanan gorevleri gergeklestirmek amaciyla
insanlarin yerine kullanilan ve c¢esitli 6zelliklerden olusan bir robottur. Bu endiistriyel
robotlar, yiikksek basing ve vakum altinda, ¢ok titiz temizlik gerektiren laboratuvarlardan
en agir calisma kosullarindaki madenlere kadar birgok alanda kullanilirlar (Ozcan, 2019:
3-5). Asirt tehlikenin mevcut oldugu durumlarda ise insanlarin hayatinin tehlikeye
atilmamasi i¢in One ¢ikarak insanlarin yerini almaktadirlar. Endiistriyel robotlar, hassas
ve kirillgan nesnelerle calisirken ise ¢esitli 6zel tutamaglarla donatilarak ister cok 6nemli
maddeleri isterse de birkag ton agirligindaki yiikleri kaldirabilmektedir (Stoyanov vd.,
2016: 94). Endiistriyel robotlar, istenilen her tiirlii aletle donatilarak insanlar tarafindan
erisilemeyecek hassasiyet, dogruluk, hiz ve tekrarlanabilirlikle kullanilmaktadir. Yine bu
robotlar, bilgisayarlarla entegre bicimde ¢ok sayida kamera, sensor ve cesitli goriis
sistemleriyle birlikte yapay zeka ile de kullanilir (Soori vd., 2023: 66-67). Endiistriyel
robotlar, giinlimiizde otomasyonla birlikte diinyada {iretilen cogu tirliniin imal edilmesinin
de 6nemli bir pargasidir. Endiistriyel robotlar, belirli liretim gdrevlerini otomatik olarak
gerceklestirebilen mekanik kollar veya cihazlar olarak da tanimlamak miimkiindiir. Bu
robotlar, tekrar eden goérevlerde insan hatalarini azaltir, iiretim hizin1 artirir ve tehlikeli
ortamlarda insan sagligini korur (Nof, 2009: 23). Endiistriyel robotlar, {iretim hatlarinin
verimliligini artirma, maliyetleri diisiirme ve kaliteyi iyilestirme amaciyla gelistirilmis
otomatik makinelerdir. Giinlimiizde, otomotivden elektronik iiretime, birgok farkl

sektorde kritik roller uistlenmektedirler.

Endiistriyel robotlar, yapilarina ve gerceklestirebilecekleri iglemlere gore
simiflandirilir. Bu smiflandirma igerisinde kol robotlar, SCARA robotlar, kartezyen
robotlar ve delta robotlar yer almaktadir. Her bir robot tiirii, 6zgiin hareket kabiliyetleri
ve uygulama alanlariyla 6n plana ¢ikmaktadir. Endiistriyel robotlar, iiretim siire¢lerinin
bir¢ok farkli asamasinda kullanilmaktadir. Otomotiv montaj hatlarindan, elektronik parca
yerlestirmeye, gida paketlemesinden, ilag sektdriindeki hassas iglemlere kadar genis bir
yelpazede gorev yapmaktadirlar. Yapay zekd ve makine 6grenimi ile entegre edilen
endiistriyel robotlar, gelecekte iiretim siire¢lerinde daha da oOnemli bir rol
oynayacaklardir. Endiistri 4.0'm yiikselisi, akilli fabrikalar ve dijital doniisiim, robot
teknolojisinin evriminde kilit faktorler olacaktir (Dagnaw, 2020: 7-8). Endiistriyel
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robotlar, modern liretim siireglerinde vazge¢ilmez bir unsurudur. Teknolojik ilerlemelerle
birlikte, endiistriyel robotlarin etkisi ve Onemi artarak, iretimde yeni standartlar

belirleyecektir.
2.1.2. Endiistriyel Robot Cesitleri

Endiistriyel robotlar, otomotivden elektronik {iiretime, gida sektdriinden ilag
sanayiine kadar genis bir yelpazede kullanilmaktadir. Bu robotlar, iiretim hatlarinin
esnekligini ve adaptasyon kabiliyetini artirarak, kiiciikten biiyiige her 06lgekteki
isletmelerin rekabet giiciinli arttirmaktadir (Groover, 2016: 80). Endiistriyel robotlarin
gelecegi, yapay zeka ve makine 6grenimi ile daha da entegre hale gelerek, otomasyonun
yeni seviyelere ulagsmasini saglamaktadir (Russell ve Norvig, 2016: 17). Ancak, bu
gelismeler is giicli piyasasinda doniisiimlere yol agacak ve etik ile glivenlik konularinda
yeni zorluklar ortaya ¢ikaracaktir (Ford, 2015). Endiistriyel robotlar, modern tiretim
stireglerinin ayrilmaz bir pargasi haline gelmistir. Bu teknolojinin gelisimi, tiretimde
verimlilik ve kalite standartlarim1 yiikseltirken, gelecekteki uygulamalart ve

entegrasyonlar1 hakkinda stirekli arastirma ve yenilik yapilmasini gerektirmektedir.

Kol Robotlar: Genellikle montaj, kaynak, malzeme tasima gibi gorevlerde

kullanilan ¢ok yonlii robotlardir (Siciliano vd, 2008: 222).

SCARA Robotlar: Yiiksek hizli montaj ve paketleme islemleri icin ideal olan
robotlardir. Dogruluk, yiiksek hiz, kolay montaj, hassasiyet ve yiiksek verimle One
cikmaktadirlar. Ozellikle hizli pick-and-place (al-ve-koy) gérevleri igin tasarlanmistir
(Craig, 2005).

Kartezyen Robotlar: Montaj hatlari, tasima ve kaynak islemlerinde kullanilan

robotlardir 3 eklemleri bulunur amaci insan giiclinden tasarruftur. (Zhang ve Wei, 2017:
31).

2.1.3. insans1-Sosyal Alanda Robotlar

Insans1 robotlar, insan formunu taklit eden ve cesitli fiziksel gdrevleri yerine
getirebilen robotlar olarak nitelendirilebilir. Bu robotlar, insan-makine etkilesimini
kolaylastirmak ve daha dogal bir kullanic1 deneyimi saglamak icin tasarlanmistir. Insansi
robotlarin arastirilmasi ve gelistirilmesi, robotik, yapay zeka, malzeme bilimi ve biligsel
bilimler gibi birgok disiplini bir araya getirmektedir. insansi robotlarin tarihi, teknolojinin
ve insan hayal gliciiniin bir iirlinii olarak, 20. yiizyilin baslarina kadar uzanmaktadir. Bu

stire zarfinda, insans1 robotlar bilim kurgudan gercege donilismiis ve dnemli teknolojik
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ilerlemeler kaydetmistir. Insansi robotlarin ilk &rnekleri, 1920-1930'larda mekanik
otomatlar ve basit motorlu maketler seklinde ortaya ¢ikmistir. Bu donemin en bilinen
orneklerinden biri, 1939 New York Diinya Fuari'nda sergilenen Elektro isimli robottur.
Elektro, sesle aktive edilebilen basit hareketler ve konusma yetenegi ile dikkat ¢gekmistir
(History of Information, 2024) 1960-1970ler, bilgisayar teknolojisinin ve elektronik
kontrol sistemlerinin geligsimi ile insansi robotlarin daha karmasik hale gelmeye basladigi
bir donemdir. Bu donemde, Japonya'da WABOT-1 gibi erken donem insansi robotlar
gelistirilmistir. WABOT-1, basit konusma tanima, yiiriime ve nesne tasima yeteneklerine
sahiptir ve modern insansi robotlarin atasi olarak kabul edilmektedir (Humanoid Waseda
University, 1970).

2.1.4. Sosyal Yasamda Robotlar ve Yapay Zeka

1990-2000°’1li yillar yapay zeka ve robotik alanlarinda 6nemli ilerlemelerin
yasandigi bir donemdir. Bu donemde, insansi robotlar giderek daha karmasik gorevleri
yerine getirebilir hale gelmis ve duyusal algilama, nesne tanima ve gevresel adaptasyon
gibi yetenekler kazanmistir. Honda'nin ASIMO'su, bu donemin en ikonik insansi
robotlarindan biridir ve yliriime, kosma ve merdiven ¢ikma gibi insan benzeri hareketleri
gerceklestirebilir hale gelmistir. 21. ylizy1l, insansi1 robot teknolojisinde hizli bir evrimi
temsil etmektedir. Gelismis sensor teknolojileri, yapay zeka, makine 6grenimi ve
malzeme bilimindeki yenilikler, insans1 robotlarin daha etkilesimli, adaptif ve kullanish
hale gelmesini saglamistir. Sofistike robotlar, endiistriyel otomasyondan saglik
hizmetlerine, ev asistanligindan egitim ve eglenceye kadar genis bir yelpazede
kullanilmaktadir. Giiniimiizde, insansi robotlar iizerine yapilan arastirmalar, onlarin
duygusal zeka ve sosyal etkilesim yeteneklerini gelistirmeye odaklanmaktadir, bu da
onlar1 insan toplumunda daha entegre ve kabul edilebilir hale getirmeyi amaglamaktadir
(Dautenhahn, 2007: 682-386). Insans1 robotlarin tarihsel gelisimi, teknolojinin sinirlarmi
zorlama ve insan benzeri makineleri hayata gecirme arzumuzun bir gostergesidir.
Gegmisten giiniimiize, bu alandaki ilerlemeler, insansi1 robotlarin yeteneklerini énemli
Olclide artirmis ve onlari hayatimizin bir¢ok alaninda vazgecilmez hale getirmistir.

Gelecek, insans1 robot teknolojisinde daha da biiyiik potansiyeller vaat etmektedir.

Insans1-Sosyal robotlar, insanlarla dogal ve etkili bir sekilde iletisim kurabilen,
genellikle insan benzeri 6zellikler tasiyan robotlardir. Bu robotlar, insanlarin duygusal ve

sosyal ihtiyaglarim1 anlayabilir ve buna uygun yanitlar verebilmektedir (Breazeal,
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2003:167-169). Sosyal robotlar, insanlarla etkilesimde bulunurken bir dizi temel 6zelligi
sergiler:

e Empati ve Duygusal Zeka: Sosyal robotlar, insan duygularini taniyabilir ve

uygun duygusal tepkiler verebilir (Picard, 1997).

e Dogal Dil Isleme: Bu robotlar, dogal dil isleme (NLP) teknolojileri sayesinde
insanlarla akic1 bir sekilde iletisim kurabilir (Litman vd., 2015: 247-250).

e Sosyal Isaretlerin Anlasilmasi: Sosyal robotlar, insanlarin jest, mimik ve viicut

dili gibi sosyal isaretlerini anlayip yorumlayabilir (Saunderson ve Nejat, 2019: 578).

Sosyal robotlarin uygulama alanlar1 oldukga cesitlidir: Egitimde, sosyal robotlar
ogrencilere  kisisellestirilmis ~ 6grenme  deneyimleri  sunabilmektedir.  Saglik
Hizmetlerinde, yaslilar ve engelliler i¢in tasarlanmis sosyal robotlar, hastalarin ilag
takibini yapabilir ve onlara sosyal destek saglayabilmektedir (Feil-Seifer ve Mataric,
2011: 465-468). Miisteri Hizmetlerinde, sosyal robotlar, miisteri hizmetleri ve karsilama
gorevlerinde etkili bir sekilde kullanilabilmektedir (Wirtz vd., 2018:909-911). Sosyal
robotlarin gelecegi parlak olmakla birlikte, etik, glivenlik ve gizlilik gibi bir dizi zorluk
da bulunmaktadir. Bu robotlarin toplumda kabul gormesi icin, insanlarla etkilesimlerinin
dogalligi, giivenilirligi ve etik standartlara uygunlugu 6nemlidir (Sharkey ve Sharkey,
2021: 311-313). Sosyal robotlar, insanlarla etkilesimde bulunarak bir¢ok alanda devrim
yaratma potansiyeline sahiptir. Bu robotlarin gelisimi, insanlarin hayat kalitesini
artirabilir ve birgok sosyal ve ekonomik fayda saglayabilir. Ancak, bu yeni teknolojinin

etik, glivenlik ve gizlilikle ilgili zorluklarinin da ele alinmas1 gerekmektedir.
2.1.5. Hizmet Alaninda Robotlar ve Cerrahi Alanda Robotlar

Hizmet robotlari, insanlarin giinliik yasamlarin1 kolaylastirmak, giivenliklerini
artirmak ve yasam kalitelerini iyilestirmek i¢in tasarlanmistir. Bu robotlar, ev islerinden
kisisel bakima, saglik hizmetlerinden egitime kadar genis bir yelpazede hizmet sunarlar
(ISO 8373: 2012). Hizmet robotlari, evde temizlik, yemek pisirme, ¢im bigme gibi giinlilk
islerde kullanilarak zaman ve enerji tasarrufu saglar. Otomatik elektrikli siipiirgeler ve
¢im bigme robotlari, ev islerini otomatize ederek insanlarin daha fazla bos zamanlarinin

olmasina katkida bulunmaktadir (Hawes vd., 2017: 148-150).
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Insan Destek Hizmetleri:

e Saglik Hizmetleri: Hizmet robotlari, yash ve engelli bireylere destek olmak, ilag
hatirlatma, temel saglik izlemi gibi gorevleri iistlenmek i¢in saglik sektoriinde giderek

daha fazla kullanilmaktadir (Broekens, Heerink, ve Rosendal, 2009: 95-97).

e Egitim ve Ogrenme: Egitim robotlar1, dgrencilere dil dgrenimi, matematik gibi
konularda yardimci olmak i¢in tasarlanmistir. Bu robotlar, 6grenme siirecini daha
etkilesimli ve eglenceli hale getirebilmektedir (Tanaka, Cicourel, ve Movellan, 2007:

17957-17958).

e Miisteri Hizmetleri: Aligsveris merkezleri, havaalanlar1 ve otellerde bilgi verme,
yon gosterme gibi hizmetler sunan robotlar, miisteri memnuniyetini artirma potansiyeline

sahiptir (Wirtz vd., 2018: 909-911).

Hizmet robotlarinin gelecegi, yapay zeka ve makine 6greniminin entegrasyonu ile
sekillenmektedir. Bu teknolojik gelismeler, robotlarin daha akalli, etkilesimli ve kullanici
dostu hale gelmesini saglayacaktir. Ancak, gizlilik, giivenlik ve etik gibi zorluklarin
iistesinden gelinmesi gerekmektedir (Sharkey ve Sharkey, 2011). Hizmet robotlari,
giinlik yasamda sunduklar1 cesitli insan destek hizmetleri ile 6nemli bir potansiyele
sahiptir. Bu robotlarin gelistirilmesi ve yayginlagtirilmasi, insanlarin yasam kalitesini
artiracak ve bir¢ok alanda yeni firsatlar sunacaktir. Ancak, bu yeniliklerin toplumda kabul
gormesi icin karsilasilan zorluklarin ele alinmasi ve etik standartlarin belirlenmesi

Onemlidir.

Cerrahi robotlar, 6zellikle minimal invaziv cerrahiye yeni bir boyut getirmistir.
Bu robotlar, laparoskopik cerrahi gibi geleneksel minimal invaziv yontemlerin
ulasamadig1 hassasiyet ve esnekligi saglamaktadir. Da Vinci Cerrahi Sistemi gibi
platformlar, cerrahlarin robotik kollar araciligiyla daha kiiclik kesiflerle operasyon
yapmasina, bdylece hastanin iyilesme siirecini hizlandirmasma olanak tanimaktadir
(Diana ve Marescaux, 2015: 16). Cerrahi robotlarin sundugu en biiyiik avantajlardan biri,
operasyon sirasinda cerrahin hareket kabiliyetinin ve hassasiyetinin artirilmasidir. Robot
teknolojisi, insan elinin ulasamayacag1 dar alanlarda bile kesin ve kontrollii hareketler
yapilmasini saglamaktadir. Bu 6zellikle kardiyak, tirolojik ve jinekolojik operasyonlarda
onemli faydalar saglamaktadir (Erdem ve Cinbirt, 2022: 84). Cerrahi robotlarin
kullanimi, operasyon sonras1 agriy1 azaltmakta ve hastanede kalis siiresini kisaltmaktadir

(Tewari vd., 2012: 13-14). Cerrahi robot teknolojisinin yayginlagsmasina ragmen, bu
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sistemlerin yiiksek maliyeti ve cerrahlar i¢in gereken uzun egitim siirecleri gibi zorluklar
bulunmaktadir. Robotik cerrahinin uzun vadeli sonuclari lizerine yapilan aragtirmalarin
sinirlt olmasi, bu teknolojinin etkinligi ve giivenligi hakkinda sorulari da beraberinde
getirmektedir. Cerrahi robot teknolojisi, yapay zeka ve makine 6grenimi gibi alanlardaki
ilerlemelerle birlikte siirekli evrim gecirmektedir. Gelecekte, bu robotlarin daha da
gelistirilmesi ve maliyetlerinin azaltilmasi beklenmektedir. Robotik cerrahinin potansiyel
uygulama alanlariin genisletilmesi ve bu teknolojinin daha fazla hastanede kullanilabilir

hale gelmesi ongoriilmektedir (Hashimoto vd., 2018).
2.1.6. Suda Kullanilan Robotlar

Suda kullanilan robotlar, otonom su alt1 araglart (AUV'ler), uzaktan kumandali
araglar (ROV'ler) ve insansiz yiizey araglar1 (USV'ler) gibi ¢esitli formlarda
bulunmaktadir. Bu robotlar, su alt1 navigasyonu, veri toplama ve isleme gibi karmasik

gorevleri yerine getirebilmektedir (Yuh, 2000: 14-21).

e AUV'ler:Su altinda kendi basina hareket edebilen ve belirlenen gorevleri

otonom olarak yerine getirebilen robotlardir.

e ROV'ler: Insan operatérler tarafindan uzaktan kontrol edilen ve genellikle petrol

ve gaz endiistrisinde kullanilan robotlardir (Yoerger vd., 2007: 418-419).

e USV'ler: Su yiizeyinde hareket edebilen ve cesitli gozetleme ve arastirma

gorevlerinde kullanilan robotlardir (Manley, 2008: 2-3).
Suda kullanilan robotlar, ¢ok cesitli uygulama alanlaria sahiptir:

e Deniz Bilimleri ve Arastirma: Deniz ekosistemlerini izleme, su alti

topografyasini haritalama ve biyolojik drnek toplama gibi gorevlerde kullanilirlar.

e Cevre Izleme: Su kirliliginin izlenmesi, petrol sizintilarinin tespiti ve gevresel

etki degerlendirmeleri gibi alanlarda etkilidirler (Martinez-Goémez vd., 2010: 1106-1107).

e Arama ve Kurtarma Operasyonlar:: Kayip ugak veya gemi enkazlarinin

aranmasi, su alti mayn tespiti gibi kritik gérevlerde kullanilirlar (Singh vd., 2004: 289).

e Askeri Amagclar: Liman giivenligi, su alt1 gdzetleme ve diisman maynlarinin

tespiti gibi gorevler i¢in kullanilirlar.

Suda kullanilan robot teknolojilerinin gelecegi, yapay zeka, makine 6grenimi ve

gelismis sensor teknolojileriyle birlikte parlak goriinmektedir. Bu teknolojik ilerlemeler,
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robotlarin daha akilli, otonom ve etkili hale gelmesini saglayacaktir. Ancak, bu
gelismelerin yani sira, su alti iletisimindeki zorluklar, enerji tiikketimi ve uzun siireli

operasyonlar i¢in dayaniklilik gibi konularin iistesinden gelinmesi gerekmektedir.
2.1.7. Askeri ve Giivenlik Alaninda Robotlar

Savunma robotlari, ordular ve giivenlik kuvvetleri tarafindan gereken durumlarda
kullanilmak tizere iiretilen robotlardir (Khurshid vd., 2004: 771-773). Genelde bir askerin
mevcut yeteneklerini gelistirirken, askerleri miimkiin oldugunca zarar gérmekten
korumay1 amaglamaktadir. Savunma robotlari, bulunduklar1 unsurlara ¢esitli avantajlar
saglayarak askeri Ustiinliige katkida bulunmaktadir. Giivenlik gii¢leri bu tiir robotlari
kullanarak taktiksel bir stiinliik kazanmaktadir (Work ve Brimley, 2014: 22-25).
Savunma robotlar1 bir¢ok amagla kullanilmaktadir. Fakat en 6nemli islevi askerleri
korumaktir. Diger bir kullanim alan1 olarak ise sahada ihtiya¢ duyulan agir ekipmanlari,
tehlikeli durumlarda askerleri geride tutmak ve savas alanlarinda yarali askerleri
kurtarmak amaciyla kullanilmaktadir. Savunma amaciyla da iiretilmis olan robotlarda
cesitli modifikasyonlar yapilarak saldir1 yetenekleri i¢cin yeniden yapilandirilmislardir.
Savunma robotlar1 ister modern savas alanlarinda ister giivenlik amaciyla kullanilacak
olsun artik ordular ve kolluk kuvvetleri i¢in daha da 6nemini arttirmaktadir. (Scharre,

2014: 44-47)

Giivenlik gii¢lerinin robot ve insansiz araglardan yararlanmasi, operasyonel
kabiliyetlerini genisletirken, aynt zamanda personelin giivenligini artirmaktadir.
Gozetleme ve istihbarat toplama, gilivenlik gii¢lerinin karar verme siire¢lerinde kritik bir
rol oynamaktadir (Villi ve Yakar, 2022: 78). Insansiz Hava Araglar1 (IHA), bu alanda &ne
¢ikan araglardir. IHA'lar, genis cografi alanlarda gozetleme yapabilme, canli video akisi
saglama ve gece/giindiiz goriis kabiliyetleri ile degerli istihbarat toplar. Ornegin
Tiirkiye nin Terore kars1 diizenlemis oldugu harekatlarda uzun siire hava kalma kabiliyeti
ve termal goriis ve diger sensdr kabiliyetleriyle kullanilan THA’lar ozellikle etkili
olmustur. Bomba imha operasyonlari, glivenlik gii¢leri i¢in yiiksek risk tasiyan gorevler
arasindadir. Insansiz Kara Araglar1 (UGV-IKA), bu tiir operasyonlarda kritik bir role
sahiptir. IKA'lar, bomba imha uzmanlarinin yerine gegerek, potansiyel patlayicilari tespit
edebilir, inceleyebilir ve imha edebilmektedir. Talon IKA, patlayicilarin tespiti ve
imhasinda kullanilan lider platformlardan birisidir ve ¢esitli sensorlerle donatilmistir ki
bu da onu ¢ok yonlii bir arag¢ haline getirmektedir. Dogal afetler veya catisma

bolgelerindeki  arama-kurtarma operasyonlari, giivenlik giicleri i¢in  Onemli
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gorevlerdendir. Bu tiir operasyonlarda, insansiz Kara Araglar1 (UGV-IKA) ve Insansiz
Hava Araclar1 (IHA), kayip kisileri bulmak, enkaz altinda hayatta kalanlar1 tespit etmek
ve tehlikeli maddeleri belirlemek icin kullanilmaktadir. Dragon Runner IKA, enkaz
altindaki hayatta kalanlar1 tespit etme yetenegi ile dikkat ¢ekerken, IHA'lar genis alanlar
hizla tarayarak arama kurtarma ekiplerine degerli bilgiler saglamaktadir. Sinir giivenligi
ve denetimi, ulusal giivenlik agisindan hayati éneme sahiptir. Insansiz Hava Araclar
(IHA) ve Insansiz Deniz Araglar1 (USV-IDA), smir giivenligini saglamak icin kullanilir.
[HA'lar, uzun smirlar1 gozetleyerek yasa dis1 gegisleri tespit ederken, IDA'lar deniz
smirlarini izleyerek kagakeiligi ve yasa disi balik¢iligi 6nler. AB'nin Frontex ajansi, sinir
giivenligini artirmak igin IHA teknolojisini aktif olarak kullanmaktadir (Frontex EU,
2022) Bu kullanim alanlari, robot ve insansiz ara¢ teknolojilerinin giivenlik giiglerine
sagladig1 cesitli avantajlar1 gdstermektedir. Bu teknolojiler, operasyonel verimliligi
artirirken, insan hayatin1 koruma ve tehlikeli gorevlerde riskleri azaltma potansiyeline

sahiptir.

Giivenlik gii¢lerinin kullanimia sunulan robotlar ve insansiz araglar, gorevlerine

gore gesitlilik gosterir:
A. Insansiz Hava Araglar1 (IHA-UAV)

[HA'lar, yiiksek ¢oziiniirliiklii kameralar, gece goriis sistemleri ve uzun mesafe
iletisim kabiliyetleri sayesinde, genis alanlarin gozetlenmesi ve istihbarat toplama
gorevlerinde 6nemli bir rol oynar. Bayraktar TB2, 27 saat havada kalis siiresi ve yar1
otonom ugus modlar ile 6zellikle terdrle miicadele ve sinir giivenligi operasyonlarinda
kullanilmaktadir. Bayraktar TB2, gelismis gozetleme ve hedefleme kabiliyetleri
sayesinde, kritik operasyonlarda ve ihtiya¢ duyulan her blgede 6ne ¢ikan ve tercih edilen
bir platformdur (Baykartech, 2023).

B. Insansiz Kara Araclar1 (UGV-IKA)

IKA'lar, tehlikeli ortamlarda, ozellikle bomba imha ve arama-kurtarma
gorevlerinde kullanilmak iizere tasarlanmistir. PackBot, cesitli sensorlerle donatilmig
olup, patlayicilarin tespiti ve imhasi, kimyasal ve radyolojik tehditlerin belirlenmesi gibi
gorevlerde etkili bir sekilde kullanilmaktadir. PackBot'un modiiler yapisi, farkli gérevlere
kolaylikla adapte olabilmesini saglar, bu da onu ¢ok yonlii bir ara¢ haline getirmektedir

(Teledyne Flir, 2023).
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C. Insansiz Deniz Araclari (IDA)

IDA’lar denizalti kesfi, maym tespiti ve deniz smirlarinin korunmasi gibi
gorevlerde kullanilmaktadir. Sea Hunter, 6zerk bir yiizey gemisi olarak, deniz giivenligi
operasyonlarinda, 6zellikle denizalt1 takibinde onemli bir rol oynar. Bu arag, yiiksek

dayaniklilig1 ve uzun menzili ile 6ne ¢ikar, denizdeki uzun stireli gorevler i¢in idealdir.

Askeri ve giivenlik amagli robotlarin gelisimi ve kullanimi, modern savas ve
giivenlik stratejilerinde devrim yaratma potansiyeline sahipken, bu teknolojiler ayni
zamanda ciddi etik ve hukuki sorular1 da beraberinde getirmektedir. Bu sorular, robotlarin
karar verme siireglerinde insan miidahalesinin gerekliligi, sivil kayiplarin 6nlenmesi ve
uluslararas1 hukuka uygunluk gibi konular1 kapsamaktadir. Askeri ve giivenlik amagl
robotlarin, Ozellikle 6limctl silah sistemleri olarak kullanimlari, insan kontrolii ve
gbzetimi altinda olmalarinin énemini vurgulamaktadir. Arkin (2009) tarafindan 6nerilen
"etik davranig kurallarina" gore, 6limciil kararlarin robotlar tarafindan bagimsiz olarak
alinmasi yerine, bu kararlarin her zaman insan go6zetimi ve onayir gerektirmesi
gerekmektedir. Bu, yanlis hedefleme ve sivil kayiplarin 6nlenmesi agisindan kritik bir
oneme sahiptir. Askeri operasyonlarda sivil kayiplarin 6nlenmesi, uluslararasi hukukun
temel prensiplerinden biridir. Sharkey (2011) otonom silah sistemlerinin yanlislikla
sivilleri hedef alabilecegi ve bu durumun savas hukuku ihlallerine yol acabilecegi
konusunda uyarida bulunmustur. Bu nedenle, robot teknolojilerinin gelistirilmesi ve
kullanilmast sirasinda, sivil kayiplari minimize etmeye yonelik kati kurallarin ve
protokollerin olusturulmas: gerekmektedir. Askeri ve giivenlik amagli robotlarin
kullanimi, Cenevre Sozlesmeleri gibi uluslararas1 hukuk belgeleriyle uyumlu olmalidir.
Bu uyum, robotlarin sadece yasal hedeflere kars1 kullanilmasini, savas alaninda ayrim
yapma ve orantililik prensiplerine uygun hareket etmelerini gerektirir (Fourth Geneva
Convention, 1949). Uluslararasi toplum, bu yeni teknolojilerin savas hukuku
cercevesinde nasil diizenlenece8i ve denetlenecedi konusunda siiregelen tartigsmalar
yiiriitmektedir. Askeri ve glivenlik amacli robotlarin etik ve hukuki boyutlari, teknolojinin
sadece teknik gelisimini degil, ayn1 zamanda bu teknolojilerin insanlik {izerindeki
etkilerini de kapsamli bir sekilde ele almay1 gerektirir. Bu teknolojilerin sorumlu bir
sekilde gelistirilmesi ve kullanilmasi, etik ilkeler, insan haklar1 ve uluslararasi hukuk
normlar1 ile uyumlu olmalidir. Bu alanlarda yapilan detayli arastirmalar ve tartismalar,
askeri ve giivenlik amacli robot teknolojilerinin gelecegini sekillendirecek ve bu

teknolojilerin insanlik yararina hizmet etmesini saglayacak onemli faktorlerdendir.
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2.2. GELECEGIN ROBOT TEKNOLOJISi

Gelecekteki robotlar, yiliksek diizeyde otonomi ve zekaya sahip olacaktirlar. Bu
robotlar, karmasik problemleri ¢ozebilir, 6grenebilir ve karar verebilir hale gelecektir
(Russell ve Norvig, 2016:38). Gelismis Yapay Zeka ve makine 6grenimi algoritmalari,
robotlarin ¢evreleriyle etkilesimini ve adaptasyonunu daha da iyilestirecektir (Saeed vd.,
2020:2-3). Robot teknolojisindeki ilerlemeler, insan-robot etkilesimini (HRI) daha dogal
ve etkili hale getirecektir. Gelismis dogal dil isleme sistemleri ve sosyal robotlar,
insanlarla duygusal ve sosyal diizeyde etkilesim kurabilecektir (Breazeal, 2004: 182-
183). Gelecegin robotlari, esneklik ve uyarlanabilirlik agisindan 6nemli gelismeler
gosterecektir. Yumusak robotik ve modiiler robot sistemleri, robotlarin farkli gérevlere
ve ¢evresel kosullara kolayca uyum saglamasini saglayacaktir (Laschi vd., 2016). Saglik
hizmetleri ve cerrahi robotlarda, gelismis goriintiileme teknolojileri, hassas cerrahi
miidahaleler ve uzaktan operasyonlar miimkiin hale gelecektir (Yang vd., 2017: 1). Bu,
hasta bakim kalitesini artirirken, cerrahi miidahalelerin risklerini 6nemli diizeyde
azaltacaktir. Robotlar, zorlu ve erisilmesi zor ¢evrelerde kesif ve izleme gorevlerinde
daha fazla kullanilacaktir. Otonom su alt1 araglar1 (AUV'ler) ve IHAlar, ¢evresel izleme
ve kesifte kritik roller iistlenecektir (Dunbabin ve Marques, 2012:29). Gelecegin robot
teknolojisi, ayn1 zamanda etik, giivenlik ve gizlilik meselelerini de beraberinde
getirecektir. Otonom karar verme yetenegine sahip robotlar, etik standartlar ve yasal

diizenlemeler ¢ercevesinde gelistirilmeli ve kullanilmalidir.

Gelecegin robot teknolojisindeki ilerlemelerle birlikte, teknolojik egitim ve
yetenek gelisimi de 6nemli bir doniisiim gegirecektir. Bu donilisiim hem bireylerin hem
de toplumlarin robotik ve yapay zeka teknolojilerini etkili bir sekilde kullanabilme
kapasitelerini artirmay1 hedeflemektedir (Whysall vd., 2019: 125). Gelecekte, egitim
sistemleri, 0grencilere yapay zeka ve robotik teknolojileri konusunda derinlemesine bilgi
ve beceriler kazandirmak i¢in yeniden yapilandirilacaktir. Bu, temel programlama
dillerinden, makine Ogrenimi algoritmalarina, robot tasarimi ve etik yapay zeka
uygulamalarina kadar genis bir yelpazede egitim icerecektir. Egitim metodolojileri, pratik
uygulamalar ve proje tabanli 6grenmeyi merkeze alacak, dgrencilerin teorik bilgilerini
gercek diinya senaryolarinda uygulamalarini saglayacaktir. Robot teknolojisi ve Yapay
zekanin endiistriyel ve ticari uygulamalarmin artmasiyla, mesleki ve teknik egitim
programlar1 daha da O6zellesecektir ve bu programlar, robotik sistemlerin bakimi ve

onarimi, otomasyon sistemlerinin kurulumu ve yonetimi ve yapay zeka destekli analiz
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teknikleri gibi konular1 kapsamasi {iizerine olacagr disiiniilmektedir. Uzmanlik
diizeyindeki bu egitimler, is giicli piyasasinin ihtiyaclarina hizla uyum saglayacaktir ve
teknolojiyle ilgili mesleklerde yetismis eleman ihtiyacini karsilayacaktir. Teknolojinin
hizla gelistigi bir diinyada, siirekli 6grenme kavrami daha da 6nem kazanmis olacaktir.
Online egitim platformlar1 ve sanal gergeklik (VR) tabanli simiilasyonlar, bireylerin yeni
beceriler kazanmasini ve mevcut bilgilerini giincel tutmasini kolaylastiracaktir (Xie vd.,
2021: 9). Uzaktan egitim, cografi sinirlamalar1 ortadan kaldirarak, herkesin diinyanin
herhangi bir yerinden yiiksek kaliteli egitime erisimini saglayacaktir. Robot teknolojisi
ve yapay zekanin insan ig giiclinii tamamlayici bir rol oynamasi beklenirken, yumusak
becerilerin gelistirilmesi de onemli katkilar saglayacaktir. Elestirel diistinme, problem
¢bzme, yaraticilik ve insanlar arasi iletisim gibi beceriler, teknolojik yeteneklerle
birlestirildiginde, bireyleri gelecegin is diinyasina daha iyi hazirlayacaktir (Mir vd., 2020:
319). Gelecegin robot teknolojisi ve yapay zekanin potansiyelini tam olarak
gerceklestirebilmek i¢in, teknolojik egitim ve yetenek gelisimi alaninda yapilan
yatirimlar hayati 6nem tagimaktadir. Bireylerin ve toplumlarin bu yeni doniisiime adapte
olabilmesi i¢in, egitim sistemlerinin yeniden tasarlanmasi, mesleki egitim programlarinin
giincellenmesi, siirekli 6grenme firsatlarinin  artirilmast ve yumusak becerilerin
gelistirilmesine odaklanilmasi1 gerekmektedir. Bu yaklagim, gelecegin zorluklarina karsi
direncli, yenilik¢ci ve esnek bir is giici yaratilmasina katkida bulunacaktir. Robot
teknolojisi ve yapay zekadaki ilerlemeler, is gilicli piyasasim1 Onemli olgiide
dontistiirmektedir. Bu doniisiim hem yeni mesleklerin ortaya ¢ikisini hem de mevcut
islerin dogasinin degismesini kapsamaktadir. Teknolojik ilerlemeler, 6zellikle robot
teknolojisi alaninda yeni mesleklerin ortaya ¢ikmasina yol agmaktadir. Bu yeni meslekler,
robotik sistemlerin tasarimi, yapimi ve bakimi, algoritmalarinin gelistirilmesi, veri bilimi
ve makine 6grenimi gibi alanlar1 kapsamaktadir (Share ve Pender, 2018: 48). Teknolojik
gelismeler, saglik hizmetleri, finans ve egitim gibi sektdrlerde de yeni uzmanlik alanlar
yaratmaktadir. sRobot teknolojisiyle birlikte gelisen yapay zekanin da hayatimizda
yayginlagsmasi, mevcut iglerin dogasini da doniistiirmektedir. Gelecegin robot teknolojisi,
insanoglunun hayatin1 bircok yodnden iyilestirecek potansiyele sahiptir. Ancak, bu
ilerlemelerin sorumlu bir sekilde yonetilmesi, etik ve hukuki cercevelerin belirlenmesi
gerekmektedir. Gelecekte robot teknolojisinin getirecegi faydalarin maksimize edilmesi
ve potansiyel risklerin minimize edilmesi i¢in robot teknolojisini multidisipliner bir

yaklasim olarak gérmek olduk¢a 6nem arz edecektir.
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UCUNCU BOLUM
ULKELER VE ORNEK OLAYLAR
1. ROBOTLARIN KAMU GUVENLIGINDE KULLANIMI

1.1. DUNYA GENELINDE ROBOTLARIN KAMU GUVENLIGINDE KULLANIM
ORNEKLERI

Kamu giivenligi, genis bir perspektif icinde bulunan ve dogal afetlerden
baslayarak terorist saldirilara kadar cesitli krizleri kapsayan genis bir alanmi ifade
etmektedir. Bu tiir durumlar, genellikle anlik ve etkili miidahale gerektirmektedir
(McEntire, 2021: 16-17). Ciinkii insan hayatinin korunmasi, altyapinin siirdiirtilebilirligi
ve ¢evrenin korunmasi gibi hayati onem tastyan unsurlar timiinii kapsayan bir risk
bulunmaktadir (DamaSevicius vd., 2023: 4-6). Teknolojik ilerlemelerle birlikte, 6zellikle
robot teknolojisi, acil durum miidahalelerinde devrim yaratma potansiyeline sahip
olmustur. Robotlar, zorlu ve tehlikeli sartlar altinda insan 6zellikle hayati tehlikeleri
minimuma indirerek, etkili ve glivenli bir sekilde gorev yapabilmektedirler. Modern acil
durum yonetimi, sadece hizli ve etkili miidahaleyi degil, ayn1 zamanda miidahale
sirasinda gilivenlik ve verimliligi de maksimize etmeyi gerektirmektedir. Bu, 6zellikle
tehlikeli veya erisilmesi zor bolgelerdeki afetlerde belirgindir. Robot teknolojisi, bu tiir
durumlarda insan miidahalesinin yerini alarak veya onu tamamlayarak hayati 6nem
tasimaktadir. Ornedin, deprem sonrasi enkaz altinda kalan kisilerin tespit edilmesi,
yanginlarin sondiiriilmesi veya kimyasal sizintilara miidahale gibi durumlar, robotlar i¢in
ideal uygulama alanlaridir. Robotlar, yorgunluk veya kisisel risk faktorlerinden
etkilenmeden uzun siire gorev yapabilmektedir. Bu 6zellik, 6zellikle uzun siiren kurtarma
operasyonlarinda veya afet sonrasi iyilestirme caligmalarinda kritik 6neme sahiptir.
Ornegin, siirekli calisabilen su alt1 robotlari, batik gemilerde veya sel sonrasi su altinda
kalmis yapilar icinde arama kurtarma c¢aligmalar1i yapabilmektedirler. Robot
teknolojisinin acil durum miidahalelerindeki etkinligini artirmak i¢in stirekli teknolojik
ilerlemeler gerekmektedir. Sensor teknolojisindeki gelismeler, yapay zekd ve makine
O0grenmesi uygulamalari, robotlarin ¢evrelerini daha iyi algilamalarini ve daha karmasik
gorevleri yerine getirmelerini saglamaktadir. Ancak, bu teknolojik ilerlemeler, yiiksek
maliyetler, karmasik bakim ve onarim ihtiyaclar1 ve operasyonel zorluklar gibi yeni

sorunlar1 da beraberinde getirmektedir.
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1.2. ACIL DURUM HIZMETLERI VE ARAMA VE KURTARMA
OPERASYONLARI

Robot teknolojisinin acil durum hizmetlerinde kullanimi, 6zellikle saglik ve acil
miidahale alanlarinda biiyiik potansiyel tasimaktadir. Bu teknolojinin entegrasyonu
sayesinde, zorlu ve tehlikeli ortamlarda etkili bir sekilde kullanilarak hem hastalara hizl
tibbi miidahale saglanabilmekte hem de acil durum ekiplerinin daha donanimli ve giivenli

bir sekilde olaylara miidahale etmelerine olanak taninabilmektedir (Holland vd., 2021:
18-20).

Acil durum miidahalelerinde robot teknolojisinin etkin kullanim alanlarini ifade

su sekilde agiklanabilir:

e Arama ve Kurtarma Operasyonlari: Dogal afetler sonras1 enkaz altinda kalan
insanlart tespit etmek ve kurtarmak i¢in robotlar kullanilir. Dar alanlara girebilir ve

erisilmesi zor yerlerde hayati bilgiler toplayabilir.

e Yangin Sondiirme: Biiylik olgekli yanginlar, ozellikle orman yanginlari
sirasinda, yanginlarin izlenmesi ve kontrol altina alinmasi icin IHAlar etkin bir sekilde
kullanilir. Yiiksek riskli yanginlar i¢in 6zel tasarlanmis yangin sondiirme robotlar1 da

bulunmaktadir.

¢ Kimyasal, Biyolojik, Radyolojik ve Niikleer Tehditlere Miidahale: Kimyasal
sizintilar veya radyoaktif madde tehlikeleri gibi insan sagligi i¢in son derece tehlikeli
durumlar, 6zel ekipmanlarla donatilmis robotlar tarafindan daha giivenli bir sekilde ele

alinabilir (Petereit vd., 2019: 2).
Robot teknolojisinin giivenlik tizerindeki etkilerini su sekildedir:

e Riskli Ortamlardan Insanlart Uzak Tutma: Robotlar, insanlarin zarar
gorebilecegi tehlikeli ortamlarda ¢alisabilir, bu da acil durum ekiplerinin giivenligini

artirir.

e Hizli ve Etkili Miidahale: Robotlar, olay yerine hizl1 bir sekilde ulasabilir ve acil

durumlarda hizli miidahale ederek hayat kurtarabilir.

Operasyonel ve ekonomik engeller belki de robot teknolojilerinin en 6nemli
dezavantaji olarak gosterilmektedir. Yiiksek maliyetler ileri diizey teknolojileri
barindiran robotlar yiiksek maliyetli olabilir, bu da kaynaklar1 kisithh bdolgelerde

kullaniminm1  sinirlayabilmektedir. Diizenli bakim ve onarim gerektiren karmasik
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makineler olan robotlar, sahada etkinliklerini siirdiirmek icin siirekli teknik destek
gerektirir fakat bu durum ayni zamanda robotlarin verimini arttirmaktadir. (Parker ve
Draper, 1998:2). Egitim ve uzmanlik gereksinimi robot teknolojisini etkin kullanabilmek
icin operatorlerin 0zel egitim almasi gerekmekte, bu da ek maliyet ve zaman
gerektirmektedir. Robot teknolojisinin acil durum hizmetlerine entegrasyonu, insan
hayatin1 kurtarmak ve miidahale siireclerini daha etkin hale getirmek i¢in 6nemli firsatlar
sunmaktadir. Ancak, bu potansiyelin tam anlamiyla gerceklestirilmesi i¢in mevcut
teknolojilerin siirekli olarak gelistirilmesi ve operasyonel zorluklarin iistesinden
gelinmesi gerekmektedir (Yilmaz vd., 2021: 1155). Bu alanda yapilan ¢aligmalar ve
yatirimlar, gelecekte daha giivenli ve etkin acil durum miidahalelerine olanak
saglayacaktir. Robot teknolojisinin arama ve kurtarma operasyonlarindaki kullanima,
giivenlik bilimleri acisindan bir dizi 6nemli sorun ve potansiyeli giindeme getirmektedir.
Bu teknolojiler, 6zellikle zorlu ve tehlikeli ortamlarda, insan ve personel kaybi risklerini
azaltirken, operasyonel etkinligi ve hiz1 artirmada kritik roller tistlenmektedir (Chitikena
vd., 2023: 1-2). Robot teknolojisinin arama ve kurtarma operasyonlarinda giivenilirligi,
mekanik yapilari, yazilim stabilitesi ve sensor dogrulugu ile dogrudan iligkilidir. Sahada
robotlarin ariza oranlar1 diisiik olmali ve bu arizalarin kurtarma operasyonlarina
potansiyel etkileri iyi anlagilmalidir. Cesitli ¢cevresel kosullarda sensdrlerin ve algilama
sistemlerinin dogrulugunu koruyabilmek, operasyonel basari i¢cin hayati onem tasir
(Drew, 2021: 191-194). Robotlarin karar verme siiregleri, beklenmedik durumlar ve
karmagik ¢evresel faktorler altinda nasil isledigi, teknolojinin etkinligini belirleyen temel
faktorlerdendir. Robotlar, ne kadar hizli ve dogru karar alabilmekte ve bu kararlar
operasyonel basartya nasil katkida bulunmaktadir? Birden fazla arama ve kurtarma
robotunun koordinasyonu ve etkilesimi, bu sistemler arasi iletisimde uygulanan giivenlik
protokollerinin etkinligi ile 6lgiilmektedir (Nasar vd., 2023: 11). Robot teknolojilerini
etkin kullanabilmek ic¢in operatdrlerin almasi gereken egitim diizeyi ve operator
araylzlerinin kullanict dostu olup olmadigi, teknolojinin sahada basarili bir sekilde
uygulanabilmesi i¢in kritik 6neme sahiptir. Robotlarin insan operatdrler ve kurtarilan
kisilerle olan etkilesiminde giivenligin nasil saglandig1 da biiylik 6nem tagimaktadir.
Arama ve kurtarma operasyonlarinda robot kaynakli hatalar meydana geldiginde
sorumluluk kimdedir ve yasal cergeveler bu teknolojiyi nasil diizenler? Operasyonlar
sirasinda toplanan verilerin gizliligi ve korunmasi, etik ve yasal agidan ele alinmasi
gereken bagka bir dnemli konudur. Mevcut acil durum yonetim sistemleriyle robot

teknolojilerinin entegrasyonu, bu siirecin operasyonel zorluklarim1i ve karsilasilan
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engelleri ortaya koymaktadir (Jorge vd., 2019: 15). Robotlar i¢in gerekli olan bakim ve
onarim hizmetlerinin nasil planlandig1 ve yonetildigi, bu teknolojilerin siirdiiriilebilirligi
ve maliyet etkinligi agisindan incelenmelidir. 2001 yilinda New York'taki Diinya Ticaret
Merkezi saldirilart sirasinda kullanilan arama ve kurtarma robotlari, bu teknolojinin
potansiyelini gozler oniine sermis ve alaninda daha fazla aragtirma yapilmasini tesvik
etmistir (Cubber vd., 2017: 5). Bu olay, robot teknolojisinin acil durum miidahalelerinde
ne kadar degerli olabilecegini gostermis ve teknolojik ilerlemelerle robotlarin daha
karmasik gorevleri yerine getirebilmesini saglamistir. Arama ve kurtarma
operasyonlarinda kullanilan robot teknolojileri, cesitli giivenlik, etik ve operasyonel
zorluklarla kars1 karsiya kalsa da dogru sekilde yonetildiginde, insan hayatini kurtarmak
ve tehlikeli durumlarda miidahale etmek i¢in vazgecilmez araglar haline gelebilir. Bu
teknolojilerin gelistirilmesi ve uygulanmasi, giivenlik bilimleri perspektifinden ele
alindiginda hem teknolojik hem de operasyonel agidan daha giivenli ve etkili ¢oziimler

tiretmek i¢in biiyiik bir firsat sunmaktadir.
1.3. YANGIN SONDURME VE HASAR-KACAK TESPITI

Robot teknolojisinin acil durum miidahalelerine katkisi, 6zellikle dogal afetler ve
teror saldirilar1 gibi beklenmedik olaylarda daha belirgin hale gelmistir. 2011 yilinda
Japonya'daki Fukushima Daiichi niikleer santral felaketinde, robotlar radyasyon
seviyelerini 6lgmek ve hasarli reaktorleri incelemek icin kullanilmistir. Bu robotlar,
insanlarin  giremeyecegi tehlikeli alanlara erisim saglayarak, kritik bilgilerin
toplanmasina olanak tanimistir (Murphy vd., 2016: 1579-1582). Insansiz hava araglari
da dahil olmak iizere ¢esitli robotik sistemler, 6zellikle yangin izleme ve sondiirme
operasyonlarinda 6nemli roller iistlenmektedir. 2018 yilinda California'daki orman
yanginlarinda, IHA'lar yanginimn yayilma hizini ve yniinii belirlemek i¢in kullanilmus, bu
da yanginla miicadele ekiplerine stratejik avantajlar saglamistir. Yine ayni sekilde
iilkemizde de Orman Genel Miidiirliigiiniin biinyesinde bulunan IHA'lar, yanginlarin
erken tespiti ve izlenmesi konusunda kritik dneme sahiptir. 2020 yilinda yaklasik olarak
3.5 milyon hektarlik bir alanin taranmasi ve 345 adet orman yangini baslangi¢c asamasinda
[HA’larca tespit edilmesi ile bilyiimeden sondiiriilmiistiir. Anlik yangin tespiti i¢in
goriintii isleme teknolojileri kullanilmaktadir. Bu teknoloji, yangin goriintiilerini
Ankara'da yer alan Yangin Yonetim Merkezi'ne, Orman Isletme Miidiirliiklerine ve ilgili
yangin sondiirme sistemlerine aktarimini saglamaktadir. Elde edilen goriintiiler,

gelecekteki referanslar igin arsivlenmektedir. Kuzgun sistemi araciligiyla, tabletler
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kullanilarak yangin goriintiileri GSM ag1 iizerinden saha bazinda yangin sondiirme
ekiplerine canli ve anlik olarak iletilmekte, bu da hizli ve etkin bir miidahale imkan1
sunmaktadir (Baykartech, 2023). Yangin Yonetim Merkezi tarafindan saha ekiplerine
yonelik talimatlarin iletilmesi silireci de bu teknolojik altyapi sayesinde koordine
edilmektedir. Yanginla miicadele araglarinin giincel konumlari, Orman Genel Miidiirliigi
haritalar1 iizerinden canli olarak izlenmekte ve yangin bolgesine yonlendirilmektedir
(OGM, 2023). Bu sistemin bir diger énemli 6zelligi ise meteorolojik verilerin analiz
edilerek yangin bolgesindeki anlik riizgar bilgilerinin elde edilmesi ve bu verilerin
yanginin olasi ilerleme yonii ve siddetinin hesaplanmasinda kullanilmasidir. Bu entegre
yaklasim, yangin yonetimi siireglerinde bilimsel verilere dayali kararlarin alinmasini ve

yangina daha etkin bir miidahalede bulunulmasini miimkiin kilmaktadir.
1.4. KOLLUK KUVVETLERINDE ROBOTLARIN KULLANIMI

Kolluk Kuvvetlerinin gorevleri genellikle yiiksek risk ve fiziksel zorluklar
icermektedir. Geleneksel yontemlerle yapilmakta olan operasyonlar insan giiciinii yogun
olarak kullanmaktadir ve bu durum da gorev alan personeller igin ciddi tehlikelere yol
acmaktadir (Ak, 2021: 123). Robotlarin kullanilmasiyla birlikte hem bu riskler minimize
edilirken ayn1 zamanda da yapilan operasyonlarin verimliligini ve etkinligini arttirma
potansiyelini de beraberinde getirmektedir. Robot teknolojisinin kolluk kuvvetleri
tarafindan benimsenmesinin en biiyiik avantajlarindan birisi ise, personellerin risk altinda
olmas1 gereken durumlarda riskin minimize edilmesidir. Bomba imha robotlar1 gibi 6zel
donanimli robotlarin kullanilmasiyla birlikte, patlayict madde igeren siipheli paketleri ve
cithazlar glivenli bir sekilde incelenmesi ve gerektigi durumlarda imha edilmesinde
kullanilmast ve bu robotlarin kullanimiyla, olasi patlamalarda insan miidahalesini
gerektirmeden tehlikeli maddeleri etkisiz hale getirmek suretiyle personel ve insan
hayatlarmin tehlikeye girmesine engel olmaktadir. Insansiz hava araglari, personel
hayatin1 yiliksek derecede riskli duruma sokan baskinlar ve rehine kurtarma
operasyonlarinda da kritik rol oynamaktadir. Ciinkii bu araglarin olay yerini herhangi bir
personelin veya sivil vatandaglarin hayatlarin1 tehlikeye atmadan olasi ¢ikmazlardan
kacinilarak alanmin stirekli sekilde gozlemlenmesini saglamasi suretiyle operasyon
ekiplerine degerli bir yetenek saglamaktadir (Clark, 2000: 5-7). IHA lar, sabit kanatlh
[HA'lar ve karada hareket edebilen robotlar, genis cografi alanlari kapsayan, gozetleme
ve izleme faaliyetlerinde kullanilmaktadir. Bu cihazlar, siirekli ve ger¢cek zamanl veri

akig1 saglayarak, suc¢ faaliyetlerinin ve siipheli hareketlerin takip edilmesini ve
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siiphelilerin MERNIS sistemi iizerinden tespit edilmesiyle kolluk kuvvetlerinin islerini
onemli Olclide kolaylastirmaktadir. Gelismis kameralar ve sensorler ile donatilmis bu
robotlar, gece goriisii ve termal izleme yetenekleri sayesinde zorlu hava kosullarinda ve
diisiik 151k kosullarinda dahi etkili bir sekilde calismaktadirlar. Robot teknolojisi,
trafikteki karmasik durumlarin ve sinyalizasyon hatalarinin ¢6ziimiinde daha hizli ve
etkin bir sekilde yonetilmesine yardimci olmak igin de kullanilmaktadir. Ozellikle biiyiik
sehirlerde, trafik robotlar1 ve IHA’lar, trafik kazalari, yollarin kapali olmasi gibi
durumlari tespit ederek, bu bilgileri trafik yonetim merkezlerine iletmektedir (Kahveci ve
Can, 2017: 512-513). Bu sayede, trafik akisinin yoOnlendirilmesi ve olast krizlerin
¢oziimlenmesi daha hizli gergeklestirilmektedir. Bu teknolojiler, trafik ihlallerini
otomatik olarak tespit etmektedir ve ilgili birimlere bildirimlerde bulunarak hem 6nleyici
kolluk hizmetine de yardimc1 olmaktadir bu durumda da trafik giivenliginin artirilmasina

katkida bulunmaktadir (Budak, 2019: 121-122).
2. ULKELER VE ORNEKLER

2.1. AMERIKA BIRLESIK DEVLERINDE ROBOTLARIN KAMU GUVENLIGINDE
KULLANIMI ORNEKLERI

21. yiizyilin ikinci on yili robot teknolojisi hizli bir evrim gegirmis ve giivenlik
sektorinde giderek daha fazla yer almaya baslamistir. Ozellikle ABD'de,
havaalanlarindan aligveris merkezlerine kadar bir¢ok alanda giivenlik robotlari
kullanilmaktadir kolluk kuvvetlerinin ve 6zel giivenlik birimlerinin en Onemli
yardimcilarindan biri olmustur. Bu robotlar, genis bir sensor yelpazesi ve ¢esitli yapay
zeka sistemleri ile donatilarak, kolluk kuvvetlerinin 6nleme ve kontrol faaliyetlerini
onemli dl¢lide kolaylastirarak ve gerektiginde anlik goriintii saglama vb. uygulamalarla
giivenlik personelinin kapasitesini onemli miktarda artirmakta ve c¢esitli giivenlik

gorevlerinde aktif olarak yer almaktadir.
2.1.1. New York Polis Departmanin Robot Kullanim

Teknolojinin ilerlemesi, 6zellikle kamu giivenligi alaninda pek ¢ok yeniligi
beraberinde getirmistir. Bu yeniliklerden biri de robot teknolojisinin polis teskilatlari
tarafindan kullanilmas: fikridir. Bu konu, ¢esitli tartigmalar1 da beraberinde getirirken,
ozellikle robotlarin polislik faaliyetlerine dahil edilmesi, halkin ve sivil o6zgiirliikler
gruplarinin tepkilerine neden olabilmektedir. Iste bu g¢ercevede, New York Polis

Departmani'nin robotlarla polislik yapma konusundaki yeni girisimleri, daha dnceki
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denemelerin tecriibeleriyle birlikte yeniden degerlendirilmektedir. Departman, 2021
yilinda Boston Dynamics'in Spot robotunu denemis, ancak sivil dzgiirlikkler gruplarinin
yogun tepkisi iizerine proje sonlandirilmisti. Bu diisiince, 2022'de se¢ilen New York'un
yeni belediye baskan1 Eric Adams tarafindan yeniden dile getirilmistir. Zaten ¢ogu polis
departmaninin bir robot envanteri bulunmaktadir. Ancak bu robotlar genellikle bomba
imha igleri i¢in kullanilmakta olup, New York Sehir Polis Departmanin kullanmay1
ongordigii gibi giinliik devriye gorevleri i¢cin uygun degillerdir. Bu robotlar daha ¢ok
bomba imha robotlar1 gibi genellikle sadece birka¢ 6zelligi bulunan uzaktan kontrolli
araglardir. Bu cihazlarin ¢alistirilmalari i¢in bir veya birkag kisiye ihtiya¢ duymaktadirlar.
Yeni envantere eklenecek robotlar ise otonom bir sekilde hareket edilme yetenegine sahip
ve daha komplike sensorleri bulunan robotlardir. New York, sokaklarda yari otonom
robotlarin devriye gezmesiyle birlikte hem kolluk kuvvetlerinin 6nleyici faaliyetlerinin
insan faktorliniin yani sira robot faktorii de eklenerek hem zamandan hem de insan
kaynagi bakimindan Onemli tasarruflar elde edilecektir. Belediye Baskan1i Adams,
"Sehirleri nasil diizgiin bir sekilde koruyabilecegimiz konusunda ileriye dogru adim
atmaya ve teknolojiyi kullanmaya istekli olmazsak, zarar verenlerle ayak
uyduramazsiniz," seklindeki aciklamasiyla gelecekte robot teknolojilerinin gilivenlik
giicleri tarafindan 6nemli bir yerde goriildiigiinii belirtmistir (NBC, 2023). Aktif devriye
calismast icin New York Polis Departmani, birkag Knightscope K5 robotu
konuslandirmay1 planlamaktadir. Bu robot, 180 kilo agirlifinda, 1.5 metre yliksekliginde
tekerlekli bir robot seklinde tanimlamak miimkiindiir. 360 derece kamera sistemi, termal
kamera, LiDAR, sonar, GPS, 16 mikrofon ve dnceden kaydedilmis veya canli mesajlar
calmak igin hoparlorler icermektedir (Knightscope, 2024). Bir alani otonom olarak
devriye gezebilir, insanlar1 tespit edebilir ve plaka tanima ve yiiz tanima yeteneklerine
sahiptir. Ancak NYPD yiiz tanima 6zelliginin etik degerlerin korunmasi sebebiyle
kullanilmayacagini ifade etmektedir. K5, "Otonom Giivenlik Robotu" olarak tanitilmistir
ve 2014 yilinda piyasaya siriilmiistiir. K5 birimleri, her ne kadar ¢esitli yonlerden
elestirilse de New York Sehir Polis Departmani robotlarin tek basina gorev
yapmayacagint muhakkak yanlarinda bir insan partner ile devriyelere ¢ikacagini da ilan

etmistir.
2.1.2. Spot Giivenlik Kopegi
Boston Dynamics, Amerika Birlesik Devletleri’nde robotik teknolojileri

alaninda Oncii bir sirket olarak bilinmektedir ve gelistirdigi robotlarla, 6zellikle dinamik
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motor kontrolii ve mobilite konularinda 6nemli kazanimlar ortaya koymustur. Sirketin
tirettigi robotlardan biri olan Spot, 6zellikle kolluk kuvvetleri ve giivenlik hizmetleri
alaninda biiyiik potansiyele sahip bir dort bacakli robottur. Bu robot, zorlu arazi
sartlarinda bile yliksek hareket kabiliyeti ve ¢eviklik ortaya koymaktadir. Bu da onu acil
durum hizmetlerine yanit verme, dogal afetlerde arama-kurtarma operasyonlar1 ve
giivenlik gorevlerinde vazgecilmez bir ara¢ haline getirmektedir. Spot, modiiler bir
yapiya sahiptir. Bu sayede ¢esitli gorevler i¢in Ozellestirilebilir ve ek donanimlarla
donatilabilmektedir. Kolluk kuvvetleri ve giivenlik hizmetleri i¢in bu adaptasyon
yetenegi, Spot’un ¢ok yonlii bir arag olarak tercih edilmesinin temel sebeplerinden birisi
olarak kabul edilmektedir (Boston Dynamics, 2024). Glivenlik gorevlerinde bu 6zellikler
ozellikle Spot'un gece ve giindiiz, her tiirlii hava kosulunda gérev yapabilmesini miimkiin
kilmaktadir. Spot ayrica, gesitli modiiler eklentilere sahip olabilmektedir. Ornegin,
giivenlik gorevleri igin 6zellestirilmis bir "gozetleme kiti", Spot'u bir mobil gozetleme ve
izleme platformuna doniistiirmektedir. Bu kit, gelismis optik yakinlastirma 6zelliklerine
sahip kameralar ve gelistirilmis gece goriis yetenekleri sunmaktadir, boylece Spot, en
karanlik alanlarda ve hava sartlarinda bile detayli gorsel veriler toplayabilmektedir. Bu
teknik detaylar, Spot'un kolluk kuvvetleri ve gilivenlik hizmetlerinde neden bu kadar

degerli bir ara¢ oldugunu ortaya koymaktadir (Robotsguide, 2019).

Spot'un yazilimi, yapay zeka ve makine 6grenimi tekniklerini kullanarak siirekli
olarak gelismektedir. Bu sistemler, operasyonlar sirasinda toplanan verileri analiz eder ve
bu bilgileri robotun gelecekteki karar verme siireclerine entegre etmektedir. Bu 6grenme
siireci, Spot'un daha 6nce karsilastigi senaryolardan "6grenmesini" ve benzer durumlarla
daha etkin bir sekilde basa ¢ikmasini saglamaktadir. Yapay zekd destekli karar alma,
Spot'un otonom modda daha uzun siirelerle bagimsiz olarak operasyon yiiriitmesine
olanak tanimaktadir, bu da kolluk kuvvetleri i¢in operasyonel kapasiteyi arttirmaktadir ve
insan miidahalesini daha az hale getirmektedir (Boston Dynamics, 2024). Spot'un bu ileri
kontrol ve adaptasyon yetenekleri, onu c¢esitli giivenlik ve kolluk kuvvetleri
senaryolarinda vazgegilmez bir ara¢ haline getirmektedir. Bu ileri teknoloji tiriinii robot,
zorlu cevresel kosullarda ve tehlikeli gorevlerde insan personeli destekleyerek hem
operasyonel verimliligi artirmakta hem de gorevlerin giivenligini iist diizeye

cikarmaktadir.
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2.2. JAPONYA'DA ROBOTLARIN ACIL DURUM MUDAHALESINDEKI
KATKILARI

2.2.1. Niikleer Acil Durum Yanit Robotlarimin Gelistirilmesi

1999 yilinda Japonya Donilisim Kurumu'nda meydana gelen kritiklik kazasi,
niikleer acil durumlarda miidahale edebilecek robot sistemlerinin gelistirilmesinin
gerekliligini ortaya koymustur. Bu olay, niikleer malzemelerin yonetiminde operasyonel
ve glivenlik agiklarini gbzler 6niine sermis, kontrolsiiz niikleer fiizyon ve ciddi radyasyon
maruziyeti ile insan miidahalesini son derece tehlikeli hale getirmistir. Bu duruma yanit
olarak, Japonya Atom Enerjisi Aragtirma Enstitiisii (simdi Japonya Atom Enerjisi Ajansi
olarak yeniden organize edilmistir, JAEA) gibi birka¢ Japon kurumu, niikleer acil

durumlar i¢in 6zel olarak tasarlanmis robotlarin gelistirilmesine baglamstir.

JAEA ve diger kurumlar tarafindan gelistirilen robotlar, radyasyon ve
kontaminasyon riskleri tasiyan ortamlarda gorev yapabilme 6zelliklerine sahip sekilde
tasarlanmigtir. Bu robotlar, niikleer kazalarda hizli1 ve gilivenli miidahale seceneklerini
garanti altina almak igin genis bir inisiyatifin pargasidir. Tasarimlar, tahmin edilemeyen
kosullarda hemen harekete gecirilmelerini saglayacak tasinabilirlik ve operasyonel
esneklik ozelliklerini icermektedir (Kawatsuma vd., 2012: 20). Japonya Atom Enerjisi
Ajansi'nin (JAEA) niikleer felaketlere miidahale amaciyla gelistirdigi JAEA-3 robot
sistemi, Fukushima Daiichi Niikleer Gli¢ Santrali'ndeki acil durumlar i¢in 6zel olarak
tasarlanmistir. Robot sistemi, radyasyon direnci ve su gegirmezlik 6zellikleriyle dikkat
cekmektedir. Bu sistem, 6zellikle yliksek radyasyonlu alanlarda ¢aligsabilme kapasitesi ile
on plana ¢ikmaktadir. JAEA-3, 'Gamma Eye' olarak adlandirilan gelismis bir radyasyon
algilama teknolojisine sahiptir, bu teknoloji sayesinde yiiksek radyasyon seviyelerini
algilayabilir ve bu verileri kullanarak zarar gormiis reaktorlerdeki kritik alanlara yonelik
detayl haritalar ¢ikarabilir. Robotun tasariminda kullanilan malzemeler ve teknolojiler,
asir1 kosullarda bile dayanikliligi ve uzun siireli operasyon kabiliyetini maksimize etmek
igin O6zenle segilmistir (Kawatsuma vd., 2017: 3). JAEA-3 robot sisteminin gelistirilmesi
siirecinde, robotun tasinabilirligi ve hizli konuslandirilabilirligi 6ne ¢ikan 6zellikler
arasinda yer almaktadir. Bu da robotun acil durumlarda hizli ve etkili bir sekilde tepki
verebilmesini saglamaktadir. Robotun modiiler yapisi, farkli gérevler i¢cin hizli bir sekilde
konfigiire edilebilmesine olanak tanirken, cesitli araglar ve sensdrlerle donatilabilme

esnekligi de sunmaktadir.
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JAEA-3 robotunun Fukushima Daiichi Niikleer Gii¢ Santralleri'ndeki acil
durumlar i¢in tasarlanmis ve dagitilmis olmasi, niikleer felaketlere yanit verme
konusunda 6nemli bir gelisme olarak kabul edilmektedir. Robotun birlestirilmesi ve
dagitim siireci, mevcut durumu ve saha gereksinimlerine gore sekillenmistir. JAEA-3,
robot kontrol aract RC-2'nin kullanimiyla ilgili yiiksek radyasyon seviyeleri nedeniyle,
operatorlerin asir1 radyasyona maruz kalmamasi i¢in bir dizi yeni gereksinim ortaya
cikarmistir (Kawatsuma vd., 2017: 4). JAEA-3"in dagitilmasi sirasinda, robot ve aksesuar
bilesenlerinin tiirbin binasindan reaktor binasina taginmasi gerekmekteydi. Bu siireg,
gecici kablolar ve hortumlarla dolu uzun bir koridor boyunca gerceklestirilmis, bu da
operatorlere ek zorluklar sunmustur. En kiigiik aciklik 700 mm genisliginde ve 700 mm
yiiksekligindeydi. Tiim bu faktorler, robot sistemlerinin birlestirilmesi ve tasinabilirligi
icin yeniden diizenlenmesini zorunlu kilmistir (Yokokohji, 2021: 695-701). Robot
sisteminin birlestirilmesi, her bir birimin 25 veya 35 kg'dan daha az agirlikta olmast gibi
belirli kisitlamalar altinda gerceklestirilmistir. Bu da tek bir operator tarafindan
taginabilmesini saglamistir. Her bir birim 400 mm derinlik, 600 mm genislik ve 1000 mm
yiikseklikten daha kiigiik boyutlarda olacak sekilde tasarlanmistir ki bu da 700 mm
genisligindeki ve 1000 mm yiiksekligindeki agikliklardan tasinmasina olanak tanimaistir.
Bu birlestirme islemi sirasinda, su gegirmez baglayicilar kullanilmis ve 6zel alet
gerektirmeyen bir montaj saglanmistir. Bu siirecin sonucunda, JAEA-3 robot sistemi, bir
dizi bagimsiz birim olarak basariyla dagitilmistir. Bu birimlerin her biri, belirli gérevlere
yonelik hizli bir sekilde yeniden yapilandirilabilmekte ve bdylece esnek bir kullanim
sunmaktadir. Bu birlestirme ve dagitim siireci, JAEA-3 robot sisteminin tasarim ve

islevsellik acisindan nasil optimize edildigini gostermektedir.
2.2.2. Jaea-3 Robot Sisteminin Birimleri

JAEA-3 robot sistemi, Fukushima Daiichi Niikleer Gii¢ Santrallerindeki acil
durumlara miidahale etmek {lizere tasarlanmistir. Sistemin her bir birimi, tagiabilirlik ve
acil durumlara hizli yanit verebilme kapasitesini artirmak amaciyla 6zel olarak dizayn
edilmistir. Robot sistemi, ¢esitli birimlerden olusmaktadir ve her biri, belirli islevleri

yerine getirecek sekilde 6zellestirilmistir.

Birim 1: Alan kamerasi, kamera tripodu ve kameradan kontrol cihazina kadar olan
kabloyu igerir. JAEA-3 robotunda robot monteli bir kamera bulunmadig1 i¢in operator,
alan kamerasi lizerinden robotun ve Gamma Eye'in ¢iktisini izleyebilir. Robot operasyon

testinden sonra, operatdr robotu alan kamerasi kullanarak yonetebilir.
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Birim 2: Insan-makine arayiizii bilesenlerini igerir. Bu birim, robot operasyonlari
icin bir joystick, Gamma Eye'1 kontrol etmek i¢in bir PC ve alan kamerasi i¢in bir monitor
icerir. Tiim bu bilesenler, tasinabilirligi kolaylastirmak icin {i¢ tekerlekli bir tasiyici

lizerine yerlestirilmistir.

Birim 3: Robot ve kontrol cihazi arasindaki baglantiyr saglayan 50 metrelik bir
kablo igerir. Tek bir kablo ile tiim iletkenleri icerecek sekilde kisa siirede tiretim yapmak

miimkiin olmadigindan, birkag kablo bir araya getirilip 1s1yla daralan tiip ile kaplanmistir.

Birim 4: Gazolin jeneratOriinlin yerine gecen bir batarya modiiliinii igerir. Bu
modiil, motor anlik akimlarina dayaniklidir, kolayca sarj edilebilir ve Gamma Eye ile alan

kameralarini ¢alistirabilir.

Birim 0 (JAEA-3 Robotu Gamma Eye ile Donatilmis): JAEA-3 robotunun
Gamma Eye ile donatilmasi, birlestirilmesi en zor olan ekipmandir. Gamma Eye'nin
JAEA-3'ten sokiiliip tekrar monte edilmesi, mekanik ve elektrik baglantilarinin
yapilmasini, ardindan Gamma Eye'nin hassas bir sekilde hizalanmasini ve ayarlanmasini
gerektirir. Bu, operatorler icin yliksek radyasyon dozlarina maruz kalmalarina neden

olabilecek zorlu bir islemdir.

Bu birimlerin her biri, 6zellikle taginabilirlik ve hizli dagitim ihtiyaglarini goz
ontinde bulundurarak tasarlanmistir. Bu sayede, JAEA-3 robot sistemi, acil durumlara
miidahalede etkili bir ara¢ olarak kullanilabilir ve operatorler tarafindan kolayca
taginabilir ve hizlica monte edilebilir hale getirilmistir. Bu siire¢, robot sistemlerinin acil
durumlara miidahalede nasil optimize edilebilecegi konusunda degerli dersler

sunmaktadir (Kawatsuma vd., 2017: 5-6).

Fukushima Daiichi Niikleer Gii¢ Santrallerinde JAEA-3 acil yanit robotunun
dagitimi sirasinda ¢esitli tecriibeler kazanilmistir. Bu tecriibeler, niikleer acil yanit
robotlarinin tasmabilirligi lizerine odaklanmistir ve gelecekte benzer durumlar igin
onemli Onerileri ortaya koymaktadir. Robotlarin taginabilirligi, acil durum yanitinda
kritik bir faktor olarak belirlenmistir. JAEA-3 robot sisteminin birlestirilmesi ve modiiler
yapiya sahip olmasi, bu taginabilirligi artirmada 6nemli bir role sahip olarak goriilmiistiir.
Her bir modiiliin, belirli bir agirlik ve boyut siirlamasi iginde olmasi gerektigi
anlagilmistir; bu durum da tek bir operatdr tarafindan kolaylikla tasinabilmesini
saglamistir. Her birim su gecirmez baglantilarla ve 6zel ara¢ gerektirmeyen montajlarla

donatilmistir, bu da hizli ve etkili bir sekilde dagitim yapilabilmesine olanak tanimistir
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(Kawatsuma vd., 2017: 7). Robotlarin niikleer kazalarda etkin bir sekilde kullanilabilmesi
icin, birimlerin miimkiin oldugunca hizli bir sekilde monte edilip demonte edilebilmesi
gerektigi bu kazadan alinan tecriibelerle goriilmiistiir. Bu siiregte, robotlarin karmasik
olmayan, basit ve hizli montaj/demontaj islemlerine olanak taniyan tasarimlara sahip
olmas1 gerektigi vurgulanmistir. Bu, 6zellikle acil durumlar sirasinda zamanin ne kadar
kritik oldugunu gostermektedir. Robotlarin farkli arazilere ve engellere adaptasyonu,
taginabilirlik ve operasyonel esneklik acisindan son derece 6nemlidir. Son olarak, JAEA-
3 robotunun dagitiminda edinilen tecriibeler, gelecekteki benzer robot tasarimlari i¢in
onemli bir rehber olusturmaktadir. Bu tecriibeler sayesinde, robotlarin niikleer acil yanit
gibi kritik gorevlerde daha etkili ve verimli kullanilabilmesi i¢in gerekli diizenlemelerin

yapilmasi miimkiin hale gelmistir.
2.2.3. Tsunami Felaket Alanlarinda Kullanilan Robot Teknolojileri

Dogal afetler, 6zellikle deprem ve tsunamiler gibi, genis ¢apta yikima yol acarak
insan yagamini ve altyapiyr olumsuz etkilemektedir. 2011 yilinda Japonya'nin dogu
kiyilarin1 vuran Biiyilk Dogu Japonya Depremi ve ardindan gelen tsunami, 6zellikle
Sanriku kiyilar1 gibi bolgelerde biiyiik hasar ve kayiplara neden olmustur. Bu felaketten
en cok etkilenen bolgelerden biri olan Otsuchicho ve Minamisanrikucho'da yapilan
arastirmalar, su alt1 robot teknolojisinin afet sonrast arama kurtarma ve hasar tespiti
faaliyetlerinde ne kadar hayati bir rol oynayabilecegini gostermistir. Zarar goéren
altyapilarin denetlenmesi ve kayip kisilerin aranmasi gibi kritik gorevlerde robot
teknolojilerinden yararlamilmistir. Sanriku kiyilarinda gergeklestirilen ilk robot
operasyonu, depremden yedi giin sonra Hachinohe'deki bir spor salonunda baslamistir.
Prof. Matsuno liderligindeki ekip, mobil kurtarma robotu Kohga 3"l kullanarak spor
salonunun hasar durumunu degerlendirmistir. Ancak, robotun kurbanlart bulma
konusunda basarili olamadig1 gortilmiistiir (Matsuno vd., 2014: 2-6). Buna ragmen, yerel
hiikiimetlerin su alt1 incelemelerine duydugu ihtiyag, robot teknolojisinin gelistirilmesi
ve kullanilmasi i¢in yeni perspektifler sunmustur. Sanriku kiyilar1 boyunca yapilan zarar
tespit caligmalar1 ve enkaz kaldirma operasyonlari, Hitachi Insaat Makineleri tarafindan
gelistirilen ASTACO NEO gibi robotik insaat makineleri kullanilarak gerceklestirilmistir
bu robotlar, ¢ift hidrolik kollar1 sayesinde enkazlari etkili bir sekilde kaldirabilmekte ve
hasar goérmiis yapilarin daha detayli incelenmesine olanak saglamistir. (Osumi, 2014: 59-
60). Tsunami felaket alanlarinda kullanilan robot teknolojileri hem zarar gormiis

altyapilarin denetlenmesi hem de kayip kisilerin aranmasi gibi kritik gorevlerde biiyiik
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potansiyel gostermistir. Bu teknolojilerin gelistirilmesi ve uygulanmasi, felaket yonetimi

ve miidahale siireglerinde dnemli bir rol oynamaktadir.

Minamisanrikucho ve Rikuzentakata boliimleri, 2011 Biiyiikk Dogu Japonya
Depremi ve Tsunamisi sonrasinda yapilan robot destekli arama ve kurtarma ¢alismalarini
detaylandirmaktadir. Bu bolgelerde, ozellikle tsunami sonrasit su alti arastirmalari
yapmak lizere c¢esitli uzaktan kumandali araglar (ROV) kullanilmistir.
Minamisanrikucho'da, SARbot ve Seamor ROV gibi robotlar kullanilarak yeni insa edilen
Minamisanrikucho balik¢1 limani civarinda su alt1 engelleri tespit edilmeye c¢alisilmistir.
Su berrakliginin oldukea diisiik olmasi (30-50 cm) nedeniyle sonar sensorler kullanilmis,
biiyiikk engellere rastlanmamistir. SARbot'un 19 Nisan'da 17 dakika, 20 Nisan'da 268
dakika su altinda kaldigi, Seamor'un ise 20 Nisan'da 178 dakika gorev yaptigi
kaydedilmistir. Rikuzentakata'da ise SARbot, Seamor ROV ve AC-ROV robotlari
kullanilarak, dalgalarla siiriiklenmis enkazlarin altinda ve heniiz dalgiglarin arastirmadigi
enkaz yiginlar1 ¢evresinde arama yapilmistir. Bu tiir yerler dalgiglar i¢in oldukea tehlikeli
oldugundan robotlarin kullanim1 hayati 6énem tasimaktadir. Ne yazik ki bu faaliyetler
sirasinda herhangi bir kurban bulunamamistir. SARbot'un 21 Nisan'da 193 dakika,
22'sinde 97 dakika ve 23'linde 44 dakika; Seamor'un 22 Nisan'da 42 dakika; AC-ROV'un
ise 21 Nisan'da 35 dakika ve 22 Nisan'da 20 dakika su altinda kaldig: belirtilmistir. Bu
calismalar, robot teknolojilerinin dogal afetler sonrasinda kritik arama ve kurtarma
operasyonlarinda nasil etkili bir sekilde kullanilabilecegini gostermektedir (Osumi, 2014:
60). Ayn1 zamanda, su alt1 robotlarinin kullanimi, tehlikeli bolgelerde insan dalgiclarin
yerine gecerek, arama ve kurtarma operasyonlariin giivenligini artirmada énemli bir rol
oynamaktadir. Otsuchicho ve Minamisanrikucho bdlgelerinde, 2011 Biiyiikk Dogu
Japonya Depremi ve sonrasinda yasanan tsunami felaketinden etkilenen alanlarda yapilan
arastirmalarda robot teknolojilerinden faydalanilmistir. Bu ¢alismalar, su alti
arastirmalar1 ve enkaz arama faaliyetlerini kapsamaktadir. Otsuchicho Bolgesi: Tokyo
Universitesi Okyanus Ittifaki ve Mitsui Miihendislik & Gemi Ingaat1 Sirketi, 28 Nisan -
2 Mayis ve 14 - 19 Mays tarihleri arasinda RTV-100 ve RTV-100Mk2 isimli uzaktan
kumandal1 su alt1 araglarin1 kullanarak Otsuchi Korfezi'nde ve Shizukawa Korfezi'nde
arastirmalar yapmistir. Bu arastirmalar sirasinda, su altinda kalan enkazlarin ve iki
kurbanin tespiti yapilmistir. Bir yiizeyde otonom hareket edebilen ASV araci kullanilarak
deniz tabaninin haritalanmasi saglanmigtir. Minamisanrikucho Bdolgesi: Yalnizca RTV

kullanilarak yapilan denetimlerde, yaklasik 12 saat siiren gozetimler boyunca 14 farkl
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konum incelenmistir. Bu stirecte, bolgedeki su alt1 enkazinin ve diger 6nemli yapisal
hasarlarin detayli bir sekilde analizi yapilmistir. Bu c¢alismalar, robot teknolojilerinin
dogal afetler sonrasi zarar gormiis bolgelerde su alti arastirmalarinda nasil bir rol
oynayabilecegini gostermektedir. Uzaktan kumandali araglar, tehlikeli ve ulagilmasi zor
alanlarda insan miidahalesine gerek kalmadan degerli bilgiler toplamak i¢in etkili araglar
olarak one ¢ikmaktadir. Boylece, su alt1 robotlari, dalgiclarin giivenligini riske atmadan

enkaz arama ve altyap1 hasar tespiti gibi kritik operasyonlarda kullanilabilmektedir.
2.3. CIN’DE KULLANILAN GUVENLIK ROBOTLARI

Cin, teknoloji alaninda yaptig1 yatirimlar ve inovasyonlarla, kolluk kuvvetlerinde
robot kullanimi konusunda oOncii iilkelerden biri haline gelmistir. Robotlarin kamu
giivenliginde kullanimi, Cin'de 6nemli bir yenilik olarak kabul edilmektedir. Bu kullanim,
trafik kontrolii, kamu diizeninin saglanmasi ve afet yonetimi gibi alanlarda kendini
gostermektedir. Trafik kontroliinde kullanilan robotlar, trafik akisini izlemek ve
yonetmek i¢in etkili bir ara¢ olarak hizmet vermektedir. Bu robotlar, trafik ihlallerini
tespit etmekte ve trafik kazalarini azaltmakta onemli bir rol oynamaktadir. Kamu
diizeninin saglanmasinda ise devriye robotlari kullanilmaktadir. Bu robotlar, belirli
bolgelerde devriye gezerek, suclart onlemeye ve kamu giivenligini artirmaya yardimei
olmaktadir. Izleme sistemleri ile entegre ¢alisan bu robotlar, potansiyel su¢ faaliyetlerini
tespit etmekte ve kolluk kuvvetlerine aninda bildirimde bulunmaktadir. Afet ve acil
durum miidahalelerinde ise robotlar, insan miidahalesinin zor veya tehlikeli oldugu
durumlarda devreye girmektedir. Deprem veya yangin gibi dogal afetlerde, kurtarma
robotlart hizl1 ve etkili miidahaleler gerceklestirerek hayat kurtarmaktadir. Bu robotlar,
enkaz altindaki kisileri tespit etmekte ve giivenli bir sekilde kurtarmakta énemli bir rol

oynamaktadir.

AnBot, Cin Ulusal Savunma Universitesi tarafindan gelistirilen ve 2016 yilinda
tanitilan bir giivenlik robotudur. Ozellikle kamu giivenligi ve kolluk kuvvetlerinde
devriye gorevleri icin tasarlanan AnBot, ileri diizey sensorler ve iletisim araglari ile
donatilmistir. Robotun teknolojik Ozellikleri arasinda gelismis otonom navigasyon
sistemleri, yliksek ¢Oziliniirliikli kameralar, lazer tarayicilar, ultrasonik ve kizilGtesi
sensorler bulunmaktadir. Bu donanimlar, AnBot'un ¢evresini detayli bir sekilde analiz
etmesine ve potansiyel tehditleri tespit etmesine olanak tanimaktadir. AnBot, anormal
durumlart ve tehditleri algiladiginda alarm verebilen bir sistemle donatilmis olup,

giivenlik personeline aninda bildirimde bulunur ve gerektiginde sesli uyarilar
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yapmaktadir. AnBot, ger¢ek zamanli veri iletimi ve iletisim saglamak i¢in 4G/5G baglant1
teknolojilerini kullanarak giivenlik personeli ile siirekli bir baglanti kurmaktadir. AnBot,
havaalaninin genis alanlari yorulmadan devriye gezerek, insan gorevlilerin gézden
kacirabilecegi detaylar tespit etmistir. Bu, 6zellikle kalabalik ve genis alanlarda giivenlik
aciklarinin azaltilmasina yardimci olmustur (Muoio, 2016). AnBot'un anormal durumlari
tespit etmesi ve aninda bildirimde bulunmasi, olaylara miidahale siirelerini nemli dl¢iide
kisaltmigtir. Bu, acil durumlara daha hizli ve etkili yanit verilmesini saglamistir. AnBot,
topladig1 verileri analiz ederek giivenlik analizleri i¢in degerli bilgiler saglamis ve bu
veriler gilivenlik politikalarinin  gelistirilmesinde ve risk degerlendirmelerinde

kullantlmistir.

E-Patrol Robot Sheriff, 2017 yilinda HIT Robot Group tarafindan gelistirilen ve
Cin'deki cesitli sehirlerde gorevlendirilen ileri diizey bir giivenlik robotudur. Bu robot,
daha sofistike 6zelliklere sahip olup, kamu giivenligi ve kolluk kuvvetlerinde 6nemli bir
rol oynamaktadir. E-Patrol Robot Sheriff, gelismis yiiz tanima algoritmalar1 ile
donatilmistir ve bu teknoloji, kalabalik alanlarda aranan kisileri tespit etme ve izleme
konusunda yiiksek dogruluk saglamaktadir. Robot, hava kalitesi, sicaklik ve nem gibi
cevresel parametreleri izleyen sensorlerle donatilmistir. Bu 6zellik, ¢evresel giivenligi
saglamada 6nemli bir rol oynamaktadir. AnBot gibi, E-Patrol Robot Sheriff de otonom
hareket kabiliyetine sahip olup, daha karmasik ve dinamik ortamlar1 taniyip navigasyon
yapabilme yetenegine sahiptir. Robot vatandaglarla etkilesim kurabilen bir kullanici
arayiiziine sahiptir ve bu, bilgi saglama, yonlendirme yapma ve acil durumlarda yardim
cagris1 yapma gibi fonksiyonlari i¢erir. E-Patrol Robot Sheriff'in etkisi, bilimsel ve pratik
degerlendirmelerle desteklenmistir. Bu robot, insan kolluk kuvvetlerine destek
saglayarak onlarin yiikiinii hafifletmistir (Cooney vd., 2023: 7; Williams, 2017). Ozellikle
yiiz tanima teknolojisi, suglularin hizli bir sekilde tespit edilmesine ve yakalanmasina
yardimc1 olmustur. Robotun halkla etkilesim kurabilme yetenegi, kamu diizeninin
saglanmasinda 6nemli bir rol oynamistir. Vatandaslar, robotlardan anlik bilgi alarak
giivenlik konularinda daha bilingli hale gelmistir. E-Patrol Robot Sheriffiin ¢evresel
sensorleri, hava kalitesi ve diger ¢evresel faktorleri izleyerek, halk saglig1 ve giivenligi

acisindan onemli veriler saglamistir.

AnBot ve E-Patrol Robot Sheriff, Cin'in kamu giivenligi ve kolluk kuvvetlerinde
robotik teknolojiyi etkin bir sekilde kullanma g¢abalarinin onciileridir. AnBot, otonom

devriye ve gozetim yetenekleri ile dikkat ¢cekerken, E-Patrol Robot Sheriff, yiiz tanima
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ve cevresel izleme oOzellikleri ile O6ne ¢ikmaktadir. Her iki robot da giivenlik
operasyonlarinin verimliligini artirmis, miidahale siirelerini kisaltmis ve halk arasinda
giivenlik algisim1  gliclendirmistir. Ancak, bu teknolojilerin etik ve mahremiyet
konularinda dikkatle degerlendirilmesi gerekmektedir. Cin'in bu alandaki yenilikleri,
robotik kolluk kuvvetlerinin gelecegini sekillendirmede 6nemli bir rol oynamaktadir. Bu
ornekler, Cin'de robot teknolojisinin kamu giivenligi ve kolluk kuvvetlerinde ne kadar
etkin bir sekilde kullanildigini gostermektedir. Bu teknolojiler, sug¢ oranlarini azaltmakta,
kamu giivenligini artirmakta ve afet durumlarinda hizli ve etkili miidahaleler

gerceklestirmektedir.
2.4. TURKIYE’DE KAMU GUVENLIGI ICIN ROBOTLARIN KULLANIMI
2.4.1. Tiirkiye’de IHA Sistemlerinin Gorev Alanlar

Giiniimiizde hem kolluk kuvvetlerinin kullanim1 agisindan hem de sivil
kullanim agisindan kullanimi genisleyen ve yaygimlasan IHA’lar yakin gelecekte de
bireylerin giinliik yasamlarinda da énemli bir yer tutacagi ongoriilmektedir. Gelecekte
Ozellikle hava araclarinin ulasim ve kargo tasimaciliginda kara unsurlarina gore daha aktif
kullanilmastyla birlikte ve 6zellikle yapay zekanin da etkisiyle birlikte yapilan bu islerin
cogunlugunun ‘Insansiz Hava Araglarinca’ yani iIHAlarca yapilacag: diisiiniilmektedir.
Ozellikle iilkemizde Jandarma Genel Komutanhigi’nca i¢ giivenligin saglanmasinda
kullanilmakta olan THAlar teknolojik gelismelerin de yardimiyla imkan ve kabiliyetlerini
de arttirarak kolluk kuvvetlerine 6zellikle dnleyici faaliyet gorevlerinde 6nemli ve aktif
bir rol iistlenmektedirler. Insansiz hava araglar1 (IHA) sistemleri, yogun insan katilimi
gerektiren, uzun siireli dikkat gerektiren gorevlerde 6nemli bir role sahiptir. 20. yiizyilin
baslarindan itibaren aktif olarak incelenen bu teknolojiler, ¢esitli riskli alanlarda kullanim
i¢cin gelistirilmistir. Insansiz sistemlerde, "insan" unsuru daima bir etkilesim igerisinde
bulunmaktadir. Operatdrler, genellikle yerde veya zaman zaman bagka bir arag igerisinde
bulunarak, IHA'nin komuta, kontrol, izleme ve degerlendirme gorevlerini yiiriitmektedir.
[HA'lar, otonomi diizeylerine bagl olarak gorevlerini bagimsiz bir sekilde yerine
getirebilirler. Teknolojik ilerlemeler ve giivenilir alt sistemlerin gelistirilmesi ile bu
araglar, kendi gorevlerini bagimsiz olarak planlayabilir ve bazi durumlarda 6grenme
yetenekleri ile kendilerini gelistirebilirler. Bu siireg, IHA'larin uzaktan ydnetilen
makinelerden, robotik sistemlere dogru evrim gegirmesine de olanak tanimistir. THA
sistemleri, insansiz arag¢ teknolojilerinde &ncii bir rol iistlenmistir. insan faktoriiniin

minimize edilmesi ilk olarak IHA sistemleri iizerinde deneyimlenmistir. Bu teknolojiler,
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benzer altyap1 ve ilerlemelerden dolay1 diger insansiz arag¢ kategorilerinin gelisimine de

katk1 saglamigtir.

Giiniimiizde, mikro boyutlu IHA'lardan dikey havalanan doner kanatlilara,
birbiriyle haberlesen IHA filolarma kadar genis bir yelpazede IHA sistemleri
gelistirilmistir. I[HA sistemleri, gercek savas senaryolarinda edinilen tecriibelerle siirekli
olarak gelisim gostermis, yeni kullanim alanlarma yonelik firsatlar sunmustur. Ozellikle
istihbarat, kesif ve gozetleme gorevleri igin tasarlanan IHA'lar, hem Jandarma tarafindan
hem de diger kolluk giicleri br sivil paydaslar tarafindan giinlimiizde yasadisi go¢ izleme,
Uyusturucu operasyonlari, trafik yonetimi, orman yangini1 gozetleme ve sondiirme gibi
birgok sivil alanda da etkin olarak kullanilmaktadir. Dogal afetler sirasinda iletisim
kurma, hasar tespiti yapma, kritik altyapilarin gozetlenmesi, meteorolojik veri toplama,
cevresel izleme ve global iklim degisikliklerini gézlemleme gibi fonksiyonlarla THA
sistemleri, toplumlarin karsilastig1 gesitli zorluklara ¢dziim sunmaktadir. THA sistemleri,
enerji, su, dogal gaz ve petrol gibi kaynaklarin boru hatlarmin devriyesi, cep telefonu
sinyal gliciiniin yonetimi, balik¢ilik alanlarinin kesfi, medya destegi ve kapsamli altyap1
projeleri i¢in On arastirmalar gibi genis bir kullanim alanina sahiptir. Endiistriyel giivenlik
devriyesi, maden arama gibi uygulamalar da IHA sistemlerinin etkinlik alanlar1 arasinda
yer alir. IHA sistemlerinin askeri ve sivil olmak iizere iki ana kullanim kategorisi
bulunmaktadir. Bu sistemler, gliniimiizde pek ¢ok kritik alanda vazgecilmez hale gelmis
olup, teknolojik ilerlemelerle birlikte kullanim alanlart ve kapasiteleri siirekli
genislemektedir. Bu gelismeler, IHA sistemlerinin gelecekte daha da Snemli roller

tistlenmesini miimkiin kilacaktir.
2.4.2. Acil Durum, Emniyet ve Asayis Hizmetlerinde IHA’larin Kullanimi

Emniyet ve Asayis Hizmetleri nin saglanmasi sirasinda IHA ’lar gerek yapilan yol
kontrollerinde gerekse devriye hizmetlerini desteklemede oldukca {istiin basarilar
gostermistir. [HA sistemlerinde bulunan faydal: yiikler sayesinde basta asayis gorevleri
olmak tizere bircok faaliyette aktif rol {istlenmektedirler. Bu faydali ytikler: Elektro-
Optik Kameralar, Kizil Otesi Sensérler ve Kameralar, Hava Uydu Haberlesme
Terminalleri, Sentetik Aciklikli Radarlar, Haritalama Podlar1 gibi elektronik ve
elektromanyetik araclardir (Baykartech, 2023). Bu faydal1 yiiklerin kullanimiyla birlikte
[HA'lar, deprem, sel, heyelan gibi dogal afetlerde hasar tespiti, haberlesme altyapisinin
kurulmas1 ve arama-kurtarma operasyonlarinda etkin bir sekilde kullanilmaktadir.

Tehlikede olan bireylere ilk yardim malzemelerinin ulastirilmasi gibi hayati 6neme sahip
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gorevlerde de IHA’lardan faydalanilmaktadir. Toplumsal olaylar sirasinda kalabalik
kontrold, siipheli sahislarin tespiti, devriye hizmetlerinin desteklenmesi ve sinir glivenligi
gibi konularda IHA"lar, yiiksek ¢oziiniirliiklii kameralar ve diger gdzetim teknolojileri ile
donatilarak kullanilmaktadir. Bu cihazlar, kacakeilik ve kagak gogmenlerin takip edilmesi
ve yakalanmasi faaliyetlerinde de 6nemli bir rol oynamaktadir. Olay yerinin havadan
detayli bir sekilde goriintiilenmesi, kesif ve istihbarat toplama gorevlerinde IHA'larin
temel kullanim amaglarindandir. Farkli siniflardaki THA ve faydali yiik sistemlerinin,
ihtiyaca dzel olarak segilmesi bu siiregte kritik dneme sahiptir. IHA teknolojileri, afet
yonetimi ve glivenlik alanlarinda biiyiik potansiyel sunmakta ve operasyonlarin daha
giivenli, hizl1 ve etkin bir sekilde yiiriitiilmesine olanak saglamaktadir. Bu teknolojilerin
gelistirilmesi ve uygulama alanlarinin genisletilmesi, ilerleyen donemlerde daha kapsamli
coziimler sunacak ve kritik durumlarin yonetiminde onemli bir faktér olmaya devam
edecektir. Ulkemizde 2023 yilinda meydana gelen Hatay depreminin ardindan IHA’lar
ozellikle afet alaninda aktif olarak gorev almiglardir. Depremin yikict etkilerine karst
hizl1 bir sekilde miidahale etmek ve enkaz altindaki hayatta kalmis kisilerin tespiti igin
[HA'lar ¢ok aktif rol iistlenmislerdir ve hasar tespiti ve kurtarma calismalarinda énemli
bir rol oynamustir. Ozellikle, yikilan binalarin iizerinde detayli incelemeler yapmak ve
giivenli olmayan bélgeleri belirlemek igin bu teknolojiden faydalanilmistir. THA'lar,
arama kurtarma ekiplerine enkaz alanlarimi hizli bir sekilde tarayarak, canli kalan
insanlarin yerini tespit etmede de yardimce1 olmustur. (Celikbas, 2023). Ayn1 zamanda, bu
araclar afet sonrasi altyapit hasarlarinin  belirlenmesinde ve riskli alanlarin
haritalandirilmasinda da etkin olarak kullanilmistir. Ayn1 zamanda deprem bdlgesindeki
iletisim hizmetlerinin de saglanmasi i¢in de kullanilan IHAlar kullanilmistir. Depremden
kaynaklanan yerylizii sekillerindeki farkliliklarin tespitinde Ozellikle fay hatlarinin
kirilmalarmin incelenmesi gibi dogal afet sonrasindaki meydana gelen cevresel
degisikliklerin izlenmesinde de IHA'lar tercih edilmistir (Tusas, 2023). IHA kullanimi,
Tiirkiye'nin acil durum miidahale kapasitesini artirmakta ve daha hizli ve etkili bir yanit
verme yetenegi sunmaktadir. Bu araglar, deprem gibi dogal afetlerde can ve mal kaybini
tespit edilmesi ve afet sonrasi siiregte giivenliginde de saglanmasini saglayarak olasi
kayiplar1 en aza indirgemek i¢in kullanilan stratejik teknolojiler arasinda yer almaktadir.

Jandarma Genel Komutanlig1 biinyesinde 6 adet Taktik IHA birligi gérev yapmaktadur.
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2.4.3. Tiirkiye’deki Taktik Mini IHA Sistemleri

Insansiz Hava Araglar1 (IHA'lar), modern asimetrik savas alanlarinda kritik bir
giic carpani olarak on plana ¢ikmaktadir. Insanli hava araglarindaki ilk evrim, uzaktan
kontrollii THA'larin gelisimi ile baslamis, ardindan insansiz otonom araglar sahneye
cikmistir. Yakin zamanda, yapay zeka teknolojileri sayesinde artirilan otonomi seviyeleri,
yiiksek derecede akilli ve siirii zeka yeteneklerine sahip IHA'larmn kisa ve orta vadede
savag sahasinda etkin bir sekilde kullanilmasiin 6niinii agmaktadir. Tiirkiye Savunma
Sanayii Baskanlig1 tarafindan yayimlanan "Tiirkiye Insansiz Hava Araglar1 Sistemleri
Yol Haritas1 (2011-2030)" raporunda belirtildigi iizere, diinya IHA sistemleri pazarinin
biiyiikliigiiniin gelecek bes yil icinde 50 milyar dolara ulagsmasi ongoriilmektedir. Bu
pazarda ABD basta olmak iizere, Avrupa ve Asya'daki bazi iilkeler pazar paylarini
artirmaya yonelik ¢abalar i¢indedir. Asya'da Cin, Hindistan ve Giiney Kore kendi IHA
sistemlerini gelistirmekte, Avrupa'da ise Fransa, Almanya ve Ingiltere ¢esitli THA
gelistirme projeleri yiiriitmektedir. Rusya ve Israil de bu alanda 6nemli gelismeler
kaydetmektedir. Tiirkiye i¢in, kesif, gdzetleme ve saldir1 amacl kullanilabilecek silahli
ve silahsiz IHA sistemlerine sahip olmak ve bu sistemleri milli imkanlarla {iretmek,
bolgesel gii¢ olma hedefi acisindan biiyiik bir 6nem tasimaktadir. Platform tasarimi,
sistem entegrasyonu, sensor gelistirme ve silah entegrasyonu gibi genis bir yelpazede
projeler basartyla yiriitiilmektedir. Son dénemde Tiirk savunma sanayisinin en dikkat
cekici yeniliklerinden biri olan "kamikaze {HAlar, asimetrik savas ve konvensiyonel
giivenlik sahnesinde yerini alarak "Tirkiye'nin gokyiiziindeki yeni askerleri" olarak

nitelendirilmeye baslamistir (STM, 2019).

Bu araglar, 6zellikle boyutlarina gére siniflandirilan mini, mikro ve nano IHA'lar

olarak {i¢ ana kategoride incelenmektedir.
A. Nano IHA'lar

Nano IHA'lar, genellikle 50 santimetre veya daha kiiciik kanat agikliklar: ile
tanimlanir ve birkag gram ile birkacg kilogram arasinda degisen agirliklara sahiptirler. Bu
[HA'lar, 6zellikle gbzetleme ve istihbarat toplama gorevlerinde kullanilmak {izere
tasarlanmistir. Sessiz ¢alisma Ozellikleri ve kiiclik boyutlari, onlari1 diisman hatlari

arkasinda veya yliksek risk igeren bolgelerde istihbarat toplamak i¢in ideal hale getirir.
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B. Mikro THA'"lar

Mikro IHA'lar, kanat ac¢ikligi 50 santimetre ile 2 metre arasinda degisen,
agirliklar1 birkag kilogramdan 25 kilograma kadar ¢ikabilen araglardir. Bu kategori,
askeri ve sivil izleme gorevleri i¢in genis bir kullanim alanina sahiptir. Operasyonel
esneklikleri ve hizl1 dagitim kapasiteleri, acil durum miidahalelerinde ve siirekli gézetim
gerektiren durumlarda bu IHA'lar1 vazgegilmez kilar.

C. Mini iHA'lar

Mini IHA'lar, 2 metreden 5 metreye kadar olan kanat acikliklarina sahip olup, 25
kilogramdan 150 kilograma kadar agirliklar tasiyabilir. Bu araglar, daha uzun menzil ve
genis cesitlilikteki gorevleri yerine getirebilirler hem sivil hem de askeri kullanimlar i¢in
uygundurlar. Ozellikle hava fotografcilig, trafik izleme, giivenlik ve genis capli
gbzetleme gorevleri igin tercih edilirler. IHA'larm genel kullanim alanlari ve avantajlarini
ifade etmek istersek, askeri ve giivenlik operasyonlarinda gozetleme ve kesif, istihbarat
toplama, hedef takibi, 6zel operasyonlarda kullanilan mikro ve nano iha'lar, hedeflerin
izlenmesi ve hareketlerinin kaydedilmesi i¢in kullanilmaktadir (Stocker vd., 2017:12).
Mikro iha'lar, bomba yiiklii bolgelerde kesif yaparak bomba imha ekiplerine rehberlik
etmektedir. IHA lar, zorlu ve erisilmesi gii¢ bolgelere kolayca ulasabilir ve operasyonel
esneklik sunmaktadir. Insan pilotlu ucguslara kiyasla ¢ok daha diisiik operasyonel
maliyetler sunmaktadir. Yiiksek ¢oziiniirliiklii kameralar, termal sensorler ve gece goriis
ozellikleri gibi teknolojik donanimlara sahiptirler. Ger¢ek zamanli veri iletimi ve isleme
kabiliyeti saglamaktadir. Riskli bolgelerde insan hayatini tehlikeye atmadan operasyon
yapma imkani1 saglamaktadir. Nano, mikro ve mini IHA'lar, gelismekte olan teknolojilerle
birlikte kullanim alanlar1 ve yetenekleri siirekli genislemektedir. Her gecen giin daha da
entegre edilen bu teknolojiler hem sivil hem de askeri alanlarda yenilik¢i ¢6ziimler

sunmaya da devam etmektedir.
2.4.4. Kargu Kamikaze THA

KARGU Muharebede Kanitlanmis Doner Kanatli Vurucu IHA Sistemi, kara
birliklerine taktiksel istihbarat, gozetleme ve kesif ile hassas vurus yetenekleri saglamak
lizere tasarlanmig bir platformdur. Doner kanatli yapiya sahip olan KARGU, diisiik
gorliniirlik ve yliksek manevra kabiliyeti ile 6n plana ¢ikar. Gorevler, yer kontrol
istasyonu yazilimi araciligi ile planlanir ve Man-in-the-Loop ilkesine uygun olarak

tamamen operator kontroliinde gerceklestirilir. Dikey kalkis ve inis ozelligiyle,
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KARGU™un zorlu arazi kosullarinda ve dar alanlarda etkin bir sekilde operasyon
yapabilmesini saglamaktadir. Hizli kurulum siiresiyle, sistemin montaj ve hazirlik siiresi
1 dakikadan azdir, bu da ani tehditlere kars1 hizli bir tepki siiresi sunmaktadir. Giindiiz ve
gece gorev yetenegiyle birlikte KARGU, gelismis kamera sistemleri ve ¢esitli sensorlerle
donatilmistir, bdylece her tiirlii 151k kosulunda operasyon yapabilmektedir (STM, 2022).
Hassas vurus kabiliyeti, sivil zarar1 en aza indirirken taktiksel avantaj saglamaktadir.
Stealth teknolojisi, diisman radar ve sensorlerine yakalanma riskini azaltmaktadir. Optik
rehberlik ve hedef takibi sayesinde, gelismis algilama ve izleme sistemleri sayesinde
hedefler yiiksek dogrulukla tespit edilir ve izlenebilmektedir. Yiiksek performanslh
navigasyon ve ugus kontrol sistemi sayesinde KARGU, kararli ve giivenilir bir sekilde
ucmasini saglamaktadir. Gorevi Iptal Etme ve Eve Geri Doniis Yetenekleri, kontrol dis
durumlarda IHA'nin giivenli bir sekilde geri dénmesini saglamaktadir. KARGU, modern
muharebe alaninda kara kuvvetlerine ve kolluk kuvvetlerine biiyiik taktiksel avantajlar
saglamakta olup, oOzellikle diisiik gorinirligi ve yiiksek hassasiyeti ile dikkat
cekmektedir. Gelismis navigasyon ve ugus kontrol sistemleri ile donatilmis olan bu
platform, cesitli savas baslig1 secenekleri ve gorev iptali gibi 6zellikleri ile operatorler

icin esnek kullanim imkanlart sunar.

3. KAMU GUVENLIGi VE ACIL HIiZMET YONETIMINDE ROBOTIK VE
INSANSIZ ARACLARIN KULLANIMI: ULKE ORNEKLERI VE
STRATEJILER

3.1. ABD

3.1.1. Ulusal Robotik Inisiyatifi (NRI) ve NRI 3.0: Robotik ve Nanoelektronik

Arastirma Programlarina Genel Bakis

ABD’de robotik teknolojilerin arastirilmasi ve gelistirilmesini tesvik etmek
amactyla 2011 yilinda baslatilan Ulusal Robotik Inisiyatifi (NRI), insanlarla etkilesimde
bulunabilen, onlara asistanlik yapabilen veya ortaklasa gorevler icra edebilen igbirlikei
robotlar (korobotlar) iizerinde yogunlasmaktadir. Bu program, farkli disiplinlerden bilim
insanlarin1 ve cesitli federal ajanslar1 bir araya getirerek multidisipliner bir is birligi
yapisini benimsemektedir. Bununla birlikte 2006 yilinda baglatilan Nanoelektronik
Arastirma Inisiyatifi (NRI), geleneksel CMOS (Tamamlayic1 Metal-Oksit-Yariiletken)
teknolojisinin sinirlarini asabilecek yeni nesil yariiletken teknolojilerini kesfetmek ve

gelistirmek i¢in akademi, endiistri ve hiikiimetin is birligini igeren NRI 3.0 programina
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evrilmistir (NRI-3.0). NRIL, Ulusal Bilim Vakfi (NSF) tarafindan koordine edilmektedir.
NSFnin Bilgisayar ve Bilgi Bilimleri ve Miihendislik (CISE), Miihendislik (ENG),
Sosyal, Davranissal ve Ekonomik Bilimler (SBE) ve Egitim ve Insan Kaynaklar1 (EHR)
direktorliiklerinin yani sira, Tarim Bakanligi (USDA), Ulusal Saglik Enstitiileri (NIH),
Enerji Bakanligi (DOE), Ulusal Havacilik ve Uzay Dairesi (NASA) ve Savunma
Bakanlig1 (DOD) gibi 6nemli federal aragtirma fonlama ajanslarinin destegini almaktadir.
NRI 3.0, gelecekteki elektronik uygulamalar i¢in gerekli olan diisiik enerji tiikketimli,
yiiksek performansli ¢oziimleri tanimlamak ve gelistirmek amaciyla baglatilmistir. Bu
program, alternatif durum degiskenleri, yeni mekanizmalar ve yeni malzemeler
aragtirmaktadir. NRI ile iligkili arastirma analiz programlari arasinda USDA'nin
Rekabet¢i Arastirma Programi ve Sismik Giivenlik Marjlar1 Arastirma Programi
bulunmaktadir. Bu programlar, teknolojik yeniliklerin degerlendirilmesi ve dogrulanmasi
icin gerceveler sunmaktadir. NRI'nin temel amaci, insan-robot etkilesimlerini gelistirerek
robotlarin giivenli, verimli ve genis bir kullanim alanina sahip olmalarini saglamaktir. Bu
ama¢ dogrultusunda, saglik hizmetlerinden tarima, imalattan lojistige kadar genis bir

uygulama spektrumunda robotik teknolojilerin entegrasyonu hedeflenmektedir.
Inisiyatif, 6zellikle asagidaki arastirma alanlarina odaklanmaktadir:

Gelismis Algoritmalar ve Kontrol Sistemleri: Robotlarin karmasik gorevleri
giivenli ve etkili bir sekilde yerine getirebilmesi icin gerekli olan yazilim ve

algoritmalarin gelistirilmesi.

Insan-Robot Is birligi: Robotlarin insanlarla giivenli ve uyumlu bir sekilde

calisabilmesi i¢in gerekli olan sensorler, ara yiizler ve kontrol sistemlerinin tasarimi.

Sosyal ve Ekonomik Etkiler: Robot teknolojilerinin toplumsal ve ekonomik

etkilerinin analizi ve bu etkilerin optimize edilmesi.

Egitim ve Insan Kaynaklari Gelisimi: Robotik ve ilgili alanlarda egitim

programlarinin gelistirilmesi ve yetenekli is giliciiniin yetistirilmesi.
3.1.2.NRI 3.0

NRI 3.0'm temel hedefi, gelecekteki elektronik uygulamalar i¢in diisiik enerji
tiiketimli, yliksek performanslh ¢oziimler gelistirmektir. Program, bu hedeflere ulasmak

i¢cin agagidaki aragtirma alanlarina odaklanmaktadir:
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Yeni Cihaz Mimarileri: Bilgi islem i¢in alternatif durum degiskenlerini kullanan

geleneksel olmayan hesaplama paradigmalarinin gelistirilmesi.

Malzeme Yenilikleri: Silikona kiyasla {istiin elektronik 6zellikler sunan grafen ve

diger 2D malzemelerin kesfi.

NRI, baglatildig1 giinden bu yana cesitli basarili projelerle 6nemli ilerlemeler
kaydetmis ve robot teknolojilerinin daha genis alanlarda uygulanabilirligini artirmistir.
Desteklenen projeler arasinda, tarimda verimliligi artiran robotlar ve saglik hizmetlerinde
hastalara yardimci olan robotlar gibi yenilik¢i uygulamalar yer almaktadir. NRI'nin
basarili projelerinden biri, tarim alaninda verimliligi artirmak amaciyla gelistirilen
robotlardir. Bu robotlar, tarlalarda otomatik olarak ¢alisarak bitkilerin durumunu
izleyebilir, hasat yapabilir ve hatta zararli bocekleri tespit edip kontrol edebilir. Bu tiir
robotlar, tarim sektdriinde verimliligi artirarak is gliciinii optimize etmekte ve iiretim
maliyetlerini diistirmektedir. Saglik hizmetlerinde de NRI destekli projeler biiyilik yanki
uyandirnugtir. Ozellikle, hastalara yardime1 olan robotlar, yasli veya engelli bireylerin
giinlik yasamlarin1 kolaylastirmakta ve onlara bagimsizlik kazandirmaktadir. Bu
robotlar, ila¢ hatirlatmalar1 yapmak, acil durumlarda yardim c¢agirmak ve giinliik
aktivitelerde destek saglamak gibi islevlerle saglik hizmetlerinin kalitesini artirmaktadir.
NRI arastirma c¢abalarindan birgok umut verici teknoloji ortaya c¢ikmistir. NRI'nin
isbirlik¢i yapisi, nanoelektronik arastirmalarinda onemli ilerlemelerin kaydedilmesini
saglamustir. Universitelerin, endiistri ve hiikiimet ajanslar1 ile yakin calismasi igin bir
platform saglayarak yeniligi tesvik etmis ve arastirmalarin gercek diinyadaki
uygulamalara gegisini hizlandirmustir. Inisiyatifin yapilandirilmis proje segimi ve
fonlama yaklasimi, kaynaklarin yliksek etki alanlarina verimli bir sekilde tahsis
edilmesini saglamistir. NRI 3.0'n en dikkat c¢ekici basarilarindan biri, yeni cihaz
mimarilerinin gelistirilmesidir (NSF, 2023). Bu mimariler, bilgi islem i¢in alternatif
durum degiskenlerini kullanarak geleneksel hesaplama paradigmalarinin Gtesine gegmeyi
hedeflemektedir. Ornegin, spintronik ve kuantum hesaplama gibi yenilik¢i alanlarda
yapilan arastirmalar, bilgi islem giiclinli ve enerji verimliligini artirma potansiyeline
sahiptir. Malzeme yenilikleri alaninda da biiyiik ilerlemeler kaydedilmistir. Grafen ve
diger iki boyutlu (2D) malzemeler, silikonun elektronik 6zelliklerini asarak daha hizli ve
daha enerji verimli elektronik cihazlarin gelistirilmesine olanak tanmimaktadir. Bu
malzemeler, nanoelektronik cihazlarin performansini 6nemli dlgiide artirmakta ve yeni

uygulama alanlarinin 6niinti agmaktadir. NRI ile iliskili aragtirma analiz programlari, yeni
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teknolojilerin etkisini ve Olc¢eklenebilirligini degerlendirmek ig¢in titiz metodolojiler
vurgulamaktadir. Bu programlar arasinda USDA'nin Rekabetci Aragtirma Programi ve

Sismik Giivenlik Marjlar1 Arastirma Programi yer almaktadir.
3.1.2.1. USDA Rekabet¢i Arastirma Programi

Bu program, tarimla ilgili yiiksek etki alanlarina, hayvan iiremesi ve gida
giivenligi gibi konulara odaklanmaktadir (Mirando, 2007). Tarim teknolojilerinin
gelistirilmesi ve uygulanmasi i¢in finansman saglar, yenilik¢i projeleri destekler ve tarim
sektoriinde verimliligi artirmayr hedeflemektedir. SSMRP, niikleer giivenlik icin
kapsamli risk analiz prosediirleri gelistirir ve yeni miihendislik ¢oziimlerinin
giivenilirligini saglar (Johnson vd., 1984: 18). Bu program, 6zellikle deprem riski tasiyan
bolgelerde niikleer tesislerin glivenligini artirmak i¢in 6nemli ¢aligmalar yiiriitmektedir.
Yeni teknolojilerin uygulanabilirligini ve giivenilirligini degerlendirerek, niikleer

giivenlik standartlarinin yiikseltilmesine katkida bulunmaktadir.
3.1.2.2. Gelecek Perspektifleri

NRI robotik teknolojilerin gelecekte daha da yayginlasarak cesitli sektorlerde
benimsenmesi amaciyla calismalarini siirdiirmektedir. Programin gelecege yonelik
hedefleri arasinda, disiplinler arasi is birliginin artirilmasi, yeni teknolojilerin
gelistirilmesi ve mevcut teknolojilerin daha genis dlgekte uygulanmasi bulunmaktadir.
Robot teknolojilerinin giinliik yasama entegrasyonunun artmasiyla, NRI, toplumun ¢esitli
kesimlerinde bu teknolojilerin benimsenmesini tesvik etmeye odaklanacaktir. Ozellikle,
saglik hizmetleri, tarim, imalat ve lojistik gibi alanlarda robotlarin daha genis 6lcekte
kullanilmas: hedeflenmektedir. Bu sektorlerde robotik teknolojilerin  kullanimi,
verimliligi artirmakta ve operasyonel maliyetleri diisiirmektedir. NRI 3.0, yeni nesil
yariiletken teknolojilerinin pesinde dnemli bir adimi1 temsil etmektedir. Isbirlik¢i ¢abalari
ve saglam arastirma analiz programlari sayesinde, NRI yeniligi siirdiirmeye ve
gelecekteki elektronik uygulamalarin kritik zorluklarini ele almaya devam etmektedir.
NRI 3.0, 6zellikle diisiik enerji tiikketimli ve yiiksek performansl elektronik cihazlarin
gelistirilmesine odaklanacaktir. Bu hedef dogrultusunda, yeni malzemelerin kesfi ve yeni
cihaz mimarilerinin gelistirilmesi i¢in yogun arastirmalar yapilacaktir. Bu cabalar, bilgi
islem giiciinii artirmak ve enerji verimliligini saglamak i¢in kritik 6neme sahiptir. Grafen
ve diger 2D malzemeler {izerine yapilan arastirmalar, elektronik cihazlarin performansini

onemli ol¢giide artirma potansiyeline sahiptir. Bu malzemeler, daha hizli ve daha enerji
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verimli cihazlarin gelistirilmesine olanak tanimaktadir. Spintronik ve kuantum hesaplama
gibi yenilik¢i alanlarda yapilan ¢aligmalar, bilgi islem paradigmasinda devrim niteliginde

degisikliklere yol acabilir.

Ulusal Robotik Inisiyatifi ve NRI 3.0, ABD'nin robotik ve nano elektronik
teknolojilerde kiiresel liderligini pekistirmeye ve bu alanlarda rekabet giiciinii artirmaya
devam etmektedir. Her iki program da disiplinler arasi is birligi ve yenilik¢i arastirma
yaklasimlari ile teknolojik ilerlemeyi stirdiirmektedir. NRI, robot teknolojilerinin daha
genis alanlarda uygulanabilirligini artirarak saglik hizmetleri, tarim, imalat ve lojistik gibi
sektorlerde verimliligi artirmay1 hedeflemektedir. Robotik teknolojilerin entegrasyonu,
bu sektorlerde operasyonel maliyetleri diisiirmekte ve hizmet kalitesini artirmaktadir.
NRI 3.0 ise, yeni nesil yariiletken teknolojilerinin gelistirilmesi i¢in kritik 6neme sahiptir.
Bu program, diisiik enerji tiikketimli ve yiiksek performansli elektronik cihazlarin
gelistirilmesi icin yeni malzemeler ve cihaz mimarileri lizerinde yogunlagmaktadir.
Grafen ve diger 2D malzemeler, nano elektronik cihazlarin performansini 6nemli dlciide
artirmakta ve yeni uygulama alanlarinin 6niinii agmaktadir. Sonug olarak, Ulusal Robotik
Inisiyatifi ve NRI 3.0, ABD'nin teknolojik yenilik ve rekabet giiciinii artirmak icin kritik
Ooneme sahiptir. Bu programlar, disiplinler arasi is birligi ve yenilik¢i arastirma
yaklagimlar1 ile teknolojik ilerlemeyi silirdirmekte ve gelecekteki elektronik

uygulamalarin kritik zorluklarini ele almaktadir.
3.1.3. Kamu Giivenligi Uzerine Federal Politikalar

ABD'de kamu giivenligi robotlarinin diizenlenmesi konusunda hem kamu hem de
0zel standartlar arasinda 6nemli farkliliklar ve zorluklar bulunmaktadir. Kamu politikasi,
genis paydas korumasi saglar ancak genellikle spesifik uygulamadan yoksundur. Bu,
politikalarin genis ve kapsayici olmasini saglar, ancak bazen teknolojinin hizli ilerleyisi
karsisinda yetersiz kalabilir. Ozel standartlar ise daha somut ve uygulanabilir olup,
genellikle goniilliidiir ve endiistri ¢ikarlarin1 yansitir. Bu standartlar, endiistrinin
ihtiyaclarina daha hizli yanit verebilir ve teknolojik yeniliklere daha ¢abuk adapte olabilir.
Ancak, 6zel standartlarin goniilliiliigii, genellikle genis bir uygulama alanina sahip
olamayacag1 anlamina gelir. Robot teknolojileri i¢in kapsamli bir ¢erceve olusturmak
amaciyla teknik bilgilerin kamu politikasina entegre edilmesi gerekmektedir. Bu, kamu
ve Ozel sektoriin birlikte calisarak en iyi uygulamalar1 belirlemesi ve bu uygulamalar

genis bir sekilde benimsetmesi gerektigi anlamina gelir (Villaronga ve Golia, 2019: 130).
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3.1.3.1. Politika Tasarimi

Politika tasarimi, kamu giivenligi robotlarinin etkili bir sekilde entegrasyonunu
saglamak icin kritik 6neme sahiptir. Etkin politikalar, robotlarin kamu alanlarindaki
firsatlarin1 artirirken olumsuz sonug risklerini azaltmayr hedeflemelidir. Politikalarin
anahtar alanlar1 arasinda giivenlik, gizlilik, etik, liretkenlik, estetik, esit erisim ve sistemik
yenilik yer almaktadir. Giivenlik, kamu gilivenligi robotlarinin insanlar i¢in higbir tehlike
olusturmadan calismasini saglamayi igerir. Gizlilik, robotlarin veri toplama ve isleme
kapasiteleri goz Oniinde bulunduruldugunda, vatandaslarin kisisel verilerinin
korunmasini igerir. Etik, robotlarin kullanimiyla ilgili olarak insan haklar1 ve ahlaki
ilkelerin gdz ©Oniinde bulundurulmasmi gerektirir. Uretkenlik, robotlarm kamu
hizmetlerinde verimliligi artirma potansiyeline odaklanir. Estetik, robotlarin kamusal
alanlarda nasil goriindiigiinii ve toplum tarafindan nasil algilandigini dikkate alir. Esit
erisim, herkesin robotik hizmetlerden esit sekilde yararlanabilmesini saglamay1 amaglar.
Sistemik yenilik, robot teknolojisinin siirekli olarak iyilestirilmesini ve yenilik¢i

¢ozlimlerle desteklenmesini igerir (Vrontis vd., 2022: 1240).
3.1.3.2. Yasal Hususlar, Kamu Giivenligi ve Etik

Kamu alanlarinda robotlarin kullanimi, yasal diizenlemeler agisindan 6nemli
zorluklar ve firsatlar sunar. Kamu alanlarinda robotlarin diizenlenmesi, ticari ¢ikarlarin
tizerinde topluluk erisimini dnceliklendirmelidir. Bu, kamusal alanlarin ticari amaglarla
kullanilmasiin, halkin bu alanlara esit ve adil erisimini engellememesi gerektigi
anlamina gelir. Gizlilik, robotlarin veri toplama kapasiteleri goz Onilinde
bulunduruldugunda, énemli bir yasal husustur. Gozetim, robotlarin kamu alanlarinda
stirekli izleme ve veri toplama kapasiteleri nedeniyle dikkatle ele alinmalidir. Esit
kullanim, robotik teknolojilerin herkes tarafindan esit sekilde erisilebilir olmasini
saglamay1 amaglar. Yasalar, robotik teknolojilerin faydalarin1 dengelemeli ve marjinal

gruplarin dislanma potansiyelini g6z 6niinde bulundurmalidir (Thomasen, 2020: 288).

Kamu giivenligi robotlar1, 6zellikle kentsel arama ve kurtarma operasyonlarinda
onemli bir rol oynamaktadir. Ulusal Standartlar ve Teknoloji Enstitiisii tarafindan
koordine edilen federal programlar, kentsel arama ve kurtarma robotlar1 i¢in performans
standartlart gelistirmektedir. Bu standartlar, robotlarin afet senaryolarinda etkin ve

giivenli bir sekilde konuslandirilmasini saglamaya yardimci olur. Performans standartlari,
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robotlarin belirli gorevlerde ne kadar iyi performans gosterdigini degerlendirmek igin
kriterler belirler. Bu standartlar, robotlarin dayanikliligi, manevra kabiliyeti, veri toplama
ve iletme yetenekleri gibi ¢esitli Ozellikleri kapsar (Jacoff ve Messina, 2007). Kamu
giivenligi robotlarinin kullanimi, topluluklarin giivenlik ihtiyaglarini ve endiselerini ele
almak i¢in topluluk katilimini gerektirir. Bu olmadan, giivenlik robotlar1 topluluklarin
gercek ihtiyaclarini karsilamayabilir ve kamuoyunda geri tepme ile karsilasabilir.
Robotlarin topluluk i¢inde kabul gérmesi ve etkin bir sekilde kullanilabilmesi igin,
topluluklarin goriislerinin ve endiselerinin dikkate alinmasi 6nemlidir. Bu, robotlarin
tasarimi, konuslandirilmasi ve isletilmesi siireglerinde topluluklarin aktif olarak yer
almasimi gerektirir. Toplum katilimi, robotlarin topluluklar {izerinde nasil bir etki
yaratacagini ve bu etkilerin nasil yonetilecegini anlamak ig¢in kritik 6neme sahiptir
(Marcu vd., 2023: 4-5). ABD'de kamu giivenligi robotlarmin diizenlenmesi ve
konuslandirilmasi, kamu gilivenligini ve gilivenini saglamak i¢in teknik, yasal ve etik
hususlar1 dengeleyen niiansl bir yaklasim gerektirmektedir. Bu, kamu ve 6zel sektoriin
birlikte ¢calismasini, topluluklarin aktif katilimini ve siirekli yenilik ve iyilestirmeyi i¢eren

biitiinciil bir siire¢ gerektirir.

ABD'de kamu giivenligi robotlarinin diizenlenmesi konusunda hem kamu hem de
0zel standartlar arasinda 6nemli farkliliklar ve zorluklar bulunmaktadir. Kamu politikasi,
genis paydas korumasi saglar ancak genellikle spesifik uygulamadan yoksundur. Bu,
politikalarin genis ve kapsayici olmasini saglar, ancak bazen teknolojinin hizli ilerleyisi
karsisinda yetersiz kalabilir. Ozel standartlar ise daha somut ve uygulanabilir olup,
genellikle goniilliidiir ve endiistri ¢ikarlarin1 yansitir. Bu standartlar, endiistrinin
ithtiyaclaria daha hizli yanit verebilir ve teknolojik yeniliklere daha ¢abuk adapte olabilir.
Ancak, 6zel standartlarin goniilliiliigii, genellikle genis bir uygulama alanina sahip
olamayacag1 anlamina gelir. Robot teknolojileri i¢in kapsamli bir ¢erceve olusturmak
amactyla teknik bilgilerin kamu politikasina entegre edilmesi gerekmektedir. Bu, kamu
ve Ozel sektoriin birlikte ¢alisarak en iyi uygulamalar1 belirlemesi ve bu uygulamalar
genis bir sekilde benimsetmesi gerektigi anlamina gelmektedir (Villaronga ve Golia,
2019: 137). Politika tasarimi, kamu gilivenligi robotlarinin etkili bir sekilde
entegrasyonunu saglamak i¢in kritik 6neme sahiptir. Etkin politikalar, robotlarin kamu
alanlarindaki firsatlarini artirirken olumsuz sonug risklerini azaltmayr hedeflemelidir.
Politikalarin anahtar alanlar1 arasinda giivenlik, gizlilik, etik, iiretkenlik, estetik, esit

erisim ve sistemik yenilik yer almaktadir. Glivenlik, kamu giivenligi robotlarinin insanlar
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icin hicbir tehlike olusturmadan ¢alismasini saglamay icerir. Gizlilik, robotlarin veri
toplama ve isleme kapasiteleri gz oniinde bulunduruldugunda, vatandaslarin kisisel
verilerinin korunmasini igermektedir. Etik, robotlarin kullanimiyla ilgili olarak insan
haklar1 ve ahlaki ilkelerin gdz dniinde bulundurulmasini gerektirmektedir. Uretkenlik,
robotlarin kamu hizmetlerinde verimliligi artirma potansiyeline odaklanmaktadir. Estetik,
robotlarin kamusal alanlarda nasil goriindiiglinii ve toplum tarafindan nasil algilandigin
dikkate almaktadir. Esit erisim, herkesin robotik hizmetlerden esit sekilde
yararlanabilmesini saglamay:r amaglamaktadir. Sistemik yenilik, robot teknolojisinin

stirekli olarak iyilestirilmesini ve yenilik¢i ¢oziimlerle desteklenmesini igermektedir.
3.2. JAPONYA
3.2.1. Japonya'da Robotlar Uzerine Politikalari

Japonya, robot teknolojilerinde diinya lideri olarak taninmakta ve robotlarin
toplumun ¢esitli alanlarina entegrasyonunu desteklemektedir. Ulkenin diisen dogum
oranlar1 ve hizla yaslanan niifus gibi demografik zorluklarla basa ¢ikma ¢abalari, robot
teknolojilerinin gelisimi ve uygulanmasi konusundaki politikalarin1 belirgin bir sekilde
etkilemistir. Japonya, yeni nesil robotlarin (NGRs) gelistirilmesi ve uygulanmasi icin
kapsamli politikalar benimsemistir. Bu politikalar, 6zellikle diisen dogum oranlar1 ve
yaslanan niifus gibi demografik sorunlarla basa c¢ikmayi amaglamaktadir. Japon
hiikiimeti, robot teknolojisinin gelistirilmesi ve yayginlastirilmasi icin ¢esitli tesvikler ve
destek programlar1 sunmaktadir. Ancak, bu robotlarin gelistirilmesi ve kullanimi, mevcut
yasal diizenlemeler nedeniyle bazi engellerle karsi karsiyadir (Nambu, 2016:484-486).
Japonya'nin NGR'ler konusundaki politikalarinin temel hedeflerinden biri, isgiicii agigini
kapatmak ve iilkenin kiiresel ekonomik rekabet giiclinii artirmaktir. Bu baglamda, Japon
hiikiimeti, robotik arastirma ve gelistirme faaliyetlerine biiylik yatirimlar yapmaktadir.
Ornegin, Japonya Ekonomi, Ticaret ve Sanayi Bakanligi, robot teknolojilerinin
gelistirilmesini  desteklemek i¢in ¢esitli programlar yiiriitmektedir. Bu programlar
arasinda, robotlarin endiistriyel ve giinlik yasamda kullanimimi tesvik eden projeler
bulunmaktadir. Japon hiikiimeti, robot teknolojisinin yayginlastirilmasi ve benimsenmesi
icin O0zel sektorle de is birligi yapmaktadir. Bu is birlikleri, robotlarin ¢esitli sektorlerde
kullanilmasimi ve toplumsal kabuliinii artirmayr amaglamaktadir. Hiikiimet, robot

teknolojilerinin gelistirilmesi i¢in gerekli olan altyapiy1 ve yasal ¢ergeveyi saglamaktadir.
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3.2.1.1. Robotlarin Vatandaslik ve Insan Haklar

Japonya, insan-robot iletisimi ve robot bagimli bir toplum yaratma konusunda
oncii bir iilke olarak kabul edilmektedir. 2007'den beri, Japon devleti, robot bagimli bir
yasam tarzinin erdemlerini aktif olarak tanitmaktadir. Bu politikalar, robotlarin toplumsal
kabuliinii artirmay1 ve giinliik yasamda yaygin kullanimini tegvik etmeyi amaglamaktadir.
Baz1 politikacilar ve robotik uzmanlari, robotlara vatandaslik verilmesini bile
savunmaktadir (Robertson, 2014: 590-592). Robotlara vatandaslik verilmesi fikri,
Japonya'da robotlarin toplumsal statiisiiniin ve haklarinin taninmasi anlaminda énemli bir
adim olarak goriilmektedir. Bu yaklagim, robotlarin sadece birer ara¢ veya miilk olarak
degil, ayn1 zamanda yasal statiiye sahip bireyler olarak goriilmesini saglamay1
hedeflemektedir. Ancak, bu durum, insan haklar1 ve vatandaslik kavramlar1 agisindan
bazi tartigmalara yol agmaktadir. Ozellikle, Japonya'nin etnik azinliklara ve uzun siireli
yabanci ¢alisanlara yonelik insan haklari konusundaki sicili gz Oniine alindiginda,

robotlara vatandaslik verilmesi fikri, toplumda karmasik tepkilere neden olabilmektedir.
3.2.1.2. Ogrenme ve Politika

Japonya, uluslararasi deneyimlerden 6grenmis ve niikleer acil durum miidahale
yeteneklerini gelistirmek icin yabanci uzmanlarla is birligi yapmustir. Ornegin, ABD
tarafindan bagislanan ve Isvec'ten ithal edilen robotlar, Fukushima krizinde kesif ve enkaz
temizleme caligmalarinda 6nemli roller oynamistir. Bu is birligi, Japonya'nin kriz
yonetimi kapasitesini artirmistir. Bu konuda yapilan aragtirmalar, uluslararas is birliginin
Oonemini ve getirilerini vurgulamaktadir (Kawatsuma vd., 2012: 429-430). Japon
hiikiimeti, 'Afet miidahalesi insansiz sistemler gelistirme projesi' gibi projeler kurarak
cesitli uzaktan kontrol edilen ekipmanlarin ve acil durum miidahale robotlar igin
operasyonel araylizlerin standartlastirllmasini  hedeflemistir. Bu proje, yiiksek
radyasyonlu ortamlar i¢in glivenli ve etkili robotik ¢ézlimler gelistirmeyi amaglamaktadir

(Suwazono vd., 2015: 166).

¢ Fukushima'daki Robotik Miidahaleler: 2011'deki biiylik deprem ve tsunaminin
ardindan, Fukushima Daiichi Niikleer Santrali'nde dort reaktér ciddi sekilde hasar
gormiistiir. Yiiksek radyasyon seviyeleri nedeniyle, hasar tespiti ve gézetim i¢in robotik
miidahaleler gerekli hale gelmistir. Tokyo Elektrik Gii¢ Sirketi i¢in hasar tespit gorevleri

i¢cin Quince adli bir kurtarma robotu teslim edilmistir. Bu robot, gorevler i¢in gerekli olan
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dozimetre, ek kameralar ve kablo iletisim sistemi gibi gelistirmelere ihtiyag duymustur

(Yoshida vd., 2014: 2-8).

e Uluslararas1 Destek ve Is Birligi: Japonya, niikleer acil durum miidahalesinde
uluslararas1 destek almis ve is birligi yapmistir. ABD'den bagislanan ve Isveg'ten ithal
edilen insansiz insaat makineleri ve robotlar, binalarin disindaki kesif ve enkaz temizleme
caligmalarinda kullanilmistir. Bu is birligi, Japonya'nin kriz yonetimi kapasitesini

artirmistir (Kawatsuma vd., 2012: 433).

e Teknolojik Yenilikler ve Iyilestirmeler: Fukushima'daki miidahalelerde
kullanilan robotlar, gorevlerini daha etkili bir sekilde yerine getirebilmeleri i¢cin 6nemli
iyilestirmeler yapilmstir. Bu iyilestirmeler arasinda radyometre, ek kameralar ve kablo
iletisim sistemi gibi donanimlarin eklenmesi yer almaktadir. Ayrica, robotlarin merdiven

tirmanma yetenekleri ve kullanici arayiizleri de gelistirilmistir (Yoshida vd., 2014: 2).

o Afet Miidahalesi ve Hazirlik: Japonya, niikleer acil durumlara hazirlik ve
miidahale konusunda onemli stratejiler gelistirmistir. Bu stratejiler arasinda, niikleer
kazalar sirasinda halki korumak i¢in kamu koruma stratejilerinin olusturulmasi ve
uygulanmasi yer almaktadir. Uluslararas1 Atom Enerjisi Ajansi tarafindan belirlenen yeni
uluslararas1 gereklilikler dogrultusunda, Japonya, niikleer acil durumlara hazirhik ve

miidahale stratejilerini giincellemektedir (Kutkov vd., 2016: 24-29).
3.2.1.3. Ileri Teknoloji ve Robotik Sistemler

Japonya'nin niikleer tesislerdeki acil durum robotik sistemlerinin gelistirilmesine
yonelik ¢aligmalari, teknolojik yenilikler ve miithendislik ¢oziimleri ile desteklenmistir.
Bu ¢oziimler, robotlarin yiiksek radyasyonlu ortamlarda giivenli ve etkili bir sekilde
calisabilmesini saglamaktadir. Coklu sensor entegrasyonu, robotlarin ¢evresel kosullar
daha iyi analiz edebilmesine ve karar verme siire¢lerinde daha hizli ve dogru olmalarina
olanak tanimaktadir. Otonom navigasyon sistemleri, robotlarin insan miidahalesi
olmadan gorevlerini yerine getirmelerini saglamaktadir. Otonom navigasyon sistemleri
ve yapay zeka teknolojileri, robotlarin daha bagimsiz ve verimli ¢alismalarina olanak
tanimaktadir. Bu sistemler, robotlarin c¢evresel kosullar1 algilamasina, rotalarini
planlamasina ve engelleri agmasina yardimc1 olmaktadir. Japonya, bu tiir ileri teknoloji
sistemlerinin gelistirilmesi ve uygulanmasma bliylik yatirimlar yapmaktadir. Bu
yatirimlar, niikleer acil durumlarda robotlarin performansini 6nemli 6lgiide artirmaktadir

(Kawatsuma vd., 2012: 434-435). Robotlarin yiiksek radyasyonlu ortamlarda giivenli bir

81



sekilde caligsabilmesi i¢in c¢oklu sensor teknolojileri kullanilmaktadir. Bu sensorler,
robotlarin ¢evresel kosullart algilamasina ve tehlikeli durumlart tespit etmesine olanak
tanimaktadir. Ornegin, radyasyon dedektorleri, gaz sensorleri ve sicaklik sensorleri,
robotlarin gorevlerini giivenli bir sekilde yerine getirmelerini saglamaktadir. Bu tiir
sensor teknolojileri, niikleer tesislerdeki acil durum miidahalelerinde hayati bir rol
oynamaktadir (Otaki, 2002: 502-503). Robotlarin giivenli ve etkili bir sekilde
caligabilmesi i¢in gelismis uzaktan kumanda sistemleri ve operator arayiizleri
gelistirilmistir. Bu sistemler, operatorlerin robotlar1 uzaktan kontrol etmesine ve
gorevlerini giivenli bir sekilde yerine getirmesine olanak tanimaktadir. Ornegin, gercek
zamanli video akisi ve kontrol panelleri, operatorlerin robotlarin hareketlerini ve

gorevlerini izlemelerine ve yonlendirmelerine yardimci olmaktadir (Suwazono, 2015:

166-167).

Japonya'nin niikleer tesislerde acil durum miidahalesi igin robotlarin
gelistirilmesine yonelik politikasi, teknolojik yeniliklere, uluslararasi is birligine ve
stratejik projelere odaklanarak niikleer felaketlerde etkin miidahale ve risk yonetimi
saglamak amaciyla kapsamli ve ileri diizeydedir. Bu politika, niikleer acil durumlarla basa
cikmak ve riskleri yonetmek i¢in gerekli olan tiim teknolojik ve mithendislik ¢6ziimlerini
icermektedir. Japonya'nin bu alandaki basarilari, diger iilkeler i¢in de Ornek teskil
etmektedir ve niikleer giivenlik alaninda wuluslararast is birliginin 6nemini

vurgulamaktadir.
3.3. CIN HALK CUMHURIYETI

Cin'in robot teknolojileri lizerindeki kamu politikalar, tilkenin genis caph
endiistriyel ve teknolojik gelisim stratejileri ile yakindan iligkilidir. Cin hiikiimeti, iilkede
robotik teknolojilerin benimsenmesi ve ilerletilmesi konusunda aktif olarak tesviklerde
bulunmaktadir. Bu itici giiclerden biri, robotik endiistrisinin biiylimesini desteklemek i¢in
onemli siibvansiyonlar iceren "Made in China 2025" politikasidir (Cheng vd., 2019:75-
75). Bu politika, geleneksel endiistrileri modernize etmeyi ve lretkenligi artirarak

yenilik¢iligi tesvik etmeyi amaglayan daha genis bir ¢abanin parcasidir (Lei, 2022: 1083).

Made in China 2025 politikasi, Cin'in kiiresel rekabet giiciinii artirmayi
hedefleyen kapsamli bir endiistriyel stratejilerdir. Bu strateji, yiiksek teknoloji tirtinlerinin
iretimini artirmak ve geleneksel iiretim sektorlerini modernize etmek igin robotik

teknolojilere biiyiik 6nem vermektedir. Bu politika ¢er¢evesinde, Cin hiikiimeti robotik
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endiistrisine yonelik onemli siibvansiyonlar ve tesvikler sunarak sektordeki geligimi
hizlandirmay1 amaglamaktadir. Bu siibvansiyonlar, robotik teknolojilerin arastirma ve
gelistirme siireclerinde kullanilan maliyetleri diisiirmekte ve yenilik¢i projelerin hayata
gecirilmesini kolaylastirmaktadir. Bu politika, sadece ekonomik biiylimeyi degil, ayni
zamanda Cin'in teknolojik bagimsizligini ve wulusal gilivenligini de saglamay1
hedeflemektedir. Robotik teknolojiler, Ttretim siireglerinde verimliligi artirarak
maliyetleri diistirmekte ve iriin kalitesini ylikseltmektedir. Bu da Cin'in kiiresel

pazarlarda rekabet giiciinli artirmakta ve iilkenin teknoloji liderligini pekistirmektedir.

Cin'in robotik teknolojilere yonelik kamu politikalari, tibbi alanda da onemli
gelismelere yol agmistir. Tibbi robotlar, 6zellikle cerrahi miidahalelerde hassasiyet ve
etkinlik saglayarak saglik hizmetlerinde devrim niteliginde degisiklikler yaratmaktadir.
Cin hiikiimeti, tibbi robotik teknolojilerin arastirma, gelistirme ve iiretimine 6zel 6nem
vererek bu alandaki yatirimlari tesvik etmektedir (Xinyi, 2024: 104). Bu sayede, tibbi
robotik teknolojilerin yayginlasmast ve saglik sektoriinde daha etkin kullanilmasi
hedeflenmektedir. Tibbi robotik teknolojilere yonelik politikalar, ayn1 zamanda halk
saghgini koruma ve gelistirme amaci tagimaktadir. Ozellikle COVID-19 pandemisi
stirecinde, tibbi robotlar hastalarin tedavi siireglerinde ve saglik ¢alisanlarinin is ytlikiiniin
azaltilmasinda 6nemli rol oynamistir. Bu da Cin'in tibbi robotik teknolojilere olan

yatirnminin ne kadar stratejik ve dnemli oldugunu gostermektedir.

Cin hiikiimeti, robotik teknolojilerin gelisimini yalnizca ekonomik nedenlerle
degil, ayn1 zamanda ulusal giivenlik ve dayaniklilik acisindan da 6nemli géormektedir.
Ozellikle COVID-19 pandemisi gibi olaylarm ardindan, robotik teknolojilerin kriz
anlarinda hizli ve etkili ¢oziimler sunma kapasitesi daha da Onem kazanmistir
(Reshetnikova vd., 2021: 2). Bu baglamda, robotik teknolojilerin gelistirilmesi ve
yayginlastirilmasi, Cin'in uzun vadeli planlamasinda ve teknolojik ilerleme vizyonunda
stratejik bir oneme sahiptir. Ulusal gilivenlik perspektifinden bakildiginda, robotik
teknolojiler, askeri ve sivil alanda kritik gorevlerin yerine getirilmesinde
kullanilabilmektedir. Ozellikle sinir giivenligi, dogal afet ydnetimi ve kriz miidahaleleri
gibi alanlarda robotlar, insan kaynakli riskleri minimize ederek daha giivenli ve etkin
operasyonlar saglamaktadir. Bu da Cin'in robotik teknolojilere yonelik yatirimini ve bu

alandaki stratejik 6nemini artirmaktadir.

Hiikiimet politikalari, Cin'de c¢esitli sektorlerde endiistriyel robotlarin

benimsenmesini tegvik etmekte dnemli bir rol oynamaktadir. Bu politikalar, goniillii is¢i
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devir hiz1 ve endiistriyel stratejilerle birleserek, robotlarin Cin pazarina entegrasyonunu
tegvik etmistir. Hiikkiimetin robotlarin dagitimi igin elverigli bir ortam yaratmadaki
proaktif durusu, robotik teknolojilerin iilke ¢apinda kabul gérmesinde ve kullanilmasinda
kilit bir faktor olmustur (Zhang vd., 2023: 790). Endiistriyel robotlar, iiretim siire¢lerinde
otomasyonu artirarak verimliligi ve {tretkenligi artirmaktadir. Bu da maliyetlerin
diismesini ve iirlin kalitesinin yiikselmesini saglamaktadir. Cin hiikiimeti, endiistriyel
robotlarin benimsenmesini tesvik etmek i¢in vergi indirimleri, finansal tesvikler ve
altyap1 destegi gibi cesitli politikalar uygulamaktadir. Bu sayede, endiistriyel robotlarin

yayginlagmasi ve iiretim siireglerinde daha etkin kullanilmasi hedeflenmektedir.

Cin'in robotik endiistrisinin evrimi, 1986'da baslatilan 863 programi gibi stratejik
girisimlere dayanabilir. Bu program, sektorde hizli bir gelisim ve biiylime dénemi
baslatmistir. "Made in China 2025" gibi sonraki politikalar, akilli teknolojilerin ve robotik
coztimlerin kullanimi yoluyla iilkenin tiretim yeteneklerini ilerletme taahhiidiinii daha da
pekistirmistir (Ning ve Huang, 2024: 3-4). Bu politika ¢erceveleri, Cin'in endiistriyel
tiretimini daha fazla otomasyon, bilgi entegrasyonu ve zekaya dogru yonlendirmektedir.
Cin hiikiimeti, robotik teknolojilerin gelisimini tesvik eden stratejik girisimlere biiyiik
onem vermektedir. Bu girisimler, arastirma ve gelistirme siireclerinde yenilik¢i projelerin
desteklenmesini ve robotik teknolojilerin ticarilestirilmesini amaglamaktadir. Ayrica, bu
politika gergeveleri, Cin'in kiiresel robotik endiistrisinde lider bir oyuncu olma hedefini

desteklemekte ve tilkenin teknolojik gelisimini hizlandirmaktadir.

Cin'in robotik alaninda teknolojik liderlik elde etme vurgusu, 2011'den bu yana
robotik ile ilgili patentlerdeki onemli artista goriilebilir. Bu yenilik ve fikri miilkiyet
odaklilik, tilkenin robotik alaninda kiiresel bir lider olma stratejik niyetini vurgulamakta
ve bu alandaki arastirma, gelistirme ve ticarilestirme ¢abalarini1 politika cergeveleri ile
desteklemektedir (Abdulla, 2021: 3-5). Patentler, teknolojik yeniliklerin korunmasi ve
ticarilestirilmesi agisindan biiylik 6nem tagimaktadir. Cin, robotik teknolojiler alaninda
patent sayisimi artirarak bu alandaki liderligini pekistirmekte ve kiiresel pazarlarda
rekabet giiclinii artirmaktadir. Bu da Cin'in robotik teknolojilere olan yatiriminin ne kadar

stratejik ve 6nemli oldugunu gdstermektedir.

Cin'in robotlar lizerindeki kamu politikalari, teknolojik ilerlemeye, endiistriyel
dontistime ve ekonomik rekabet gilicline yonelik proaktif bir durusla karakterize
edilmektedir. Hedeflenen girisimler, stratejik planlama ve destekleyici politika tedbirleri

ile tilke, kiiresel robotik endiistrisinde dnemli bir oyuncu olarak konumlanmis, otomasyon
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ve akilli teknolojileri siirdiiriilebilir biiylime ve yenilik¢ilik i¢in kullanma vizyonunu
netlestirmistir. Cin hiikiimetinin robotik teknolojilere yonelik bu proaktif yaklagima,
iilkenin teknolojik gelisimini hizlandirmakta ve kiiresel pazarlarda rekabet giiciini
artirmaktadir. Bu da Cin'in robotik teknolojilere olan yatiriminin ne kadar stratejik ve
onemli oldugunu gostermektedir. Cin, robotik teknolojilerdeki liderligini pekistirerek,
kiiresel pazarlarda rekabet giiclinii artirmakta ve iilkenin teknolojik bagimsizliginm
saglamaktadir. Bu baglamda, Cin'in robot teknolojileri tlizerindeki kamu politikalari,

iilkenin teknolojik ve ekonomik gelisiminde kilit bir rol oynamaktadir.

3.4. AVRUPA BIRLIGINDEKI POLITIKALAR VE AVRUPA PARLEMANTOSU
ONERISI

Avrupa Parlamentosu, yapay zekd ve robot teknolojilerinin gelistirilmesi,
konuslandirilmasi ve kullanimi i¢in kapsamli bir etik ve yasal ¢cercevenin olusturulmasini
onermektedir. Bu ¢erceve, AB hukukuna ve degerlerine dayali olmali ve seffaflik, hesap
verebilirlik, adalet ve sorumluluk ilkelerini igermelidir. Yapay zeka ve robot teknolojileri
her zaman insan merkezli olmali ve insan kontrolii altinda olmalidir. Bu, 6zellikle ytliksek
riskli teknolojiler i¢in gecerlidir ve insan kontrolii, gerektiginde miidahale edebilme ve
teknolojilerin kullanimini denetleme yetenegini icermelidir. Yapay zeka ve robot
teknolojilerinin seffaf ve hesap verebilir bir sekilde gelistirilmesi ve kullanilmasi
gerekmektedir. Teknolojilerin performansinin  ve Kkararlarinin incelenebilir ve
dogrulanabilir olmasi, kullanicilarin bu sistemlerin nasil ¢alistigin1 anlamalarini ve

gerektiginde itiraz edebilmelerini saglamalidir.

Yapay zeka ve robot teknolojileri sosyal sorumluluk, cinsiyet esitligi ve ¢evresel
stirdiiriilebilirlik ilkelerine uygun olarak gelistirilmelidir. Bu, toplumsal kapsayicilig1 ve
adaleti destekleyen projelere yatirnm yapilmasini ve bu teknolojilerin toplumun tiim
kesimlerine fayda saglamasini gerektirir. Yapay zekd ve robot teknolojileri ¢evresel
hedeflere katkida bulunmali ve g¢evresel ayak izlerini en aza indirmelidir. Bu, atik
tretiminin azaltilmasi, enerji verimliliginin artirilmasi ve genel olarak ¢evreye verilen
zararin en aza indirilmesi anlamina gelir. Yapay zeka ve robot teknolojilerinin kullanim
sirasinda kisisel verilerin korunmasi ve bireylerin mahremiyet haklarinin giivence altina
alinmas1 6nemlidir. Veri minimizasyonu, profilleme itiraz hakki ve veri kullaniminin
kontrolii gibi veri koruma ilkeleri, bu teknolojilerin gelistirilmesi ve uygulanmasi
sirasinda on planda tutulmalidir. Yapay zeka sistemlerinin gelistirilme siireclerinde

onyarg1 ve ayrimcilik risklerinin en aza indirilmesi gerekmektedir. Bu, kullanilan veri
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setlerinin ve algoritmalarin tarafsiz ve adil olmasini saglamay1 gerektirir. Ayrimeilik
yapmayan ve esitlik¢i yapay zeka sistemlerinin gelistirilmesi, toplumun tiim kesimlerinin
bu teknolojilerden esit sekilde yararlanmasini saglayacaktir. Yapay zeka ve robot
teknolojilerinin kullanimi, demokratik denetim ve yargi incelemesine tabi olmalidir. Bu,
teknolojilerin kullaniminin orantili, hedeflenmis ve belirli amaglarla sinirli olmasini
saglamali ve kullanicilarin bu sistemlere giiven duymasini artirmalidir. Kamu yetkileri
cercevesinde yapay zeka sistemleri tarafindan alinan kararlar, anlamli bir insan
miidahalesine tabi tutulmal1 ve yargilama hakki korunmalidir. Ozellikle mahkemelerde
verilen kararlar ve tamamen otomatik isleme dayali kararlar, insan degerlendirmesi ve
yargilama hakkini icermelidir. Avrupa Birligi'nin yapay zeka ve robot teknolojilerinin
kamu giivenligi ve kolluk kuvvetleri tarafindan kullanimina ydénelik politikalari, bu
teknolojilerin gilivenli, etik ve insan haklarina saygili bir sekilde kullanilmasini saglamay1
amaglamaktadir. Bu baglamda, etik ilkeler, insan merkezlilik, seffaflik, sosyal
sorumluluk, cevresel siirdiiriilebilirlik, veri koruma, yanlilik ve ayrimcilik risklerinin
azaltilmasi, demokratik denetim ve insan miidahalesi gibi konular oncelikli olarak ele
alinmalidir. Bu politikalar, teknolojilerin toplumun tiim kesimlerine fayda saglamasini ve

bireylerin haklarini korumasini hedeflemektedir (European Parliament, 2020: 88-103).
3.5. TURKIYE
3.5.1. Tiirkiye'nin Insansiz Hava Araci Politikalar

Tiirkiye, THA teknolojisindeki geligsmeleriyle hem bolgesel hem de global
diizeyde askeri ve stratejik anlamda dikkate deger bir gii¢ haline gelmistir (Siisler,
2022:9). Tiirkiye'nin IHA politikalari, ulusal giivenlik ve teknolojik ilerleme hedefleri
cergevesinde sekillenmekte olup, askeri ve sivil alanlarda etkileyici bir yiikselis
gostermektedir. IHA teknolojisinde kendi kendine yeterlilik hedefleyen Tiirkiye,
savunma sanayiinde énemli bir déniisiim yasamaktadir. Yerli IHA {iretiminde kaydedilen
ilerlemelerle, bu teknolojiler sinir giivenligi ve ¢esitli askeri operasyonlarda kritik roller
tistlenmektedir. Ozellikle ANKA, Bayraktar TB2 ve Karayel modelleri, ulusal giivenlik
stratejilerinde merkezi bir yer tutmaktadir (Kinik ve Celik, 2021: 176-179). Sivil kullanim
alanlarinda ise, IHA'lar tarim, afet yonetimi ve gevresel izleme gibi gesitli sektorlerde
faaliyet gostermektedir. Tirkiye'nin bu alandaki yatirimlari, ulusal gilivenligi
giiclendirmek ve teknolojik bagimsizligin1 artirmak amaciyla yapilmaktadir. IHA'larin
sinir Otesi operasyonlarda ve i¢ giivenlik saglanmasinda kullanilmasi, Tiirkiye'nin

savunma doktrinindeki Onemini ve bolgesel gilivenlik politikalarindaki proaktif
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yaklagimini gostermektedir (Kinik ve Celik, 2021: 185). Mevzuat ve politika gelistirme
konusunda da aktif olan Tiirkiye, sivil ve askeri kullanimlar igin gesitli diizenlemeler
getirerek, IHA'larin hava sahasinda giivenli entegrasyonunu saglamak i¢in gerekli yasal
altyapiy1 olusturmustur Insansiz Hava Araci (IHA) sistemlerinin Tiirkiye hava sahasinda
isletilmesi ve kullanilmasi, 15.07.2018 tarihli ve 30479 sayili Resmi Gazete'de
yayimlanan 4 sayili Cumhurbaskanlig1 Kararnamesi ve 2920 sayili Tiirk Sivil Havacilik
Kanunu'na dayanarak olusturulan IHA sistemleri talimat: (SHT-IHA) ile diizenlenmistir.
Bu talimat, IHA'larn ithali, satis1, kayit ve tescili, ugusa elverislilik belgelerinin almnmasi,
kullanicilarin  yetkinliklerinin belirlenmesi ve hava trafik hizmetleri dahil IHA
operasyonlarina yonelik usul ve esaslar1 igermektedir. Devlet ve 6zel kullanim amaglarina
gore farklilasan siniflandirmalar, operasyonel izinler, zorunlu sigorta diizenlemeleri ve
ozel ucus izinlerini de kapsar, bdylelikle IHA kullaniminin hukuki altyapisi detayli bir
sekilde tanimlanmistir (SHGM, 2020).

Tiirkiye'nin IHA teknolojisinde elde ettigi basarilar, uluslararasi is birliklerini de
beraberinde getirmistir. Bu is birlikleri, Tiirkiye'nin kiiresel savunma sanayii pazarindaki
konumunu gii¢lendirmekte ve IHA ihracat1 yoluyla ekonomik getiriler saglamaktadir.
IHA teknolojilerinin ihracati, Tiirkiye'nin teknoloji transferi ve dis politika stratejileri
acisindan da 6nemli bir ara¢ haline gelmistir (Bastian, 2024: 5). Bu ¢ercevede, Tiirkiye,
IHA pilotlar1 ve teknik personelin egitimi i¢in kapsamli programlar gelistirerek, IHA'larin
etkin kullanimin1 saglamakta ve teknik arizalar ile siber tehditlere karsi koruma
saglamaktadir. Ozellikle askeri operasyonlarda IHA kullanimi, hedef segimi ve
operasyonel karar siireglerinde insan haklarma saygi gosterilmesini gerektiren etik
kurallar da gelistirilmektedir (Soziibir, 2022: 314). Bu politikalar ve uygulamalar,
Tiirkiye'nin IHA teknolojileri alaninda diinya ¢apinda bir lider olma yolunda ilerlemesini
saglamaktadir. [HA'larin savunma sanayii, dis politika ve uluslararas is birliklerinde
oynadig1 rol, Tirkiye'nin bu alandaki politikalarinin  gelecekteki  yoniinii
sekillendirecektir. Tiirkiye, I[HA kullanimi ve ihracati konusunda uluslararas: normlara
ve standartlara uymay1 taahhiit etmektedir. Bu baglamda, Tiirkiye, IHA teknolojisini
gelistirirken NATO standartlarina ve diger uluslararasi hukuk kurallarina uygun hareket
etmektedir. Tiirkiye IHA teknolojisi iizerinde is birlikleri kurarak hem teknoloji transferi
hem de diplomatik iligkiler acisindan 6nemli adimlar atmaktadir. Bu is birlikleri,
Tiirkiye'nin global savunma sanayii pazarindaki konumunu pekistirirken, THA

teknolojileri iizerinden stratejik ortakliklar gelistirmesini saglamaktadir. THA
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teknolojilerinin uluslararast diizeyde norm ve standartlarin gelistirilmesinde Tiirkiye
onemli ve aktif bir rol oynamaktadir. Bu cercevede, Tiirkiye, IHA kullanimina yonelik
uluslararas1 hukuki diizenlemelerin ve standartlarin olusturulmasi igin diger iilkelerle is
birligi yapmaktadir. Bu is birlikleri, kiiresel giivenligi tehdit edebilecek THA kullanimi
risklerini minimize etmeyi ve sivil kullanimlar i¢in giivenlik protokollerini standardize
etmeyi hedeflemektedir. Tiirkiye'nin IHA stratejisi, teknolojik yenilikler ve stratejik
onceliklerin birlestigi dinamik bir alan1 temsil etmektedir. IHA'lar, Tiirkiye'nin savunma
kabiliyetini genisletirken, ayn1 zamanda uluslararasi is birliklerine ve normlara uyum
konusunda da yeni firsatlar sunmaktadir. Bu teknolojiler, Tiirkiye'nin hem bolgesel hem
de global diizeyde giivenlik ve istikrarin saglanmasina katkida bulunacak potansiyeli

tasimaktadir (Bazarbayev vd., 2024: 63-64).
3.5.2. Tiirkiye'nin IHA Stratejisinde Yeni Boyutlar ve Kapasiteler

Tiirkiye, THA teknolojileri alaninda 6nemli adimlar atmakta ve bu alandaki
kapasitesini genisletmektedir. Stratejik otonomi hedefi dogrultusunda kapsamli arastirma
ve gelistirme calismalar yiiriitiilmekte, IHA'larin operasyonel etkinligini artirmak ve
karar verme siireglerini destekleyen ileri teknolojiler gelistirilmektedir. Tiirkiye, IHA
teknolojisi konusunda stratejik otonomi hedefi dogrultusunda, Ar-Ge faaliyetlerine
Oonemli yatirimlar yapmaktadir (Baykartech, 2024). Savunma sanayi biinyesindeki
firmalar, liniversiteler ve arastirma kurumlari ile is birligi i¢inde yenilik¢i projeler
gelistirilmektedir. Bu projeler, ozellikle yapay zekd ve otomasyon gibi alanlarda
[HA'larin yeteneklerini artirmaya yonelik calismalart igermektedir. Yapay zeka,
[HA'larmn algilama, karar verme ve tepki siireglerini daha etkin ve hizli hale getirerek, bu
sistemlerin 6zerk ¢alisma kabiliyetlerini nemli 6l¢iide gelistirmektedir (Rezwan ve Choi,
2022: 26321). Ar-Ge faaliyetleri kapsaminda gelistirilen yapay zeka destekli goriintii
analizi teknolojileri, [HA'larin gdzetleme ve istihbarat toplama misyonlarinda daha dogru
bilgiler saglamasina olanak tanimaktadir. Karmasik ve dinamik savas alanlarinda gercek
zamanl stratejik kararlar alinmasini desteklemektedir. Bu ¢alismalar, Tiirkiye'nin THA
teknolojilerinde kiiresel rekabet giiclinli artirmakta ve bu alandaki liderlik konumunu
pekistirmektedir (Ates, 2021: 9). Gelismis IHA teknolojileri arasinda, Tiirkiye siirii
teknolojisine biiyiik ilgi gdstermektedir. Siirii teknolojisi, birden fazla IHA'nin koordineli
sekilde hareket etmesini ve gorev yapmasini saglamakta, boylece daha kompleks
operasyonlar i¢in entegre bir yaklasim sunmaktadir (STM, 2019: 10). IHA siiriilerinin

kullanimi, 6zellikle karmagik savas ortamlarinda ve genis alanlarin izlenmesi gereken
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durumlarda silahli kuvvetlere 6nemli avantajlar saglamaktadir. Tiirkiye ayn1 zamanda
insansiz deniz araclari teknolojilerine de yatirim yapmaktadir. IHA teknolojileri ile
entegre ¢alisabilen bu sistemler, deniz giivenligi, mayin tarama ve anti-denizalt1 harbi gibi
alanlarda kullanilabilmekte, bdylece Tiirkiye'nin denizlerdeki izleme ve miidahale
kapasitesi genisletilmektedir. Bu entegrasyon, IHA ve IDA sistemlerinin sinerjik bir
sekilde c¢alisabilmesine olanak taniyarak, ¢ok boyutlu savunma stratejisinin etkin bir

parcast haline gelmektedir (SavunmaSanayiST, 2023).
3.5.3. Gelecekteki Rol ve Potansiyel Gelismeler

Tiirkiye, IHA sistemlerinin kapasitesini artirmak igin yapay zeka entegrasyonuna
biiyik 6nem vermektedir. Yapay zeka, IHA'larin algilama, karar verme ve tepki
stireclerini daha etkin ve hizli hale getirerek, bu sistemlerin 6zerk calisma kabiliyetlerini
onemli oOlgiide gelistirmektedir. Yapay zekd destekli goriintii analizi teknolojileri,
[HA'larin gdzetleme ve istihbarat toplama misyonlarinda daha dogru bilgiler saglamasina
olanak tanirken, karmasik ve dinamik savas alanlarinda gergek zamanli stratejik kararlar
alinmasi1  desteklemektedir. IHA teknolojilerinin yayginlasmasiyla birlikte, bu
sistemlere kars1 savunma stratejileri de gelismekte ve dnem kazanmaktadir (Baykartech,
2024). Tiirkiye, IHA'lar1 etkisiz hale getirmek icin gelistirilen anti-IHA sistemleri
tizerinde caligmaktadir. Bu sistemler, radyo frekansi sinyal bozma, lazer tabanl
miidahaleler ve hava savunma sistemleri gibi ¢esitli teknikler kullanarak, hava sahasin
koruma altina almak i¢in tasarlanmistir. Bu savunma teknolojileri, Tiirkiye'nin hem sivil
hem de askeri hava sahasini olas1 IHA tehditlerine karsi koruma kapasitesini artirmaktadir
(TUSAS, 2024). Tiirkiye, THA teknolojilerini siirdiiriilebilir kalkinma hedefleriyle
uyumlu hale getirme cabasi i¢indedir. Bu kapsamda, ¢evresel izleme, tarimsal {iretimin
desteklenmesi ve kentsel planlama gibi alanlarda IHA'larin kullanimini tesvik etmektedir.
Bu uygulamalar, Tiirkiye'nin ¢evresel siirdiiriilebilirligi destekleme ve kirsal kalkinmay1
tesvik etme stratejilerinin bir pargasidir. [HA'lar, dogal kaynaklarin korunmasi, orman
yanginlarinin tespiti ve kontroli, tarimsal verimliligin artirilmasi gibi alanlarda etkin bir
sekilde kullanilmaktadir. Tiirkiye'nin IHA stratejisi, savunma teknolojilerinde
yenilikgilikle birlikte etik ve stratejik diisiinceyi bir araya getirmektedir. Ilerleyen yillarda
IHA teknolojilerinin daha da entegre ve etkili kullanimi, Tiirkiye'nin hem ulusal
giivenligine katkida bulunacak hem de global diizeyde baris ve istikrarin saglanmasina

destek olacak onemli bir arag olmaya devam edecektir. Bu strateji, Tiirkiye'nin teknoloji

89



ve savunma alaninda global bir lider olarak konumunu pekistirecek ve yeni nesil savunma

teknolojilerinde Oncii bir rol oynamasini saglayacaktir.

Tiirkiye'nin Insansiz Hava Araglar1 politikalar1 hem ulusal giivenlik hem de
teknolojik ilerleme agisindan son yillarda 6nemli bir stratejik oncelik haline gelmistir.
Tiirkiye, savunma sanayiinde yerlilestirme ve milli teknoloji gelistirme hedefleri
dogrultusunda IHA sistemlerine biiyiikk yatirimlar yapmaktadir. Bu yatirimlar,
Tiirkiye'nin 6zellikle ANKA, Bayraktar TB2 ve Karayel gibi IHA modelleriyle kendi
kendine yeten bir teknoloji tissii olusturma ¢abasinin bir gostergesidir (Cetinkaya ve Kog,
2023: 7). Tiirk Silahli Kuvvetleri, bu IHA'lar1 smir giivenligi ve cesitli askeri
operasyonlarinda kullanarak etkin bir gii¢ projeksiyonu olusturmus, bolgesel giivenlik
politikalarin1 pekistirmistir. Sivil kullanim alanlarinda da IHA'lar giderek daha fazla rol
almaktadir. Bu gergevede, Tiirkiye sivil havacilik alaninda THA'larin giivenli kullanimin
saglamak icin Sivil Havacilik Genel Miidiirliigii dnciiliigiinde diizenlemeler yapmus, IHA
operasyonlarint uluslararasi hukuka uygun bir sekilde yiiriitmek icin gerekli yasal
altyapiy1 giiclendirmistir. Bu diizenlemeler, 6zellikle kisisel mahremiyet ve veri koruma
gibi alanlarda yeni zorluklar dogurmus, etik ve hukuki ¢ercevelerin siirekli

giincellenmesini gerektirmistir.

Uluslararas: alanda, Tiirkiye IHA teknolojisinin ihracat1 ve teknoloji transferi
konusunda aktif bir politika izlemektedir. Bu politikalar, Tiirkiye'nin kiiresel savunma
sanayii pazarindaki yerini giiclendirirken, ayni zamanda stratejik diplomasi ve
uluslararasi is birliklerini de sekillendirmektedir. Ozellikle NATO standartlarina uyum
saglama cabalari, Tiirkiye'nin IHA teknolojilerini uluslararast norm ve standartlarla
uyumlu hale getirme yoniindeki kararliligini gostermektedir (NATO STANAG 4671,
2018). Tiirkiye THA teknolojilerinin arastirma ve gelistirme faaliyetlerine 6nemli
kaynaklar ayirmakta, yapay zekd ve otomasyon gibi yeni teknolojilerle IHA'larmn
kapasitelerini artirmay1 hedeflemektedir. Bu ¢abalar, Tiirkiye'nin teknolojik inovasyonda
onct bir rol oynamasini ve kiiresel rekabet giiciinii artirmasini saglamaktadir. Tiirkiye'nin
[HA politikalari, teknolojik ilerlemenin yani sira stratejik otonomi ve uluslararasi is
birliklerini de kapsayan genis bir yelpazede degerlendirilmelidir. Bu stratejiler,
Tiirkiye'nin hem bdlgesel hem de global diizeyde giivenlik ve istikrarin saglanmasina
onemli katkilar sunarken, ayn1 zamanda savunma teknolojilerinde yenilik¢ilikle etik ve

stratejik diislinceyi birlestirme c¢abalarini da gostermektedir. Bu baglamda, Tiirkiye'nin
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IHA stratejisi hem teknolojik yenilikler hem de stratejik dncelikler agisindan dinamik ve

etkili bir yol izlemektedir.

Tiirkiye'nin IHA politikalar1, ulusal giivenlik ve teknolojik ilerleme acisindan
kritik bir rol oynamakta olup, son yillarda yapilan yatirimlar ve politika gelismeleri ile
dikkat cekmektedir. Tiirkiye'nin IHA teknolojisindeki stratejik otonomi hedefi, yerli ve
milli iiretim kapasitesinin artirtlmasiyla birlikte, savunma sanayii ve sivil kullanim
alanlarinda etkileyici gelismeler gostermistir. Bu politikalarin hem bolgesel hem de
uluslararasi diizeyde Tiirkiye'nin askeri ve teknolojik kapasitesine etkisi onemli Olglide
artmustir. Tiirkiye, IHA teknolojisinin gelistirilmesi ve entegrasyonu konusunda énemli
bir merkez haline gelmistir. Yerli HA modelleri olan ANKA, Bayraktar TB2 ve Karayel,
siir giivenligi ve gesitli askeri operasyonlarda etkin kullanilmakta ve ulusal gilivenlik
stratejilerinin ayrilmaz bir parcasi haline gelmistir. Bu IHA’lar tarim, afet yonetimi ve
cevresel izleme gibi sivil sektdrlerde de giderek daha fazla kullanilmaktadir. THA
politikalarinin uluslararasi is birlikleri ve teknoloji transferi iizerindeki etkileri de géz ard1
edilemeyecek diizeydedir. Tiirkiye, bu alanda uluslararasi norm ve standartlara uyum
saglanmasini arttirarak, kiiresel savunma sanayii pazarinda énemli bir oyuncu olarak
konumunu pekistirmektedir. IHA ihracati, Tiirkiye'nin dis politika stratejileri agisindan
da stratejik bir ara¢ haline gelmis, uluslararasi diplomasi ve 'is birliklerinde yeni kapilar
agmustir. Bununla birlikte, IHA teknolojisinin yayginlastirilmasi ve operasyonel
kullantminin artmasi, etik ve hukuki diizenlemelerin siirekli olarak giincellenmesini
gerektirmektedir. Kisisel mahremiyet ve veri koruma gibi konularda ortaya ¢ikan
zorluklar, THA kullanimimin etik yonlerini ve hukuki diizenlemelerini siki bir sekilde
gozden gegirilmesini zorunlu kilmaktadir. Yapay zekd ve otomasyon gibi yeni
teknolojilerin entegrasyonu, IHA sistemlerinin operasyonel etkinligini artirmakta ve daha
karmasik gorevler ig¢in kullanimlarin1 genisletmektedir. Bu teknolojik ilerlemeler,
Tiirkiye'nin IHA kapasitesini dnemli dlgiide artirirken, ayn1 zamanda anti-IHA savunma
sistemleri gibi yeni giivenlik mekanizmalarinin gelistirilmesine olan ihtiyac1 da
beraberinde getirmektedir. Son olarak, Tiirkiye'nin IHA stratejisi, teknolojik yenilikleri
ve stratejik Oncelikleri bir araya getiren dinamik bir alan olarak kalmaya devam
etmektedir. IHA'lar, Tiirkiye'nin savunma teknolojilerinde yenilik¢ilik yapma ve ulusal
giivenligi artirma c¢abalarinda &nemli bir rol oynamaktadir. ilerleyen yillarda, bu

teknolojilerin daha entegre ve etkili kullanimi, Tiirkiye'nin hem bdlgesel hem de global
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diizeyde gilivenlik ve istikrarin saglanmasma onemli katkilar sunacak ve teknoloji

alaninda global liderlik yolundaki yerini pekistirecektir.
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DORDUNCU BOLUM

KAMU GUVENLIGIi POLITIKALARINDA YENI BiR UNSUR OLARAK
ROBOTLAR UZERINE BiR INCELEME

1. ARASTIRMANIN AMACI

Bu tez, hizla gelismekte olan robot teknolojisinin ilerlemesi ve bu ilerlemeyle
birlikte kamu giivenligi alaninda ¢esitli fonksiyonlarda kullanilmaya baglanan robotlarin,
giivenlik politikalar1 lizerindeki doniistiiriicii etkisini irdelemektedir. Tez, robotlarin
giivenlik siireglerinde birtakim spesifik alanlarda yol actig1 degisiklikleri ve bu
degisikliklerin kamu giivenligi stratejileri ve politikalar1 tizerindeki etkisini konu
edinmektedir. Dolayisiyla tez, kamu giivenligi politikalar1 ve kamu giivenliginde robotlar
ana konusu iizerine odaklanirken, kamu, kamu giivenligi, kamu giivenligi politikasi,
kamu giivenligi politikasinda robotik uygulamalar, yasal zemin ve konu ile ilgili kolluk

kuvvetlerinin fikirlerini ise temel bilesenler olarak benimsemektedir.

Temel amag, analiz edilen kolluk kuvvetleri personelinin goriisleri ve gelisen
robot teknolojisinin kamu giivenligi politikalar1 tizerindeki etkisini incelemek ve
robotlarin gelecekte kamu giivenliginin saglanmasi dogrultusundaki politikalarda hangi
alternatif gorevleri iistlenebileceklerinin bir projeksiyonunu saglamaktir. Diger yandan
tezde, saglanacak bu projeksiyon ile, gelisen robot teknolojisinin gelecekte iiretilecek
kamu giivenligi politikalari ile daha uyumlu hale getirilmesine yonelik bir takim kamu

politikas1 drnekleri sunmay1 amaglamaktadir.

Kamu giivenligi politikalari, toplumlarin giivenligi ve istikrari i¢in kritik 6neme
sahip olarak gor Robot teknolojisinin hizli gelisimi, kamu giivenligi alaninda robotlarin
kullantminin artmasina yol agmistir. Bu nedenle, robotlar ve kamu giivenligi politikalar
arasindaki etkilesimin anlasilmasi1 biiyiik bir 6nem tasimaktadir. Bu tez, robot
teknolojisinin giivenlik politikalarina olan etkilerini birincil ve ikincil veriler kapsaminda
irdeleyerek gelecekte bu yonde iiretilecek kamu giivenligi politikas: siireclerine katki
saglayabilecektir. Konu ile ilgili farkli odaklarda yapilan ¢ok az sayida ¢alisma olmasina
karsin, robotlarin kamu giivenligi politikalarina mevcut ve gelecekteki potansiyel
etkilerini kolluk kuvveti personeli goriisleri baglaminda ele alarak bir projeksiyon
olusturmay1 hedefleyen kapsamli bir calismaya rastlanilmamistir. Dolayisiyla konu,
gelismeye agik bir zemindedir. Bu noktada g¢alisma, literatiirdeki mevcut boslugu

doldurarak karar vericiler agisindan, mevcut kamu giivenligi politikalarinin analizi ve
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gelecekte ayni odakta iiretilebilecek kamu politikalarina katki sunma potansiyeli

tagimaktadir. Bu hususlar tezin benimsenmesinin temel motivasyonunu olusturmaktadir.
1.1. HIPOTEZLER VE ARASTIRMA SORUSU

Robotlar, giivenlik politikalarinin uygulanmasinda etkinligi artirmak amaciyla
cesitli alanlarda ©nemli roller {iistlenmektedir. Bu baglamda, dort ana hipotez

belirlenmistir:
H1: Robotlar, Giivenlik Politikalarinin Uygulanmasinda Etkinligi Artirir
H2: Robotlar, Giivenlik Giicleri I¢in Riskleri Azaltir

H3: Robotlar, Giivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizli ve

Etkili Tepki Verilmesini Saglar

H4: Robotlar, Toplumsal Gozetim ve Izlemede Etik Degerler Acisindan Yeni
Zorluklar Ortaya Cikarir

Bu hipotezler dogrultusunda tezin arastirma sorusu, "Robotlarin giivenlik
politikalarindaki mevcut etki ve fonksiyonlar1 nelerdir? Bu durum gelecekteki giivenlik
politikalarin1 nasil etkileyebilir?" olarak belirlenmistir. Bu soru, robotlarin mevcut
giivenlik politikalarindaki roliinii ve bu roliin gelecekte nasil sekillenecegini anlamaya

yonelik bir inceleme yapmay1 amaglamaktadir.
2. ARASTIRMA GRUBU

Bu anket galigmasi, Igisleri Bakanlig1 biinyesinde faaliyet gdsteren Jandarma
Genel Komutanhgi'nda gorev yapan farkli riitbelerdeki personel {izerinde
gerceklestirilmistir. Arastirma grubu, Generaller, Subaylar, Astsubaylar ve Uzman
Jandarma/Uzman Cavuslar gibi ¢esitli kolluk kuvvetleri personelini kapsamaktadir.
Anket formu, robotlarin kamu giivenligine olan olumlu etkileri ve kamu giivenligi
politikalar1 tizerindeki potansiyel tehditler olmak {izere iki ana tema altinda toplanan 23
sorudan olugsmaktadir. Bu sorular arasinda demografik bilgileri de iceren maddeler yer
almaktadir. Tezin 0Olcegi, arastirmact tarafindan tamamen oOzgiin bir gsekilde
gelistirilmistir. Olgek gelistirme siirecinde kapsamli bir literatiir taramas1 yapilmis, ancak
benzer bir ¢aligmaya literatiirde rastlanmadigi i¢in bu dlgek, mevceut bilgilerin 15181nda
olusturulmustur. Ankette toplamda 244 katilimci yer almis, toplanan veriler iizerinde

gerekli istatistiksel analizler uygulanarak sonuglar elde edilmistir. Bu sonuglar, robot
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teknolojilerinin kamu giivenligi politikalar1 iizerindeki etkilerini anlamak ig¢in kritik

Ooneme sahiptir.

Anket calismasinin uygulandigi aragtirma grubu segilirken asagidaki kriterler esas

alinmustir:
- I¢isleri Bakanlhig Jandarma Genel Komutanliginda aktif olarak gorev yapmak.
- General, Subay, Astsubay, Uzman Jandarma/Cavus riitbesinde ¢alistyor olmak

- Robot teknolojisi veya diger ileri teknolojik sistemlerle dogrudan deneyim veya

etkilesim i¢inde olmak
3. ARASTIRMANIN KISITLILIKLARI

Bu tez, "Kamu Giivenligi Politikalarinda Yeni Bir Unsur Olarak Robotlar"”
basligini tasiyarak, Tiirkiye'deki gilivenlik politikalar1 icinde robot teknolojilerinin roliinii
ve etkisini arastirmaktadir. Tez, giivenlik politikas1 olusturma siirecinde yer alan aktorleri
ve robot teknolojilerinin bu siireglerdeki islevlerini incelerken, ayni zamanda farkl
ilkelerde robotlarin kamu giivenliginde nasil kullanildigina dair 6rnekler sunarak
Tiirkiye'nin politikalarin1 diger llkelerle Orneklendirerek karsilastirmali bir sekilde
aciklamaktadir. Arastirma, Tirkiye'deki Jandarma Genel Komutanligi personelinin
diisiinceleri tizerine yapilan bir anket ¢alismasina dayanmaktadir. Ancak, sadece belirli
bir oOrneklem grubundan elde edilen goriislerle smirli  olmasi, ¢alismanin
genellenebilirligini kisitlamaktadir. Tez belirli bir zaman dilimine odaklanmadan, robot
teknolojilerinin gelistigi genis bir zaman araligini1 kapsamaktadir, bu durum da zamanla
ilgili sinirliliklar: beraberinde getirmektedir. Yapilan arastirmada bu aktorler disinda bu
robotlarin tretim siirecindeki paydaslarda bulunan sivil aktorlerde bulunmaktadir.
Arastirmanin ana hedefi, kolluk kuvvetlerinin robot teknolojilerini nasil deneyimledigini
ve bu teknolojilerin etkilerini degerlendirmektir. Bu nedenle {iretim siirecindeki aktorler
aragtirmanin kolluk kuvvetleri lizerinde yapilmasi ve gegerliligin korunmast i¢in tezin

disinda tutulmustur.

Tablo 1. Katilimcilarin Cinsiyet Dagilimi

Cinsiyet Frekans Yiizde Gegerli Yiizde Kiimiilatif Yiizde
Kadin 8 3.2 3.2 3.2
Erkek 239 96.8 96.8 100.0
Toplam 247 100.0 100.0 100.0
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Aragtirmada toplam 247 katilime1 yer almistir. Bu katilimeilarin 8'1 (%3,2) kadin,
239'u (%96.8) ise erkek cinsiyetine aittir. Tablo, toplanan verilerin gegerliligini ve bu
verilerin kiimiilatif ylizdesini de sunmaktadir. Ankette kadin oranin %3,2 olmasi diisiik
bir ylizde olarak dikkat ¢ekmektedir fakat Jandarma Genel Komutanliginin 2024 yili
verilerine gore aktif gérev yapan 192.978 personelin sadece 2,229’u kadin personel
olmasi sebebiyle kadin/erkek genel personel orani agisindan %1.16’dan nispeten daha
yiiksek oldugunu goriilmektedir (JGNK, 2024). Bu durumda da ankete katilan personel

oraninda kadin/erkek oranin kabul edilebilir bir diizeyde oldugunu ortaya koymaktadir.

Tablo 2. Katilimeilarin Yas Aralig Itibariyle Frekans ve Yiizde Dagilimi

Yas Grubu Frekans Yiizde Gegerli Yiizde Kiimiilatif Yiizde
18-25 29 11,7 11,7 11,7
25-35 116 47 47 58,7
35-40 77 31,2 31,2 89,9
40-47 18 7,3 7,3 97,2

47-65+ 7 2,8 2,8 100
Toplam 247 100 100

Aragtirmada toplam 247 katilimer yer almistir. Bu veriler, yas gruplarinin ankete
katilim oranlarini1 yansitarak, hangi yas gruplarinin ankete daha fazla ya da daha az
katildigini gostermektedir. En yiliksek katilim 25-35 yas araligindan gelirken, en diisiik
katilim 47 yas ve iisti grubundan gelmistir. Bu dagilim, arastirmanin sonuglarinin
yorumlanmasinda yas faktoriiniin etkisini dikkate almayi gerektirir. Ozellikle, geng
yetiskinler ve orta yasl yetigskinler arasindaki farkli katilim oranlari, bu gruplarin

goriislerinin analizinde ve sonuglarin genellestirilmesinde 6nemli bir rol oynamaktadir.

Tablo 3. Katilimeilarin Mesleki Pozisyonlari Itibariyle Frekans ve Yiizde Dagilimi

Gorevi Frekans Yiizde Gegerli Yiizde Kimilatif Yiizde
Uzm. J/Uz. Cvs 59 23,9 23,9 23,9
Astsubay 130 52,6 52,6 76,5
Subay 48 19,4 19,4 96,0
Ust Subay 7 2,8 2,8 98,8
General 3 1,2 1,2 100
Toplam 247 100 100 100

Arastirmada toplam 247 katilimci yer almistir. Bu veriler, ankete katilan askeri
kolluk personelinin riitbe dagilimin1 gostermektedir. Ankete en fazla katilm gosteren

grup Astsubaylar olmustur. Generaller ve Ust Subaylar gibi yiiksek riitbelerdeki
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personelin katilim oranlar1 nispeten diisiik kalmistir, bu durum bu riitbelerdeki personel
diger personel sayilarina gore daha az olmasindan kaynaklanmaktadir. Jandarma Genel
Komutanligmin verileri incelendiginde general sayisinin 50-60 bandinda oldugu
goriilmiistiir bu veri de ist diizey subay sayisinin azligimi kanitlar niteliktedir. Ust diizey
subaylara ulasmadaki zorluk da bu c¢alismay1 sinirlayan etkenlerden birisidir. Bu riitbe
dagilimi, anketin sonuclarinin yorumlanmasinda dikkate alinmalidir ¢iinkii farkli
riitbelerdeki personelin goriis ve deneyimleri, kamu politikalar1 ve glivenlik stratejilerine
iliskin farkli perspektifler sunabilir. Dolayisiyla, anket sonuc¢larinin genel gecerliligi ve
uygulanabilirligi, riitbe dagilimimin bu cesitliligini yansitmalidir. Yiiksek riitbelerdeki
diistik katilim oranlari, 6zellikle stratejik karar alma siireglerini etkileyebilecek dnemli
goriigleri eksik birakabilir. Bu nedenle, sonuglarin analizi sirasinda riitbeler arasi denge

ve temsiliyet konularina 6zellikle dikkat edilmelidir.

Tablo 4. Katilimeilarin Mesleki Deneyimleri Itibariyle Frekans ve Yiizde Dagilimi

Mesleki Deneyim Frekans Yiizde Gegerli Yiizde Kiimiilatif Yiizde
1-3 Y1l 42 17 17 17
3-6 Y1l 31 12,6 12,6 29,6
6-12 Y1l 57 23,1 23,1 52,6
12-21 Y1l 99 40,1 40,1 92,7
21-30+ Y1l 18 7,3 73 100
Toplam 247 100 100 100

Arastirmada toplam 247 katilimci yer almistir. Bu veriler, ankete katilanlarin
biiyiik bir ¢ogunlugunun (yaklasik %40.1) 12-21 yil arasinda mesleki deneyime sahip
oldugunu gostermektedir. 6-12 yil ve 1-3 yil deneyime sahip olanlar da onemli bir
yiizdeye sahiptir. En az temsil edilen gruplar, 3-6 yil ve 21-30+ yil deneyime sahip
olanlardir. Bu mesleki deneyim dagilimi, katilimcilarin sektérdeki tecriibelerinin genis
bir yelpazede oldugunu gostermektedir, ancak ozellikle 12-21 yil aras1 deneyime sahip
bireylerin cogunlugu dikkat ¢ekicidir. Bu durum, anket sonuglarinin analizinde bu grubun
deneyim ve goriislerinin  agirh@m  gosteriyor olabilir. Anket sonuglarinin
degerlendirilmesi sirasinda, farkli deneyim seviyelerine sahip katilimcilarin
perspektiflerinin nasil varyasyon gosterdigini anlamak onem tasimaktadir. Ozellikle,
uzun siireli deneyime sahip bireylerin goriigleri, belirli konularda daha bilgi sahibi
olabilecegi veya kurumsal hafiza ve degisimlere daha direngli yaklasimlar

sergileyebilecegi diistiniilmektedir. Bu cesitlilik, politika yapicilar ve yoneticiler i¢in
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anlaml icgoriiler saglayabilir ve organizasyonel stratejilerin gelistirilmesinde faydali

olacaktir.

Tablo 5. Katilimeilarin Egitim Durumu Itibariyle Frekans ve Yiizde Dagilimi

Egitim Durumu Frekans Yiizde Gegerli Yiizde Kimiilatif Yiizde
Lise 35 14,2 14,2 14,2
On Lisans 33 13,4 13,4 27,5
Lisans 155 62,8 62,8 90,3
Yiiksek Lisans 22 8,9 8,9 99,2
Doktora 2 0,8 0,8 100
Toplam 247 100 100

Arastirmada toplam 247 katilimc1 yer almistir. Bu veriler, katilimcilarin biiytik bir
cogunlugunun (%62.8) lisans diizeyinde egitim aldigin1 gostermektedir. Yiiksek lisans ve
doktora diizeylerinde egitim almis katilimcilarin toplamda %9.7 oldugu goriilmektedir,
bu da daha ileri diizeyde egitim gormiis bireylerin nispeten azinlikta oldugunu ortaya
koymaktadir. Bu egitim durumu dagilimi, ankete katilanlarin egitim seviyelerinin
cesitliligini yansitmakta olup, bu cesitlilik aragtirma sonuglariin analizinde dikkate
alinmahdir. Ozellikle, egitim seviyesi yiiksek olan bireylerin goriislerinin, spesifik
konular iizerinde daha bilingli veya kritik diislincelere sahip olabilecegi varsayilabilir. Bu
durum, politika yapicilar ve yoneticiler i¢in, Ozellikle egitimle ilgili stratejiler

gelistirilirken 6nemli olacaktir.
4. ANKET FORMU

Anket calismasi i¢in soru formu hazirlama siirecine hem ulusal hem de
uluslararas1 literatlir incelenerek baslanmistir. Bu kapsamli literatiir taramasinda,
calismanin ana konusuyla ilgili mevcut alan arastirmalari degerlendirilmistir. Ancak
literatlirde, bu ¢alismanin ele aldig1 spesifik konulara odaklanan benzer bir arastirma
tespit edilememistir. Bu durum, anket formuna eklenen bazi sorularin, mevcut bilgi
boslugunu doldurma potansiyeline sahip oldugunu gostermektedir ve bu sorularin
calismanin temel odak noktasina 6nemli katkilarda bulunacagi diisiiniilmektedir. Hazirlan

tiim sorular arastirmaci tarafindan hazirlanmistir.

Anket formunda 5°1i Likert 6l¢egine gore cevaplandirilmasi gereken 23 tane soru
yer almistir. Likert 6lceginde 1 (Kesinlikle Katilmiyorum) ile 5 (Kesinlikle Katiliyorum)
arasinda degisken bir Likert olgegi seklinde diizenlenmistir. Bu sorular 2 tema altinda

olusturulmustur. Bu temalardan ilki Robotlarin Kamu Giivenligine Olumlu Etkileri,
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ikincisi ise Robotlarin Kamu Giivenligi Politikalar1 Uzerindeki Potansiyel Tehditleri

olarak belirlenmistir. Hazirlanan ilk anket formu 6 Numarali tablodadir.

Tablo 6. ilk Anket Formu

1 Robotlarin daha aktif kullanimiyla su¢ oranlarinin azalacagina inaniyorum.

5 Robotlarin kolluk gérevlilerine yardim ederek onlarin is yiikiinii hafifletecegine
inantyorum.

3 Robotlar sayesinde kolluk kuvvetlerinin daha fazla giivende olacagina
inantyorum.

4 Robotlarin kolluk kuvvetleri tarafindan kullanimiyla ortaya ¢ikabilecek silahli
saldiri, bomba imhasi vb. durumlarda yasamsal riskleri azalttigim diistiniiyorum.

5 Robotlarin gelisen teknolojiler ile birlikte dnleyici kolluk ve adli hizmetlerinde
aktif kullanilacagina inantyorum.

6 Robotlarin kullanimiyla UY AP kaydi olan sahislarin daha kolay tespit edilecegini
inaniyorum.

7 Robotlarin kullanimiyla sug orgiitlerinin olusumunun daha zor gergeklesecegine
inantyorum.

8 Robotlarin kamu giivenligi alaninda kullanilmasini bir tehdit olarak gdriiyorum.

9 Kamu giivenliginde kullanilacak olan robotlarin KVK kurallarmni ihlal edecegini
diisiiniiyorum.

10 Robotlarin yanlis programlanmasi veya hatali islemesi durumunda kamu
giivenligi a¢isindan bir tehdit olusabilecegini diisiiniiyorum.

11 Robotlarin otoriter bir gdzetim toplumu yaratacagina inaniyorum.

12 Robotlarin suglulara karsi asiri gii¢ kullanabileceginden endise ediyorum.

13 Robotlarin etik ve adil karar verme yeteneklerinin olmadigini diiginiiyorum.

14 Robotlarin giivenlik sistemlerine siber saldirilar i¢in bir agik yaratacagina
inantyorum.

15 Robotlarla ¢aligmay1 giivenli buluyorum.

16 Robotlarin hata yapma olasiligina karsi endiseli hissediyorum.

17 Robotlarin etik ve adil kararlar verme yetenegine giiveniyorum.

18 Robotlarin kriz veya acil durumlar sirasinda daha rasyonel kararlar vererek etkili
bir sekilde performans gosterecegine giiveniyorum.

19 Robotlarin giivenligi saglama ve koruma goérevlerinde insanlar kadar etkili
olacagina inantyorum.

20 Robotlarin Terorle Miicadele Harekatinda aktif ve etkili kullanilabilecegini
diistintiyorum.

21 Robotlarin afetlerin arama ve kurtarma safhasinda aktif ve etkili
kullanilabilecegini diisiiniiyorum.
Robot teknolojilerinin, gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda gelisen

22 EAS R o .o
teknoloji ile birlikte daha 6nemli bir rol alacagina inaniyorum.

23 Gelisen robot teknolojisinin, kamu giivenligi politikalarinin gelistirilmesine aktif
bir katki saglayacagina inantyorum.
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Ik 6nce 58 kisi iizerinde bir deneme anketi yapilmistir. Bu anket sonucunda ve

SPSS iizerinden yapilan agiklayici faktdr analizi sonucunda 23 sorudan 5 tanesinin binisik

oldugu tespit edilmistir. Bu 5 soru anket soru havuzundan ¢ikartilmistir.

Cikarilan sorular su sekildedir.

1. Robotlarin otoriter bir gdzetim toplumu yaratacagina inantyorum

2. Robotlarin etik ve adil karar verme yeteneklerinin olmadigini diigiiniiyorum.
3. Robotlarin hata yapma olasiligina kars1 endiseli hissediyorum.

4. Robotlarin etik ve adil kararlar verme yetenegine giiveniyorum.

5. Robotlarin Terdrle Miicadele Harekatinda aktif ve etkili kullanilabilecegini

diisiiniiyorum.

Yapilan agiklayici faktdr analizi sonucunda ¢ikarilan sorular sonucunda olusan

yeni anket formu asagidaki 7 numarali tablodaki gibidir. Cikarilan sorulardan sonra anket

sorular1 yeniden numaralandirilmistir.

Tablo 7. Sorular

1 Robotlarin daha aktif kullanimiyla su¢ oranlarinin azalacagina inaniyorum.

5 Robotlarin kolluk gorevlilerine yardim ederek onlarin is yiikiinii hafifletecegine
inantyorum.

3 Robotlar sayesinde kolluk kuvvetlerinin daha fazla giivende olacagina
inantyorum.

4 Robotlarin kolluk kuvvetleri tarafindan kullanimiyla ortaya ¢ikabilecek silahli
saldiri, bomba imhasi vb. durumlarda yagamsal riskleri azalttigini diisliniiyorum.

5 Robotlarin gelisen teknolojiler ile birlikte dnleyici kolluk ve adli hizmetlerinde
aktif kullanilacagina inantyorum.

6 Robotlarin kullanimiyla UY AP kayd olan sahislarin daha kolay tespit edilecegini
inantyorum.

7 Robotlarin kullanimiyla sug orgiitlerinin olusumunun daha zor gerceklesecegine
inantyorum.

8 Robotlarla ¢aligmay1 giivenli buluyorum.

9 Robotlarin kriz veya acil durumlar sirasinda daha rasyonel kararlar vererek etkili
bir sekilde performans gdsterecegine gliveniyorum.

10 Robotlarin afetlerin arama ve kurtarma sathasinda aktif ve etkili
kullanilabilecegini diistiniiyorum.

11 Robot teknolojilerinin, gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda gelisen
teknoloji ile birlikte daha 6nemli bir rol alacagina inantyorum.
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Tablo 7 (Devam). Sorular

Gelisen robot teknolojisinin, kamu giivenligi politikalariin gelistirilmesine aktif

12 bir katki saglayacagina inantyorum.

13 Robotlarin kamu giivenligi alaninda kullanilmasin bir tehdit olarak goriiyorum.

14 Kamu giivenliginde kullanilacak olan robotlarin KVK kurallarini ihlal edecegini
diisiiniiyorum.
Robotlarin yanlis programlanmasi veya hatali islemesi durumunda kamu

15 ) oo ; : o
giivenligi a¢isindan bir tehdit olusabilecegini diisiiniiyorum.

16 Robotlarin sucglulara kars1 asir1 gii¢ kullanabileceginden endise ediyorum.

17 Robotlarin giivenlik sistemlerine siber saldirilar i¢in bir a¢ik yaratacagina
inantyorum.

18 Robotlarin giivenligi saglama ve koruma gorevlerinde insanlar kadar etkili
olacagina inantyorum.

5. ANALIZ

5.1. ACIKLAYICI FAKTOR ANALIZI

Tablo 8. Toplam Varyans Agiklamasi

. Baslangic Cikarma Ozdegerlerinin " Dé{ldﬁme.
Bilesen | Toplam Ozdegerleri Karelerinin Yiikleri Ozdege.rlerlfnn .
Karelerinin Yiikleri
Toplam Toplam Kiimiilatif
1 7,458 41,432 7,458 38,257
2 2,713 15,071 2,713 56,503
3 0,986 5,810
4 0,971 5,394
) 0,808 4,491
6 0,767 4,262
7 0,622 3,456
8 0,557 3,095
9 0,499 2,774
10 0,431 2,393
11 0,365 2,026
12 0,348 1,933
13 0,330 1,833
14 0,270 1,501
15 0,256 1,421
16 0,220 1,223
17 0,177 0,981
18 0,162 0,903
Toplam 100 56,503
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Yapilan analiz sonucuna gére iki bilesenin segilmesinin sebebi su sekildedir: ilk
iki bilesenlerin birlikte toplam varyansin %56,503'{inii aciklamalaridir. ikinci bilesenden
sonra gelen bilesenlerin her biri, %10'dan daha az varyans agiklamaktadir ve bu da onlarin
bilgi katkilarmin gérece diisiik oldugunu gdstermektedir. ilk iki bilesen, verinin bilyiik
bir kismini temsil eden en anlamli yapilar1 barindirmaktadir. Bu sebeple analiz igin yeterli
kabul edilmektedir. Iki bilesenin secilmesi, veri setinin boyutunu azaltirken bilgi kaybini
minimize etmek i¢in yaygin bir yaklagimdir olarak tercih edilmektedir. Bu, daha basit ve
yorumlanabilir modellerin olusturulmasini saglar (Jolliffe, 2002; Abdi ve Williams,

2010).

Tablo 9. Kaiser-Meyer Testi

Value
Kaiser-Meyer-Olkin Measure of Sampling Adequacy .894
Bartlett's Test of Sphericity
Approx. Chi-Square 2621.511
df 153
Sig. .000

Kaiser-Meyer-Olkin (KMO) testi ve Bartlett'in Kiiresellik Testi, faktor analizi i¢in
veri setinin uygunlugunu degerlendirmek {izere kullanilir. KMO testi, veri setindeki
degiskenler arasindaki kismi korelasyonlarin giiciinii 6lger ve 0 ile 1 arasinda bir deger
dondiiriir. Genel olarak, 0.6'min iizerindeki KMO degerleri faktor analizi i¢in uygun
olarak kabul edilir, 0.8 ve iizeri degerler ise ¢ok iyidir (Glen, 2016). Bartlett'in Kiiresellik
Testi ise, korelasyon matrisinin birim matris oldugu hipotezini test eder. Anlamlilik
diizeyi (p-degeri) 0.05'ten kiiclikse, bu faktor analizinin veri seti i¢in uygun oldugunu
gosterir (KMO and Bartlett’s Test, 2017). Tezde veri setinin faktdr analizi i¢in
uygunlugunu degerlendirmek amaciyla Kaiser-Meyer-Olkin (KMO) Ol¢iimii ve
Bartlett'in Kiiresellik Testi kullanilmistir. Elde edilen KMO degeri .894 olarak
hesaplanmis olup, bu deger veri setinin faktor analizi i¢in olduk¢a uygun oldugunu
gostermektedir. Bartlett'in Kiiresellik Testi sonuglar1 da yaklagik ki-kare degeri 2621,511
ve serbestlik derecesi 153 ile son derece anlamli (p<.001) bulunmustur. Bu sonuglar,
degiskenler arasinda faktor analizi yapmaya uygun 6nemli Olciide iligkilerin oldugunu

teyit etmektedir.
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Tablo 10. Robot Teknolojisini Kabul ve Giiven Olgeginin Alt Boyut Yapisi ve AFA Sonuglari

Sorular Faktor 1 Yiikleri Faktor 2 Yiikleri Ozdeger | Agiklanan Varyans (%)

Soru 1l 0.779

Soru 2 0.865

Soru 3 0.787

Soru 4 0.742

Soru 5 0.789

Soru 6 0.706

Soru 7 0.759

Soru 8 0.672

Soru 9 0.524

Soru 10 0.699

Soru 11 0.742

Soru 12 0.830

Soru 13 0.727

Soru 14 0.702

Soru 15 0.761

Soru 16 0.733

Soru 17 0.657

Soru 18 0.587
7.458 41.432
2.713 15.071

Toplam 56.503

Tablo 10 ‘da goriildiigii gibi 6l¢egin gegerlilik oran1 %50’den fazla olmasi ve
sorulara ait faktorlerin yiikleri 0,45°ten biiyiik oldugundan dolayr Robot Teknolojisini
Kabul ve Giiven Olgegi AFA sartlarini saglamustir (Biiyiikoztiirk, 2011). AFA sonuglari
icerisinde, maddeler arasi1 korelasyon degerinin ¢ok diisiik (r<0,10) veya cok yiiksek
(0,90<r) olmadig1, maddeler arasi iligkilerin biiyiik ¢ogunlukla anlaml1 (p<0,05) oldugu,
alt boyutlar arasinda pozitif ve anlamli (p<0,05) iliskiler bulundugu ve her maddenin

ortak varyansa katkisinin yeterli diizeyde oldugu anlasilmistir.

Varimax rotasyonu, faktor analizi yapilirken genellikle birka¢ 6nemli nedenden
dolay1 tercih edilmektedir. Birincisi, yorumlamanin kolayligidir; Varimax, dik rotasyon
yontemlerinden biri olarak, faktr yliklemelerinin daha anlagilir hale gelmesini saglar.

Her degiskenin yalnizca birkag faktorle yiiksek yiliklemeler almasina neden olur, bu da
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faktorlerin daha belirgin bir sekilde ayrilmasina ve bagimsizliklarinin korunmasina
yardimet1 olur (Tabachnick ve Fidell, 2007). ikincisi, faktorlerin yorumlanabilir olmasidir.
Varimax rotasyonu, faktor yiiklemelerini maksimum diizeye ¢ikararak degiskenlerin
belirli faktorlere daha giiclii bir sekilde yliklenmesini saglar ve bu sayede faktorlerin agik
ve net bir sekilde tanimlanmasina katkida bulunur (Hair vd., 2010). Uciinciisii ise
faktorlerin bagimsizlifidir; bu rotasyon yontemi, faktorler arasindaki korelasyonlar
minimize ederek faktorlerin bagimsiz kalmasini saglar. Bu durum, faktor analizi
sonuglarin daha basit ve anlagilir olmasini ve faktorlerin birbirinden bagimsiz olarak
yorumlanabilmesini miimkiin kilar (Kline, 1994). Varimax rotasyonu, faktor analizinde
yaygin olarak kullanilan bir yontem olmasi nedeniyle sonuglarin karsilastirilabilirligini
arttirmaktadir ve analizlerin tutarliligini ve giivenilirligini saglamaktadir (Field, 2013).
Bu sebeplerden &tiirii agimlayici faktor analizi yapilirken ‘Varimax’ rotasyonu tercih

edilmistir.
5.2. GUVENILIRLIK ANALIZi

Aciklayic1 Faktor Analizi Testinden sonra giivenilirlik analizlerine gecilmistir.

Bunun i¢in dncelikle Cronbach Alpha giivenirlik katsayisi incelenmistir.

Tablo 11. Giivenilirlik Analizi 2 Alt Faktor

Madde Sayisi Cronbach Alpha Degeri
Alt Faktor 1 12 0,931
Alt Faktor 2 6 0,803
Toplam 18 0,905

11. Tablo’da ifade edildigi iizere genel olarak giivenilirlik 0,905 olarak tespit
edilmistir. Ilk alt baglamin Cronbach Alpha degeri 0,931 ile oldukca yiiksek bir degere
sahiptir, bu da 6l¢egin miikemmel diizeyde i¢ tutarliliga sahip oldugunu ifade etmektedir
(Biiytikoztiirk, 2018). 12 madde igeren bu 6l¢ek, dl¢iilen kavramlari oldukga gilivenilir bir
sekilde degerlendirmektedir. kinci alt baglamda ise Cronbach Alpha degeri .803 olarak
belirtilmistir ve 6lgek 6 madde igermektedir. Bu deger, 6lgegin oldukga giivenilir bir
diizeyde oldugunu gostermektedir. Genellikle Cronbach Alpha degeri (0,700<) biiyiik
olan degerler sosyal bilimlerde yiiksek derecede giivenilebilir bir deger olarak kabul
edilmektedir. Cronbach Alpha degerleri, 0,700 ve iizeri olarak kabul edildiginden dolay1
her iki 6lgek de giivenilir araglar olarak degerlendirilebilir. Anketin genel Cronbach
Alpha degeri 0,905 ve iizerinde oldugunda, 6l¢egin oldukca yiiksek diizeyde gilivenilir

oldugu kabul edilmektedir ve bu, arastirma araglarimin maddelerinin birbiriyle iyi bir
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uyum ic¢inde oldugunu ifade etmektedir. Her ii¢ Olcek de de arastirma ve anket

calismalarinda giivenilir veri toplama araglari olarak kullanilabilecektir (Ozdamar, 2002).

Alt Faktorler su sekilde isimlendirilmistir:

e Alt Faktor 1: Robotlarin Giivenlik ve Kamu Hizmetlerinde Etkinligi

e Alt Faktor 2: Robotlarin Kamu Giivenligine Yonelik Tehditleri ve Riskleri

Tablo 12. Sorular Koreleasyon-i¢ Giivenilirlik

N e N e Diizeltilmis Oge Silinirse
Sorular Oge Silinirse Olgek | Oge Silinirse Madde-Toplam Cronbach Alpha
Ortalamasi Olcek Farki

Korelasyonu Sayist
Soru 1 58,8097 121,716 0,700 0,895
Soru 2 58,5951 121,852 0,719 0,894
Soru 3 58,6073 121,841 0,729 0,894
Soru 4 58,1053 126,834 0,583 0,899
Soru 5 58,6316 122,291 0,691 0,895
Soru 6 58,3239 124,667 0,642 0,897
Soru 7 58,9393 120,480 0,713 0,894
Soru 8 58,9919 124,252 0,719 0,895
Soru 9 59,1377 127,835 0,511 0,901
Soru 10 58,3401 127,697 0,584 0,899
Soru 11 58,2024 128,089 0,560 0,900
Soru 12 58,4818 126,511 0,633 0,898
Soru 13* 58,7530 126,504 0,557 0,899
Soru 14* 59,0000 125,480 0,563 0,899
Soru 15* 59,8300 133,654 0,234 0,909
Soru 16* 59,1012 130,368 0,352 0,906
Soru 17* 59,6761 131,675 0,299 0,907
Soru 18 59,3603 131,825 0,324 0,906

(*) Sorular olumsuz bir ifadeye sahip oldugundan dolay1 giivenirlik testi oncesinde ters olarak yeniden

kodlanmustir.

5.3. DOGRULAYICI FAKTOR ANALIiZi

Dogrulayici faktor analizi (DFA), teorik olarak belirlenmis faktor yapilarinin veri

ile ne kadar 1yi uyum sagladigini test etmek amaciyla kullanilan istatistiksel bir tekniktir.

DFA, 6lgme modellerinin dogrulugunu ve gecerliligini test ederek, gozlemlenen

degiskenlerin belirli bir faktor yapisina uygunlugunu degerlendirir. Bu analiz, 6zellikle

psikometri, sosyometri ve egitim bilimleri gibi alanlarda yaygin olarak kullanilir.
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Tablo 13. Degerler

Kabul Edilen Degerler Tespit Edilen Degerler Sonug
CMIN/Sd <5,000 2,453 Iyi Uyum
AGFI 0,85< 0,841 Cok Yaklasik
GFI 0,90< 0,903 Iyi Uyum
NFI 0,90< 0,905 Iyi Uyum
CFl 0,90< 0,941 iyi Uyum
IFI 0,90< 0,942 Iyi Uyum
TLI 0,90< 0,913 Iyi Uyum
RMSEA <0,10 0,077 Iyi Uyum

13 Numarali tabloya gore asagidaki belirli uyum indeksleri ve kabul edilen
degerler cergevesinde tespit edilen degerler ile bu degerlere dayali sonuglar

detaylandirilmistir:

= CMIN/df (Ki-kare / Serbestlik Derecesi): Bu indeks, modelin uyumunu
degerlendirmek i¢in kullanilir ve genellikle 5'ten kiigiik bir degerin iyi uyumu gosterdigi
kabul edilir. Tespit edilen deger olan 2,453, bu kriterin saglandigini ve modelin iyi bir
uyuma sahip oldugunu gosterir (Kline, 2015; Kelloway, 1998).

» AGFI (Ayarlanmis Iyi Uyum Indeksi): 0,85'n iizerinde bir degerin iyi uyumu
gosterdigi kabul edilir. AGFI degerinin 0,841 olmasi, kabul edilebilir sinirin hemen
altinda olup ¢ok yaklasildigin1 gosterir, bu nedenle modelin uyumu neredeyse yeterli

olarak degerlendirilebilir (Byrne, 2010; Schermelleh-Engel vd., 2003).

» GFI (Iyi Uyum Indeksi): Bu indeks i¢in 0,90'n iizerinde bir deger, iyi uyumu
gosterir. Tespit edilen deger olan 0,903, modelin iyi uyum sagladigini belirtir (Hu ve
Bentler, 1999; Hooper vd., 2008).

* NFI (Normlastirilmis Uyum Indeksi): 0,90'n iizerinde bir degerin iyi uyumu
gosterdigi kabul edilir. Tespit edilen deger 0,905 olup, modelin iyi bir uyuma sahip
oldugunu gosterir (Bentler ve Bonett, 1980).

» CFI (Karsilastirmali Uyum Indeksi): 0,90'n iizerinde bir degerin iyi uyumu
gosterdigi kabul edilir. Tespit edilen 0,941 degeri, modelin ¢ok iyi bir uyuma sahip
oldugunu gosterir (Bentler, 1990: Hooper vd., 2008).

* IFI (Artirilmis Uyum Indeksi): 0,90'n iizerinde bir degerin iyi uyumu gosterdigi
kabul edilir. Tespit edilen 0,942 degeri, modelin iyi uyum sagladigini belirtir (Bollen,
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1989; Hooper vd., 2008).

» TLI (Tucker-Lewis Indeksi): Bu indeks i¢in 0,90'n iizerinde bir deger, iyi
uyumu gosterir. Tespit edilen 0,913 degeri, modelin iyi bir uyuma sahip oldugunu gosterir

(Tucker ve Lewis, 1973).

= RMSEA (Yaklagik Hata Kare Ortalamasi): Bu indeks i¢in 0,10'dan kiiciik bir
degerin iyi uyumu gosterdigi kabul edilir. Tespit edilen 0,077 degeri, modelin iyi bir
uyum sagladigini belirtir (Steiger, 1990: Hu ve Bentler, 1999).

Yukarida belirtilen uyum indekslerine gére degerlendirilen modelin biiyiik dlgiide
iyi bir uyum sagladigi goriilmektedir. AGFI degeri biraz diisiikk olmasina ragmen, diger

indeksler modelin genel uyumunun yeterli ve tatmin edici oldugunu géstermektedir.

Sekil 1. Olgege Iliskin Dogrulayici Faktor Analizi Sonucu




6. BULGULAR

Verileri analiz etmek amaciyla, ankette yer alan ifadeler belirlenen bagliklar
altinda gruplandirilacaktir. Her bir ifade i¢in bulgular ayr1 ayr1 sunulacaktir. Bu ifadelere
verilen yanitlar ¢apraz tablolama yontemi kullanilarak degerlendirilecektir. Sorularin
analizi sirasinda, katilimeilarin gérev aldig1 pozisyonlar bagimsiz degisken olarak kabul
sorular,

edilecek ve bu pozisyonlara gore belirlenen hipotezler c¢ercevesinde

acgiklanacaktir.

6.1. RUTBEYE GORE BULGULAR

Robotlar, Giivenlik Politikalarinin Uygulanmasinda Etkinligi Artirir Hipotezi

Tablo 14. Robotlarin daha aktif kullanimiyla sug oranlarinin azalacagina inantyorum.

Katilimcinin Kesinlikle Kesinlikle
Pozisyonu | Katilmiyorum Katiliyorum Kararsizzim Katiliyorum Katiliyorum Toplam

gi;“ WUz g a7(5) | %2542(15) | %1525 (9) | %37,29(22) | %1356 (8) | %100 (59)
Astsubay %538 (7) | %19,25(25) | %13,8(18) | %44,62(58) | %16,92(22) | %100 (130)
Subay %0,0 (0) %1042 (5) | %20,8(10) | %4167 (20) | %27,08(13) | %100 (48)
Ust Subay %2857 (2) | %1429 (1) | %1429 (1) | %42,86 (3) %0,0 (0) %100 (7)
General %0,0 (0) %0,0 (0) %3333 (1) | %33,33(1) %33,33 (1) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢cindeki deger ise sayimi temsil eder.
Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin daha aktif

kullanimiyla su¢ oranlarinin azalacagina" iliskin inanglarin1 géstermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesindeki katilimcilar arasinda "Kesinlikle
Katilmiyorum" diyenlerin orami diisiiktiir. Bu grupta "Katilmiyorum" diyenlerin orani
dortte bir civarindadir. "Kararsizim" diyenler altida bir oranindadir. Katilimcilarin tigte
biri "Katiliyorum" derken, yedide biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu riitbede

genel olarak olumsuz ve kararsiz tutumlar 6ne ¢ikmaktadir.

Astsubay riitbesindeki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orani yirmide bir, "Katilmiyorum" diyenlerin orani beste birdir. "Kararsizim" diyenler on
dortte bir oranindadir. Katilimeilarin yaris1 "Katiliyorum" derken, beste biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu grupta olumlu bir tutum hakimdir.

Subay riitbesindeki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen

olmamistir. "Katilmiyorum" diyenler onda bir, "Kararsizzim" diyenler beste bir
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oranindadir. Katilimeilarin yariya yakini "Katiliyorum" derken, dortte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu grupta olumlu bir tutum goriilmektedir.

Ust Subay riitbesindeki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum"
diyenlerin orami {igte birdir. "Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyenler altida bir
oranindadir. Katilimcilarin yarisindan fazlast "Katiliyorum" derken, "Kesinlikle

Katiliyorum" diyen olmamuistir. Bu grupta da genel olarak olumlu bir tutum hakimdir.

General riitbesindeki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
olmamustir. Katilimcilarin tigte biri "Kararsizim", iigte biri "Katiliyorum" ve {igte biri

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu grupta kararsiz ve olumlu tutumlar dengelidir.

Tablo 15. Robotlarin Kolluk Gorevlilerine Yardim Ederek Onlarin Is Yiikiinii Hafifletecegine

Inaniyorum

Katilimemin Kesinlikle Kesinlikle

Pozisyonu Katm S Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kfflliyorum Toplam
gig‘ WUz o678 (4) | %1864 (11) | %2203 (13) | %33,90 (20) | %18,64 (11) | %100 (59)
Astsubay %3,85 (5) %16,15 (21) | %9,23 (12) | %48,46 (63) | %22,31 (29) %100 (130)
Subay %0,0 (0) %8,33 (4) %8,33 (4) %50 (24) %33,33 (16) %100 (48)
Ust Subay %28,57 (2) %0,0 (0) %0,0 (0) %57,14 (4) %14,29 (1) %100 (7)
General %0,0 (0) %0,0 (0) %33,33 (1) | %33,33 (1) %33,33 (1) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢cindeki deger ise sayimi temsil eder.

Verilen tablo, farkli riitbelerdeki gilivenlik personelinin, "robotlarin kolluk
gorevlilerine yardim ederek onlarin is yiikiinii hafifletecegine" iliskin inanglarin

gostermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin tli¢te birinden fazlasi
"Katiliyorum" cevabini verirken, beste birine yakin bir kism1 "Kesinlikle Katiliyorum"
demistir. Toplamda yaridan biraz fazla bir katilim oran1 goriilmektedir. Ancak, kiiciik bir
grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve beste birine yakin bir kismi "Katilmiyorum" diyerek,
bu riitbede bazi personelin teknolojinin is ylikiinii hafifletme potansiyeline karsi hala
siipheci oldugunu gostermektedir. Uzman Jandarma ve Uzman Cavuslar, operasyonel
gorevlerde aktif olduklarindan, robotlarin pratikteki etkinligi konusunda daha elestirel

olabilirler.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin yariya yakini "Katiliyorum" ve beste bir
kadar1 "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiliksek bir destek orani gostermektedir. Bu,

astsubaylarin biiyiik bir kisminin robotlarin is yiikiinii hafifletme konusunda olumlu bir
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beklentiye sahip oldugunu gostermektedir. Ancak, kiigiik bir grup "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve beste bir kadar1 "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbede de teknolojiyi

benimseme konusunda bazi ¢ekincelerin bulundugunu isaret etmektedir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin yaris1 "Katiliyorum" ve {cte bir kadari
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yliksek bir kabul orani gostermektedir. Bu riitbede
"Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" cevabi veren kimse olmamasi, genel
olarak teknolojinin kabul gordiigiinii isaret eder. Subaylar, stratejik karar alma

siireclerinde yer aldiklar1 i¢in, robotlarin uzun vadeli faydalarina daha olumlu

bakabilirler.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarin yaridan fazlasi "Katiliyorum" ve daha az bir
kismi "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir kabul orani gostermektedir. Bu
riitbede "Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" cevabi veren kimse olmamasi,
robotlarin is yiikiinii hafifletme potansiyeline yiiksek bir giiven oldugunu gosterir. Ust
Subaylar, daha iist diizey yonetim gorevlerinde bulunduklari igin, teknolojinin

operasyonel etkilerini daha genis bir perspektiften degerlendirebilirler.

Generaller arasinda, katilimcilarin tigte biri "Kararsizim", {igte biri "Katiltyorum"
ve lgte biri "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir kabul orani gostermektedir.
Mevcut veriler generallerin robotlarin is yiikiinii hafifletme konusunda olduk¢a olumlu

bir tutum sergiledigini gostermektedir.

Tablo 16. Robotlarin Gelisen Teknolojiler ile Birlikte Onleyici Kolluk Ve Adli Hizmetlerinde
Aktif Kullanilacagima Inaniyorum

Kaulimeimin Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Pozisyonu | Katilmiyorum y y Katiliyorum P

Bimé‘gsj" 5.1% (3) 27.1% (16) | 16.9% (10) | 32.2% (19) | 18.6% (11) 100.0% (59)
Astsubay 7.7% (10) 115% (15) | 10.8% (14) | 47.7% (62) | 22.3% (29) 100.0% (130)
Subay 0.0% (0) 0.0% (0) 25.0% (12) | 54.2% (26) | 20.8% (10) 100.0% (48)
Ust Subay 0.0% (0) 0.0% (0) 14.3% (1) | 57.1% (4) 28.6% (2) 100.0% (7)
General 0.0% (0) 0.0% (0) 0.0% (0) | 100.0% (3) 0.0% (0) 100.0% (3)
Toplam 100.0% (247)

Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi temsil eder.

Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin,

robotlarin gelisen

teknolojiler ile birlikte dnleyici kolluk ve adli hizmetlerinde aktif kullanilacagina" iligkin

inanglarini gostermektedir.
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Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilar arasinda "Kesinlikle
Katilmiyorum" diyenler azinliktadir. Katilimcilarin dortte biri "Katilmiyorum" demistir.
Katilimcilarin altida biri "Kararsizim" derken, ticte biri "Katiliyorum" demistir. Beste biri
ise "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu riitbede kararsiz ve olumlu tutumlar

goriilmektedir.

Astsubay riitbesindeki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenler
azinliktadir. Katilimcilarin onda biri "Katilmiyorum" demistir. Katilimcilarin onda biri
"Kararsizzim" derken, yarisindan fazlasi "Katiliyorum" demistir. Beste biri ise "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu grupta olumlu bir tutum hakimdir.

Subay riitbesindeki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" ve
"Katilmiyorum" diyenler yoktur. Katilimcilarin dortte biri "Kararsizim" demis,
yarisindan fazlast "Katiliyorum" demistir. Beste biri ise "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu grupta da olumlu bir tutum goériilmektedir.

Ust Subay riitbesindeki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" ve
"Katilmiyorum" diyen olmamistir. Katilimcilarin yedide biri "Kararsizim" demis,
yarisindan fazlasi "Katiliyorum" demistir. Ugte biri ise "Kesinlikle Katiltyyorum" demistir.

Bu grupta olumlu bir tutum hakimdir.

General riitbesindeki  katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum",

"Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyen bulunmamaktadir. Katilimcilarin tamami

"Katiliyorum" demistir. Bu grupta tamamen olumlu bir tutum goriilmektedir.

Tablo 17. Robotlarin Kullanimiyla Uyap Kaydi Olan Sahislarin Daha Kolay Tespit Edilecegini

Inantyorum.
Katilimeinin Kesinlikle Kesinlikle

Pozisyonu Katilmtyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiyorum Toplam
85;“ JIUz. %10,17 (6) | %6.78(4) | %847 (5) | %52,54 (31) | %22,03(13) | %100 (59)
Astsubay %3,85 (5) %5,38 (7) | %10,0 (13) | %45,38 (59) | %35,38 (46) | 96100 (130)
Subay %0,0 (0) %0,0 (0) | %14,58 (7) | %41,67 (20) | %43,75 (21) %100 (48)
Ust Subay %0,0 (0) %71,43(5) | %0,0(0) | %2857 (2) %0,0 (0) %100 (7)
General %0,0 (0) %0,0 (0) | %33,33(1) | %0,0 (0) %66,67 (2) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.

Verilen tablo, farkl riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin kullanimiyla

UYAP kaydi olan sahislarin daha kolay tespit edilecegine" iliskin inanglarimi

gostermektedir.
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Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin yarisindan fazlasi
"Katiliyorum" ve oOnemli bir kismi "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir.
Toplamda, katilimcilarin biliyiik c¢ogunlugu olumlu goriis bildirmistir.  Ancak,
azimsanmayacak bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" diyerek, bu
riitbedeki bazi personelin teknolojinin UYAP kaydi olan sahislar1 tespit etme

konusundaki etkinligine siipheyle yaklagtigin1 gostermektedir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin biiyiik bir kism1 "Katiliyorum" ve énemli bir
kismi "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir. Toplamda, astsubaylarin ¢ok biiytik
bir ¢cogunlugu bu teknolojiyi desteklemektedir. Ancak, kiiciik bir grup "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" diyerek, bazi ¢ekincelerin bulundugunu isaret

etmektedir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin ¢cogunlugu "Katiliyorum" ve daha biiylik bir
kism1 "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek ¢ok yiiksek bir kabul orani1 gostermektedir. Bu
riitbede "Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" cevabi veren kimse olmamasi,
genel olarak teknolojinin kabul gordiigiinii isaret eder. Subaylar, stratejik karar alma

siireclerinde yer aldiklar1 icin, robotlarin uzun vadeli faydalarina daha olumlu

bakabilirler.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarm énemli bir kismi "Katiliyorum" cevabin
verirken, biiylik bir kismi1 "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu riitbede, baz1 personelin
teknolojinin giivenligi artirma potansiyeline ciddi siipheleri oldugunu géstermektedir. Ust
Subaylar, daha tst diizey yonetim gorevlerinde bulunduklart igin, teknolojinin

operasyonel etkilerini daha genis bir perspektiften degerlendirebilirler.

Generaller arasinda, katilimcilarin bir kismu "Katiliyorum" ve daha biiyiik bir
kismu "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir kabul orani gostermektedir. Bu,

generallerin bu konuda oldukg¢a olumlu bir tutum sergiledigini gostermektedir.

Tablo 18. Robotlarin Kullanimiyla Sug Qrgﬁtlerinin Olusumunun Daha Zor Gergeklesecegine

Inantyorum.
Katilimeimin Kesinlikle Kesinlikle
Pozisyonu | Katilmiyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
gi;n 30z %6,78 (4) 925,42 (15) | %23,73 (14) | %28,81 (17) 915,25 (9) %100 (59)
Astsubay %8,46 (11) %19,23 (25) | %20,77 (27) | %30,77 (40) | %20,77 (27) %100 (130)
Subay %4,17 (2) %10,42 (5) 937,50 (18) | %20,83 (10) | %27,08 (13) %100 (48)
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Tablo 18 (Devam). Robotlarin Kullamimiyla Sug Orgiitlerinin Olusumunun Daha Zor
Gergeklesecegine inanryorum

Katll'lmcmm Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim Katiltyorum Kesinlikle Toplam
Pozisyonu | Katilmiyorum Katiliyorum

Ust Subay %0,0 (0) %42,86 (3) %57,14 (4) %0,0 (0) %0,0 (0) %100 (7)

General %0,0 (0) %33,33 (1) %0,0 (0) %3,9 (0) %66,67 (2) %100 (3)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi temsil eder.
Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin kullanimiyla
su¢ Orgiitlerinin  olusumunun daha zor iliskin

gerceklesecegine" inanglarini

gostermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin ¢ceyreginden fazlasi
"Katiliyorum" ve onda bir kismindan biraz fazlasi ise "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini
vermistir. Toplamda, katilimcilarin yaridan biraz azi olumlu goriis bildirmistir. Ancak,
azimsanmayacak bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" diyerek, bu
ritbedeki bazi personelin teknolojinin UYAP kaydi olan sahislart tespit etme

konusundaki etkinligine siipheyle yaklastigini gostermektedir.

Astsubaylar arasinda, katilimeilarin biiyiik bir kism1 "Katiliyorum" ve 6nemli bir
kism1 "Kesinlikle Katiliyorum" cevabin1 vermistir. Toplamda, astsubaylarin ¢ok biiyiik
bir ¢cogunlugu bu teknolojiyi desteklemektedir. Ancak, kiiciik bir grup "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" diyerek, bazi c¢ekincelerin bulundugunu isaret

etmektedir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin ¢ogunlugu "Katiliyorum" ve daha biiytlik bir
kism1 "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek cok yiiksek bir kabul oran1 gostermektedir. Bu
riitbede "Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" cevabi veren kimse olmamasi,
genel olarak teknolojinin kabul gordiigiinii isaret eder. Subaylar, stratejik karar alma

siireclerinde yer aldiklar1 icin, robotlarin uzun vadeli faydalarina daha olumlu

bakabilirler.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarin énemli bir kismi "Katiliyorum" cevabini
verirken, biiyiik bir kismi "Kesinlikle Katilmiyorum" demistir. Bu riitbede, bazi
personelin teknolojinin giivenligi artirma potansiyeline ciddi siipheleri oldugunu
gostermektedir. Ust Subaylar, daha iist diizey yonetim gérevlerinde bulunduklar igin,

teknolojinin operasyonel etkilerini daha genis bir perspektiften degerlendirebilirler.
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Generaller arasinda, katilimcilarin bir kismu "Katiliyorum" ve daha biiyiik bir

kismi "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir kabul orani gostermektedir. Bu,

generallerin bu konuda oldukga olumlu bir tutum sergiledigini gostermektedir.

Robotlar, Giivenlik Giigleri i¢in Riskleri Azaltir Hipotezi

Tablo 19. Robotlar Sayesinde Kolluk Kuvvetlerinin Daha Fazla Giivende Olacagina

Inantyorum

Katilimeimnin Kesinlikle Kesinlikle

Pozisyonu | Katilmiyorum Katilmiyorum | Kararsizim Katiltyorum Katiliyorum Toplam
85;“ V2| g330(2) | %2373(14) | %22,03(13) | %3220 (19) | %18,64 (11) | %100 (59)
Astsubay %6,15 (8) %13,85 (18) | %11,54 (15) | %48,46 (63) | %20,00 (26) %100 (130)
Subay %0,0 (0) 96,25 (3) %8,33 (4) %47,92 (23) | %37,50 (18) %100 (48)
Ust Subay %0,0 (0) %14,29 (1) %28,57 (2) %57,14 (4) %0,0 (0) %100 (7)
General %0,0 (0) %0,0 (0) %0,9 (1) %33,33 (1) %66,67 (2) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Verilen tablo, farkl riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlar sayesinde kolluk
kuvvetlerinin daha fazla giivende olacagina" iligskin inanglarini géstermektedir. Bu analiz,
cesitli riitbelerdeki personelin bu konudaki tutum ve inanglarini derinlemesine

inceleyerek, riitbeler arasindaki farkliliklar1 ortaya koymay1 amaglamaktadir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin yaklasik iigte biri
"Katiliyorum" ve beste bir kadari "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir. Toplamda,
yaridan biraz fazlast olumlu gorlis bildirmistir. Ancak, bir kismu "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve dortte birinden fazlasi "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki
personelin onemli bir kisminin robotlarin giivenligi artirma potansiyeline siipheyle
yaklastigin1 gostermektedir. Bu riitbede beste bir oraninda kararsiz olanlar da dikkate

degerdir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin neredeyse yarist "Katiliyorum" ve beste bir
kadar1 "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir. Toplamda, {icte ikisinden fazlasi bu
teknolojiyi desteklemektedir. Ancak, kii¢iik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve altida
biri "Katilmiyorum"

diyerek, baz1 c¢ekincelerin bulundugunu gostermektedir.

Astsubaylarin onda bir oraninda kararsiz olduklar1 da dikkat ¢ekicidir.

Subaylar arasinda, neredeyse yaris1 "Katiliyorum" ve iicte birinden fazlasi

"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir kabul orami gostermektedir. Toplamda,

114



dortte iiglinden fazlasi destekleyici bir gorlis bildirmistir. Bu riitbede "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" cevabit veren kimse olmamasi, genel olarak
teknolojinin kabul gordiigiinii isaret eder. Ancak, onda bir oraninda kararsiz olanlar da

vardir.

Ust Subaylar arasinda, yaridan fazlas1 "Katiliyorum" cevabini vermistir. Ancak,
licte bir oraninda kararsiz olanlar da dikkat ¢ekicidir. Bu riitbede "Kesinlikle
Katiliyorum" diyen kimse olmamasi, robotlarin giivenligi artirma potansiyeline dair bazi

cekinceler oldugunu gosterebilir.

Generaller arasinda, igte biri "Katiltyorum" ve iicte ikisi "Kesinlikle Katilryorum"
cevabini vererek yiiksek bir kabul oran1 gostermektedir. Mevcut veriler, generallerin bu

konuda oldukc¢a olumlu bir tutum sergiledigini géstermektedir.

Tablo 20. Robotlarin Kolluk Kuvvetleri Tarafindan Kullanimiyla Ortaya Cikabilecek Silahli
Saldirt, Bomba Imhasi vb. Durumlarda Yasamsal Riskleri Azalttigini1 Diislinliyorum

Katilimcinin Kesinlikle Kesinlikle

Pozisyonu Katl i um Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
gi;“ Wz yi601) | %1017(6) | %1186 (7) | %4407 (26) | %3220 (19) | %100 (59)
Astsubay %4,62 (6) %3,08(4) | %3,85(5) | %4538(59) | %43,08 (56) | %100 (130)
Subay %0,0 (0) %0,0 (0) %12,50 (6) | %29,17 (14) 958,33 (28) %100 (48)
Ust Subay %28,57 (2) %0,0 (0) %0,0 (0) | 914,29 (1) %57,14 (4) %100 (7)
General %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %100 (3) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin kolluk
kuvvetleri tarafindan kullanimiyla ortaya cikabilecek silahli saldiri, bomba imhas1 vb.
durumlarda yasamsal riskleri azalttigin1 diislinliyorum" ifadesine iliskin inanglarini
gostermektedir. Bu analiz, cesitli riitbelerdeki personelin bu konudaki tutum ve
inanglarin1 derinlemesine inceleyerek, riitbeler arasindaki farkliliklar1 ortaya koymay1

amagclamaktadir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin yaridan fazlasi
"Katiliyorum" ve {igte biri "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir. Toplamda, dortte
ticiinden fazlasi yiiksek bir kabul oranina sahiptir. Ancak, az sayida katilimci "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve onda biri "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki bazi1 personelin
robotlarin yasamsal riskleri azaltma konusundaki etkinligine silipheyle yaklastigini

gostermektedir. Onda bir oraninda kararsiz olanlar da dikkate degerdir.
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Astsubaylar arasinda, katilimcilarin yariya yakini "Katiliyorum" ve neredeyse
yarist "Kesinlikle Katiliyorum" cevabin1 vermistir. Toplamda, ¢ok yiiksek bir destek
orant mevcuttur. Ancak, kiigiik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve az bir kismi
"Katilmiyorum" diyerek, bu riitbede de bazi ¢ekincelerin bulundugunu gostermektedir.

Kiigiik bir oran kararsizdir.

Subaylar arasinda, yaklasik tigte biri "Katiliyorum" ve yaridan fazlas1 "Kesinlikle
Katiliyorum" diyerek c¢ok yiiksek bir kabul oran1 gostermektedir. Toplamda, ¢ok yiiksek
bir destek orani bulunmaktadir. Bu riitbede "Kesinlikle Katilmiyorum" ve
"Katilmiyorum" cevab1 veren kimse olmamasi, genel olarak teknolojinin kabul

gordiigiinii isaret eder. Ancak, kii¢lik bir oran kararsizdir.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarin kiigiik bir kismi1 "Katiliyorum" ve yaridan
fazlas1 "Kesinlikle Katiliyorum" cevabimi vermistir. Toplamda, yiiksek bir kabul oram
mevcuttur. Ancak, dortte biri "Kesinlikle Katilmiyorum" diyerek, bu riitbede robotlarin
yasamsal riskleri azaltma potansiyeline dair bazi ciddi siipheler oldugunu gostermektedir.

Bu riitbede "Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyen kimse olmamasi, dikkat ¢ekicidir.

Generaller arasinda, tim katilimeilar "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vererek
tam bir kabul gostermistir. Bu, generallerin robotlarin yasamsal riskleri azaltma

konusundaki etkinligine tamamen inandiklarin1 gostermektedir.

Tablo 21. Robotlarin Afetlerin Arama Ve Kurtarma Safhasinda Aktif Ve Etkili
Kullanilabilecegini Diisiiniiyorum

Katilimcinin Kesinlikle Katil K Katil Kesinlikle Toplam
Pozisyonu Katilmiyorum atiimiyorum ararsizim atiiryorum Katiltyorum P

g\zlgn J/uz. %0,0 (0) %15,25 (9) %23,73 (14) %49,15 (29) %11,86 (7) %100 (59)
Astsubay %3,85 (5) %4,62 (6) %11,54 (15) %46,92 (61) | %33,08 (43) %100 (130)
Subay %0,0 (0) %0,0 (0) %16,67 (8) %50,0 (24) %33,33 (16) %100 (48)
Ust Subay %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %57,14 (4) %42,86 (3) %100 (7)
General %0,0 (0) %0,0 (0) %33,33 (1) %33,33 (1) %33,33 (1) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin afetlerin arama

ve kurtarma sathasinda aktif ve etkili kullanilabilecegini diislinliyorum" ifadesine iliskin

inanglarini gostermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin yariya yakini

"Katiliyorum" ve kiiglik bir kismi "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir.
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Toplamda, yaridan fazla bir kabul orani bulunmaktadir. Ancak, bazi katilimcilar
"Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki personelin bir kisminin robotlarin afet arama ve
kurtarma faaliyetlerindeki etkinligine siipheyle yaklastigini gostermektedir. Kararsiz olan

onemli bir grup da dikkate degerdir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin yariya yakini "Katiliyorum" ve {igte birinden
fazlas1 "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir. Toplamda, yiiksek bir destek orani
mevcuttur. Ancak, kiigiik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum"

diyerek, bu riitbede de baz1 ¢ekincelerin bulundugunu gostermektedir. Kararsiz olanlar
da dikkat ¢ekicidir.

Subaylar arasinda, yaris1 "Katiliyorum" ve iicte biri "Kesinlikle Katiliyorum"
diyerek yiiksek bir kabul orani gostermektedir. Toplamda, 4/3’ten fazla destek gérerek
cok yiiksek bir destek orani kavusmaktadir. Bu riitbede "Kesinlikle Katilmiyorum" ve
"Katilmiyorum" cevabi veren kimse olmamasi, genel olarak teknolojinin kabul

gordiigiinii isaret etmektedir. Ancak, kararsiz olanlar da bulunmaktadir.

Ust Subaylar arasinda, yaridan fazlas1 "Katiliyorum" ve geri kalan biiyiik kismi
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek tam bir kabul orani gostermektedir. Bu riitbede
"Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" cevabi veren kimse olmamasi, robotlarin
afet arama ve kurtarma faaliyetlerinde etkin kullanilabilecegine dair yiliksek bir gliven

oldugunu gostermektedir.

Generaller arasinda, katilimcilarin tigte biri "Katiliyorum" ve iigte biri "Kesinlikle
Katiliyorum" diyerek yiiksek bir kabul oran1 gostermektedir. Ancak, {icte biri kararsizdir,

bu da baz1 ¢ekincelerin olabilecegine isaret etmektedir.

Robotlar, Giivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizli ve Etkili

Tepki Verilmesini Saglar Hipotezi

Tablo 22. Robotlarla Calismay1 Giivenli Buluyorum

Katll_lmcmm Kesinlikle Katiliyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Pozisyonu Katilmiyorum Katiliyorum

gi;“ WUZ | gaa3(3) | %3a1(15) | %241 (19) | %23.2(22) | %00 (0) Toplam
Astsubay %444 (4) %50,0 (22) | %49,4 (39) | %54,7(52) | %65,0 (13) %100 (59)
Subay %11,1 (1) %13,6 (6) | %22,8(18) | %17,9 (17) %30,0 (6) %100 (130)
Ust Subay %11,1 (1) %0,0 (0) %3,8 (3) %3,2 (3) %0,0 (0) %100 (48)
General %0,0 (0) %2,3 (1) %0,0 (0) %1,1 (1) 95,0 (1) %100 (7)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
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Verilen tablo, farkli riitbelerdeki gilivenlik personelinin "robotlarla ¢aligmay1

giivenli buluyorum" ifadesine iligkin inang¢larint géstermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin yaklasik {igte biri
"Katiliyorum" cevabii verirken, neredeyse esit bir kismi "Kararsizim" demistir.
Toplamda biliylik bir katilm orani vardir. Ancak, kiicik bir grup "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve dortte biri "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki bazi personelin

robotlarla caligmay1 giivenli bulma konusunda siipheleri oldugunu géstermektedir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin neredeyse yarisi "Katiliyorum" ve az bir
kism1 "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir. Toplamda, yariya yakini bu
teknolojiyi desteklemektedir. Ancak, kiigiik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve daha
biiyiik bir kism1 "Katilmiyorum" diyerek, bazi ¢ekincelerin bulundugunu gostermektedir.

Ucgte bir oraninda kararsiz olanlar da dikkate degerdir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin 6nemli bir kismi "Katiliyorum" ve daha kiigiik
bir kismi1 "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek toplamda yariya yakin bir kabul orami
gostermektedir. Bu riitbede, yaklasik {igte bir oraninda kararsiz olanlar, teknolojinin
giivenligi konusunda ciddi bir belirsizlik oldugunu isaret eder. Kiictik bir grup "Kesinlikle

Katilmiyorum" ve daha biiyiik bir kismi "Katilmryorum" demistir.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarm énemli bir kismi "Katiliyorum" cevabi
vermistir. Ancak, esit bir oran "Kararsizim" demistir. Bu riitbede "Kesinlikle
Katiliyorum" ve "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen kimse olmamasi, robotlarla ¢alismanin

giivenligi konusunda bazi belirsizlikler oldugunu gosterebilir.

Generaller arasinda, katilimcilarin bir kismi "Katiliyorum" ve diger bir kismu
"Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vererek yiiksek bir kabul oran1 gostermektedir. Ancak,

bir kismi da "Katilmiyorum" diyerek bazi ¢ekincelere isaret etmektedir.

Tablo 23. Robotlarin Kriz Veya Acil Durumlar Sirasinda Daha Rasyonel Kararlar Vererek
Etkili Bir Sekilde Performans Gdsterecegine Giiveniyorum

Katilimcinin Kesinlikle Katil K Katil Kesinlikle Toplam
Pozisyonu | Katilmiyorum atrimiyorum ararsizim attyorum Katiliyorum P
gf/;“ Uz o169 (1) | %37,20(22) | %2712 (16) | %33,90(20) | %00 (0) %100 (59)
Astsubay %6,92 (9) %23,08 (30) | %26,15 (34) %30,00 (39) | %13,85(18) | %100 (130)
Subay %2,08 (1) %12,50 (6) %37,50 (18) %47,92 (23) %0,0 (0) %100 (48)
Ust Subay %14,29 (1) %42,86 (3) %14,29 (1) %28,57 (2) %0,0 (0) %100 (7)
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Tablo 23 (Devam). Robotlarin Kriz Veya Acil Durumlar Sirasinda Daha Rasyonel Kararlar

Vererek Etkili Bir Sekilde Performans Gosterecegine Giiveniyorum

Katilimemin Kesinlikle Katilmiyorum Kararsizim Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Pozisyonu | Katilmiyorum Y Y Katiliyorum P

General %0,0 (0) %0,0 (0) %33,33 (1) %66,67 (2) %0,0 (0) %100 (3)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
Verilen tablo, farkl: riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin kriz veya acil
durumlar sirasinda daha rasyonel kararlar vererek etkili bir sekilde performans

gosterecegine giiveniyorum" ifadesine iliskin inanglarini géstermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin {igte birinden fazlasi
"Katiliyorum" cevabini verirken, dortte biri "Kararsizim" demistir. Toplamda yaridan
fazlas1 olumlu goriis bildirmistir. Ancak, kiiciik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve
o6nemli bir kism1 "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki bazi personelin robotlarin kriz ve
acil durumlarda rasyonel kararlar verecegine dair giiven eksikligi yasadigini

gostermektedir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin ticte biri "Katiliyorum" ve daha az bir kismi
"Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir. Toplamda, yaklasik yariya yakin bir destek
orani vardir. Ancak, kiiclik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve beste biri
"Katilmiyorum" diyerek, bu riitbede de bazi ¢ekincelerin bulundugunu gostermektedir.

Dortte biri kararsiz olanlar da dikkate degerdir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin yariya yakini "Katiliyorum" diyerek ytiksek bir
kabul oran1 gostermektedir. Ancak, kii¢lik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve iicte
biri "Kararsizim" diyerek, bu riitbedeki personelin robotlarin kriz durumlarinda etkin

performans gosterecegine dair ciddi belirsizlikler yasadigini géstermektedir.

Ust Subaylar arasinda, katilimeilarin bir kismi "Katiliyorum" cevabi vermistir.
Ancak, 6nemli bir kismi1 "Katilmiyorum" ve kii¢lik bir kism1 "Kararsizim" diyerek, bu
riitbede robotlarin kriz durumlarinda etkin performans gosterecegine dair Onemli

stiphelerin oldugunu gostermektedir.

Generaller arasinda, katilimcilarin biiyiik bir kismi "Katiliyorum" diyerek yiiksek
bir kabul oran1 gostermektedir. Ancak, ilicte biri kararsiz olanlar da dikkate degerdir.
Mevcut veriler, generallerin robotlarin kriz durumlarinda etkin performans gosterecegine

dair yiiksek bir gliven duyduklarin1 géstermektedir.
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Robotlar Toplumsal Gdzetim ve izlemede Etik Degerler Agisindan Yeni Zorluklar

Ortaya Cikarir Hipotezi

Tablo 24. Robotlarin Kamu Giivenligi Alaninda Kullanilmasini Bir Tehdit Olarak Goriiyorum
Katilimcinin Kesinlikle Kesinlikle

Pozisyonu Katilmiyorum Katilmiyorum | Kararsizim Katiliyorum Katiliyorum Toplam
gi;“ Uz, %B5,08 (3) %15,25 (9) | %35,59 (21) | %37,29 (22) | %6,78 (4) %100 (59)
Astsubay %3,85 (5) %9,25 (12) | %25,38 (33) | %40,00 (52) | %21,54 (28) | %100 (130)
Subay %2,08 (1) %18,75 (9) | %25,00 (12) | %28,17 (14) | %25,00 (12) | %100 (48)
Ust Subay %14,29 (1) %0,0 (0) %28,57 (2) | %57,14 (4) %0,0 (0) %100 (7)
General %0,0 (0) %33,33 (1) %0,0 (0) %33,33 (1) | %33,33 (1) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.
Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin kamu
giivenligi alaninda kullanilmasini bir tehdit olarak goriiyorum" ifadesine iliskin

inanglarin1 gostermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin iigte birinden fazlasi
"Katiliyorum" cevabimi verirken, kiigiik bir kismi "Kesinlikle Katiliyorum" demistir.
Toplamda oOnemli bir tehdit algis1 vardir. Ancak, kiicik bir grup "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve bir kismi "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki bazi personelin
robotlarin kamu giivenligine tehdit olusturmadigini diislindiigiinii gostermektedir. Ayrica,

kararsiz olan 6nemli bir grup da dikkate degerdir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin neredeyse yarist "Katiliyorum" ve beste bir
kadar1 "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir tehdit algis1 gostermektedir. Ancak,
kiiciik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve bazilar1 "Katilmiyorum" diyerek, bu
riitbede de bazi1 personelin tehdit algisina katilmadigini gostermektedir. Dortte bir

oraninda kararsiz olanlar da bulunmaktadir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin 6nemli bir kismi "Katiliyorum" ve dortte biri
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek 6nemli bir tehdit algis1 gostermektedir. Bu riitbede,
beste bir oraninda kararsiz olanlar, teknolojinin tehdit olusturup olusturmayacagi
konusunda ciddi bir belirsizlik oldugunu isaret eder. Kiigiik bir grup "Kesinlikle

Katilmiyorum" ve daha biiyiik bir kism1 "Katilmiyorum" demistir.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarin biiyiik bir kismi1 "Katiliyorum" diyerek

yiiksek bir tehdit algis1 gostermektedir. Ancak, dortte bir oraninda kararsiz olanlar da
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dikkat ¢ekicidir. Bu riitbede "Kesinlikle Katiliyorum" ve "Kesinlikle Katilmiyorum"
diyen kimse olmamasi, robotlarin kamu giivenligi agisindan tehdit olusturup

olusturmadigi konusunda bazi belirsizlikler oldugunu gosterebilir.

Generaller arasinda, katilimcilarin bir kismi "Katiliyorum" ve diger bir kismi
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir tehdit algis1 gostermektedir. Ugte biri
kararsiz olanlar da dikkate degerdir. Bu bulgu, generallerin bu konuda ciddi endiselere

sahip olabilecegini gdstermektedir.

Tablo 25. Kamu Giivenliginde Kullanilacak Olan Robotlarin Kvk Kurallarin ihlal Edecegini

Diisiintiyorum

Katilimcinin Kesinlikle Kesinlikle

Pozisyonu Katimtyorum Katilmiyorum | Kararsizim Katiliyorum Katilyorum Toplam
gs;“ Uz %B5,08 (3) %28,81 (17) | %32,20 (19) | %28,81 (17) | %5,08 (3) %100 (59)
Astsubay %5,38 (7) %15,58 (20) | %30,00 (39) | %33,08 (43) | %16,15(21) | %100 (130)
Subay %6,25 (3) %16,67 (8) | %33,33 (16) %18,75 (9) | %25,00 (12) %100 (48)
Ust Subay %14,29 (1) %42,86 (3) | %2857 (2) | %14,29 (1) %0,0 (0) %100 (7)
General %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %3,33 (1) %66,67 (2) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "kamu giivenliginde
kullanilacak olan robotlarin KVK kurallarini ihlal edecegini diisiinliyorum" ifadesine

iliskin inang¢larin1 gostermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin dortte birinden
fazlas1 "Katiliyorum" ve az bir kismi1 "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir.
Toplamda yaklasik iigte bir oraninda bir ihlal algist vardir. Ancak, kiigiik bir grup
"Kesinlikle Katilmiyorum" ve dortte birinden fazlasi "Katilmiyorum™ diyerek, bu
rlitbedeki bazi1 personelin robotlarin KVK kurallarini ihlal etmeyecegini diisiindiiglinii

gostermektedir. Ugte bir oraninda kararsiz olanlar da dikkate degerdir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin {i¢te birinden fazlas1 "Katiliyorum" ve beste
bir kadar1 "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir. Toplamda yiiksek bir ihlal algisi
vardir. Ancak, kiicik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve beste bir kadar
"Katilmiyorum" diyerek, bu riitbede de bazi personelin ihlal algisina katilmadigini

gostermektedir. Ucte bir oraninda kararsiz olanlar da bulunmaktadir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin beste bir kadar1 "Katiliyorum" ve dortte bir

kadar1 "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yliksek bir ihlal algis1 gostermektedir. Bu
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rlitbede licte bir oraninda kararsiz olanlar, teknolojinin KVK kurallarini ihlal edip
etmeyecegi konusunda ciddi bir belirsizlik oldugunu isaret eder. Kii¢iikk bir grup

"Kesinlikle Katilmiyorum" ve altida biri "Katilmiyorum" demistir.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarin kiigiik bir kismu "Katiliyorum" cevabi

vermistir ve "Kesinlikle Katiliyorum" diyen kimse yoktur. Biiylik bir kismi
"Katilmiyorum" ve dortte biri "Kararsizim" diyerek, bu riitbede robotlarin KVK

kurallarini ihlal etmeyecegine dair daha yiiksek bir giiven oldugunu gostermektedir.

Generaller arasinda, katilimcilarin iicte biri "Katiliyorum" ve yaridan fazlasi

"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir ihlal algis1 gostermektedir. Bu bulgu,

generallerin bu konuda ciddi endigelere sahip oldugunu gostermektedir.

Tablo 26. Robotlarin Yanlis Programlanmasi Veya Hatali Islemesi Durumunda Kamu

Giivenligi A¢isindan Bir Tehdit Olusabilecegini Diisliniiyorum

Katilimcinin Kesinlikle Kesinlikle
Pozisyonu Katimtyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katilryorum Toplam

gi;“ Wz 0373 (14) | %3898 (23) | %1525 (9) | %1864 (11) | %339 (2) %100 (59)
Astsubay %17,69 (23) | %43,08 (56) | %18,46 (24) | %14,62 (19) | %6,15 (8) %2100 (130)
Subay %10,42 (5) | %4583 (22) | %25,00(12) | %14,58 (7) | %417 (2) %100 (48)
Ust Subay %14,29 (1) %71,43 (5) %0,0(0) | %14,29(1) | %0,0(0) %100 (7)
General %3333 (1) | %66,67(2) %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.
Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin yanlis
programlanmas1 veya hatali islemesi durumunda kamu giivenligi acisindan bir tehdit

olusabilecegini diisiiniiyorum" ifadesine iliskin inanglarin1 gostermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin kiigiik bir kismi
"Katiliyorum" ve daha az bir kismu "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini vermistir.
Toplamda diisiik bir tehdit algisi vardir. Ancak, onemli bir kismi "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve daha biiyiik bir kismi "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki bazi
personelin robotlarin yanlis programlanmasi veya hatali islemesinin kamu giivenligi
acisindan tehdit olusturmayacagini diisiindiigiinii gostermektedir. Kayda deger bir oran

da kararsizdir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin kii¢lik bir kismi1 "Katiliyorum" ve daha az bir

kismu "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek diisiik bir tehdit algis1 gdstermektedir. Ancak,
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onemli bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve daha biiyiik bir kismi "Katilmiyorum"
diyerek, bu riitbede de bazi personelin tehdit algisina katilmadigini gostermektedir.

Onemli bir oran da kararsizdir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin kiigiik bir kismi "Katiliyorum" ve daha az bir
kism1 "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek diisitk bir tehdit algis1 gdstermektedir. Bu
ritbede, dortte bir oraninda kararsiz olanlar, teknolojinin tehdit olusturup
olusturmayacag1 konusunda ciddi bir belirsizlik oldugunu isaret eder. Kiiciik bir grup

"Kesinlikle Katilmiyorum" ve biiyiik bir kismi "Katilmiyorum" demistir.

Ust Subaylar arasinda, katilmcilarin kiigiik bir kismi "Katiliyorum" cevabi

vermistir ve "Kesinlikle Katiliyorum" diyen kimse yoktur. Biiylik bir kismi
"Katilmiyorum" ve bir kismi "Kararsizim" diyerek, bu riitbede robotlarin yanlis
programlanmasi veya hatali islemesi durumunda kamu giivenligi agisindan tehdit

olusturmayacagina dair daha yiiksek bir giiven oldugunu gostermektedir.

Generaller arasinda, "Katiliyorum" veya "Kesinlikle Katiliyorum" cevabini veren

kimse yoktur. Ancak, icte biri "Kesinlikle Katilmiyorum" ve kalan kismi
"Katilmiyorum" diyerek, bu riitbede robotlarin kamu giivenligi acisindan tehdit

olusturmayacagina dair yiiksek bir giiven oldugunu gostermektedir.

Tablo 27. Robotlarin Suglulara Kars1 Asir1 Gii¢ Kullanabileceginden Endise Ediyorum

Katilimcinin Kesinlikle Katilmivorum | Kararsizim | Katilivo Kesinlikle Toplam
Pozisyonu Katilmiyorum miyord rarsizt Hiyorum katiliyorum P

lé\z/;n Iz %6,78 (4) %23,73 (14) | %27,12 (16) | %35,59 (21) | %6,78 (4) %100 (59)
Astsubay %4,62 (6) %26,92 (35) %44,4 (24) | %18,46 (50) | %11,6 (15) %100 (130)
Subay %12,50 (6) %16,67 (8) %27,08 (13) | %27,08 (13) | %16,67 (8) %100 (48)
Ust Subay %14,29 (1) %42,86 (3) %0,0 (0) %42,86 (3) %0,0 (0) %100 (7)
General %33,33 (1) %0,0 (0) %33,33 (1) %33,33 (1) %0,0 (0) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayim1 temsil eder.

Verilen tablo, farkl: riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin suglulara kars:

asirt  glic kullanabileceginden endise ediyorum" ifadesine iligkin inanglarinm

gostermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin tigte birinden fazlasi
"Katiliyorum" cevabini verirken, kiigiik bir kismi1 "Kesinlikle Katiliyorum" demistir.

Toplamda oOnemli bir endise oram1 vardir. Ancak, kiiciik bir grup "Kesinlikle
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Katilmiyorum" ve dortte birinden fazlasi "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki bazi
personelin robotlarin agir1 gii¢ kullanimi konusunda endise duymadigini gostermektedir.

Dortte bir oraninda kararsiz olanlar da dikkate degerdir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin beste biri "Katiliyorum" ve daha az bir kismi
"Kesinlikle Katiltyorum" diyerek diisiik bir endise oran1 gostermektedir. Ancak, kiiglik
bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve dortte biri "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbede de
bazi personelin endise algisina katilmadigin1 gostermektedir. Ayrica, yariya yakini

kararsiz olanlar da bulunmaktadar.

Subaylar arasinda, katilimcilarim dortte biri "Katiliyorum" ve altida biri
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek orta diizeyde bir endise orani gostermektedir. Bu
riitbede dortte bir oraninda kararsiz olanlar, teknolojinin asir1 giic kullanip
kullanmayacag1 konusunda ciddi bir belirsizlik oldugunu isaret eder. Kiiciik bir grup

"Kesinlikle Katilmiyorum" ve altida biri "Katilmryorum" demistir.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarn énemli bir kismi "Katiliyorum" cevabi
vermistir ve "Kesinlikle Katiliyorum" diyen kimse yoktur. Yaris1 "Kararsizim" diyerek,
bu riitbede robotlarin asir1 giic kullanimi konusunda ciddi belirsizlikler oldugunu

gostermektedir.

Generaller arasinda, katilimeilarin tigte biri "Katiliyorum" ve tigte biri "Kesinlikle

Katilmiyorum" diyerek karigik bir endise ve giiven algis1 gdstermektedir.

Tablo 28. Robotlarin Giivenlik Sistemlerine Siber Saldirilar I¢in Bir A¢ik Yaratacagina

Inantyorum

Katilimeinin Kesinlikle Kesinlikle

Pozisyonu | Katilmryorum Katiliyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
85;“ WVZ | go11(8) | %250 (24) | %31,5(17) | %23.8(10) | %0,0 (0) %100 (59)
Astsubay %44,7 (17) | %55,2 (53) | %53,7(29) | %500 (21) | %588 (10) 96100 (130)
Subay %263 (10) | %135(13) | %148(8) | %238(10) | %412 (7) %100 (48)
Ust Subay %2,6 (1) %6,3 (6) %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %100 (7)
General %5,3 (2) 90,0 (0) %1,9 (1) %2,4 (1) %0,0 (0) 9100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger ylizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.

Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin giivenlik

sistemlerine siber saldirilar icin bir acik vyaratacagina inaniyorum" ifadesine iliskin
y y

inanglarini gostermektedir.
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Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin kiigiik bir kismi
"Katiliyorum" cevabini verirken, énemli bir kismi "Kararsizim" demistir. Toplamda
diisiik bir endise oran1 vardir. Ancak, kii¢iik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve biiyiik
bir kism1 "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki bazi personelin robotlarin siber saldirilar

icin bir agik yaratacagina inanmadigini gostermektedir.

Astsubaylar arasinda, katilimeilarin kiigiik bir kismi1 "Katiliyorum" ve az bir kismi
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek diisiik bir endise oran1 gostermektedir. Ancak, kiigiik
bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve biiyiik bir kismi1 "Katilmiyorum" diyerek, bu
rlitbede de bazi personelin endise algisina katilmadigin1 géstermektedir. Ayrica, onemli

bir oran da kararsizdir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin beste biri "Katiliyorum" ve daha az bir kismi
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek orta diizeyde bir endise orani gdstermektedir. Bu
rlitbede 6nemli bir oran kararsiz olup, teknolojinin siber saldirilar i¢in bir agik olusturup
olusturmayacagi konusunda ciddi bir belirsizlik oldugunu isaret eder. Kiigiik bir grup

"Kesinlikle Katilmiyorum" ve daha biiyiik bir kismi "Katilmiyorum" demistir.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarin énemli bir kismi "Katiliyorum" diyerek
yiiksek bir endise oram1 gostermektedir. Ancak, "Kesinlikle Katiliyorum" diyen kimse
yoktur ve énemli bir oran "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbede robotlarin siber saldirilar

i¢in bir acik yaratmayacagina dair bir giiven oldugunu gostermektedir.

General: Generaller arasinda, katilimcilarin bir kismu "Katiliyorum" ve biiyiik bir
kismi "Kesinlikle Katilmiyorum" diyerek yiiksek bir giiven orani gdstermektedir. Bu
riitbede robotlarin kamu giivenligi acisindan tehdit olusturmayacagina dair yiiksek bir

giiven oldugunu gostermektedir.
Genel Politika Alan1 ve Teknoloji

Tablo 29. Robot Teknolojilerinin, Gelecekteki Kamu Giivenligi Politikalarinda Gelisen
Teknoloji ile Birlikte Daha Onemli Bir Rol Alacagina inantyorum

Katilimcinin Kesinlikle Katilmivorum | Kararsizi Katilivo Kesinlikle Toplam
Pozisyonu | Katilmiyorum Ly rarstzim tiyorum Katiltyorum P

gi;“ WUz g 69 (1) %847 (5) | %2373 (14) | %49,15 (29) | %16,95(10) | 9100 (59)
Astsubay %4,62 (6) %1,54 (2) %5,38 (7) | %26,92 (35) | %41,54 (54) | %100 (130)
Subay %0,0 (0) %8,33 (4) %4,17 (2) | %50,00 (24) | %37,50 (18) %100 (48)
Ust Subay %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %57,17 (4) | %42,86 (3) %100 (7)
General %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %33,33 (1) | %66,67 (2) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.
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Verilen tablo, farkl riitbelerdeki giivenlik personelinin "robot teknolojilerinin,
gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda gelisen teknoloji ile birlikte daha 6nemli bir

rol alacagina inaniyorum" ifadesine iliskin inanglarin1 géstermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin yariya yakini
"Katiliyorum" cevabini verirken, beste biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Toplamda
yiiksek bir destek oran1 vardir. Ancak, kii¢ilik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve biraz
daha biyiik bir kismi "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki bazi personelin robot
teknolojilerinin gelecekteki roliine dair siipheleri oldugunu gostermektedir. Dortte bir

oraninda kararsiz olanlar da dikkate degerdir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin dortte biri "Katillyorum" ve {igte biri
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir destek oran1 gostermektedir. Ancak, kiiciik
bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve daha az bir kismi "Katilmiyorum" diyerek, bu
riitbede de bazi personelin siiphelerini gostermektedir. Az sayida kararsiz olanlar da

bulunmaktadir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin yaris1 "Katiliyorum" ve {igte birinden fazlasi
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek ¢ok yiiksek bir destek orani1 gostermektedir. Bu riitbede
"Kesinlikle Katilmiyorum" diyen kimse yoktur ve "Katilmiyorum" orani diisliktiir. Az
sayida kararsiz olanlar, bu riitbede robot teknolojilerinin gelecekteki roliine dair biiylik

Olciide gliven oldugunu gdstermektedir.

Ust Subaylar arasinda, katilimcilarm yaridan fazlasi "Katiliyorum" ve kalan kismi
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek tam bir destek orani gostermektedir. Bu riitbede
"Kesinlikle Katilmiyorum", "Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyen kimse olmamasi,

robot teknolojilerinin gelecekteki roliine dair yiiksek bir gliven oldugunu gostermektedir.

Generaller arasinda, katilimecilarin iigte biri "Katiliyorum" ve diger kismi
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir destek orami gostermektedir. Bu bulgu,

generallerin bu konuda oldukga olumlu bir tutum sergiledigini gostermektedir.

Tablo 30. Gelisen Robot Teknolojisinin, Kamu Giivenligi Politikalarinin Gelistirilmesine Aktif
Bir Katki Saglayacagina Inaniyorum

Katilimeinin Kesinlikle Kesinlikle

Pozisyonu Katilmiyorum Katilmiyorum | Kararsizim Katiliyorum Katilryorum Toplam
85;" Iz %0,0 (0) %20,34 (12) | %42,37 (25) | %37,29(22) | 9%0,0 (0) %100 (59)
Astsubay %3,08 (4) %3,08 (4) %20,00 (26) | %44,62 (58) | %36,92 (48) | %100 (130)
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Tablo 30 (Devam). Gelisen Robot Teknolojisinin, Kamu Giivenligi Politikalarinin
Gelistirilmesine Aktif Bir Katki Saglayacagina Inaniyorum

Katll'lmcmm Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim Katilryorum Kesinlikle Toplam
Pozisyonu Katilmiyorum Katiliyorum

Subay %4,17 (2) %0,0 (0) %12,50 (6) %37,50 (18) | %45,83 (22) %100 (48)

Ust Subay %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %85,71 (6) %14,29 (1) %100 (7)

General %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %0,0 (0) %100 (3) %100 (3)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.

Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "gelisen robot

teknolojisinin, kamu giivenligi politikalarinin ~ gelistirilmesine  aktif bir katki

saglayacagina inantyorum" ifadesine iliskin inanglarini géstermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin tigte birinden fazlasi
"Katiliyorum" cevabint verirken, "Kesinlikle Katiliyorum" diyen kimse yoktur.
Toplamda diisiik bir destek orani vardir. Ancak, beste biri "Katilmiyorum" ve neredeyse
yarist "Kararsizim" diyerek, bu riitbedeki personelin onemli bir kisminin robot
teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarina aktif katki saglayacagina dair siipheleri

oldugunu gostermektedir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin yaridan fazlasi "Katiliyorum" ve iicte
birinden fazlas1 "Kesinlikle Katiltyorum" diyerek yiiksek bir destek oran1 gostermektedir.
Ancak, kiigiik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbede

de bazi personelin siiphelerini gostermektedir. Kayda deger bir oran da kararsizdir.

Subaylar arasinda, katilimcilarin iicte biri "Katiliyorum" ve yaridan fazlasi
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek ¢ok yiiksek bir destek oran1 gostermektedir. Bu riitbede
"Kesinlikle Katilmiyorum" diyen kimse yoktur ve "Katilmiyorum" orani sifirdir. Az
sayida kararsiz olanlar, bu riitbede robot teknolojilerinin gelecekteki roliine dair biiytlik

Olciide gliven oldugunu gdstermektedir.

Ust Subaylar arasinda, katilimeilarm biiyiik bir kismi "Katiliyorum" ve geri kalan
kismi "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek tam bir destek orani gostermektedir. Bu riitbede
"Kesinlikle Katilmiyorum", "Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyen kimse olmamasi,

robot teknolojilerinin gelecekteki roliine dair yiliksek bir gliven oldugunu gostermektedir.

Generaller arasinda, tiim katilimcilar "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek tam bir
destek gostermistir. Bu bulgu, generallerin bu konuda tam bir giiven duydugunu

gostermektedir.
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Tablo 31. Robotlarin Giivenligi Saglama Ve Koruma Gorevlerinde Insanlar Kadar Etkili
Olacagima inantyorum

Katilimcinin Kesinlikle Katilmi m | Kararsizim Katils m Kesinlikle Toplam
Pozisyonu | Katilmiyorum yoru s yoru katiliyorum P

gi;“ WUZ | g5 08(3) | %40,68 (24) | %3220 (19) | %1864 (11) | %339(2) | %100 (59)
Astsubay %462 (6) | %28,46 (37) | 27,60(36) | %24,62(32) | %6,92(9) | %100 (130)
Subay %6,25 (3) | %22,92 (11) | %18,75(9) | %3542 (17) | %16,67(8) | 9100 (48)
Ust Subay %1429 (1) | %57,14(4) | %2857 (2) %0,0 (0) %0,0 (0) %100 (7)
General %33,33 (1) %0,0 (0) %0,0 (0) %3333 (1) | %333 (1) %100 (3)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
Verilen tablo, farkli riitbelerdeki giivenlik personelinin "robotlarin giivenligi
saglama ve koruma gorevlerinde insanlar kadar etkili olacagina inantyorum" ifadesine

iligkin inanglarin1 géstermektedir.

Uzman Jandarma ve Uzman Cavus riitbesinde, katilimcilarin beste birinden azi
"Katiliyorum" cevabini verirken, ¢ok az bir kismi "Kesinlikle Katiliyorum" demistir.
Toplamda diisiik bir destek oran1 vardir. Ancak, kiigiik bir grup "Kesinlikle
Katilmiyorum" ve dnemli bir kismi1 "Katilmiyorum" diyerek, bu riitbedeki personelin
Oonemli bir kisminin robotlarin glivenligi saglama ve koruma goérevlerinde insanlar kadar
etkili olacagina inanmadigimi gostermektedir. Ugte bir oraninda kararsiz olanlar da

dikkate degerdir.

Astsubaylar arasinda, katilimcilarin dortte birinden azi "Katiliyorum" ve az bir
kism1 "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek diisiik bir destek orani gostermektedir. Ancak,
kiiglik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve dortte biri "Katilmiyorum" diyerek, bu
riitbede de bazi personelin siiphelerini gostermektedir. Dortte bir oraninda kararsiz

olanlar da bulunmaktadir.

Subaylar arasinda, katilimeilarin {igte birinden fazlas1 "Katiliyorum" ve altida biri
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek orta diizeyde bir destek orani gostermektedir. Bu
riitbede beste bir oraninda kararsiz olanlar, robotlarin bu gorevlerde etkili olup
olmayacag1 konusunda ciddi bir belirsizlik oldugunu isaret eder. Kiigliik bir grup

"Kesinlikle Katilmiyorum" ve beste birinden fazlasi "Katilmiyorum" demistir.

Ust Subaylar arasinda, "Katiliyorum" veya "Kesinlikle Katiltyorum" diyen kimse

yoktur. Kiigtik bir grup "Kesinlikle Katilmiyorum" ve yarisindan fazlas1 "Katilmiyorum"
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diyerek, bu riitbede robotlarin giivenligi saglama ve koruma gorevlerinde etkili

olmayacagina dair gii¢lii bir inanc1 gostermektedir. Dortte bir oraninda kararsiz olanlar

da dikkate degerdir.

Generaller arasinda, katilimcilarin {icte biri "Katiliyorum" ve diger iicte biri

"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek yiiksek bir destek orani gostermektedir. Bu bulgu,

generallerin robotlarin giivenligi saglama ve koruma gorevlerinde etkili olabilecegine

dair giiclii bir inanca sahip oldugunu gostermektedir.

6.2. CINSIYETE GORE BULGULAR

Robotlar, Giivenlik Politikalarinin Uygulanmasinda Etkinligi Artirir Hipotezi

Tablo 32. Robotlarin Daha Aktif Kullanimiyla Sug Oranlarinin Azalacagina inanryorum

Kat_lhrflcn‘{m R le Katilmiyorum | Kararsizim Katiliyorum KesigliHle Toplam
Cinsiyeti Katilmiyorum Katiliyorum

Kadin 0,0% (0) 50,0% (4) 12,5% (1) 25,0% (2) 12,5% (1) 100,0% (8)

Erkek 5,9% (14) 17,6% (42) 15,9% (38) 42,7% (102) 18,0% (43) 100,0% (239)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

"

Tablo, katilimcilarin " robotlarin daha aktif kullanimiyla su¢ oranlarinin
azalacagma" dair inanglarini cinsiyete gore gostermektedir. Kadin katilimcilar arasinda,
"Kesinlikle  Katilmiyorum"  diyen  bulunmamaktadir.  Katilimcilarin  yarisi
"Katilmiyorum" demistir. Kadin katilimcilarin sekizde biri "Kararsizzim" demis, dortte
biri "Katiliyorum" demistir. Sekizde biri ise "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu
bulgular, kadin katilimcilar arasinda robotlarin su¢ oranlarini azaltacagina dair temkinli
bir yaklasim oldugunu gostermektedir. Erkek katilimcilar arasinda "Kesinlikle
Katilmiyorum" diyenlerin orani diisiik bir seviyededir. Erkek katilimcilarin beste biri
"Katilmiyorum" demistir. Erkek katilimcilarin altida biri "Kararsizim" demis, yariya
yakini "Katiliyorum" demistir. Erkek katilimeilarin beste biri "Kesinlikle Katiliyorum"
demistir. Bu bulgular, erkek katilimcilar arasinda robotlarin su¢ oranlarini azaltacagina

dair giiclii bir inang¢ oldugunu gostermektedir.

Tablo 33. Robotlarm Kolluk Gérevlilerine Yardim Ederek Onlarin s Yiikiinii Hafifletecegine

Inanryorum
Katilimcinin Kesinlikle Kesinlikle
Cinsiyei Katimtyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
Kadmn 0,0% (0) 0,0% (0) 0,0% (0) 87,5% (7) 12,5% (1) 100,0% (8)
Erkek 4,6% (11) 15,1% (36) 12,1% (29) | 44,4% (106) | 23,8% (57) 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, katilimcilarin "robotlarin kolluk gorevlilerine yardim ederek onlarin is
yiikiinii hafifletecegine" dair inanglarini cinsiyete gore gostermektedir. Kadin katilimcilar
arasinda bu goriise inananlarin tamami, biiyliik Olglide destekleyici bir tutum
sergilemektedir. Kadin katilimcilarin sekizde yedisi bu goriise katilmakta ve sekizde biri
kesinlikle katilmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha gesitli goriisler mevcuttur.
Erkek katilimcilarin yedide biri bu goriise katilmamakta, yirmide biri kesinlikle
katilmamaktadir. Bununla birlikte, erkek katilimcilarin yaklasik sekizde biri kararsiz

kalmakta, yariya yakini bu goriise katilmakta ve dortte biri kesinlikle katilmaktadir.

Tablo 34. Robotlarin Gelisen Teknolojiler ile Birlikte Onleyici Kolluk Ve Adli Hizmetlerinde
Aktif Kullanilacagma Inaniyorum

Katilimeilarin Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Cinsiyeti Katilmiyorum Katiliyorum

Kadin 0.0% (0) 0.0% (0) 0.0% (0) 87.5% (7) 125% (1) | 100.0% (8)

Erkek 5.4% (13) 13.0% (31) 15.5% (37) | 41.8% (100) | 23.4% (56) | 100.0% (239)

Toplam 100.0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez igindeki deger ise saytm1 temsil eder.

Tablo, katilimecilarin "gelisen teknolojiler ile birlikte Onleyici kolluk ve adli
hizmetlerinde aktif kullanilacagina" dair inanglar1 gostermektedir. Kadin katilimcilar
arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum", "Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyen
bulunmamaktadir. Kadin katilimcilarin biiylik ¢ogunlugu "Katiliyorum" demis, kiigiik bir
kismi ise "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu bulgular, kadin katilimcilar arasinda
robotlarin onleyici kolluk ve adli hizmetlerde aktif kullanilacagina dair giiglii bir inang
oldugunu gostermektedir. Erkek katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum"
diyenlerin orani distiktiir. Erkek katilimcilarin onda biri "Katilmiyorum" demistir. Erkek
katilimcilarin altida biri "Kararsizim" demis, yaridan fazlast "Katiliyorum" demistir.
Erkek katilimcilarin dortte biri ise "Kesinlikle Katiltyorum" demistir. Bu bulgular, erkek
katilimcilar arasinda da robotlarin  Onleyici kolluk ve adli hizmetlerde aktif

kullanilacagina dair giiclii bir inan¢ oldugunu gdstermektedir.

Tablo 35. Robotlarin Kullanimiyla Uyap Kaydi Olan Sahislarin Daha Kolay Tespit Edilecegini

Inaniyorum
Katilimeinin Kesinlikle Kesinlikle
Cinsiyeti Katimtyorum Katilmiyorum | Kararsizim Katiliyorum Katiliyorum Toplam
Kadin 0,0% (0) 0,0% (0) 0,0% (0) 50,0% (4) 50,0% (4) 100,0% (8)
Erkek 4,6% (11) 6,7% (16) 10,9% (26) 45,2% (108) 32,6% (78) | 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yilizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, katilimcilarin "robotlarin kullanimiyla UYAP kaydi olan sahislarin daha
kolay tespit edilecegine" dair inanglarini cinsiyete gore incelemektedir. Kadin
katilimcilar bu konuda tam bir fikir birligi gostermislerdir. Kadin katilimeilarin yarisi bu
gorlise katilmakta, diger yarisi ise tamamen desteklemektedir. Kadinlar arasinda higbir
kararsizlik veya ret ifadesi bulunmamaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha ¢esitli
goriisler bulunmaktadir. Erkeklerin yaklagik yaris1 bu goriise katilmakta, {igte biri ise
tamamen desteklemektedir. Erkek katilimcilar arasinda kararsizlik orani yaklasik onda

birdir. Bu fikre katilmayan erkeklerin orani ise on bes kisiden birine tekabiil etmektedir.

Tablo 36. Robotlarin Kullanimiyla Sug Qrgﬁtlerinin Olusumunun Daha Zor Gergeklesecegine

Inantyorum
Katilimemin Kesinlikle Kesinlikle
Cinsiyeti Katilmiyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
Kadin 0,0% (0) 25,0% (2) 0,0% (0) 37,5% (3) 37,5% (3) 100,0% (8)
Erkek 7,1% (17) 19,7% (47) 26,8% (64) 26,8% (64) | 20,1% (48) 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin kullanimiyla su¢ orgiitlerinin olusumunun daha
zor gerceklesecegine" dair inanglarini cinsiyetlerine gore gostermektedir. Kadin
katilimcilar arasinda bu gériise katilmayan dortte biri bulunmakta, kadinlarin yarisindan
biraz fazlasi (ii¢ kisi) bu goriise katilmakta ve diger ii¢ kisi ise tamamen desteklemektedir.
Erkek katilimcilar arasinda ise, yaklasik beste biri bu goriise katilmamakta, dortte biri bu

goriise katilmakta ve beste biri tamamen desteklemektedir. Erkeklerde kararsizlik orani

ise yaklasik dortte bir oraninda olup, oldukga yiiksektir.

Robotlar, Giivenlik Giigleri i¢in Riskleri Azaltir Hipotezi

Tablo 37. Robotlar Sayesinde Kolluk Kuvvetlerinin Daha Fazla Giivende Olacagina

Inantyorum
Katilimcinin Kesinlikle Kesinlikle
Cinsiyeti Katilmtyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
Kadimn 0,0% (0) 0,0% (0) 0,0% (0) 75,0% (6) 25,0% (2) 100,0% (8)
Erkek 4,2% (10) 15,1% (36) 14,2% (34) | 43,5% (104) | 23,0% (55) 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin kolluk kuvvetlerinin daha fazla glivende olmasini
saglayacagina" dair inanglarin1 cinsiyete gore gostermektedir. Kadin katilimcilarin
tamami, bu fikri desteklemektedir, herhangi bir kararsizlik ya da ret gorisi

bulunmamaktadir. Erkekler arasinda ise katilimcilarin yarisi bu fikri desteklerken, dortte
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biri tamamen desteklemektedir. Bununla birlikte, erkek katilimcilarin yaklasik altida biri

bu konuda kararsizlik yasamaktadir. Erkek katilimecilar arasinda bu fikre katilmayanlarin

orani ise yaklasik yedide birdir.

Tablo 38. Robotlarin Kolluk Kuvvetleri Tarafindan Kullanimiyla Ortaya Cikabilecek Silahli
Saldir;, Bomba Imhasi vb. Durumlarda Yasamsal Riskleri Azalttigim Diisiiniiyorum

Ké[il::;?;égm K;ifli?;icl)(l!sm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁflslilr;l(ill'(lllfn Toplam
Kadin 0,0% (0) 0,0% (0) 0,0% (0) 75,0% (6) 25,0% (2) 100,0% (8)
Erkek 3,8% (9) 4,2% (10) 7,5% (18) | 39,3% (94) | 45,2% (108) 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez iindeki deger ise saytm temsil eder.

Tablo, katilimcilarin cinsiyetlerine gore "robotlarin kolluk kuvvetleri tarafindan
kullanilmastyla silahli saldiri, bomba imhasit gibi durumlarda yasamsal risklerin
azalacagmi" diistinme durumlarini géstermektedir. Kadin katilimcilar bu fikri biiytik bir
cogunlukla desteklemektedir. Kadin katilimeilarin dortte licii bu goriise katilmakta, dortte
biri ise tamamen katilmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise bu goriise yonelik destek
daha yiiksek bir cesitlilik gostermektedir. Erkeklerin yaklasik beste ikisi bu goriise
katilmakta, yariya yakini ise tamamen katilmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda
kararsizlik orami yaklasik onda birdir. Bu fikre katilmayan erkeklerin orani ise yirmide

bir olarak goriilmektedir.

Tablo 39. Robotlarin Afetlerin Arama Ve Kurtarma Safhasinda Aktif Ve Etkili
Kullanilabilecegini Diisliniiyorum

Kactllrl:;];éﬁm K;ﬁirilr:;/icl)(llﬁm Katilmiyorum Kararsizim Katiliyorum K};flslilgggfn Toplam
Kadin 0,0% (0) 0,0% (0) 12,5% (1) 75,0% (6) 12,5% (1) 100,0% (8)
Erkek 2,1% (5) 2,5% (6) 15,5% (37) 47,3% (113) | 28,9% (69) | 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin afetlerin arama ve kurtarma safhasinda aktif ve
etkili kullanilabilecegine" dair inanglarim1 cinsiyete gore gostermektedir. Kadin
katilimcilar arasinda bu goriise katilmayan veya tamamen katilmayan kimse
bulunmamaktadir. Kadin katilimcilarin sekizde biri kararsiz kalmakta, dortte {icli bu
goriise katilmakta ve sekizde biri ise tamamen desteklemektedir. Erkek katilimcilar
arasinda ise daha cesitli goriisler mevcuttur. Erkeklerin yirmide biri bu goriise

katilmamakta, yirmide biri ise tamamen katilmamakta, yaklasik altida biri kararsiz
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kalmakta, yariya yakini bu gorlise katilmakta ve iicte birinden fazlasi ise tamamen

desteklemektedir.

Robotlar, Giivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizli ve Etkili

Tepki Verilmesini Saglar Hipotezi

Tablo 40. Robotlarla Calismay1 Giivenli Buluyorum.

Kat_lhn_lcm_ln Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Cinsiyeti Katilmryorum Katiltyorum

Kadin 0,0% (0) 0,0% (0) 50,0% (4) 37,5% (3) 12,5% (1) 100,0% (8)

Erkek 3,8% (9) 18,4% (44) 31,4% (75) 38,5% (92) 7,9% (19) 100,0% (239)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez igindeki deger ise saytm1 temsil eder.

Tablo, katilimecilarin "robotlarla calismay1 giivenli bulduklarma" dair inanglarin
cinsiyete gore gostermektedir. Kadin katilimcilar arasinda kararsizlik orani yar1 yariya
olup, kadmlarin iicte biri bu fikre katilmakta ve sekizde biri ise tamamen
desteklemektedir. Kadin katilimeilar arasinda bu goriise kesinlikle katilmayan ya da
katilmayan kimse bulunmamaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha ¢esitli goriisler
bulunmaktadir. Erkeklerin iicte birinden fazlasi kararsiz, yaklasik dortte biri bu goriise
katilmakta ve beste biri ise tamamen desteklemektedir. Erkeklerde bu goriise
katilmayanlarin oran1 beste birine yakin olup, kesinlikle katilmayanlarin orani ise yirmide

birdir.

Tablo 41. Robotlarin Kriz Veya Acil Durumlar Sirasinda Daha Rasyonel Kararlar Vererek
Etkili Bir Sekilde Performans Gosterecegine Giliveniyorum.

Kat_llm_lmn_m Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Cinsiyeti Katilmiyorum Katiliyorum

Kadin 0,0% (0) 37,5% (3) 12,5% (1) 50,0% (4) 0,0% (0) 100,0% (8)

Erkek 5,0% (12) 24,3% (58) 28,9% (69) | 34,3% (82) 7,5% (18) 100,0% (239)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin kriz veya acil durumlar sirasinda daha rasyonel
kararlar vererek etkili bir sekilde performans gdsterecegine" dair inanglarini cinsiyete
gore gostermektedir. Kadin katilimcilarin tigte biri bu goriise katilmamakta, sekizde biri
kararsiz kalmakta ve yaris1 bu goriise katilmaktadir. Kadin katilimcilar arasinda bu goriise
tamamen katilan veya tamamen katilmayan kimse bulunmamaktadir. Erkek katilimcilar
arasinda ise daha cesitli goriisler mevcuttur. Erkeklerin yaklagik dortte biri bu goriise

katilmamakta, {igte biri kararsiz kalmakta ve tigte birinden fazlast bu goriise
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katilmaktadir. Erkeklerde bu goriise tamamen katilanlarin oran1 yaklasik onda bir ve

tamamen katilmayanlarin oran1 yirmide birdir.

Robotlar Toplumsal Gozetim ve izlemede Etik Degerler Agisindan Yeni Zorluklar

Ortaya Cikarir Hipotezi
Tablo 42. Robotlarin Kamu Giivenligi Alaninda Kullanilmasini Bir Tehdit Olarak Goriiyorum
Katilimemnin Kesinlikle Kesinlikle
Cinsiyeti Katilmtyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
Kadimn 0,0% (0) 0,0% (0) 50,0% (4) | 125% (1) | 37.5% (3) 100,0% (8)
Erkek 4,2% (10) 13,0% (31) | 26,8% (64) | 38,5% (92) | 17,6% (42) | 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimeilarin "robotlarin kamu giivenligi alaninda kullanilmasini bir tehdit

olarak gordiiklerine" dair inanglarini cinsiyete gore gostermektedir. Kadin katilimcilar
arasinda bu goriise katilmayan veya kesinlikle katilmayan kimse bulunmamaktadir.
Kadin katilimcilarin yaris1 kararsiz kalmakta, sekizde biri bu goriise katilmakta ve ligte
biri ise kesinlikle desteklemektedir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha gesitli goriisler
mevcuttur. Erkeklerin yaklasik yedide biri bu goriise katilmamakta, yirmi beste biri
kesinlikle katilmamakta, dortte biri kararsiz kalmakta, beste ikisi bu goriise katilmakta ve

beste biri ise kesinlikle desteklemektedir.

Tablo 43. Kamu Giivenliginde Kullanilacak Olan Robotlarin KVK Kurallarin [hlal Edecegini

Diistiniiyorum.
Katilimcinin Kesinlikle Kesinlikle
Cinsiyeti Katilmiyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
Kadin 0.0% (0) 0.0% (0) 25.0% (2) 25.0% (2) 50.0% (4) 100.0% (8)
Erkek 5.9% (14) 19.0% (45) 30.9% (74) | 28.9% (69) 15.1% (36) 100.0% (239)
Toplam 100.0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "kamu giivenliginde kullanilacak olan robotlarin KVK
kurallarini ihlal edecegini diisiindiiklerine" dair inanglarini cinsiyete gore gostermektedir.
Kadin katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" ve "Katilmiyorum" diyen
bulunmamaktadir. Kadin katilimcilarin dortte biri "Kararsizim", dortte biri "Katiliyorum"
ve yarist "Kesinlikle Katiltyorum" demistir. Bu bulgular, kadin katilimcilar arasinda
robotlarin KVK kurallarini ihlal edebilecegi endisesinin gii¢lii oldugunu gostermektedir.
Erkek katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin orani diisiiktiir. Erkek
katilimcilarin  beste biri "Katilmiyorum" demistir. Erkek katilimeilarin {igte biri

"Kararsizim", iigte biri "Katiliyorum" ve beste biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu
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bulgular, erkek katilimcilar arasinda da robotlarin KVK kurallarini ihlal edebilecegine

dair endisenin var oldugunu gostermektedir.

Tablo 44. Robotlarin Yanlis Programlanmasi Veya Hatali Islemesi Durumunda Kamu

Giivenligi Ac¢isindan Bir Tehdit Olusabilecegini Diisliniiyorum

K?:tilk;?;égm Kzﬁfril?;/i(l)(:im Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁfﬂggﬁfn Toplam

Kadin 0,0% (0) 0,0% (0) 37,5% (3) 50,0% (4) 12,5% (1) 100,0% (8)
Erkek 18,4% (44) 35,1% (84) 18,4% (44) | 14,3% (34) 13,8% (33) 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin yanlis programlanmasi veya hatali islemesi
durumunda kamu giivenligi agisindan bir tehdit olusabilecegine" dair inanglarini cinsiyete
gore gostermektedir. Kadin katilimeilar arasinda bu goriise katilmayan veya kesinlikle
katilmayan kimse bulunmamaktadir. Kadin katilimecilarin ticte biri kararsiz kalmakta,
yarist bu goriise katilmakta ve sekizde biri ise kesinlikle desteklemektedir. Erkek
katilimcilar arasinda ise daha ¢esitli gorlisler mevcuttur. Erkeklerin ti¢te birinden fazlasi
bu goriise katilmamakta, beste biri kesinlikle katilmamakta, beste biri kararsiz kalmakta,

yedide biri bu goriise katilmakta ve yedide biri ise kesinlikle desteklemektedir.

Tablo 45. Robotlarin Suglulara Kars1 Asir1 Glig¢ Kullanabileceginden Endise Ediyorum

Katihimemin Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katilyorum Kesinlikle Toplam
Cinsiyeti Katilmiyorum Katiliyorum

Kadin 0,0% (0) 0,0% (0) 50,0% (4) 50,0% (4) 0,0% (0) 100,0% (8)

Erkek 7,5% (18) 25,1% (60) 21,9% (54) | 35,6% (88) 11,3% (27) 100,0% (239)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi temsil eder.

Tablo, katilimecilarin "robotlarin suclulara karsi asir1 giic kullanabileceginden
endise ettiklerine" dair inanclarini cinsiyete gore gostermektedir. Kadin katilimcilar
arasinda bu goriise katilmayan veya kesinlikle katilmayan kimse bulunmamaktadir.
Kadm katilimcilarin yarisi kararsiz kalmakta, diger yarisi ise bu goriise katilmaktadir.
Erkek katilimcilar arasinda ise daha ¢esitli goriisler mevcuttur. Erkeklerin dortte biri bu
goriige katilmamakta, yirmide biri kesinlikle katilmamakta, beste biri kararsiz kalmakta,

ticte birinden fazlas1 bu goriise katilmakta ve onda biri ise kesinlikle desteklemektedir.
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Tablo 46. Robotlarn Giivenlik Sistemlerine Siber Saldirilar Icin Bir Acik Yaratacagina

Inantyorum
Katilimemnin Kesinlikle Kesinlikle
Cinsiyeti Katimiyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
Kadin 12,5% (1) 0,0% (0) 37,5% (3) 50,0% (4) 0,0% (0) 100,0% (8)
Erkek 15,5% (37) 40,2% (96) 21,3% (51) | 15,9% (38) | 7,1% (17) 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin giivenlik sistemlerine siber saldirilar i¢in bir agik
yaratacagina" dair inanglarini cinsiyete gore gostermektedir. Kadin katilimcilar arasinda
bu goriise katilmayan veya kesinlikle katilmayan kimse bulunmamaktadir. Kadin
katilimcilarin sekizde biri kesinlikle katilmakta, {icte biri kararsiz kalmakta ve yaris1 bu
goriise katilmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha gesitli goriisler mevcuttur.
Erkeklerin yaklasik yaris1 bu goriise katilmamakta, altida biri kesinlikle katilmamakta,
beste biri kararsiz kalmakta, altida biri bu goriise katilmakta ve yirmide biri ise kesinlikle

desteklemektedir.
Genel Politika Alan1 ve Teknoloji

Tablo 47. Robot Teknolojilerinin, Gelecekteki Kamu Giivenligi Politikalarinda Gelisen
Teknoloji Ile Birlikte Daha Onemli Bir Rol Alacagina inantyorum

Keé[il:g?;;lim K;ﬁfri:;/i(l)(rlsm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁflslllgggfn Toplam
Kadin 0,0% (0) 0,0% (0) 0,0% (0) 75,0% (6) 25,0% (2) 100,0% (8)
Erkek 2,9% (7) 2,9% (7) 9,6% (23) | 47,3% (113) | 35,6% (85) 100,0% (239)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robot teknolojilerinin, gelecekteki kamu giivenligi
politikalarinda gelisen teknoloji ile birlikte daha 6nemli bir rol alacagina" dair inanglarin
cinsiyete gore gostermektedir. Kadin katilimcilar arasinda bu goriise katilmayan,
kesinlikle katilmayan veya kararsiz kalan kimse bulunmamaktadir. Kadin katilimcilarin
dortte iicli bu goriise katilmakta, dortte biri ise kesinlikle desteklemektedir. Erkek
katilimcilar arasinda ise daha cesitli goriisler mevcuttur. Erkeklerin yirmide biri bu goriise

katilmamakta, yirmide biri ise kesinlikle katilmamakta, yaklasik onda biri kararsiz

kalmakta, yariya yakini bu goriise katilmakta ve tigte biri kesinlikle desteklemektedir.
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Tablo 48. Gelisen Robot Teknolojisinin, Kamu Giivenligi Politikalarinin Gelistirilmesine Aktif
Bir Katki Saglayacagina Inantyorum

Kat.lhn.lcm'ln Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim Katiltyorum Kesinlikle Toplam
Cinsiyeti Katilmiyorum Katiliyorum

Kadin 0,0% (0) 0,0% (0) 25,0% (2) 50,0% (4) 25,0% (2) 100,0% (8)

Erkek 2,5% (6) 6,3% (15) 23,0% (55) 45,2% (108) 23,0% (55) | 100,0% (239)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "gelisen robot teknolojisinin, kamu giivenligi politikalarinin

gelistirilmesine aktif bir katki saglayacagina" dair inanglarin1 cinsiyete gore
gostermektedir. Kadin katilimcilar arasinda bu goriise katilmayan veya kesinlikle
katilmayan kimse bulunmamaktadir. Kadin katilimcilarin dortte biri kararsiz kalmakta,
yarist bu goriise katilmakta ve dortte biri ise kesinlikle desteklemektedir. Erkek
katilimcilar arasinda ise daha cesitli goriisler mevcuttur. Erkeklerin yaklasik yirmide biri
bu goriise katilmamakta, yirmi kisiden biri kesinlikle katilmamakta, dortte biri kararsiz

kalmakta, yariya yakini bu goriise katilmakta ve dortte biri kesinlikle desteklemektedir.

Tablo 49. Robotlarin Giivenligi Saglama Ve Koruma Gorevlerinde Insanlar Kadar Etkili
Olacagina Inaniyorum

Kat_lhrflcm_m fsimlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum jesinlikle Toplam
Cinsiyeti Katilmiyorum Katiliyorum

Kadin 12,5% (1) 50,0% (4) 37,5% (3) 0,0% (0) 0,0% (0) 100,0% (8)

Erkek 5,4% (13) 34,3% (82) 26,8% (64) | 25,5% (61) 8,0% (19) 100,0% (239)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin giivenligi saglama ve koruma gorevlerinde
insanlar kadar etkili olacagina" dair inanc¢larimi cinsiyete gore gostermektedir. Kadin
katilimcilar arasinda bu goriise katilan veya kesinlikle katilan kimse bulunmamaktadir.
Kadin katilimcilarin sekizde biri kesinlikle katilmamakta, yaris1 bu goriise katilmamakta
ve licte biri kararsiz kalmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha gesitli goriisler
mevcuttur. Erkeklerin licte birinden fazlasi bu goriise katilmamakta, yirmide biri
kesinlikle katilmamakta, dortte biri kararsiz kalmakta, dortte biri bu goriise katilmakta ve

onda biri ise kesinlikle desteklemektedir.
6.3. YASA GORE BULGULAR

Robotlar, Giivenlik Politikalarinin Uygulanmasinda Etkinligi Artirir Hipotezi
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Tablo 50. Robotlarin Daha Aktif Kullanimiyla Sug Oranlarinin Azalacagina inanryorum

Kathmerlarin Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Yast Katilmryorum Katilryorum
18-25 0,0% (0) 0,0% (0) 42,9% (3) 42,9% (3) | 14,3% (1) | 100,0% (7)
25-35 5,6% (1) 5,6% (1) 11,1% (2) 33,3% (6) | 44,4% (8) | 100,0% (18)
35-40 9,1% (7) 19,5% (15) 11,7% (9) | 37,7% (29) | 22,1% (17) | 100,0% (77)
40-47 4,3% (5) 19,8% (23) 18,1% (21) | 48,3% (56) | 9,5% (11) | 100,0% (116)
47-65+ 3,4% (1) 24,1% (7) 13,8% (4) | 345% (10) | 24,1%(7) | 100,0% (29)
Toplam 100,0% (247)
Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.
Tablo, katilimcilarin "robotlarin daha aktif kullanimiyla su¢ oranlarinin

azalacagina" dair inanglarii géstermektedir.

Katilimcilarin Yast 18-25: Bu yas grubundaki katilimcilarin higbirinin "Kesinlikle
Katilmiyorum" veya "Katilmiyorum" seceneklerini isaretlememesi dikkat cekicidir.
Yaklasik yaris1 "Kararsizzim" demis, bu da onlarin konu hakkinda kesin bir fikre sahip
olmadigin1 gosteriyor. Diger yaris1 ise "Katiliyorum" diyerek robotlarin aktif
kullanimiyla su¢ oranlarinin azalacagina inandiklarini belirtmistir. Yedide biri bu goriise
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek gii¢lii bir destek gostermistir. Bu yas grubunun genel
olarak pozitif bir egilim gosterdigi, ancak kararsiz olanlarin oraninin yiiksek oldugu

goriilmektedir.

Katilimeilarin Yag1 25-35: Bu yas grubunda, katilimeilarin yaklagik yirmide biri
hem "Kesinlikle Katilmiyorum" hem de "Katilmiyorum" seceneklerini isaretlemistir.
Onda birinden biraz fazlasi1 "Kararsizzim" demistir, bu da bu grubun bir kisminin heniiz
kesin bir karara varmadigim1 gosterir. Katilimcilarin tigte biri "Katiliyorum" diyerek
robotlarin su¢ oranlarin1 azaltacagma inandiklarini belirtmis, yaklasik yaris1 ise
"Kesinlikle Katiliyorum" diyerek giiclii bir destek gostermistir. Bu yas grubunun biiyiik

bir ¢ogunlugunun robot teknolojilerine olumlu baktig1 goriilmektedir.

Katilimeilarin  Yasi1 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin on birde biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" ve beste biri "Katilmiyorum" diyerek olumsuz goriis
belirtmistir. Onda biri "Kararsizzim" demis, bu da bu yas grubundaki bazi katilimeilarin
konu hakkinda net bir fikir sahibi olmadigimi gosterir. Katilimcilarin {igte biri
"Katiliyorum" diyerek robotlarin su¢ oranlarini azaltacagina inandiklarini belirtmis, beste
biri ise "Kesinlikle Katiliyorum" diyerek bu goriisii giiclii bir sekilde desteklemistir. Bu
yas grubunda olumlu goriisler agir basmakla birlikte, olumsuz ve kararsiz olanlarin orani

da dikkate degerdir.
138



Katilimeilarin Yasi1 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin on altida biri

"Kesinlikle Katilmiyorum" diyerek olumsuz goriis belirtmis, beste biri ise
"Katilmiyorum" diyerek ayni sekilde olumsuz bir tutum sergilemistir. Yaklasik beste biri
"Kararsizim" diyerek net bir goriis belirtmemistir. Katilimcilarin yarisina yakini
"Katiliyorum" diyerek olumlu bir goriis belirtmis, on biri ise "Kesinlikle Katiliyorum"
diyerek bu goriisii giiglii bir sekilde desteklemistir. Bu yas grubunda olumlu goriislerin
baskin oldugu, ancak belirgin bir olumsuz ve kararsiz kitlenin de bulundugu

gozlemlenmektedir.

Katilimeilarin  Yag1 47-65+: Bu yas grubunda katilimcilarin yirmide biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" demis, dortte biri "Katilmiyorum" diyerek olumsuz bir goriis
belirtmistir. Yaklasik yedide biri "Kararsizim" demis, katilimcilarin tigte biri
"Katiliyorum" diyerek olumlu bir goriis belirtmistir. Yaklasik dortte biri ise "Kesinlikle
Katiliyorum" diyerek giiglii bir destek gostermistir. Bu yas grubunda olumlu goriislerin
belirgin oldugu, ancak kararsiz ve olumsuz goriislerin de dikkate deger bir oran

olusturdugu goriilmektedir.

Tablo 51. Robotlarin Kolluk Gorevlilerine Yardim Ederek Onlarin Is Yiikiinii Hafifletecegine

Inantyorum.

Katll;n;glarm K;ﬁfri:;/i:rlsm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁflslllgggfn Toplam
18-25 0,0% (0) 28,6% (2) 0,0% (0) 57,1% (4) 14,3% (1) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 5,6% (1) 16,7% (3) 38,9% (7) 38,9% (7) 100,0% (18)
35-40 9,1% (7) 9,1% (7) 10,4% (8) 41,6% (32) | 29,9% (23) 100,0% (77)
40-47 3,4% (4) 18,1% (21) 13,8% (16) | 48,3% (56) | 16,4% (19) 100,0% (116)
47-65+ 0,0% (0) 17,2% (5) 6,9% (2) 48,3% (14) 27,6% (8) 100,0% (29)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin kolluk gorevlilerine yardim ederek onlarin is

yiikiinii hafifletecegine " dair inanglarin1 gostermektedir.

Katilimcilarin Yasi1 18-25: Bu yas grubundaki katilimcilar arasinda "Kesinlikle

Katilmiyorum" diyen hi¢ kimse yoktur. Katilimeilarin tigte biri "Katilmiyorum" demistir.
Bu yas grubundaki hi¢ kimse "Kararsizim" segenegini isaretlememistir. Katilimeilarin
yarisindan fazlas1 "Katiliyorum" derken, yaklasik yedide biri "Kesinlikle Katiliyorum"
demistir. Genel olarak, bu yas grubunda robotlarin kolluk kuvvetlerine yardim

edebilecegine dair olumlu bir tutum gézlemlenmektedir.
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Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin yaklasik yirmide biri "Katilmiyorum" demistir. Yedide biri
"Kararsizim" demistir. Katilimcilarin dortte biri "Katiliyorum" derken, dortte biri
"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da genel olarak olumlu bir tutum

hakimdir.

Katilmeilarin  Yast 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin on birde biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" demis, on biri ise "Katilmiyorum" demistir. Onda biri
"Kararsizim" derken, katilimcilarin dortte biri "Katiliyorum" ve ticte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Katilmeilarin  Yas1 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yirmide biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, beste biri "Katilmiyorum" demistir. Yaklasik yedide
biri "Kararsizim" demis, katilimcilarin yaris1 "Katiliyorum" ve yedide biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler baskindir.

Katilimcilarin Yagi1 47-65+: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin beste biri "Katilmiyorum" demis, yedide biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin yaris1 "Katiliyorum" ve dortte biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Tablo 52. Robotlarin Gelisen Teknolojiler ile Birlikte Onleyici Kolluk Ve Adli Hizmetlerinde
Aktif Kullanilacagma Inaniyorum

Katlimetlarin Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Yast Katilmiyorum Katiliyorum
18-25 28.6% (2) 0.0% (0) 0.0% (0) 28.6% (2) 42.9% (3) 100.0% (7)
25-35 0.0% (0) 5.6% (1) 11.1% (2) 44.4% (8) 38.9% (7) 100.0% (18)
35-40 10.4% (8) 11.7% (9) 11.7% (9) 40.3% (31) | 26.0% (20) 100.0% (77)
40-47 2.6% (3) 18.1% (21) 16.4% (19) | 45.7% (53) | 17.2% (20) 100.0% (116)
47-65+ 0.0% (0) 6.9% (2) 24.1% (7) 44.8% (13) 24.1% (7) 100.0% (29)
Toplam 100.0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin gelisen teknolojiler ile birlikte dnleyici kolluk ve

adli hizmetlerinde aktif kullanilacagina " dair inang¢larini gostermektedir.

18-25 yas grubundaki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
oran1 oldukga yiiksektir. Bu yas grubunda "Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyen
katilime1 bulunmamaktadir. Katilimeilarin iigcte biri "Katiliyorum", geri kalani ise

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu bulgular, gen¢ katilimcilar arasinda robotlarin
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Onleyici kolluk ve adli hizmetlerde kullanilacagina dair karigik bir inan¢ oldugunu

gostermektedir.

25-35 yas grubundaki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
bulunmamaktadir. Bu yas grubunda "Katilmiyorum" diyenler azinliktadir. Katilimcilarin
onda biri "Kararsizim", yarisindan fazlasi "Katiliyorum", geri kalani ise "Kesinlikle
Katiliyorum" demistir. Bu bulgular, bu yas grubunda robotlarin aktif kullanilacagina dair

giiclii bir inang oldugunu gostermektedir.

35-40 yas grubundaki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orani diisiiktiir. Bu yas grubunda "Katilmiyorum" diyenlerin orani biraz daha yiiksektir.
Katilimcilarin onda biri "Kararsizim", yarisindan fazlasi "Katiliyorum", geri kalani ise

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu grupta olumlu bir tutum hakimdir.

40-47 yas grubundaki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orant oldukca diisiiktiir. Bu yas grubunda "Katilmiyorum" diyenler daha yiiksek
orandadir. Katilimcilarin altida biri "Kararsizim", yarisindan fazlas1 "Katiliyorum", geri

kalani ise "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu grupta da olumlu bir tutum hakimdir.

47-65 yas grubundaki katilimcilar arasinda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
bulunmamaktadir. Bu yas grubunda "Katilmiyorum" diyenler azinliktadir. Katilimcilarin
dortte biri "Kararsizim", yarisindan fazlas1 "Katiliyorum", geri kalani ise "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu grupta olumlu bir tutum gortilmektedir.

Tablo 53. Robotlarin Kullanimiyla Uyap Kaydi Olan Sahislarin Daha Kolay Tespit Edilecegini

Inaniyorum
Katll;(n;;::larm K;ﬁi?}'j;'ﬁm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁfﬁi;lcigfn Toplam
18-25 0,0% (0) 0,0% (0) 42,9% (3) 28,6% (2) 28,6% (2) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 22,2% (4) 0,0% (0) 33,3% (6) 44,4% (8) 100,0% (18)
35-40 9,1% (7) 6,5% (5) 9,1% (7) 41,6% (32) | 33,8% (26) 100,0% (77)
40-47 3,4% (4) 4,3% (5) 10,3% (12) | 50,9% (59) | 31,0% (36) 100,0% (116)
47-65+ 0,0% (0) 6,9% (2) 13,8% (4) 44,8% (13) | 34,5% (10) 100,0% (29)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yilizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin kullanimiyla UYAP kaydi olan sahislarin daha

kolay tespit edilecegine" dair inanglarini gostermektedir.

Katilimcilarin Yasi 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" ve

"Katilmiyorum" diyen hi¢ kimse yoktur. Katilimeilarin yaris1 "Kararsizim" demistir.
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Katilimeilarin iigte biri "Katiliyorum" derken, ticte biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir.

Bu yas grubunda genel olarak kararsizlik ve olumlu bir tutum gézlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin beste biri "Katilmiyorum" demistir. Hi¢ kimse "Kararsizim"
dememistir. Katilimcilarin {igte biri "Katiliyorum" derken, iicte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak olumlu bir tutum hakimdir.

Katilimcilarin Yasi1 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, onda biri "Katilmiyorum" demistir. Onda biri "Kararsizim"
derken, katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve ftgte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Katilimeilarin Yast 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yiiz otuzda biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, yirmide biri "Katilmiyorum" demistir. Yaklasik
yedide biri "Kararsizim" demis, katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve iicte

biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler baskindir.

Katilimcilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimeilarin yedide biri "Katilmiyorum" demis, yedide biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve dortte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Tablo 54. Robotlarin Kullanimiyla Sug Qrgiitlerinin Olusumunun Daha Zor Gergeklesecegine

Inaniyorum
Katll;(n;(s::larm K;ﬁi?}'j;'ﬁm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁfﬁi;lcigfn Toplam
18-25 28,6% (2) 14,3% (1) 28,6% (2) 0,0% (0) 28,6% (2) 100,0% (7)
25-35 5,6% (1) 16,7% (3) 33,3% (6) 22,2% (4) 22,2% (4) 100,0% (18)
35-40 10,4% (8) 16,9% (13) 16,9% (13) | 29,9% (23) | 26,0% (20) 100,0% (77)
40-47 2,6% (3) 24,1% (28) 29,3% (34) | 31,0% (36) | 12,9% (15) 100,0% (116)
47-65+ 10,3% (3) 13,8% (4) 27,6% (8) 13,8% (4) 34,5% (10) 100,0% (29)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlarin kullanimiyla su¢ 6rgiitlerinin olusumunun daha

zor gergeklesecegine" dair inanglarin1 gostermektedir.

Katilimeilarin Yasi 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orani oldukga yiiksektir. Katilimcilarin yedide biri "Katilmiyorum" demistir. Yaklasik

ticte biri "Kararsizim" demistir. Hi¢ kimse "Katiliyorum" dememis, katilimcilarin iigte
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biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak kararsizlik ve

olumsuz bir tutum gozlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orani diisiik olup, katilimcilarin yedide biri "Katilmiyorum" demistir. Katilimeilarin ligte
biri "Kararsizim" demistir. Katilimcilarin dortte biri "Katiliyorum" derken, dortte biri

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumlu tutumlar
hakimdir.

Katilimcilarin Yas1 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, yedide biri "Katilmiyorum" demistir. Katilimcilarin altida biri
"Kararsizim" demistir. Katilimcilarin tigte biri "Katiliyorum" ve dortte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda olumlu goriisler agirliklidir.

Katilimcilarin  Yas1 40-47: Bu yas grubundaki katilmcilarin yirmide biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, dortte biri "Katilmiyorum" demistir. Katilimcilarin
ticte biri "Kararsizzim" demis, tgte biri "Katiliyorum" ve altida biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda olumsuz ve kararsiz goriisler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmryorum" demistir. Yedide biri "Katilmiyorum" demis, dortte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin altida biri "Katiliyorum" ve dortte biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumsuz goriisler agirliklidir.
Robotlar, Giivenlik Giigleri Igin Riskleri Azaltir Hipotezi

Tablo 55. Robotlar Sayesinde Kolluk Kuvvetlerinin Daha Fazla Giivende Olacagima

Inantyorum
Katll;(n;;::larm K;ﬁi?}'j;'ﬁm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kifﬁi;glr(llﬁn Toplam
18-25 0,0% (0) 28,6% (2) 28,6% (2) 14,3% (1) 28,6% (2) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 11,1% (2) 11,1% (2) 38,9% (7) 38,9% (7) 100,0% (18)
35-40 9,1% (7) 10,4% (8) 9,1% (7) 45,5% (35) | 26,0% (20) 100,0% (77)
40-47 2,6% (3) 18,1% (21) 16,4% (19) | 46,6% (54) | 16,4% (19) 100,0% (116)
47-65+ 0,0% (0) 10,3% (3) 13,8% (4) 44,8% (13) | 31,0% (9) 100,0% (29)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.

Tablo, katilimcilarin "robotlar sayesinde kolluk kuvvetlerinin daha fazla giivende

olacagina" dair inanglarin1 gostermektedir.
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Katilimeilarin Yasi 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen hig
kimse yoktur. Katilimcilarin yaklasik tigte biri "Katilmiyorum" demistir. Yine yaklasik
ticte biri "Kararsizim" demistir. Yaklasik yedide biri "Katiliyorum" derken, {icte biri
"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak olumlu bir tutum

gozlemlenmektedir.

Katilimeilarin Yasi 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen hig
kimse yoktur. Katilimcilarin onda biri "Katilmiyorum" demistir. Onda biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin dortte biri "Katiliyorum" derken, dortte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu bir tutum hakimdir.

Katilimeilarin Yasi 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, yine onda biri "Katilmiyorum" demistir. Yine onda biri
"Kararsizim" derken, katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve {igte biri

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yag grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Katilimeilarin  Yas1 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yirmide biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, beste biri "Katilmiyorum" demistir. Yaklasik altida
biri "Kararsizim" demis, katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve beste biri

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu gériisler baskindir.

Katilimcilarin Yag1 47-65+: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin onda biri "Katilmiyorum" demis, yaklasik yedide biri
"Kararsizim" demistir. Katilimeilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve dortte biri

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Tablo 56. Robotlarin Kolluk Kuvvetleri Tarafindan Kullanimiyla Ortaya Cikabilecek Silahlt
Saldir1, Bomba imhas1 vb. Durumlarda Yasamsal Riskleri Azalttigini Diisiiniiyorum

Katll;(n;;::larln K;ﬁiilr:;i(l)(rlﬁm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁfﬁiggg; Toplam
18-25 0,0% (0) 0,0% (0) 0,0% (0) 28,6% (2) 71,4% (5) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 0,0% (0) 0,0% (0) 38,9% (7) 61,1% (11) 100,0% (18)
35-40 10,4% (8) 1,3% (1) 3,9% (3) 33,8% (26) | 50,6% (39) 100,0% (77)
40-47 0,9% (1) 6,0% (7) 6,0% (7) 49,1% (57) | 37,9% (44) 100,0% (116)
47-65+ 0,0% (0) 6,9% (2) 27,6% (8) 27,6% (8) 37,9% (11) 100,0% (29)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi1 temsil eder.

144




Tablo, katilimcilarin "robotlarin kolluk kuvvetleri tarafindan kullanimiyla ortaya
cikabilecek silahli saldiri, bomba imhasi vb. durumlarda yasamsal riskleri azalttigina"

dair inanglarini gostermektedir.

Katilimcilarin Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum",
"Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyen hi¢ kimse yoktur. Katilimcilarin {igte biri
"Katiliyorum" demistir. Katilimeilarin dortte {icii "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu

yas grubunda robot teknolojilerine kars1 oldukca olumlu bir tutum gozlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda da "Kesinlikle Katilmiyorum",
"Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyen kimse yoktur. Katilimcilarin tigte biri
"Katiliyorum" derken, katilimcilarin tigte ikisi "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas

grubunda da genel olarak olumlu bir tutum hakimdir.

Katilimcilarin Yast 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmryorum" demis, yirmide biri "Katilmiyorum" demistir. Yirmide biri "Kararsizim"
derken, katilimcilarin iicte biri "Katiliyorum" ve yaris1 "Kesinlikle Katiliyorum" demistir.

Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Katilimcilarin Yast 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yiiz otuzda biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, altida biri "Katilmiyorum" demistir. Altida biri
"Kararsizim" demis, katilimcilarin yaris1 "Katiliyorum" ve yarisindan fazlasi "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu gériisler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimeilarin yedide biri "Katilmiyorum" demis, dortte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin tigte biri "Katiliyorum" ve dortte biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriigler agirliklidir.

Tablo 57. Robotlarin Afetlerin Arama Ve Kurtarma Sathasinda Aktif Ve Etkili
Kullanilabilecegini Diisliniiyorum

Katll;(n;(s::larm K;ﬁi?}'j;'ﬁm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁfﬁiggﬁfn Toplam
18-25 0,0% (0) 0,0% (0) 14,3% (1) 42,9% (3) 42,9% (3) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 5,6% (1) 5,6% (1) 50,0% (9) 38,9% (7) 100,0% (18)
35-40 5,2% (4) 3,9% (3) 10,4% (8) 46,8% (36) | 33,8% (26) 100,0% (77)
40-47 0,9% (1) 7,8% (9) 17,2% (20) | 47,4% (55) | 26,7% (31) 100,0% (116)
47-65+ 0,0% (0) 6,9% (2) 27,6% (8) 55,2% (16) 10,3% (3) 100,0% (29)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, "robotlarin afetlerin arama ve kurtarma safhasinda aktif ve etkili

kullanilabilecegine" dair inanglarini gostermektedir.

Katilimcilarin  Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" ve
"Katilmiyorum" diyen hig¢ kimse yoktur. Katilimcilarin yedide biri "Kararsizim" demistir.
Katilimeilarin - yarisindan  fazlasi "Katiliyorum" derken, diger yaris1 "Kesinlikle
Katiliyorum"  demistir. olarak olumlu bir tutum

Bu yas grubunda genel

gozlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin yedide biri "Katilmiyorum" demistir. Yine yedide biri
"Kararsizim" demistir. Katilimcilarin yaris1 "Katiltyorum" derken, iicte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da genel olarak olumlu bir tutum hakimdir.

Katilimcilarin Yas1 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin yirmide biri "Kesinlikle
Katilmryorum" demis, yirmide biri "Katilmiyorum" demistir. Onda biri "Kararsizim"
derken, katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve iigte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Katilimeilarin Yas1 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yiiz otuzda biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, onda biri "Katilmiyorum" demistir. Altida biri
"Kararsizim" demis, katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve dortte biri

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda olumlu goriisler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin onda biri "Katilmiyorum" demis, dortte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve onda biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirhiklidir.

Robotlar, Giivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizli ve Etkili

Tepki Verilmesini Saglar Hipotezi

Tablo 58. Robotlarla Calismay1 Giivenli Buluyorum

Katlimetlarin Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Yast Katilmiyorum Katiliyorum
18-25 0,0% (0) 42,9% (3) 0,0% (0) 42,9% (3) 14,3% (1) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 11,1% (2) 33,3% (6) 33,3% (6) 22,2% (4) 100,0% (18)
35-40 9,1% (7) 9,1% (7) 26,0% (20) | 42,9% (33) | 13,0% (10) 100,0% (77)
40-47 1,7% (2) 22,4% (26) 37,9% (44) | 35,3% (41) 2,6% (3) 100,0% (116)
47-65+ 0,0% (0) 20,7% (6) 31,0% (9) 41,4% (12) 6,9% (2) 100,0% (29)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger ytizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, '"robotlarla c¢alismayr gilivenli bulduklarma" dair inanglarim

gostermektedir.

Katilimcilarin  Yasi 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" ve
"Kararsizim" diyen hi¢ kimse yoktur. Katilimcilarin yarisindan fazlas1 "Katilmiyorum"
demistir. Yarist "Katiliyorum" demis ve yedide biri "Kesinlikle Katiltyorum" demistir.
Bu yas grubunda genel olarak olumsuz ve olumlu tutumlar arasinda bir denge

gozlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimeilarin yedide biri "Katilmiyorum" demistir. Ugte biri "Kararsizim"
demistir. Ugte biri "Katiliyorum" derken, dortte biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir.

Bu yas grubunda kararsizlik ve olumlu tutumlar hakimdir.

Katilimcilarin Yast 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, onda biri "Katilmiyorum" demistir. Ugte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimeilarin {igte biri "Katiliyorum" ve dortte biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda olumlu gortisler agirliklidir.

Katilimcilarin Yast 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yiiz otuzda biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, beste biri "Katilmiyorum" demistir. Ucte biri
"Kararsizim" demis, ligte biri "Katiliyorum" ve onda biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumsuz goriisler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin yedide biri "Katilmiyorum" demis, iigte biri "Kararsizzim"
demistir. Katilimcilarin tigte biri "Katiliyorum" ve dortte biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumlu goriisler agirlhiklidir.

Tablo 59. Robotlarin Kriz Veya Acil Durumlar Sirasinda Daha Rasyonel Kararlar Vererek
Etkili Bir Sekilde Performans Gosterecegine Gliveniyorum.

Katll;(n;(s::larm K;ﬁi?}'j;'ﬁm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁfﬁiggﬁfn Toplam
18-25 28,6% (2) 0,0% (0) 14,3% (1) 57,1% (4) 0,0% (0) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 27,8% (5) 27,8% (5) 27,8% (5) 16,7% (3) 100,0% (18)
35-40 11,7% (9) 14,3% (11) 26,0% (20) | 39,0% (30) 9,1% (7) 100,0% (77)
40-47 0,0% (0) 33,6% (39) 28,4% (33) | 31,0% (36) 6,9% (8) 100,0% (116)
47-65+ 3,4% (1) 20,7% (6) 37,9% (11) | 37,9% (11) 0,0% (0) 100,0% (29)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, "robotlarin kriz veya acil durumlar sirasinda daha rasyonel kararlar vererek

etkili bir sekilde performans gosterecegine" dair inanglarini gostermektedir.

Katilimcilarin Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orant yiksektir. "Katilmiyorum" diyen kimse yoktur. Katilimcilarin yedide biri
"Kararsizim" demistir. Katilimcilarin = yarisindan fazlast  "Katiliyorum"  derken,
"Kesinlikle Katiliyorum" diyen kimse yoktur. Bu yas grubunda genel olarak olumsuz ve

olumlu tutumlar arasinda bir denge gézlemlenmektedir.

Katilimeilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum™ diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin iigte biri "Katilmiyorum" demistir. Ucte biri "Kararsizim"
demistir. Ugte biri "Katiliyorum" derken, dortte biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir.

Bu yas grubunda kararsizlik ve olumlu tutumlar hakimdir.

Katilimcilarin Yagst 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, yedide biri "Katilmryorum" demistir. Ucte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin tigte biri "Katiliyorum" ve onda biri "Kesinlikle Katilryorum"

demistir. Bu yas grubunda olumlu gortisler agirliklidir.

Katilimcilarin Yasi1 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin higbirisi "Kesinlikle
Katilmiyorum" dememistir. Ugte biri "Katilmiyorum" demistir. Ugte biri "Kararsizim"
demis, iicte biri "Katiliyorum" ve yirmide biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas

grubunda olumsuz ve kararsiz goriisler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda katilimeilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demistir. Beste biri "Katilmiyorum" demis, tigte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin {igte biri "Katiliyorum" ve "Kesinlikle Katiliyorum" diyen kimse

yoktur. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumsuz goriisler agirliklidir.

Robotlar Toplumsal Gozetim ve Izlemede Etik Degerler Agisindan Yeni Zorluklar

Ortaya Cikarir Hipotezi
Tablo 60. Robotlarin Kamu Giivenligi Alaninda Kullanilmasini Bir Tehdit Olarak Goriiyorum
Katilimetlarin Kesinlikle Kesinlikle
Yast Katimtyorum Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Katiliyorum Toplam
18-25 0,0% (0) 42,9% (3) 0,0% (0) | 42,9% (3) | 14,3% (1) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 0,0% (0) 22,2% (4) | 55,6% (10) | 22,2% (4) 100,0% (18)
35-40 9,1% (7) 9,1% (7) 20,8% (16) | 351% (27) | 26,0% (20) | 100,0% (77)
40-47 0,9% (1) 12,9% (15) | 34,5% (40) | 37,9% (44) | 13,8% (16) | 100,0% (116)
47-65+ 6,9% (2) 20,7% (6) 27,6% (8) | 31,0%(9) | 13,8% (4) 100,0% (29)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, "robotlarin kamu giivenligi alaninda kullanilmasini bir tehdit olarak

goriildiigiine" dair inanglarin1 gostermektedir.

Katilimcilarin Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen hig
kimse yoktur. Katilimcilarin iicte biri "Katilmiyorum" demistir. "Kararsizim" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin yarisindan fazlast "Katiliyorum" derken, yedide biri
"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak olumsuz ve olumlu

tutumlar arasinda bir denge gozlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. "Katilmiyorum" diyen kimse de yoktur. Yaklasik yedide biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" derken, iicte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak olumlu bir tutum hakimdir.

Katilimcilarin Yast 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmryorum" demis, yedide biri "Katilmiyorum" demistir. Katilimcilarin beste biri
"Kararsizim" demistir. Katilimeilarin iigte biri "Katiliyorum" ve tigte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda olumsuz goriisler agirliklidir.

Katilimcilarin Yast 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yiiz otuzda biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, yedide biri "Katilmiyorum" demistir. Ucte biri
"Kararsizim" demis, katilimcilarin tigte biri "Katiliyorum" ve altida biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda olumsuz ve kararsiz goriigler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda katilimeilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demistir. Yedide bir1 "Katilmiyorum" demis, yedide biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve yedide bir1 "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda olumsuz goriisler agirhiklidir.

Tablo 61. Kamu Giivenliginde Kullanilacak Olan Robotlarin KVK Kurallarin1 ihlal Edecegini

Diistiniiyorum.

Katll;(n;(s::larm K;ﬁi?}'j;'ﬁm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁfﬁi;lcigfn Toplam
18-25 28,6% (2) 0,0% (0) 28,6% (2) 14,3% (1) 28,6% (2) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 33,3% (6) 22,2% (4) 22,2% (4) 22,2% (4) 100,0% (18)
35-40 9,1% (7) 18,2% (14) 24,7% (19) | 28,6% (22) | 19,5% (15) 100,0% (77)
40-47 0,9% (1) 19,0% (22) 37,1% (43) | 33,6% (39) 9,5% (11) 100,0% (116)
47-65+ 13,8% (4) 20,7% (6) 27,6% (8) 17,2% (5) 20,7% (6) 100,0% (29)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, katilimcilarin "kamu giivenliginde kullanilacak olan robotlarin KVK

kurallarini ihlal edecegini diisiindiiklerine" dair inanglarini gostermektedir.

Katilimcilarin Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin

orant yiiksektir. "Katilmiyorum" diyen kimse yoktur. Katilimcilarin tigte biri
"Kararsizim" demistir. Katilimcilarin yedide biri "Katiliyorum" derken, iicte biri
"Kesinlikle Katiltyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak karisik bir tutum

gozlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin tigte biri "Katilmiyorum" demistir. Yedide biri "Kararsizzm"
demistir. Ucte biri "Katiliyorum" derken, iigte biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu

yas grubunda genel olarak kararsizlik ve olumsuz tutumlar hakimdir.

Katilimcilarin Yast 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, beste biri "Katilmiyorum" demistir. Dortte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimeilarin beste biri "Katiliyorum" ve beste biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumsuz goriisler agirliklidir.

Katilimcilarin Yast 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yiiz otuzda biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, beste biri "Katilmiyorum" demistir. Ucte biri
"Kararsizim" demis, ligte biri "Katiliyorum" ve onda biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumsuz goriisler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda katilimeilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demistir. Beste biri "Katilmiyorum" demis, dortte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin beste biri "Katiliyorum" ve beste biri "Kesinlikle Katiliryorum"

demistir. Bu yas grubunda da kararsizlik ve olumsuz goriisler agirliklidir.

Tablo 62. Robotlarin Yanlis Programlanmasi Veya Hatali Islemesi Durumunda Kamu
Giivenligi A¢isindan Bir Tehdit Olusabilecegini Diigliniiyorum

Katll;(n;(s::larm K;ﬁi?}'j;'ﬁm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kﬁfﬁiggﬁfn Toplam
18-25 14,3% (1) 85,7% (6) 0,0% (0) 0,0% (0) 0,0% (0) 100,0% (7)
25-35 22,2% (4) 33,3% (6) 16,7% (3) 27,8% (5) 0,0% (0) 100,0% (18)
35-40 23,4% (18) 36,4% (28) 18,2% (14) | 14,3% (11) 7,8% (6) 100,0% (77)
40-47 14,7% (17) 45,7% (53) 19,8% (23) | 16,4% (19) 3,4% (4) 100,0% (116)
47-65+ 13,8% (4) 51,7% (15) 17,2% (5) 10,3% (3) 6,9% (2) 100,0% (29)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, katilimcilarin "robotlarin yanlis programlanmasi veya hatali islemesi
durumunda kamu giivenligi agisindan bir tehdit olusabilecegine" dair inanglarini

gostermektedir.

Katilimcilarin Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orani yiiksektir. Katilimcilarin biiyiik ¢ogunlugu "Katilmiyorum" demistir. "Kararsizim"
diyen kimse yoktur. "Katiliyorum" ve "Kesinlikle Katiliyorum" diyen kimse de yoktur.

Bu yas grubunda genel olarak olumsuz bir tutum gézlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orani yliksektir. Katilimcilarin {igte biri "Katilmiyorum" demistir. Yaklasik yedide biri
"Kararsizim" demistir. Ugte biri "Katiliyorum" derken, "Kesinlikle Katiliyorum" diyen

kimse yoktur. Bu yas grubunda da olumsuz bir tutum hakimdir.

Katilimcilarin Yasi1 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin dortte biri "Kesinlikle
Katilmryorum" demis, iigte biri "Katilmiyorum" demistir. Beste biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin onda biri "Katiliyorum" ve yirmide biri "Kesinlikle Katiltyorum"

demistir. Bu yas grubunda olumsuz goriisler agirliklidir.

Katilimcilarin Yas1 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" derken, yartya yakini "Katilmiyorum" demistir. Yaklasik beste biri
"Kararsizim" demis, altida biri "Katiliyorum" ve onda biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumsuz goriisler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda katilimeilarin onda biri "Kesinlikle

Katilmiyorum" demistir. Yarisindan fazlas1 "Katilmiyorum" demis, beste biri
"Kararsizim" demistir. Katilimcilarin onda biri "Katiliyorum" ve yedide biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da kararsizlik ve olumsuz goriisler agirliklidir.

Tablo 63. Robotlarin Suglulara Kars1 Asirt Gii¢ Kullanabileceginden Endise Ediyorum

Katlimetlarin Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum Kesinlikle Toplam
Yast Katilmiyorum Katiliyorum
18-25 14,3% (1) 0,0% (0) 42,9% (3) 14,3% (1) 28,6% (2) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 38,9% (7) 16,7% (3) 22,2% (4) 22,2% (4) 100,0% (18)
35-40 9,1% (7) 16,9% (13) 23,4% (18) | 40,3% (31) 10,4% (8) 100,0% (77)
40-47 4,3% (5) 29,3% (34) 20,7% (24) | 37,9% (44) 7,8% (9) 100,0% (116)
47-65+ 17,2% (5) 20,7% (6) 20,7% (6) 27,6% (8) 13,8% (4) 100,0% (29)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi1 temsil eder.
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Tablo, katilimecilarin "robotlarin suclulara karsi asir1 gii¢ kullanabileceginden

endise ettiklerine" dair inanglarini géstermektedir.

Katilimcilarin Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orant yedide biridir. "Katilmiyorum" diyen kimse yoktur. Katilimcilarin tgte biri
"Kararsizim" demistir. Yedide biri "Katiliyorum" derken, dortte biri "Kesinlikle
Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak kararsizlik ve olumlu tutumlar

arasinda bir denge gézlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen

kimse yoktur. Katilimecilarin beste biri "Katilmiyorum" demistir. Yedide biri
"Kararsizim" demistir. Yedide biri "Katiliyorum" derken, beste biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak kararsizlik ve olumsuz tutumlar

hakimdir.

Katilimeilarin Yasi 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, beste biri "Katilmiyorum" demistir. Beste biri "Kararsizim"
derken, katilimcilarin iicte biri "Katiliyorum" ve onda biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda olumsuz ve kararsiz goriisler agirliklidir.

Katilimeilarin  Yas1 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yirmide biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, iigte biri "Katilmiyorum" demistir. Beste biri
"Kararsizim" demis, katilimcilarin iicte biri "Katiliyorum" ve onda biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumsuz goriisler baskindir.

Katilimcilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda katilimcilarin beste biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demistir. Beste biri "Katilmiyorum" demis, beste biri "Kararsizim"
demistir. Ugte biri "Katiliyorum" ve onda biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas

grubunda da kararsizlik ve olumsuz goriisler agirliklidir.

Tablo 64. Robotlarin Giivenlik Sistemlerine Siber Saldirilar I¢in Bir A¢ik Yaratacagina

1nan1yorum
Katilimeilarin Kesinlikle Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum | Kesinlikle Toplam
Yast Katilmiyorum Katiliyorum
18-25 28,6% (2) 28,6% (2) 0,0% (0) 42,9% (3) 0,0% (0) 100,0% (7)
25-35 5,6% (1) 66,7% (12) 11,1% (2) 16,7% (3) 0,0% (0) 100,0% (18)
35-40 16,9% (13) 35,1% (27) 26,0% (20) 11,7% (9) 10,4% (8) 100,0% (77)
40-47 14,7% (17) 43,1% (50) 19,8% (23) | 19,0% (22) 3,4% (4) 100,0% (116)
47-65+ 17,2% (5) 17,2% (5) 31,0% (9) 17,2% (5) 17,2% (5) 100,0% (29)
Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, katilimcilarin "robotlarin glivenlik sistemlerine siber saldirilar igin bir agik

yaratacagina" dair inanc¢larini gostermektedir.

Katilimcilarin Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orani yiiksektir. "Katilmiyorum" diyenlerin orani da oldukg¢a yiiksektir. "Kararsizzim"
diyen kimse yoktur. Katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" derken, "Kesinlikle
Katiliyorum" diyen kimse yoktur. Bu yas grubunda genel olarak olumsuz bir tutum

gozlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orani diisiiktiir. Katilimcilarin iigte ikisi "Katilmiyorum" demistir. On altida biri
"Kararsizim" demistir. Yedide biri "Katiliyorum" derken, "Kesinlikle Katiliyorum" diyen

kimse yoktur. Bu yas grubunda genel olarak olumsuz tutum hakimdir.

Katilimcilarin Yast 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin beste biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, iicte biri "Katilmiyorum" demistir. Dortte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin onda biri "Katiliyorum" ve on beste biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda olumsuz ve kararsiz goriisler agirliklidir.

Katilimcilarin  Yasi 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin on beste biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, yarisi "Katilmiyorum" demistir. Altida biri
"Kararsizim" demis, katilimcilarin beste biri "Katiliyorum" ve on ikide biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumsuz goriisler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda katilimeilarin altida biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demistir. Yedide biri "Katilmiyorum" demis, iigte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin altida biri "Katiliyorum" ve on beste biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da kararsizlik ve olumsuz goriisler agirliklidir.

Genel Politika Alan1 ve Teknoloji

Tablo 65. Robot Teknolojilerinin, Gelecekteki Kamu Giivenligi Politikalarinda Gelisen
Teknoloji ile Birlikte Daha Onemli Bir Rol Alacagina inantyorum

Katll;n;::larln K;ﬁiﬂ;/i(l)(rlﬁm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum K}Z?ﬁ:;gg?n Toplam
18-25 28,6% (2) 0,0% (0) 0,0% (0) 42,9% (3) 28,6% (2) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 0,0% (0) 0,0% (0) 50,0% (9) 50,0% (9) 100,0% (18)
35-40 5,2% (4) 3,9% (3) 3,9% (3) 44.2% (34) | 42,9% (33) 100,0% (77)
40-47 0,9% (1) 3,4% (4) 15,5% (18) | 48,3% (56) | 31,9% (37) 100,0% (116)
47-65+ 0,0% (0) 13,8% (4) 6,9% (2) 58,6% (17) 20,7% (6) 100,0% (29)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, katilimcilarin "robot teknolojilerinin, gelecekteki kamu giivenligi
politikalarinda gelisen teknoloji ile birlikte daha 6nemli bir rol alacagina" dair inanglarini

gostermektedir

Katilimcilarin Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
oran1 olduk¢a yiiksektir. "Katilmiyorum" ve "Kararsizzim" diyen kimse yoktur.
Katilimeilarin yaris1 "Katiliyorum" derken, tigte biri "Kesinlikle Katiliyorum" demistir.
Bu yas grubunda genel olarak olumlu ve olumsuz tutumlar arasinda bir denge

gozlemlenmektedir.

Katilimcilarin - Yast 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum",
"Katilmiyorum" ve "Kararsizim" diyen kimse yoktur. Katilimcilarin yaris1 "Katilryorum"
derken, yaris1 "Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak olumlu

bir tutum hakimdir.

Katilimcilarin Yasi1 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin yirmide biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, yirmide biri "Katilmiyorum" demistir. Onda biri "Kararsizim"
Katilimcilarin - yarisindan fazlast "Katiliyorum" "Kesinlikle

demistir. ve yarist

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Katilimcilarin Yast 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yiiz otuzda biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, otuzda biri "Katilmiyorum" demistir. Altida biri
"Kararsizim" demis, katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve tgte biri

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda olumlu goriisler baskindir.

Katilimcilarin Yast 47-65+: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimeilarin onda biri "Katilmiyorum" demis, yedide biri "Kararsizim"
demistir. Katilimeilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve beste biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirhiklidir.

Tablo 66. Gelisen Robot Teknolojisinin, Kamu Giivenligi Politikalarmin Gelistirilmesine Aktif
Bir Katki Saglayacagina Inantyorum

Katllé(n;;:larm K;ﬁiﬂjﬂsm Katilmiyorum | Kararsizim | Katiliyorum K}Zflslllgi)lﬁfn Toplam
18-25 0,0% (0) 0,0% (0) 28,6% (2) 28,6% (2) 42,9% (3) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 5,6% (1) 5,6% (1) 38,9% (7) 50,0% (9) 100,0% (18)
35-40 5,2% (4) 2,6% (2) 18,2% (14) | 42,9% (33) | 31,2% (24) 100,0% (77)
40-47 0,0% (0) 8,6% (10) 31,0% (36) | 49,1% (57) 11,2% (13) 100,0% (116)
47-65+ 6,9% (2) 6,9% (2) 13,8% (4) 44,8% (13) 27,6% (8) 100,0% (29)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger yiizdeligi, parantez i¢indeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, katilimcilarin "gelisen robot teknolojisinin, kamu giivenligi politikalarinin

gelistirilmesine aktif bir katki saglayacagina" dair inanglarin1 gostermektedir.

Katilimcilarin  Yasi 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" ve
"Katilmiyorum" diyen hi¢ kimse yoktur. Katilimcilarin yaklasik {igte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin yarist "Katiliyorum" derken, yaris1 "Kesinlikle Katiliyorum™

demistir. Bu yas grubunda genel olarak olumlu bir tutum gézlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin yirmide biri "Katilmiyorum" demistir. Yine yirmide biri
"Kararsizim" demistir. Katilimcilarin yaris1 "Katiliyorum" derken, yaris1 "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da genel olarak olumlu bir tutum hakimdir.

Katilimcilarin Yasi1 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin yirmide biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, yirmide biri "Katilmiyorum" demistir. Yaklagik altida biri
"Kararsizim" derken, katilimcilarin yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve iicte biri

"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Katilimcilarin Yas1 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin higbiri "Kesinlikle
Katilmiyorum" dememistir. Yaklasik onda biri "Katilmiyorum" demistir. Yaklasik {icte
biri "Kararsizim" demis, yarisindan fazlasi "Katiliyorum" ve onda biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda olumlu goriisler baskindir.

Katilimeilarin Yas1 47-65+: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimeilarin onda biri "Katilmiyorum" demis, yedide biri "Kararsizzm"
demistir. Katilimcilarin yarisindan fazlast "Katiliyorum" ve dortte biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da olumlu goriisler agirliklidir.

Tablo 67. Robotlarin Giivenligi Saglama Ve Koruma Gorevlerinde Insanlar Kadar Etkili
Olacagina Inaniyorum

Katlli(n;glarm K;ﬁir:}l/icl)(l!l?m Katilmiyorum Kararsizim Katiltyorum Kﬁffli;i)itl:fn Toplam
18-25 42,9% (3) 28,6% (2) 0,0% (0) 14,3% (1) 14,3% (1) 100,0% (7)
25-35 0,0% (0) 50,0% (9) 27,8% (5) 11,1% (2) 11,1% (2) 100,0% (18)
35-40 7,8% (6) 24,7% (19) 35,1% (27) 27,3% (21) 5,2% (4) 100,0% (77)
40-47 2,6% (3) 41,4% (48) 25,9% (30) 22,4% (26) 7,8% (9) 100,0% (116)
47-65+ 6,9% (2) 31,0% (9) 17,2% (5) 37,9% (11) 6,9% (2) 100,0% (29)

Toplam 100,0% (247)

Not: Her hiicredeki ilk deger ylizdeligi, parantez igindeki deger ise sayimi temsil eder.
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Tablo, katilimcilarin "robotlarin giivenligi saglama ve koruma gorevlerinde

insanlar kadar etkili olacagina" dair inanglarin1 géstermektedir.

Katilimcilarin Yas1 18-25: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyenlerin
orani oldukcga yiiksektir. "Katilmiyorum" diyenlerin oran1 da yiiksektir. "Kararsizzim"
diyen kimse yoktur. Katilimcilarin yedide biri "Katiliyorum" derken, yedide biri
"Kesinlikle Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda genel olarak olumsuz bir tutum

gozlemlenmektedir.

Katilimcilarin Yas1 25-35: Bu yas grubunda "Kesinlikle Katilmiyorum" diyen
kimse yoktur. Katilimcilarin yaris1 "Katilmiyorum" demistir. Beste biri "Kararsizim"
demistir. On altida biri "Katiliyorum" derken, on altida biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda genel olarak olumsuz tutum hakimdir.

Katilimcilarin Yast 35-40: Bu yas grubunda katilimcilarin onda biri "Kesinlikle
Katilmiyorum" demis, dortte biri "Katilmiyorum" demistir. Ugte biri "Kararsizim"
demistir. Katilimcilarin beste biri "Katiliyorum" ve yirmide biri "Kesinlikle Katiliyorum"

demistir. Bu yas grubunda olumsuz ve kararsiz goriisler agirliklidir.

Katilimcilarin Yas1 40-47: Bu yas grubundaki katilimcilarin yiiz ellide biri
"Kesinlikle Katilmiyorum" derken, beste biri "Katilmiyorum" demistir. Altida biri
"Kararsizim" demistir, beste biri "Katiliyorum" ve on ikide biri "Kesinlikle Katilryorum"

demistir. Bu yas grubunda kararsizlik ve olumsuz goriisler baskindir.

Katilimeilarin  Yas1 47-65+: Bu yas grubunda katilimcilarin yirmide biri
"Kesinlikle Katilmryorum" demistir. Ucgte biri "Katilmiyorum" demis, altida biri
"Kararsizim" demistir. Katilimcilarin tigte biri "Katiliyorum" ve on beste biri "Kesinlikle

Katiliyorum" demistir. Bu yas grubunda da kararsizlik ve olumsuz goriisler agirliklidir.
6.4. OLUMSUZ ETKILER

Bu tez, robot teknolojilerinin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda, giivenlik
giicleri icin riskleri azaltmada, operasyonlarin koordinasyonunu artirmada ve toplumsal
gbzetim ve izleme konularinda ¢esitli endiseler ve olumsuz etkiler dogurdugunu ortaya
koymustur. Bu etkiler, farkli riitbe, cinsiyet ve yas gruplarina gore farklilik

gostermektedir.

Riitbe Bazinda: Uzman Jandarma ve Uzman Cavuslar, robot teknolojilerinin sug

oranlarini azaltma, riskleri azaltma ve operasyonel etkinlik saglama konularinda ciddi
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stipheler tagimaktadirlar. Etik ve gizlilik ihlallerine yonelik endiseler de yaygindir.
Astsubaylar arasinda robotlarin etkinligi ve giivenligi konusundaki belirsizlikler dikkat
cekicidir. Ozellikle is yiikiinii hafifletme ve kriz durumlarinda etkin performans saglama
konularinda kararsizliklar mevcuttur. Subaylar arasinda robot teknolojilerinin
operasyonel etkinligine daha fazla giiven duymakla birlikte, etik ve gizlilik endiseleri
belirgindir. Koordinasyon saglama ve risk azaltma konularinda belirli bir kararsizlik s6z
konusudur. Ust subaylar ve generaller, robotlarm giivenlik operasyonlarinda etkinligi ve
giivenligi konusunda belirli bir kabul gostermektedir, ancak etik ve gizlilik konularinda

endiseler devam etmektedir.

Cinsiyet Bazinda: Erkek katilimcilar arasinda, robot teknolojilerinin sug¢ oranlarini
azaltma, is ylkiinii hafifletme ve gilivenligi artirma potansiyeline dair ciddi tereddiitler
bulunmaktadir. Etik ve gizlilik ihlalleri konusunda da endiseler tasimaktadirlar. Kadin
katilimcilar arasinda ise robotlarin operasyonel etkinligi ve giivenligi konusundaki
belirsizlikler dikkat c¢ekicidir. Kadin katilimcilar arasinda, robotlarin kamu giivenligi
acisindan tehdit olusturabilecegi ve gizlilik ihlallerine yol acabilecegi endiseleri

yaygindir.

Yas Gruplart Bazinda: Geng¢ katilmecilar (18-30 yas) arasinda, robot
teknolojilerinin su¢ oranlarini azaltma ve riskleri azaltma konusunda ciddi siipheler
tasimaktadirlar. Kriz durumlarinda etkin performans saglama ve koordinasyon
konularinda giiven eksikligi yasamaktadirlar. Orta yasl katilimcilar (31-45 yas) arasinda
robotlarin  operasyonel etkinligi ve gilivenligi konusundaki belirsizlikler dikkat
cekmektedir. Bu grup, etik ve gizlilik ihlalleri konusunda da endiseler tasimaktadir. Yash
katihmcilar (46+ yas) arasinda ise robotlarin giivenlik operasyonlarinda etkinligi
konusunda belirgin bir kararsizlik mevcuttur. Etik ve gizlilik ihlalleri konularinda da ciddi

endiseler tasimaktadirlar.
7. TARTISMA

Robot teknolojileri, modern giivenlik operasyonlarinda giderek artan bir rol
oynamaktadir. Bu teknolojiler, operasyonel etkinlik, risk azaltma ve etik zorluklar
acisindan cesitli avantajlar ve zorluklar sunmaktadir. Bu tartigma, robot teknolojilerinin

giivenlik alanindaki etkilerini dort ana hipotez ¢ergevesinde derinlemesine inceleyecektir.
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7.1. HIPOTEZLERIN TARTISILMASI
7.1.1. H1: Robotlar, Giivenlik Politikalarinin Uygulanmasinda Etkinligi Artirir

Robot teknolojilerinin  giivenlik operasyonlarina entegrasyonu, 06zellikle
tekrarlanan ve zaman alic1 gorevlerde biiyiik bir etkinlik artis1 saglamistir. Giivenlik
giiclerinin daha stratejik gorevlere odaklanmalarini saglayarak genel operasyonel
verimliligi arttirmaktadir. Ornegin, trafik ydnetimi, kalabalik kontrolii ve olay yerinde
acil miidahale gibi durumlar, robot teknolojisi ile daha etkin yonetilmektedir. Dronlar,
mobil izleme sistemleri ve yiiz tanima teknolojileri gibi araglar, genis alanlar1 kapsamli
bir sekilde izleyerek, siipheli faaliyetleri hizla tespit edebilmekte ve bu bilgileri gergek
zamanl olarak ilgili birimlere iletebilmektedir. Bu sayede, kolluk kuvvetleri, olaylara
daha hizli ve bilgiye dayali miidahalelerde bulunabilir. Ancak, bu teknolojilerin getirdigi
veri toplama ve gozetim kapasitesi, 6zel hayatin gizliligi ve kisisel verilerin korunmasi
gibi etik sorunlar1 da beraberinde getirmektedir. Bu sorunlar1 yonetmek icin, robot
teknolojilerinin kullanimi, siki etik kurallar ve hukuki diizenlemelerle sinirlanmalidir. Bu
teknolojilerin kotiiye kullanimi veya yanlis yonlendirilmesi, yanlis sonuglar dogurabilir,
bu da bireylerin haksiz yere gozetlenmesine veya suglanmasina neden olabilir.
Dolayisiyla, robotlarin etkin ve adil bir sekilde kullanilmasi i¢in gii¢lii bir diizenleyici

cergeve ve seffaf kullanim politikalar1 gelistirilmelidir.

Anket sonucglarma gore kolluk kuvveti personeli, robotlarin giivenlik
politikalarinin uygulanmasinda etkinligi artirdig1 goriisiine biiyiik 6l¢iide katilmaktadir.
Katilimcilarin ¢ogunlugu, robotlarin sug oranlarini azaltabilecegine, kolluk kuvvetlerinin
15 yiikiinii hafifletebilecegine ve gelisen teknolojilerle birlikte dnleyici kolluk ve adli
hizmetlerde aktif olarak kullanilabilecegine inanmaktadir. Ozellikle trafik yonetimi,
kalabalik kontrolii ve acil miidahale gibi durumlarda robotlarin sagladig: verimlilik artisi,
bu inanc1 pekistirmektedir. Ancak, bazi katilimcilar robot teknolojilerinin etik ve gizlilik
konularinda zorluklar yaratabilecegine dikkat ¢ekmistir. Ozel hayatin gizliligi ve kisisel
verilerin korunmasi gibi etik sorunlar, robotlarin kullaniminda dikkat edilmesi gereken
onemli hususlar olarak belirtilmistir. Bu endigelere ragmen, genel olarak kolluk kuvveti
personeli, robotlarin giivenlik politikalarinin etkin uygulanmasinda &nemli bir rol
oynadigint kabul etmektedir. Boylece, bu hipotez calisma grubu kapsaminda

dogrulanmaktadir.
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7.1.2. H2: Robotlar, Giivenlik Giicleri i¢in Riskleri Azaltir

Robot teknolojisi, giivenlik gii¢lerinin maruz kaldig: riskleri azaltma konusunda
onemli faydalar saglamaktadir. Bomba imha operasyonlari, kimyasal sizintilarin
incelenmesi, rehin durumlar1 ve diger tehlikeli senaryolar, uzaktan kumandali veya
otonom robotlar araciligiyla daha giivenli bir sekilde yonetilebilir. Ozellikle yiiksek risk
iceren gorevlerde, insan personelin yerine robotlarin kullanilmasi, giivenlik gii¢lerinin
tehlikeli durumlara maruz kalmasini 6nleyerek can kaybi ve yaralanmalar azaltabilir.
Kimyasal, biyolojik, radyolojik ve niikleer (KBRN) tehditler gibi 6zel durumlarda, 6zel
olarak tasarlanmis robotlar, insan personelin bu tiir tehlikeli ortamlara maruz kalmadan,
tehditleri tespit ve ndtralize etme islemlerini glivenli bir sekilde yapabilir. Bu kullanimlar,
operasyonel giivenligi artirirken, gilivenlik stratejilerinin etkin uygulanmasina katki
saglar. Ancak, robotlarin bakimi ve operasyonel hazirligi, yiiksek diizeyde teknik
uzmanlik ve siirekli egitim gerektirir. Robotlarin islevselligini korumak ve potansiyel
arizalar1 en aza indirmek i¢in diizenli bakim ve giincellemeler sarttir. Bu, 6zellikle uzun
vadeli giivenlik operasyonlarinda robot teknolojilerinin giivenilirligini ve etkinligini

artiracaktir.

Anket sonuglarina gore kolluk kuvveti personeli, robotlarin tehlikeli gorevlerde
insanlart koruma kapasitesine biiylik 6l¢iide katilmaktadir. Anket verileri, personelin
biiyiikk bir kisminin robotlarin riskleri azalttifi ve gilivenlik gli¢lerinin daha gilivende
olmasin1 sagladigi konusunda hemfikir oldugunu gostermektedir. Ozellikle bomba imha
ve tehlikeli madde incelemeleri gibi yiiksek riskli gorevlerde robotlarin sagladigi
giivenlik avantajlari, bu inanci1 desteklemektedir. Boylece, bu hipotez calisma grubu

kapsaminda dogrulanmaktadir.

7.1.3. H3: Robotlar, Giivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizh

ve Etkili Tepki Verilmesini Saglar

Robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarinda kullanilmasi, olaylara tepki
siiresini 6nemli Olgiide kisaltir ve operasyonlarin koordinasyonunu iyilestirir. Bu
teknolojiler, 6zellikle genis ve zorlu cografi alanlarda, hizli hareket kabiliyeti ve genis
sensor yelpazesi ile kritik bilgileri toplayabilir. Dogal afetler, terdr saldirilar1 veya biiytlik
caph kazalar gibi acil durumlarda, robotlar aninda devreye girerek hayati veriler saglar.
Ileri goriis kameralar1, gece goriis ozellikleri ve hassas hareket detektorleri, robotlarin

diisiik 151k kosullarinda veya zor goriis alanlarinda bile etkili ¢alismasini saglar. Robotlar
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arast iletisim aglar, farkli giivenlik birimleri arasinda bilgi akisini hizlandirir ve
koordinasyonu artirir. Bu entegrasyon, kriz anlarinda farkli glivenlik birimlerinin
birbirleriyle ve merkezi komuta merkezleriyle etkin is birligi yapmasina olanak tanir.
Boylece, operasyonlarin planlanmasi ve yiiriitiilmesi daha uyumlu ve etkili hale gelir.
Ozellikle, sahada gdrev yapan birimler ile komuta merkezleri arasinda siirekli ve
giivenilir iletisim saglanmasi, karar verme siireclerinin hizlanmasini ve dogru bilgilerin
kullanilmasini saglar. Robotlarin sundugu bu avantajlar, siber giivenlik acisindan da
dikkatli bir sekilde yonetilmelidir. iletisim aglarmin siber saldirilara karsi dayanikli
olmast, operasyonlarin biitlinligiinii ve giivenilirligini korumak i¢in kritik dneme sahiptir.
Robotlarin ve kontrol sistemlerinin siber giivenlik dnlemleri ile donatilmasi, potansiyel
tehditlere kars1 bir savunma mekanizmasi olusturur. Robot teknolojilerinin kullanimi
sirasinda olusabilecek teknik arizalar veya iletisim kesintileri i¢in acil durum planlari
gelistirilmelidir. Bu planlar, operasyonlarin kesintisiz devam etmesini ve beklenmedik
durumlarda hizli miidahale edilmesini saglar. Robotlarin koordinasyon yetenekleri, ayn1
zamanda lojistik destek operasyonlarinda da faydalidir. Ornegin, [HA'lar ve kara
robotlari, acil durum ekiplerine malzeme tasima, yarali tahliyesi ve hizli kesif gibi
gorevlerde yardimci olabilir. Bu hem sahadaki personelin yiikiinii hafifletir hem de
operasyonlarin hizin1 ve etkinligini artirir. Ozellikle, afet bolgelerinde veya savas
alanlarinda robotlarin hizli ve giivenli lojistik destegi saglamasi, operasyonel basariyi

onemli Olgiide artirabilir.

Anket sonucglarina gore kolluk kuvveti personeli, robotlarin giivenlik
operasyonlarindaki koordinasyon yeteneklerini biiyiik Ol¢iide onaylamaktadir. Anket
sonuglari, personelin robotlarin hizli tepki verme ve etkin miidahale kapasitesine olan
giivenini ortaya koymaktadir. Kriz ve acil durumlarda robotlarin sagladig1 koordinasyon
avantajlari, gilivenlik operasyonlarinin etkinliini artirmaktadir. Bdylece, bu hipotez

calisma grubu kapsaminda dogrulanmaktadir.

7.1.4. H4: Robotlar, Toplumsal Gozetim ve izlemede Etik Degerler Acisindan Yeni
Zorluklar Ortaya Cikarir

Robot teknolojilerinin toplumsal gbzetim ve izleme kapasitesinin artmasi, kisisel
mahremiyet ve veri koruma standartlar1 agisindan ciddi etik sorunlar1 da beraberinde
getirir. Bu teknolojiler, bireylerin davranislarini genis ¢apta izleyebilir, bu da biiytik veri
setlerinin olugsmasina ve potansiyel olarak kotiiye kullanilmasina yol agabilir. Ozellikle,

toplumsal gozetim altindaki bireylerin 6zel hayatlarina yonelik miidahaleler, demokratik
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toplum normlar1 ve hukukun {stiinliigii ile catisabilir. Gézetim robotlar1 ve yiiz tanima
teknolojileri, toplumsal giivenligi artirmak amaciyla kullanilsa da bu teknolojilerin
kotiiye kullanimi bireylerin temel hak ve ozgiirliiklerini tehlikeye atabilir. Ornegin,
sirekli izleme altinda olmak, insanlarin davranmiglarini degistirmelerine ve Ozgiirce
hareket etmelerine engel olabilir. Bu durum, toplumda giivensizlik ve paranoya
yaratabilir. Bu verilerin giivenli bir sekilde saklanmasi ve yetkisiz erisimlerden
korunmasi da biiyilkk onem tasir. Kisisel verilerin izinsiz olarak toplanmasi ve
kullanilmasi, ciddi yasal ve etik sorunlara yol acabilir. Robot teknolojilerinin
kullaniminda etik ve hukuki diizenlemelerin gii¢lendirilmesi, teknolojik gelismelerin
toplumun yararina hizmet etmesini saglamak i¢in sarttir. Yapay zeka etik kurallari,
seffaflik ilkeleri ve hesap verebilirlik mekanizmalari, bu teknolojilerin toplum iizerindeki
etkilerini dengelemeye yardimci olabilir. Ornegin, robotlarin nasil kullanilacagi, hangi
verilerin toplanacagt ve bu verilerin nasil islenecegi konularinda acik ve seffaf
politikalarin belirlenmesi gereklidir. Bu politikalarin diizenli olarak gézden gegirilmesi
ve giincellenmesi, teknolojinin kotliiye kullanimini 6nlemeye yardimci olacaktir.
Vatandaslarin bu sistemler hakkinda bilgilendirilmesi ve teknolojik siireclere katiliminin
tesvik edilmesi, genel kabul ve giiveni artirabilir. Toplumun bilinglendirilmesi ve
egitilmesi, robot teknolojilerinin etik ve sorumlu bir sekilde kullanilmasini saglamada
onemli bir rol oynar. Bagimsiz denetim mekanizmalarinin olusturulmasi, robot
teknolojilerinin kullaniminin siirekli olarak izlenmesini ve degerlendirilmesini saglar. Bu
sekilde, etik ve hukuki ihlallerin oniine gecilebilir ve toplumun teknolojiye olan giiveni

artirtlabilir.

Anket sonuglarina gore Kolluk kuvveti personeli, robotlarin toplumsal gozetim ve
etik degerler konusunda zorluklar ortaya ¢ikarabilecegini kabul etmektedir. Anket
verileri, personelin bu teknolojilerin getirdigi etik sorunlara dikkat ¢ektigini ve bu konuda
diizenleyici cergevelerin ve seffaf politikalarin 6nemini vurguladigimi gostermektedir.
Kisisel veri gizliligi ve mahremiyetin korunmasi konularinda robotlarin kullaniminin
dikkatli bir sekilde yonetilmesi gerektigi konusunda genel bir uzlasi bulunmaktadir.

Boylece, bu hipotez ¢alisma grubu kapsaminda dogrulanmaktadir.
7.2. ARASTIRMA SORUSUNUN TARTISILMASI

Yukarida tartisilan hipotezler dogrultusunda, tezin arastirma sorusu, "Robotlarin
giivenlik politikalarindaki mevcut etki ve fonksiyonlar1 nelerdir? Bu durum gelecekteki

giivenlik politikalarini nasil etkileyebilir?" olarak belirlenmistir.
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7.2.1. Mevcut Etki ve Fonksiyonlar

Robot teknolojileri, glivenlik operasyonlarinin etkinligini artirmada 6nemli bir rol
oynamaktadir. Ozellikle IHA’lar ve mobil izleme sistemleri, genis alanlar1 izleyerek
siipheli faaliyetleri hizla tespit edebilmekte ve bilgileri gercek zamanli olarak ilgili
birimlere iletebilmektedir. Bu, operasyonlarin daha hizli ve bilgiye dayali miidahalelerle
gerceklestirilmesini saglamaktadir. Riitbeye gore incelendiginde, generaller robotlarin
stratejik karar alma siireglerinde sagladigi veriler ve analizler sayesinde operasyonel
etkinliklerini artirmaktadir. Ust subaylar, robot teknolojilerinin stratejik ve operasyonel
faydalarimi yiiksek oranda kabul etmektedir. Subaylar bu teknolojilerin operasyonel
verimliligi artirdigina dair olumlu goriislere sahiptir. Astsubaylar ise robotlarin
tekrarlayan gorevlerde is yiikiinii hafiflettigini ve etkinligi artirdigin1 gézlemlemektedir.
Uzman Jandarma ve Cavuslar arasinda ise robot teknolojilerine dair daha fazla siiphe ve
kararsizlik gézlemlenmektedir, ancak uygulamali egitimlerle bu siiphelerin giderilmesi
miimkiindiir. Robot teknolojisi, giivenlik gii¢lerinin maruz kaldig riskleri 6nemli dl¢iide
azaltmaktadir. Ozellikle yiiksek riskli gorevlerde (6rnegin, bomba imha ve kimyasal
sizint1 incelemeleri) robotlarin kullanilmasi, can kaybi1 ve yaralanma riskini minimize
etmektedir. Generaller ve iist subaylar, robotlarin tehlikeli durumlart daha giivenli bir
sekilde yonetme kapasitesine sahip oldugunu vurgulamaktadir. Subaylar ve astsubaylar,
yiiksek riskli gorevlerde robotlarin kullaniminin insan personelin tehlikeli durumlara
maruz kalma riskini azalttigin1 belirtmektedir. Uzman Jandarma ve Cavuslar arasinda
baz1 siipheler ve tereddiitler gozlemlenmektedir, ancak bu personelin robotlarin
giivenilirligi ve pratikteki etkinligi konusunda daha fazla bilgi ve deneyim sahibi oldukga,
bu teknolojilerin faydalarmi daha iyi anlayabilecegi diistiniilmektedir. Robotlar, genis
capli1 veri toplama ve analiz kapasitesine sahiptir. Yiiz tanima teknolojileri ve diger sensor
sistemleri, siipheli aktiviteleri tespit ederek giivenlik birimlerine kritik bilgiler
saglamaktadir. Generaller, bu verilerin toplanmas1 ve analiz edilmesinin giivenlik
politikalarinin daha veriye dayali ve bilingli bir sekilde gelistirilmesine olanak tanidigin
belirtmektedir. Ust subaylar, robot teknolojilerinin sagladig1 verilerin stratejik karar alma
stireclerinde biiyiik fayda sagladigini vurgulamaktadir. Subaylar ve astsubaylar, bu
teknolojilerin sagladig verilerin giivenlik politikalarinin daha bilingli ve veriye dayali bir
sekilde gelistirilmesine olanak tanidigini belirtmektedir. Uzman Jandarma ve Cavuslar
arasinda ise veri toplama ve analiz konusundaki teknolojilerin etkili kullanimi, bu

rlitbedeki personelin operasyonel etkinligini artirabilmektedir.
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Robotlar aras1 iletisim aglari, gilivenlik birimleri arasinda bilgi akigini
hizlandirmakta ve operasyonel koordinasyonu artirmaktadir. Bu entegrasyon, kriz
anlarinda farkli birimlerin birbirleriyle ve merkezi komuta merkezleriyle etkin is birligi
yapmasina olanak tanimaktadir. Generaller, robot teknolojilerinin operasyonel
koordinasyonu artirma potansiyeline yiiksek bir giiven duymaktadir. Ust subaylar,
robotlarin sagladigi hizli ve etkili iletisim sayesinde operasyonlarin daha uyumlu ve etkili
bir sekilde yiiriitildiigiini belirtmektedir. Subaylar ve astsubaylar, robot teknolojilerinin
sagladig1 koordinasyon ve iletisimin operasyonel etkinligi artirdigina inanmaktadir.
Uzman Jandarma ve Cavuslar ise operasyonel koordinasyonun artirilmasi konusunda
daha fazla kararsizlik ve sliphe belirtmektedir. Bu riitbedeki personelin robot
teknolojilerini daha yakindan tanimasi ve egitimlerle desteklenmesi, bu siiphelerin
giderilmesine yardimci olabilmektedir. Robotlarin genis ¢apli veri toplama kapasitesi,
kisisel mahremiyet ve veri koruma agisindan etik sorunlar dogurmaktadir. Generaller,
kisisel mahremiyet ve veri giivenliginin saglanmasi konusunda dikkatli olunmasi
gerektigini vurgulamaktadir. Ust subaylar, robot teknolojilerinin etik ve hukuki
cergeveler icinde kullanilmasi gerektigini belirtmektedir. Subaylar ve astsubaylar, robot
teknolojilerinin kigisel verilerin korunmasi ve izleme faaliyetlerinin kétiiye kullanimi
konularinda dikkatli olunmasi gerektigini vurgulamaktadir. Uzman Jandarma ve Cavuslar
da etik sorunlara yol acabilecegi konusunda endiseler belirtmektedir. Robot
teknolojilerinin kullanimi sirasinda etik kurallar ve hukuki diizenlemelerin siki bir sekilde

uygulanmasi gerekmektedir.
7.2.2. Gelecekteki Giivenlik Politikalarin1 Etkileme Potansiyeli

Robot teknolojilerinin sagladig: veriler, gelecekteki giivenlik politikalarinin daha
veriye dayal1 ve bilingli bir sekilde gelistirilmesine olanak tanimaktadir. Bu, giivenlik
stratejilerinin daha etkin ve proaktif olmasini saglamaktadir. Giivenlik personelinin robot
teknolojilerini etkin bir sekilde kullanabilmesi i¢in kapsamli egitim ve bilgilendirme
programlar1 gerekmektedir. Bu programlar, teknolojinin islevselligi, operasyonel
kullanimi ve potansiyel riskleri hakkinda bilgi saglamalidir. Siirekli egitim ve uygulamali
tatbikatlar, teknolojinin daha genis capta kabul gormesini ve entegrasyonunu
saglamaktadir. Generaller, iist subaylar, subaylar, astsubaylar ve uzman jandarma ile
cavuslar, teknolojinin etkin kullanimini1 saglamak icin siirekli egitim programlarina
ihtiya¢ duymaktadir. Robot teknolojilerinin kullanimi, gelecekte daha siki etik ve hukuki

diizenlemeler gerektirmektedir. Kisisel mahremiyetin korunmasi ve veri giivenliginin
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saglanmasi, bu teknolojilerin toplumsal kabulii ic¢in kritiktir. Bu nedenle, giivenlik
politikalarmin gelistirilmesi sirasinda etik ve hukuki ¢erceveler siirekli olarak
giincellenmelidir. Robot teknolojilerinin siirekli olarak gelismesi, giivenlik politikalarinin
da siirekli olarak yenilenmesini gerektirmektedir. Daha gelismis robot teknolojileri,
giivenlik operasyonlarinin daha etkin ve verimli bir sekilde gergeklestirilmesini
saglamakta ve yeni stratejik yaklagimlar gelistirilmesine olanak tanimaktadir. Robot
teknolojilerinin basarili bir sekilde uygulanabilmesi i¢in, toplumun bu teknolojilere olan
giiveninin artirilmas1  gerekmektedir. Seffaflik, hesap verebilirlik ve toplumun
bilinglendirilmesi, teknolojinin kabulii acgisindan Onemlidir. Gelecekteki giivenlik
politikalari, toplumun bu teknolojilere olan giivenini artirmak icin seffaf bilgi paylasimi

ve halkin bilgilendirilmesi stratejilerini icermelidir.

Robot teknolojileri, mevcut giivenlik politikalarinda operasyonel etkinlik, risk
azaltma, veri toplama ve analiz gibi alanlarda onemli katkilar saglamaktadir. Bu
teknolojilerin genis ¢apta kabul gérmesi ve etkin bir sekilde kullanilmasi, gelecekteki
giivenlik politikalarinin daha verimli ve giivenli bir sekilde uygulanmasini saglamaktadir.
Ancak, etik ve hukuki diizenlemelerin giiglendirilmesi ve siirekli egitim programlarinin
gelistirilmesi, bu teknolojilerin toplumsal kabuliinli artirmakta ve potansiyel riskleri
minimize etmektedir. Gelecekteki arastirmalar ve stratejiler, robot teknolojilerinin
giivenlik operasyonlarindaki roliinii daha da giiclendirmekte ve giivenlik politikalarinin

stirekli olarak yeniliklere uyum saglamasini saglamaktadir.

7.3. TEMATIK TARTISMALAR

7.3.1. Bulgularin Cinsiyetler Kapsaminda Tartisiilmasi

7.3.1.1. HI: Robotlar, Giivenlik Politikalarinin Uygulanmasinda Etkinligi Artirir

Robot teknolojisinin hizla gelismesi ve yayginlagsmasi, giivenlik alaninda da
onemli degisimlere yol agmaktadir. Robotlar, 0Ozellikle giivenlik politikalarinin
uygulanmasinda etkinligi artirma potansiyeline sahiptir. Bu yazida, robotlarin giivenlik
politikalarinin uygulanmasinda etkinligi nasil artirdigina dair genel bir tartisma
sunulacaktir. Robotlar, giivenlik gbzetim ve izleme sistemlerinde 6nemli bir rol
oynamaktadir. Ozellikle IHAlar ve otonom robotlar, genis alanlarin siirekli ve kesintisiz
bir sekilde izlenmesini saglamaktadir. Geleneksel glivenlik kameralar1 sabit ve belirli bir
alan1 kapsarken, hareketli robotlar ve IHA’lar dinamik ve genis bir kapsama alanina

sahiptir. Bu, olaylarin daha hizli tespit edilmesini ve aninda miidahale edilmesini
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saglamaktadir. Robotlar tekrarlanan ve rutin gorevlerde yorulmaz, bu da insan kaynakli
hatalar1 minimize etmektedir. Robotlar, insanlarin miidahale etmesinin tehlikeli oldugu
durumlarda kullanilabilmektedir. Ornegin, yangin, patlama riski tasiyan bolgeler veya
kimyasal sizintilar gibi yiiksek riskli alanlarda robotlar glivenlik 6nlemlerini etkin bir
sekilde uygulayabilmektedir. Bu tiir durumlarda, robotlar hem olay yerini izleyebilmekte
hem de miidahale edebilmekte, bu da insan hayatin1 riske atmadan gilivenlik
politikalarinin uygulanmasini saglamaktadir. Robotlar, biiyiik miktarda veri toplama ve
analiz etme kapasitesine sahiptir. Bu veriler, giivenlik politikalarinin etkinligini
degerlendirmek ve iyilestirmek i¢in kullanilabilmektedir. Robotlar, sensorler araciligryla
cevresel verileri, hareketliligi ve diger kritik bilgileri toplayabilmektedir. Bu veriler,
makine 6grenimi ve yapay zeka algoritmalar ile analiz edilerek, potansiyel tehditlerin
ongoriilmesi ve dnlenmesi saglanmaktadir. Bu analizler sayesinde giivenlik stratejileri
siirekli olarak giincellenebilmekte ve optimize edilebilmektedir. Robotlar, gilivenlik
personelinin is yiikiini hafifletmekte ve daha verimli ¢alismalarin1 saglamaktadir. Rutin
ve tekrarlayan gorevlerin robotlar tarafindan istlenilmesi, giivenlik personelinin daha
kritik ve stratejik gorevlere odaklanmasina imkan tanimaktadir. Bu da genel giivenlik
etkinligini artirmaktadir. Robotlar gece ve gilindiiz, her tiirli hava kosulunda
calisabilmekte, bu da siirekli ve kesintisiz bir giivenlik saglamada 6nemli bir avantaj
saglamaktadir. Robotlar, olaylara hizli tepki verme ve iletisim kurma yetenegine sahiptir.
Acil durumlarda, robotlar hizli bir sekilde olay yerine wulagarak durumu
degerlendirebilmekte ve gerekli bilgileri merkeze iletebilmektedir. Bu sayede, daha hizli
ve etkili bir miidahale gerceklestirilmektedir. Robotlar iizerlerinde tasidiklari iletisim
cihazlar sayesinde siirekli olarak kontrol merkezleriyle baglantida kalabilmekte ve anlik
bilgi akisini saglayabilmektedir. Robotlarin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda
etkinligi artirma potansiyeli yliksektir. Gozetim ve izleme kapasiteleri, tehlikeli
durumlarda miidahale yetenekleri, veri toplama ve analiz kapasiteleri, isgiicli verimliligi
saglamalar1 ve hizli tepki yetenekleri sayesinde robotlar, giivenlik alaninda devrim
yaratmaktadir. Gelecekte, robot teknolojisinin daha da gelismesiyle birlikte, giivenlik

politikalarinin uygulanmasinda robotlarin rolii daha da artacaktir.

Robotlarin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda etkinligi artiracagina dair
hipotez kapsaminda yapilan anket sonuclari, kadin ve erkek katilimeilar arasinda belirgin
farkliliklar oldugunu gostermektedir. Kadin katilimcilarin yarisi robotlarin sug oranlarini

azaltacagina inanmazken, erkek katilimcilar arasinda bu inang daha giicliidiir. Kadinlarin
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daha temkinli yaklasimi, teknolojinin su¢ Onleme potansiyeline dair siliphelerini
yansitmaktadir. Erkekler ise robotlarin su¢ oranlarini azaltma potansiyeline daha fazla
inanmakta, bu da teknolojinin giivenlik operasyonlarindaki etkisine dair daha olumlu bir
tutum sergilediklerini gostermektedir. Robotlarin kolluk gorevlilerine yardim ederek is
yiikiinii hafifletecegi inanci da cinsiyetler arasinda farklilik gostermektedir. Kadin
katilimcilarin biiyiikk ¢ogunlugu bu goriise katilirken, erkekler arasinda daha gesitli
gorisler mevcuttur. Kadinlarin bu konudaki giiclii inanci, teknolojinin destekleyici roliine
duyulan giiveni yansitirken, erkekler arasinda teknolojinin mevcut sistemlere
entegrasyonu konusunda daha fazla endise bulunmaktadir. Bu fark, kadinlarin
teknolojinin saglayacagi operatif avantajlara daha fazla giivendigini gostermektedir.
Gelisen teknolojilerle birlikte robotlarin Onleyici kolluk ve adli hizmetlerde aktif
kullanilacagina dair inang, kadinlar arasinda oldukga giicliidiir. Kadin katilimcilarin
biiyiik ¢ogunlugu bu goriisii desteklerken, erkekler arasinda daha fazla kararsizlik
gozlemlenmistir. Bu durum, kadinlarin teknolojinin faydalarini daha olumlu
degerlendirdigini, erkeklerin ise uygulama ve entegrasyon konusunda daha temkinli
olduklarini ortaya koymaktadir. Robotlarin UY AP kayd1 olan sahislarin tespitinde etkin
olacagina dair inang¢ da cinsiyetler arasinda farklilik gostermektedir. Kadinlarin tamami
bu goriisti desteklerken, erkekler arasinda daha gesitli goriisler bulunmaktadir. Bu fark,
kadinlarin teknolojinin suclular1 tespit etme yetenegine daha fazla gilivendigini
gostermektedir. Erkekler ise teknolojinin bu alandaki etkinligi konusunda daha gesitli ve
temkinli goriislere sahiptir. Robotlarin sug¢ orgiitlerinin olusumunu zorlastiracagina dair
inang, kadinlar arasinda daha kararli bir tutum sergilenmesine ragmen erkekler arasinda
daha fazla kararsizlik ve ¢esitlilik gdstermektedir. Kadinlarin bu konudaki giiclii inanci,
teknolojinin su¢ Orgiitleri {izerindeki potansiyel etkisine dair daha fazla giiven
duyduklarimi gostermektedir. Erkekler ise bu konuda daha temkinli ve ¢esitli goriislere

sahiptir.

Bu bulgular, robotlarin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda etkinligi
artiracagma dair inanglarin cinsiyetler arasinda 6nemli farkliliklar gosterdigini ortaya
koymaktadir. Kadinlar, robotlarin giivenlik hizmetlerinde aktif kullanilmasina dair daha
olumlu ve kararli bir tutum sergilerken, erkekler arasinda daha ¢esitli ve siipheci goriisler
bulunmaktadir. Erkeklerin teknolojinin mevcut sistemlere entegrasyonu konusunda daha
fazla endise tasidigi goriilmektedir. Bu farkliliklar, giivenlik politikalarinin

gelistirilmesinde ve robot teknolojilerinin entegrasyonunda cinsiyetler arasi algilarin
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dikkate alinmasi gerektigini gostermektedir. Bu baglamda, robot teknolojilerinin
etkinligini artirmak ve kabuliinii saglamak icin cinsiyetler aras1 farkliliklar1 dikkate alan
egitim ve bilgilendirme stratejileri gelistirilmelidir. Bu sayede, teknolojinin sagladigi
faydalar daha genis bir kabul gorerek, glivenlik politikalarinin etkinligi artirilabilir. Her
iki cinsiyetin de genel olarak robotlarin gilivenlik politikalarimin etkinligini
artirabilecegine dair belirli bir inang¢ tasidig1 goriilmektedir. Ancak, kadinlar arasinda
daha temkinli ve siipheci bir yaklasim varken, erkekler arasinda daha giiglii bir destek s6z
konusudur. Dolayisiyla, bu hipotez genel olarak dogrulanmakta, ancak cinsiyetler arasi

alg1 farkliliklarinin dikkate alinmasi gerektigi ortaya ¢ikmaktadir.
7.3.1.2. H2: Robotlar, Giivenlik Giigleri I¢in Riskleri Azaltir

Robotlar, tehlikeli durumlarda giivenlik giiclerinin yerine gecerek riskleri 6nemli
olgiide azaltmaktadir. Ornegin, patlayict madde imhasinda kullanilan bomba imha
robotlari, insanlarin hayatint riske atmadan tehlikeli maddeleri etkisiz hale
getirebilmektedir. Bu robotlar, uzaktan kumanda ile kontrol edilerek patlayici maddelere
miidahale etmekte ve bdylece patlama riskini minimuma indirmektedir. Ayn1 sekilde,
kimyasal, biyolojik, radyolojik ve niikleer (KBRN) tehlikelerle karsilasilan durumlarda
da robotlar kullanilabilmektedir. KBRN robotlari, bu tehlikeli maddeleri tespit
edebilmekte, analiz edebilmekte ve temizleyebilmekte, bu da insan gilivenlik giiclerinin

maruz kalma riskini azaltmaktadir.

Robotlar, rutin ve tekrarlayan gorevlerde de giivenlik giiclerinin is yiikiini
hafifletmektedir. Ozellikle sinir giivenligi, devriye ve gozetim gibi gérevlerde robotlar
etkin bir sekilde kullanilabilmektedir. Otonom kara ve hava araglari, genis alanlari siirekli
ve kesintisiz bir sekilde izleyerek potansiyel tehditleri tespit etmektedir. Bu tiir gérevlerde
robotlarin  kullanilmasi, giivenlik gliglerinin daha stratejik ve kritik gorevlere
odaklanmasin1 saglamakta ve ayni zamanda yorgunluk ve dikkat daginikligindan
kaynaklanan hatalari minimize etmektedir. Robotlarin veri toplama ve analiz kapasitesi,
giivenlik gii¢lerinin riskleri 6ngérmesine ve dnlemesine yardimci olmaktadir. Robotlar,
sensorler aracilifiyla ¢evresel verileri, hareketliligi ve diger kritik bilgileri
toplayabilmektedir. Bu veriler, yapay zeka ve makine 6grenimi algoritmalari ile analiz
edilerek potansiyel tehditler ongoriilebilmekte ve dnceden 6nlemler alinabilmektedir. Bu
sayede, giivenlik giicleri riskleri proaktif bir sekilde yonetebilmekte ve ani tehditlere karsi
daha hazirlikli olabilmektedir. Robotlar acil durumlarda hizli miidahale yetenekleriyle de

giivenlik gliglerinin risklerini azaltmaktadir. Yangin, dogal afet veya terdr saldiris1 gibi

167



acil durumlarda, robotlar hizli bir sekilde olay yerine wulasarak durumu
degerlendirebilmekte ve gerekli bilgileri giivenlik giiclerine iletebilmektedir. Bu hizli
miidahale, glivenlik gili¢lerinin olay yerine varmadan once bilgi sahibi olmasin1 ve daha
bilingli hareket etmesini saglamaktadir. Ozellikle yangin soéndiirme robotlari, yangin
yerinde insanlara nazaran daha hizli ve etkili miidahale edebilmekte, bu da itfaiyecilerin

maruz kaldigi riskleri azaltmaktadir.

Robotlarin gilivenlik giicleri igin riskleri azaltma potansiyeli bliyiiktiir. Tehlikeli
durumlarda insanlarin yerine ge¢meleri, rutin gorevlerde is yiikiinii hafifletmeleri, veri
toplama ve analiz kapasiteleri ve acil durumlarda hizli miidahale yetenekleri sayesinde
robotlar, giivenlik gili¢lerinin karsilastigi riskleri minimize edebilir. Gelecekte robot
teknolojisinin daha da gelismesiyle birlikte, giivenlik giiclerinin operasyonlarinda

robotlarin rolii artacak ve risklerin daha da azaltilmasi saglanacaktir.

Robotlarin giivenlik giicleri i¢in riskleri azaltacagina dair hipotez kapsaminda
yapilan anket sonuglari, kadin ve erkek katilimcilar arasinda belirgin farkliliklar ortaya
koymaktadir. Kadin katilimcilarin tamama, robotlarin kolluk kuvvetlerinin daha giivende
olmasini1 saglayacagina inanmaktadir. Bu yiiksek destek orani, kadinlarin robot
teknolojilerinin  sagladigi giivenlik avantajlarina giiglii  bir inan¢ duydugunu
gostermektedir. Erkek katilimcilar arasinda ise bu goriise katilanlarin sayisi oldukca
fazladir. Erkeklerin bir kismi kararsizken, az sayida erkek bu goriise katilmamaktadir. Bu
durum, erkeklerin robot teknolojilerinin giivenlik acisindan etkinligine dair daha cesitli
ve temkinli bir yaklagima sahip oldugunu gostermektedir. Robotlarin kolluk kuvvetleri
tarafindan kullanilmasiyla ortaya c¢ikabilecek silahli saldiri, bomba imhast gibi
durumlarda yasamsal risklerin azalacagina dair inan¢ da cinsiyetler arasinda farklilik
gostermektedir. Kadin katilimcilarin ¢ogunlugu bu goriisii desteklemekte ve bir kismi
tamamen katilmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise bu goriise katilanlar oldukca
fazladir ve bir kismi1 tamamen katilmaktadir. Erkekler arasinda kararsiz olanlar ve bu
goriise katilmayanlar da bulunmaktadir. Kadinlarin bu konudaki giiclii inanci,
teknolojinin sagladig1 giivenlik avantajlarma duyulan yiiksek giiveni yansitirken,
erkeklerin daha cesitli goriisler sergilemesi, bu alandaki deneyim ve bilgi farkliliklarini
ortaya koymaktadir. Robotlarin afetlerin arama ve kurtarma sathasinda aktif ve etkili
kullanilabilecegine dair inan¢ da cinsiyetler arasinda farklilik gdstermektedir. Kadin
katilimcilar arasinda bu goriise katilmayan veya tamamen katilmayan kimse

bulunmamaktadir. Kadin katilimcilarin biiyiik bir kismi1 bu goriise katilmakta ve bir kismi1
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tamamen katilmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise bu goriise katilanlar oldukga fazla
olup, bir kismi1 tamamen desteklemektedir. Erkekler arasinda kararsiz olanlar ve bu
goriise katilmayanlar da bulunmaktadir. Bu bulgular, kadinlarin robotlarin afet
durumlarinda etkin kullanimina dair daha giiclii bir inan¢ tasidigini, erkeklerin ise daha
cesitli ve temkinli bir yaklagim sergiledigini gostermektedir. Bu bulgular, robotlarin
giivenlik giicleri icin riskleri azaltacagina dair inanglarin cinsiyetler arasinda 6nemli
farkliliklar gosterdigini ortaya koymaktadir. Kadinlar, robotlarin giivenlik hizmetlerinde
kullanilarak riskleri azaltma potansiyeline dair daha olumlu ve kararli bir tutum
sergilerken, erkekler arasinda daha ¢esitli ve siipheci goriisler bulunmaktadir. Erkeklerin
teknolojinin mevcut sistemlere entegrasyonu ve operasyonel etkinligi konusunda daha
fazla endise tasidigi goriilmektedir. Bu farkliliklar, giivenlik politikalarinin
gelistirilmesinde ve robot teknolojilerinin entegrasyonunda cinsiyetler arasi algilarin
dikkate alinmasi gerektigini gostermektedir. Bu baglamda, robot teknolojilerinin
etkinligini artirmak ve kabuliinii saglamak icin cinsiyetler arasi farkliliklar1 dikkate alan
egitim ve bilgilendirme stratejileri gelistirilmelidir. Bu sayede, teknolojinin sagladig:

faydalar daha genis bir kabul gorerek, giivenlik politikalarinin etkinligi artirilabilir.

Her iki cinsiyetin de genel olarak robotlarin gilivenlik giicleri i¢in riskleri
azaltabilecegine dair belirli bir inang¢ tagidig1 goriilmektedir. Ancak, kadinlar arasinda
daha giiclii bir destek varken, erkekler arasinda daha fazla temkinli ve c¢esitli goriisler
mevcuttur. Dolayisiyla, bu hipotez genel olarak dogrulanmakta, ancak cinsiyetler arasi

alg1 farkliliklarinin dikkate alinmasi gerektigi ortaya ¢ikmaktadir.

7.3.1.3. H3: Robotlar, Glivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizli ve

Etkili Tepki Verilmesini Saglar

Robotlar, olay yerine hizli bir sekilde ulasarak durum degerlendirmesi
yapabilmekte ve bu sayede giivenlik giiclerinin daha bilingli hareket etmesini
saglamaktadir. Ornegin, bir terdr saldiris1 ya da dogal afet sirasinda, robotlar hizla olay
yerine gonderilerek ortami tarayabilmekte, tehlikeli maddeleri tespit edebilmekte ve
aninda veri iletebilmektedir. Bu, gilivenlik giiclerinin olay yerine varmadan &nce bilgi
sahibi olmasini ve stratejik kararlar almasimi saglamaktadir. Boylece, insan kaynakli
gecikmeler ve yanlis degerlendirmeler minimize edilerek daha hizli ve etkili miidahale
saglanmaktadir. Robotlarin birbirleriyle ve merkezle iletisim kurabilme yetenekleri,
operasyonlarin koordinasyonunu oOnemli Olclide artirmaktadir. Gelismis iletisim

sistemleri sayesinde robotlar, anlik olarak veri paylasabilmekte ve birlikte hareket
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edebilmektedir. Bu, 6zellikle genis alanlarin taranmasi ve gilivenlik ag¢iklarinin hizl bir
sekilde kapatilmas1 gereken durumlarda biiyiik bir avantaj saglamaktadir. Ornegin, bir
sinir bolgesinde devriye gezen robotlar, siipheli bir hareketlilik tespit ettiginde, diger
robotlara ve merkeze aninda bilgi gondererek hizli bir miidahale baslatilmasin
saglamaktadir. Robotlarin veri toplama ve analiz yetenekleri, glivenlik operasyonlarinin
planlanmasinda ve yonetilmesinde kritik bir rol oynamaktadir. Robotlar, ¢esitli sensorler
araciligiyla topladiklar1 verileri analiz ederek, potansiyel tehditleri ve riskleri
ongorebilmektedir. Bu bilgiler, gilivenlik operasyonlarinin daha proaktif bir sekilde
yiiriitiilmesini saglamaktadir. Ornegin, sehir giivenligi i¢in kullanilan izleme robotlar,
anlik olarak trafik akisini, kalabalik hareketlerini ve olagandist durumlar1 analiz
edebilmektedir. Bu analizler, giivenlik giiglerine olaylarin olas1 seyrini 6ngérme ve buna
gore hazirlik yapma imkani sunmaktadir. Robotlarin otonom hareket kabiliyeti, giivenlik
operasyonlarinin daha esnek ve dinamik bir sekilde yiiriitiillmesini saglamaktadir.
Geleneksel yontemlerle yapilan sabit devriye ve gozetim gorevleri, robotlar sayesinde
daha genis alanlara yayilabilmekte ve daha etkin bir sekilde gerceklestirilebilmektedir.
Ornegin, havaalam giivenliginde kullanilan THA lar, biiyiik bir alam hizlica tarayarak
potansiyel tehditleri aninda tespit edebilmekte ve bu bilgileri merkeze ileterek hizli bir
miidahale baglatilmasina yardimci olabilmektedir. Bu, operasyonlarin etkinligini ve
koordinasyonunu 6nemli 6l¢iide artirmaktadir. Robotlarin tehlikeli durumlarda insanlarin
yerini alabilmesi, gilivenlik operasyonlarinin daha giivenli bir sekilde yiiriitilmesini
saglamaktadir. Ozellikle yiiksek riskli bdlgelerde veya tehlikeli maddelerle karsilasma
olasilig1 yiiksek olan durumlarda, robotlar insanlarin yerine gecerek riskleri minimize
edebilmektedir. Bu da giivenlik gli¢lerinin operasyonlar1 daha giivenli bir sekilde
yiirlitmesini ve odaklanmasini saglamaktadir. Robotlarin giivenlik operasyonlarinin
koordinasyonunu artirarak hizli ve etkili tepki verilmesini saglama potansiyeli biiyliktiir.
Olay yerine hizli ulagsma, anlik veri paylasimi, veri toplama ve analiz yetenekleri, otonom
hareket kabiliyeti ve tehlikeli durumlarda insanlarin yerini alma gibi 6zellikleri sayesinde
robotlar, giivenlik operasyonlarinin daha etkin, giivenli ve koordineli bir sekilde
yiriitiilmesini saglamaktadir. Gelecekte robot teknolojisinin daha da gelismesiyle

birlikte, giivenlik operasyonlarinin bu avantajlardan daha fazla yararlanacagi agiktir.

Robotlarla ¢aligmay1 giivenli bulma konusunda yapilan anket sonuglari, kadin ve
erkek katilimcilar arasinda belirgin farkliliklar gostermektedir. Kadin katilimcilar

arasinda kararsizlik orani yar1 yartya olup, kadinlarin iigte biri bu fikre katilmakta ve
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sekizde biri ise tamamen desteklemektedir. Kadin katilimcilar arasinda bu goriise
kesinlikle katilmayan ya da katilmayan kimse bulunmamaktadir. Erkek katilimcilar
arasinda ise daha cesitli goriisler bulunmaktadir. Erkeklerin ticte birinden fazlasi kararsiz,
yaklasik dortte biri bu goriise katilmakta ve beste biri ise tamamen desteklemektedir.
Erkeklerde bu goriise katilmayanlarin orant beste birine yakin olup, kesinlikle
katilmayanlarin orani ise yirmide birdir. Bu durum, erkeklerin robot teknolojilerinin
giivenlik operasyonlarinda kullanimina dair daha ¢esitli ve temkinli bir yaklasima sahip
oldugunu gostermektedir. Robotlarin kriz veya acil durumlar sirasinda daha rasyonel
kararlar vererek etkili bir sekilde performans gosterecegine giivenme konusunda da
cinsiyetler arasinda farkliliklar mevcuttur. Kadin katilimcilarin {icte biri bu goriise
katilmamakta, sekizde biri kararsiz kalmakta ve yaris1 bu goriise katilmaktadir. Kadin
katilimcilar arasinda bu goriise tamamen katilan veya tamamen katilmayan kimse
bulunmamaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha cesitli goriisler mevcuttur.
Erkeklerin yaklasik dortte biri bu gorlise katilmamakta, iicte biri kararsiz kalmakta ve
licte birinden fazlas1 bu goriise katilmaktadir. Erkeklerde bu goriise tamamen katilanlarin
orani yaklasik onda bir ve tamamen katilmayanlarin orani yirmide birdir. Bu bulgular,
kadinlarin robotlarin kriz ve acil durumlar sirasinda rasyonel kararlar vererek etkili
performans sergileme potansiyeline daha fazla glivendigini, erkeklerin ise bu konuda

daha cesitli ve temkinli goriisler tagidigini gostermektedir.

Bu bulgular, robotlarin giivenlik operasyonlarinin koordinasyonunu artirarak hizl
ve etkili tepki verilmesini saglayacagina dair inanglarin cinsiyetler arasinda onemli
farkliliklar gosterdigini ortaya koymaktadir. Kadinlar, robotlarin giivenlik hizmetlerinde
koordinasyonu artirma ve etkinligi saglama potansiyeline dair daha olumlu ve kararli bir
tutum sergilerken, erkekler arasinda daha cesitli ve siipheci goriisler bulunmaktadir.
Erkeklerin teknolojinin mevcut sistemlere entegrasyonu ve operasyonel etkinligi
konusunda daha fazla endise tasidigi gortilmektedir. Bu farkliliklar, giivenlik
politikalarinin gelistirilmesinde ve robot teknolojilerinin entegrasyonunda cinsiyetler
aras1 algilarin dikkate alinmasi gerektigini gostermektedir. Bu baglamda, robot
teknolojilerinin etkinligini artirmak ve kabuliinii saglamak i¢in cinsiyetler arasi
farkliliklar1 dikkate alan egitim ve bilgilendirme stratejileri gelistirilmelidir. Bu sayede,
teknolojinin sagladig1 faydalar daha genis bir kabul gorerek, giivenlik politikalarinin

etkinligi artirilabilir.
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Her iki cinsiyetin de genel olarak robotlarin giivenlik operasyonlarinin
koordinasyonunu artirarak hizli ve etkili tepki verilmesini saglayabilecegine dair belirli
bir inang tasidig1 goriilmektedir. Ancak, kadinlar arasinda daha giiclii bir destek varken,
erkekler arasinda daha fazla temkinli ve cesitli goriisler mevcuttur. Dolayisiyla, bu
hipotez genel olarak dogrulanmakta, ancak cinsiyetler aras1 algi farkliliklarinin dikkate

alinmasi gerektigi ortaya ¢cikmaktadir.

7.3.1.4. H4: Robotlar, Toplumsal Gozetim ve Izlemede Etik Degerler Agisindan Yeni
Zorluklar Ortaya Cikarir

Robotlarin toplumsal gozetim ve izleme i¢in kullanilmasi, mahremiyet hakkinin
ihlal edilmesine yol agmaktadir. Gozetim robotlar;, IHA’lar ve diger otonom cihazlar,
insanlarin giinliikk yasamlarini siirekli izleyerek genis bir veri toplama kapasitesine
sahiptir. Bu durum, bireylerin mahremiyet alanlarin1 daraltmakta ve 6zel hayatlarinin
gizliligini tehlikeye atmaktadir. Siirekli gézetim altinda olmak, bireylerin davranislarini
degistirmelerine ve otosansiir uygulamalarina neden olmaktadir. Bdylece, insanlar
Ozgiirce hareket etmekten ve diisiincelerini ifade etmekten c¢ekinmektedir. Toplumsal
gbzetimde kullanilan robotlarin veri toplama ve analiz etme yetenekleri, kisisel verilerin
kotiiye kullanilma riskini artirmaktadir. Robotlar, biiylik miktarda veri toplayarak bu
verileri analiz edebilmekte ve kisisel profiller olusturabilmektedir. Bu verilerin kotii
niyetli kisilerin eline gegmesi veya yetkisiz kisilerce kullanilmasi, bireylerin giivenligini
tehlikeye atmaktadir. Bu verilerin yanls kullanimui, kisisel bilgilere dayali ayrimeiliga ve
haksiz muamelelere yol agmaktadir. Robotlarin toplumsal gozetim i¢in kullanilmasi,
bireysel 6zglrliiklerin kisitlanmasina da neden olmaktadir. Glivenlik amaciyla kullanilan
robotlar, genis capli izleme ve kontrol mekanizmalarinin bir pargas: haline gelerek
bireylerin hareket 6zgiirliiglinii kisitlamaktadir. Bu durum, toplumda bir gézetim kiiltiirti
yaratmakta ve bireylerin devlete veya diger otoritelere olan giivenini zedelemektedir.
Ozellikle otoriter rejimlerde, gdzetim robotlar1 baski araci olarak kullanilabilmekte ve bu
da insan haklar1 ihlallerine yol agmaktadir. Robotlarin toplumsal gozetim ve izleme
alaninda kullanilmasi, etik degerler acisindan hesap verebilirlik ve seffaflik sorunlarini
da beraberinde getirmektedir. Robotlarin ve gozetim sistemlerinin nasil ¢alistigi, hangi
verileri topladig1 ve bu verilerin nasil kullanildig1 konusunda yeterli seffaflik olmamasi,
toplumda giivensizlik yaratmaktadir. Insanlar, gézetim robotlarinin hangi kriterlere gore
hareket ettigini ve bu siire¢lerde kimin sorumlu oldugunu bilmek istemektedir. Bu

bilgilerden yoksun olmak, demokratik hesap verebilirligi zayiflatmakta ve teknolojinin
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kotilye  kullanilma  potansiyelini  artirmaktadir. Toplumsal gozetimde robotlarin
kullanilmasi, etik degerlere uygun bir sekilde denetlenmeli ve diizenlenmelidir. Etik
kurallar ve yasalar, robotlarin hangi durumlarda ve nasil kullanilacagin1 agikca
belirlemeli, bireylerin mahremiyetini ve 06zgiirliiklerini koruma altina almaktadir.
Toplumsal gozetimde kullanilan teknolojilerin gelistirilmesi ve uygulanmasinda etik
degerlere sadik kalinmasi Onemlidir. Bu baglamda, toplumun ¢esitli kesimlerinin
katilimiyla olusturulan etik kurullar ve denetim mekanizmalari, robotlarin kullanimini

denetleyebilmekte ve olasi suistimalleri engelleyebilmektedir.

Robot teknolojisinin toplumsal gozetim ve izleme alaninda kullanilmasi, etik
degerler acgisindan yeni zorluklar ortaya c¢ikarmaktadir. Mahremiyetin ihlali, veri
giivenligi riskleri, bireysel 6zgilirliikklerin kisitlanmasi ve hesap verebilirlik eksiklikleri
gibi konular, bu teknolojinin etik acidan sorgulanmasina neden olmaktadir. Bu
zorluklarin iistesinden gelmek icin, robotlarin etik ve yasal ¢cer¢eveler iginde kullanilmasi
ve stirekli olarak denetlenmesi gerekmektedir. Gelecekte, robot teknolojisinin daha da
gelismesiyle birlikte, bu zorluklarin daha karmasik hale gelmesi muhtemeldir, bu nedenle

etik degerlerin korunmasi her zamankinden daha 6nemli olmaktadir.

Robotlarin kamu giivenligi alaninda kullanilmasint bir tehdit olarak goérme
konusunda yapilan anket sonuglari, kadin ve erkek katilimcilar arasinda belirgin
farkliliklar gostermektedir. Kadin katilimcilar arasinda bu goriise katilmayan veya
kesinlikle katilmayan kimse bulunmamaktadir. Kadinlarin yaris1 kararsiz kalmakta, bir
kismi1 bu goriise katilmakta ve diger kismi ise kesinlikle desteklemektedir. Erkek
katilimcilar arasinda ise daha ¢esitli goriisler mevcuttur. Erkeklerin bir kismi bu goriise
katilmamakta, ¢cok az1 kesinlikle katilmamakta, bir kism1 kararsiz kalmakta, diger kismi
bu goriise katilmakta ve bir kismi ise kesinlikle desteklemektedir. Kadinlarin bu konudaki
endiseleri, teknolojinin etik ve giivenlik konularinda tasidigi potansiyel risklere dair
duyulan yiiksek hassasiyeti yansitirken, erkeklerin daha gesitli goriisler sergilemesi, bu
alandaki deneyim ve bilgi farkliliklarini ortaya koymaktadir. Robotlarin kamu
giivenliginde kullanilmasinin KVK (Kisisel Verilerin Korunmasi) kurallarini ihlal
edebilecegine dair inan¢ da cinsiyetler arasinda farklilik gostermektedir. Kadin
katilimcilar arasinda bu goriise katilmayan kimse bulunmamaktadir. Kadinlarin bir kismi
kararsiz kalmakta, bir kismi bu goriise katilmakta ve diger kismi ise kesinlikle
desteklemektedir. Erkek katilimcilar arasinda ise bu goriise katilmayanlar, kararsiz

olanlar ve bu goriise katilanlar bulunmaktadir. Bu bulgular, kadinlarin teknolojinin kisisel
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verilerin korunmasi konusunda tasidigi potansiyel risklere dair duyulan yiiksek
hassasiyeti yansitirken, erkeklerin daha cesitli goriisler sergilemesi, bu alandaki deneyim
ve bilgi farkliliklarini ortaya koymaktadir. Robotlarin yanlis programlanmasi veya hatali
islemesi durumunda kamu giivenligi agisindan bir tehdit olusabilece§ine dair inang,
kadinlar arasinda daha belirgindir. Kadin katilimeilar arasinda bu goriise katilmayan
kimse bulunmamakta, bir kismi1 kararsiz kalmakta, biiyiik bir kism1 bu goriise katilmakta
ve az bir kismu ise kesinlikle desteklemektedir. Erkek katilimcilar arasinda ise bu goriise
katilmayanlar, kararsiz olanlar ve bu goriise katilanlar bulunmaktadir. Bu bulgular,
kadinlarin bu konudaki endiselerinin daha belirgin oldugunu, erkeklerin ise daha ¢esitli
ve temkinli goriislere sahip oldugunu gostermektedir. Robotlarin suglulara karsi asir1 giic
kullanabileceginden endise etme konusunda da cinsiyetler arasinda farkliliklar mevcuttur.
Kadin katilimeilarin yarist kararsiz kalmakta, diger yaris1 bu goriise katilmakta ve
kesinlikle katilmayan kimse bulunmamaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise bu goriise
katilmayanlar, kararsiz olanlar ve bu goriise katilanlar bulunmaktadir. Kadinlarin bu
konudaki endiseleri, teknolojinin asir1 giic kullanim1 konusundaki potansiyel risklerine
dair duyulan yiiksek hassasiyeti yansitirken, erkeklerin daha ¢esitli goriisler sergilemesi,
bu alandaki deneyim ve bilgi farkliliklarini ortaya koymaktadir. Robotlarin giivenlik
sistemlerine siber saldirilar i¢in bir agik yaratacagina dair inang da cinsiyetler arasinda
farklillk gostermektedir. Kadin katilimcilar arasinda bu goriise katilmayan kimse
bulunmamakta, bir kismi kesinlikle katilmakta, bir kism1 kararsiz kalmakta ve diger kismi
bu goriise katilmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise bu goriise katilmayanlar, kararsiz
olanlar ve bu goriise katilanlar bulunmaktadir. Bu bulgular, kadinlarin siber giivenlik
konularinda daha fazla endise tasidigini, erkeklerin ise daha c¢esitli ve temkinli goriislere
sahip oldugunu gostermektedir. Bu bulgular, robotlarin toplumsal gozetim ve izlemede
etik degerler agisindan yeni zorluklar ortaya ¢ikaracagina dair inanglarin cinsiyetler
arasinda Onemli farkliliklar gosterdigini ortaya koymaktadir. Kadinlar, robotlarin
giivenlik hizmetlerinde kullanilmasiyla ortaya ¢ikabilecek etik sorunlara dair daha giiclii
ve kararli bir endise sergilerken, erkekler arasinda daha ¢esitli ve siipheci goriisler
bulunmaktadir. Erkeklerin teknolojinin mevcut sistemlere entegrasyonu ve operasyonel
etkinligi konusunda daha fazla endise tasidigi goriilmektedir. Bu farkliliklar, giivenlik
politikalarmin gelistirilmesinde ve robot teknolojilerinin entegrasyonunda cinsiyetler
aras1 algilarin dikkate alimmasi gerektigini gostermektedir. Bu baglamda, robot
teknolojilerinin etkinligini artirmak ve kabuliinii saglamak i¢in cinsiyetler arasi

farkliliklar1 dikkate alan egitim ve bilgilendirme stratejileri gelistirilmelidir. Bu sayede,

174



teknolojinin sagladig1 faydalar daha genis bir kabul gorerek, giivenlik politikalarinin

etkinligi artirilabilir.

Her iki cinsiyetin de genel olarak robotlarin toplumsal gozetim ve izlemede etik
degerler agisindan yeni zorluklar ortaya cikarabilecegine dair belirli bir inang tasidigi
goriilmektedir. Ancak, kadinlar arasinda daha giiclii bir endise varken, erkekler arasinda
daha fazla temkinli ve ¢esitli goriisler mevcuttur. Dolayisiyla, bu hipotez genel olarak
dogrulanmakta, ancak cinsiyetler arasi algi farkliliklarinin dikkate alinmasi gerektigi

ortaya ¢cikmaktadir.
7.3.1.5. Genel Politika Alani ve Teknoloji

Robot teknolojilerinin gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda daha 6nemli bir
rol alacagina dair giiclii bir inan¢ bulunmaktadir. Kadin katilimecilar arasinda bu goriise
katilmayan veya kararsiz kalan kimse bulunmazken, cogunluk bu goriise katilmakta veya
kesinlikle desteklemektedir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha cesitli goriisler
gozlemlenmektedir; kiiclik bir kesim bu goriise katilmamakta, 6nemli bir kismi kararsiz
kalmakta, ancak yariya yakini bu goriise katilmakta ve Tgte biri kesinlikle
desteklemektedir. Bu durum, robot teknolojilerinin kamu giivenligi alaninda artan
Oonemine dair genel bir kabul oldugunu, ancak bu kabuliin erkekler arasinda daha fazla
cesitlilik gdsterdigini ortaya koymaktadir. Gelisen robot teknolojisinin kamu giivenligi
politikalarmin gelistirilmesine aktif bir katki saglayacagi inanci da benzer bir sekilde
destek bulmaktadir. Kadin katilimecilar arasinda bu goriise katilmayan kimse yokken,
onemli bir kismi bu goriise katilmakta veya kesinlikle desteklemektedir. Erkek
katilimcilar arasinda ise bu goriise katilmayan veya kesinlikle katilmayanlar bulunmakla
birlikte, yariya yakini bu goriise katilmakta ve dortte biri kesinlikle desteklemektedir. Bu
sonuglar, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinin iyilestirilmesinde
oynayacag1 rol konusunda genel bir iyimserlik oldugunu, ancak erkeklerin bu konuda
daha cesitli goriislere sahip oldugunu gostermektedir. Ancak, robotlarin glivenligi
saglama ve koruma gorevlerinde insanlar kadar etkili olacagina dair inan¢ daha karigiktir.
Kadin katilimcilar arasinda bu goriise katilan veya kesinlikle katilan kimse
bulunmamakta, onemli bir kismi bu goriige katilmamakta ve bir kismi kararsiz
kalmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha gesitli goriisler mevcuttur; 6nemli bir
kesim bu goriise katilmamakta veya kesinlikle katilmamakta, ancak dortte biri bu goriise
katilmakta ve kiigiik bir kism1 kesinlikle desteklemektedir. Bu durum, robotlarin giivenlik

gorevlerindeki etkinligi konusunda hala belirli bir siiphecilik ve temkinli yaklagim
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oldugunu ortaya koymaktadir. Robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinda daha
onemli bir rol alacagina dair inang, bu teknolojilerin sagladigi ¢esitli avantajlarla
desteklenmektedir. Robotlar, tehlikeli durumlarda insanlar1 koruyarak riskleri
azaltabilmekte, genis alanlarda siirekli gozetim saglayarak giivenlik agiklarini tespit
edebilmekte ve hizli veri analizi ile potansiyel tehditleri dngorebilmektedir. Ancak, bu
teknolojilerin etkili olabilmesi i¢in toplumun genis kesimleri tarafindan kabul gérmesi ve
giiven duyulmasi gerekmektedir. Bu noktada, robot teknolojilerinin gelistirilmesi ve
uygulanmasinda seffaflik, etik kurallara uygunluk ve toplumsal katilm Onem
kazanmaktadir. Robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinda oynayacagi rol
konusunda genel bir iyimserlik ve kabul goériilmekte, ancak belirli alanlarda hala temkinli
yaklagimlar ve siipheler bulunmaktadir. Toplumun farkli kesimlerinin bu teknolojilere
olan yaklasimi, bu alandaki politikalarin nasil sekillenecegi konusunda 6nemli ipuglar
sunmaktadir. Gelecekte, robot teknolojilerinin daha da gelismesiyle birlikte, kamu
giivenligi politikalarinda bu teknolojilerin etkinligi ve kabulii {izerine tartismalarin devam
edecegi agikca goriilmektedir. Bu siirecte, etik degerlerin korunmasi, seffaflik ve
toplumsal katilimin saglanmasi, basarili bir entegrasyon igin kritik Oneme sahip

olmaktadir.

Robot teknolojilerinin gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda daha 6nemli bir
rol alacagina dair inang, kadin ve erkek katilimcilar arasinda farklilik gostermektedir.
Kadm katilimecilar arasinda bu goriise katilmayan veya kararsiz kalan kimse
bulunmamaktadir. Kadinlarin biiytik bir kism1 bu goriise katilmakta ve diger kismi ise
tamamen desteklemektedir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha cesitli goriisler
mevcuttur. Erkeklerin bir kismi1 bu goriise katilmamakta, ¢cok az1 kesinlikle katilmamakta,
bir kismi kararsi1z kalmakta, diger kismi1 bu goriise katilmakta ve bir kismi ise tamamen
desteklemektedir. Kadinlarin bu konudaki gii¢lii inanci, teknolojinin gelecekteki kamu
giivenligi politikalarindaki potansiyel roliine duyulan yiiksek giiveni yansitirken,
erkeklerin daha cesitli goriisler sergilemesi, bu alandaki deneyim ve bilgi farkliliklarini
ortaya koymaktadir. Gelisen robot teknolojisinin kamu giivenligi politikalarinin
gelistirilmesine aktif bir katki saglayacagina dair inang da cinsiyetler arasinda farklilik
gostermektedir. Kadin katilimcilar arasinda bu goriise katilmayan veya kesinlikle
katilmayan kimse bulunmamaktadir. Kadinlarin bir kismi kararsiz kalmakta, biiyiik bir
kism1 bu goriise katilmakta ve diger kismi ise tamamen desteklemektedir. Erkek

katilimcilar arasinda ise bu goriise katilmayanlar, kararsiz olanlar ve bu goriise katilanlar
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bulunmaktadir. Bu bulgular, kadinlarin teknolojinin kamu giivenligi politikalarina katki
saglama potansiyeline duyulan yiiksek giiveni yansitirken, erkeklerin daha ¢esitli goriigler
sergilemesi, bu alandaki deneyim ve bilgi farkliliklarini ortaya koymaktadir. Robotlarin
giivenligi saglama ve koruma gorevlerinde insanlar kadar etkili olacagina dair inang,
kadin ve erkek katilimecilar arasinda belirgin farkliliklar gostermektedir. Kadin
katilimcilar arasinda bu goriise katilan veya tamamen katilan kimse bulunmamaktadir.
Kadilarin bir kism1 bu goriise kesinlikle katilmamakta, yaris1 katilmamakta ve diger
kismi ise kararsiz kalmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha gesitli goriisler
mevcuttur. Erkeklerin bir kismi1 bu goriise katilmamakta, cok azi kesinlikle katilmamakta,
bir kismi kararsiz kalmakta, diger kismi1 bu goriise katilmakta ve bir kismi ise tamamen
desteklemektedir. Kadinlarin bu konudaki tereddiitleri, teknolojinin insanlarla ayni
etkinlikte gilivenlik saglama yetenegine dair siiphelerini yansitirken, erkeklerin daha
cesitli goriisler sergilemesi, bu alandaki deneyim ve bilgi farkliliklarini ortaya

koymaktadir.

Bu bulgular, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinda gelecekteki
roliine dair inanglarin cinsiyetler arasinda Onemli farkliliklar gosterdigini ortaya
koymaktadir. Kadinlar, robot teknolojilerinin kamu giivenligi hizmetlerinde 6énemli bir
rol oynayacagina dair daha olumlu ve kararli bir tutum sergilerken, erkekler arasinda daha
cesitli ve siipheci goriisler bulunmaktadir. Erkeklerin teknolojinin mevcut sistemlere
entegrasyonu ve operasyonel etkinligi konusunda daha fazla endise tasidigi
goriilmektedir. Bu farkliliklar, kamu giivenligi politikalarinin gelistirilmesinde ve robot
teknolojilerinin entegrasyonunda cinsiyetler arasi algilarin dikkate alinmasi gerektigini
gostermektedir. Bu baglamda, robot teknolojilerinin etkinligini artirmak ve kabuliinii
saglamak i¢in cinsiyetler aras1 farkliliklar1 dikkate alan egitim ve bilgilendirme stratejileri
gelistirilmelidir. Bu sayede, teknolojinin sagladig: faydalar daha genis bir kabul gorerek,

kamu giivenligi politikalarinin etkinligi artirilabilir.

Her iki cinsiyetin de genel olarak robot teknolojilerinin kamu giivenligi
politikalarina katki saglayabilecegine dair belirli bir inang tasidig1 goriilmektedir. Ancak,
kadinlar arasinda daha giiclii bir destek varken, erkekler arasinda daha fazla temkinli ve
cesitli goriisler mevcuttur. Dolayisiyla, bu hipotez genel olarak dogrulanmakta, ancak

cinsiyetler aras1 alg1 farkliliklarinin dikkate alinmas1 gerektigi ortaya ¢ikmaktadir.
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7.3.2. Bulgularin Yas Gruplar1 Kapsaminda Tartisiilmasi
7.3.2.1. HI: Robotlar, Giivenlik Politikalarinin Uygulanmasinda Etkinligi Artirir

Gelisen teknoloji ve robotlarin kamu giivenligi politikalarindaki rolii, modern
toplumlar i¢in giderek daha onemli hale gelmektedir. Robot teknolojilerinin, kamu
giivenligi politikalarinda kritik bir yer edinmesi, bu alandaki politikalarin ve
uygulamalarin nasil sekillenecegi konusunda yeni perspektifler ve tartigmalar ortaya
cikarmaktadir. Robot teknolojilerinin gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda daha
onemli bir rol alacagina dair giiclii bir inan¢g mevcuttur. Kadin katilimcilar arasinda bu
goriise katilmayan veya kararsiz kalan kimse bulunmazken, ¢ogunluk bu goriise
katilmakta veya kesinlikle desteklemektedir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha gesitli
goriisler gozlemlenmistir; kiiciik bir kesim bu goriise katilmamakta, dnemli bir kismi
kararsiz kalmakta, ancak yariya yakin1 bu goriise katilmakta ve iicte biri kesinlikle
desteklemektedir. Bu durum, robot teknolojilerinin kamu giivenligi alaninda artan
Oonemine dair genel bir kabul oldugunu, ancak bu kabuliin erkekler arasinda daha fazla
cesitlilik gosterdigini ortaya koymaktadir. Gelisen robot teknolojisinin kamu giivenligi
politikalarinin gelistirilmesine aktif bir katki saglayacagi inanct da benzer bir sekilde
destek bulmaktadir. Kadin katilimecilar arasinda bu goriise katilmayan kimse yokken,
onemli bir kismi bu gorlise katilmakta veya kesinlikle desteklemektedir. Erkek
katilimcilar arasinda ise bu goriise katilmayan veya kesinlikle katilmayanlar bulunmakla
birlikte, yartya yakini bu goriise katilmakta ve dortte biri kesinlikle desteklemektedir. Bu
sonuclar, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinin 1iyilestirilmesinde
oynayacagl rol konusunda genel bir iyimserlik oldugunu, ancak erkeklerin bu konuda
daha cesitli goriislere sahip oldugunu gostermektedir. Ancak, robotlarin giivenligi
saglama ve koruma gorevlerinde insanlar kadar etkili olacagina dair inan¢ daha karigiktir.
Kadmm katilimcilar arasinda bu goriise katilan veya kesinlikle katilan kimse
bulunmamakta, onemli bir kismi bu goriise katilmamakta ve bir kismi kararsiz
kalmaktadir. Erkek katilimcilar arasinda ise daha ¢esitli goriisler mevcuttur; 6nemli bir
kesim bu goriise katilmamakta veya kesinlikle katilmamakta, ancak dortte biri bu goriise
katilmakta ve kiiciik bir kismu kesinlikle desteklemektedir. Bu durum, robotlarin giivenlik
gorevlerindeki etkinligi konusunda hala belirli bir siiphecilik ve temkinli yaklasim

oldugunu ortaya koymaktadir.

Robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinda daha &nemli bir rol

alacagina dair inang, bu teknolojilerin sagladig1 ¢esitli avantajlarla desteklenmektedir.
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Robotlar, tehlikeli durumlarda insanlar1 koruyarak riskleri azaltabilir, genis alanlarda
stirekli gozetim saglayarak giivenlik agiklarini tespit edebilir ve hizli veri analizi ile
potansiyel tehditleri 6ngorebilir. Ancak, bu teknolojilerin etkili olabilmesi i¢gin toplumun
genis kesimleri tarafindan kabul gérmesi ve gliven duyulmasi gerekmektedir. Bu noktada,
robot teknolojilerinin gelistirilmesi ve uygulanmasinda seffaflik, etik kurallara uygunluk
ve toplumsal katilim 6nem kazanmaktadir. Robot teknolojilerinin kamu giivenligi
politikalarinda oynayacagi rol konusunda genel bir iyimserlik ve kabul goriilmekte, ancak
belirli alanlarda hala temkinli yaklasimlar ve siipheler bulunmaktadir. Toplumun farkli
kesimlerinin bu teknolojilere olan yaklasimi, bu alandaki politikalarin nasil sekillenecegi
konusunda onemli ipuglar1 sunmaktadir. Gelecekte, robot teknolojilerinin daha da
gelismesiyle birlikte, kamu giivenligi politikalarinda bu teknolojilerin etkinligi ve kabulii
lizerine tartismalarin devam edecegi agiktir. Bu siiregte, etik degerlerin korunmast,
seffaflik ve toplumsal katilimin saglanmasi, basarili bir entegrasyon i¢in kritik 6neme

sahiptir.

Robotlarin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda etkinligi artiracagina dair
hipotez (H1), genel olarak dogrulanmaktadir. Kadin katilimcilar arasinda bu goriise giiclii
bir destek bulunmakta ve kararsiz veya karsit goriis bildiren kimse olmamaktadir. Erkek
katilimcilar arasinda ise daha cesitli goriisler gozlemlenmekte, ancak yartya yakini bu
goriisii desteklemekte ve tcte biri kesinlikle katilmaktadir. Robotlarin tehlikeli
durumlarda riskleri azaltma, genis alanlarda siirekli gozetim saglama ve hizli veri analizi
ile potansiyel tehditleri 6ngorme yetenekleri, glivenlik politikalarinin etkinligini artirma
potansiyelini desteklemektedir. Ancak, bu teknolojilerin genis kabulii ve giiven

duyulmasi gerekmektedir.
7.3.2.2. H2: Robotlar, Giivenlik Giigleri I¢in Riskleri Azaltir

Robot teknolojisinin hizla geligsmesi, gilivenlik giicleri i¢in riskleri azaltma
konusunda 6nemli bir potansiyele sahiptir. Robotlar, ¢esitli alanlardaki kullanimlar ile
giivenlik giiclerinin karsilastigr tehlikeleri minimize etmekte ve daha giivenli ¢alisma
kosullar1 saglamaktadir. Robotlarin ozellikle tehlikeli durumlarda insanlarin yerine
gecerek riskleri azaltmasi, gézetim ve izleme gorevlerinde siirekli ve kesintisiz hizmet
sunmast, veri toplama ve analiz yetenekleri ile stratejik kararlar1 desteklemesi, giivenlik
giiclerinin operasyonel etkinligini artirmaktadir. Robotlar, tehlikeli durumlarda giivenlik

gii¢lerinin yerine gecerek riskleri dnemli Slciide azaltmaktadir. Ornegin, bomba imha

robotlari, insanlarin hayatini riske atmadan tehlikeli maddeleri etkisiz hale getirmekte ve
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patlama riskini minimuma indirmektedir. Ayni sekilde, kimyasal, biyolojik, radyolojik ve
niikleer tehlikelerle karsilasilan durumlarda robotlar kullanilmakta, bu tehlikeli maddeleri
tespit etmekte, analiz etmekte ve temizlemekte, bu da insan giivenlik gii¢lerinin maruz
kalma riskini azaltmaktadir. Robotlarin bu tir tehlikeli goérevlerde kullanilmalari,
giivenlik giiclerinin giivenligini artirmakta ve operasyonel verimliligi saglamaktadir.
Robotlar, rutin ve tekrarlayan gorevlerde de giivenlik giiglerinin is yiikiini
hafifletmektedir. Ozellikle sinir giivenligi, devriye ve gozetim gibi gérevlerde robotlar
etkin bir sekilde kullanilmakta ve genis alanlarin siirekli izlenmesini saglamaktadir.
Otonom kara ve hava araglari, genis alanlart siirekli ve kesintisiz bir sekilde izleyerek
potansiyel tehditleri tespit etmekte, bu tiir gorevlerde robotlarin kullanilmasi, giivenlik
giiclerinin daha stratejik ve kritik gorevlere odaklanmasini saglamakta ve yorgunluk ve
dikkat dagimikligindan kaynaklanan hatalar1 minimize etmektedir. Robotlarin veri
toplama ve analiz kapasitesi, giivenlik gili¢lerinin riskleri dngérmesine ve dnlemesine
yardimci olmaktadir. Robotlar, sensorler araciligiyla ¢evresel verileri, hareketliligi ve
diger kritik bilgileri toplayarak, bu verileri analiz etmekte ve potansiyel tehditleri
ongormekte, giivenlik giiclerinin riskleri proaktif bir sekilde yonetmesine ve ani tehditlere
kars1 daha hazirlikli olmasina imkan tanimaktadir. Bu sayede, giivenlik operasyonlari

daha etkin ve verimli bir sekilde yiiriitilmektedir.

Robotlar, acil durumlarda hizli miidahale yetenekleriyle de giivenlik giiclerinin
risklerini azaltmaktadir. Yangin, dogal afet veya teror saldiris1 gibi acil durumlarda,
robotlar hizli bir sekilde olay yerine ulasarak durumu degerlendirmekte ve gerekli
bilgileri giivenlik giiclerine iletmektedir. Bu hizli miidahale, giivenlik gii¢lerinin olay
yerine varmadan once bilgi sahibi olmasini ve daha bilingli hareket etmesini saglamakta,
bu da operasyonlarmn etkinligini artirmaktadir. Ozellikle yangin séndiirme robotlari,
yangin yerinde insanlara nazaran daha hizli ve etkili miidahale etmekte, bu da
itfaiyecilerin maruz kaldig1 riskleri azaltmaktadir. Robotlarin glivenlik giicleri i¢in
riskleri azaltma potansiyeli biiyiik olmaktadir. Tehlikeli durumlarda insanlarin yerine
gecmeleri, rutin gorevlerde is yiikiinii hafifletmeleri, veri toplama ve analiz kapasiteleri
ve acil durumlarda hizli miidahale yetenekleri sayesinde robotlar, giivenlik gliglerinin
karsilastig1 riskleri minimize etmektedir. Gelecekte robot teknolojisinin daha da
gelismesiyle birlikte, giivenlik giiclerinin operasyonlarinda robotlarin rolii artmakta ve

risklerin daha da azaltilmas1 saglanmaktadir.
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Robotlarin giivenlik giigleri i¢in riskleri azaltacagi sorusu, katilimecilar arasinda
genel olarak desteklenmektedir. Tablo 55, robotlarin kolluk kuvvetlerinin daha giivende
olmasini saglayacagina dair inanglar1 incelemektedir. 18-25 yas grubundaki katilimcilarin
yarisindan fazlas1 "Kesinlikle Katiliyorum" derken, iigte biri ise "Katilmiyorum"
demektedir. Bu yas grubunda olumlu bir tutum gozlemlenmektedir. 25-35 yas grubunda
katilimcilarin - ¢ogunlugu robotlarin  gilivenlik giligleri i¢in riskleri azaltacagina
inanmaktadir. Katilimcilarin yaris1 "Kesinlikle Katiliyorum" derken, yaris1 "Katiliyorum"
demektedir. 35-40 yas grubunda da benzer bir egilim gozlemlenmektedir; katilimcilarin
yarisindan fazlasi olumlu goriis belirtmekte, {icte biri ise kararsiz kalmaktadir. 40-47 yas
grubunda ise katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu goriis belirtmekte, iicte biri ise
kararsiz kalmaktadir. Tablo 56, robotlarin silahli saldiri, bomba imhasi gibi durumlarda
yasamsal riskleri azaltacagina dair inanclar1 incelemektedir. 18-25 yas grubundaki
katilimcilarin  yarisindan fazlast "Kesinlikle Katiliyorum" derken, {igte biri ise
"Katilmiyorum" demektedir. Bu yas grubunda olumlu bir tutum gézlemlenmektedir. 25-
35 yas grubunda katilimcilarin ¢ogunlugu robotlarin yasamsal riskleri azaltacagina
inanmaktadir. Katilimeilarin yaris1 "Kesinlikle Katiliyorum" derken, yaris1 "Katiliyorum"
demektedir. 35-40 yas grubunda da benzer bir egilim goézlemlenmektedir; katilimcilarin
yarisindan fazlas1 olumlu goriis belirtmekte, ticte biri ise kararsiz kalmaktadir. 40-47 yas
grubunda ise katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu goriis belirtmekte, ligte biri ise
kararsiz kalmaktadir. Tablo 57, robotlarin afetlerin arama ve kurtarma sathasinda aktif ve
etkili kullanilabilecegine dair inanclart incelemektedir. 18-25 yas grubundaki
katilimcilarin  yarisindan fazlast "Kesinlikle Katiliyorum" derken, Tlgte biri ise
"Katilmiyorum" demektedir. Bu yas grubunda olumlu bir tutum gézlemlenmektedir. 25-
35 yas grubunda katilimcilarin ¢ogunlugu robotlarin arama ve kurtarma faaliyetlerinde
etkili olacagma inanmaktadir. Katilimcilarin yarist "Kesinlikle Katiliyorum" derken,
yarist "Katiliyorum" demektedir. 35-40 yas grubunda da benzer bir egilim
gozlemlenmektedir; katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu goriis belirtmekte, {licte biri
ise karars1z kalmaktadir. 40-47 yas grubunda ise katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu

goriis belirtmekte, tigte biri ise kararsiz kalmaktadir.

H2: Robotlar, Giivenlik Giicleri Igin Riskleri Azaltir hipotezi genel olarak
dogrulanmaktadir. Robotlarin tehlikeli durumlarda, rutin gorevlerde ve acil
midahalelerde etkin kullanimi, gilivenlik gliglerinin karsilastigi riskleri minimize

etmektedir. Anket sonuglarina gore, 18-25 ve 25-35 yas gruplarindaki katilimcilarin
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cogunlugu robotlarin giivenlik giicleri i¢in riskleri azaltacagina inanmakta, 35-40 ve 40-
47 yas gruplarinda da benzer olumlu goriisler gézlemlenmektedir. Bu bulgular, robot
teknolojisinin glivenlik operasyonlarinda riskleri azaltma potansiyeline dair giiclii bir
destek oldugunu gostermektedir. Cinsiyetler arasi farkliliklar gbz oniine alindiginda,

genel destek belirgindir.

7.3.2.3. H3: Robotlar, Giivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizli ve
Etkili Tepki Verilmesini Saglar

Robot teknolojisinin hizla gelismesi, glivenlik operasyonlarinin koordinasyonunu
artirarak hizli ve etkili tepki verilmesini saglama potansiyeline sahiptir. Robotlar, cesitli
alanlardaki kullanimlart ile giivenlik operasyonlarinin daha verimli, glivenilir ve
koordineli bir sekilde yiiriitiilmesine katkida bulunmaktadir. Robotlarin 6zellikle genis
alanlarin siirekli izlenmesi, veri toplama ve analiz yetenekleri, tehlikeli durumlarda hizl
midahale kapasiteleri, giivenlik operasyonlarinin etkinligini artirmaktadir. Robotlar, olay
yerine hizli bir sekilde ulagarak durum degerlendirmesi yapmakta ve bu sayede giivenlik
giiglerinin daha bilingli hareket etmesini saglamaktadir. Ornegin, bir terdr saldirisi ya da
dogal afet sirasinda, robotlar hizla olay yerine génderilerek ortami taramakta, tehlikeli
maddeleri tespit etmekte ve aninda veri iletmektedir. Bu durum, giivenlik giiclerinin olay
yerine varmadan once bilgi sahibi olmasini ve stratejik kararlar almasini saglamaktadir.
Boylece, insan kaynakli gecikmeler ve yanlis degerlendirmeler minimize edilerek daha
hizli ve etkili miidahale saglanmaktadir. Robotlarin birbirleriyle ve merkezle iletisim
kurabilme yetenekleri, operasyonlarin koordinasyonunu onemli 6lc¢lide artirmaktadir.
Gelismis iletisim sistemleri sayesinde robotlar, anlik olarak veri paylagsmakta ve birlikte
hareket etmektedir. Bu, 6zellikle genis alanlarin taranmasi1 ve gilivenlik agiklarinin hizl
bir sekilde kapatilmasi gereken durumlarda biiyiik bir avantaj saglamaktadir. Ornegin, bir
siir bolgesinde devriye gezen robotlar, siipheli bir hareketlilik tespit ettiginde, diger
robotlara ve merkeze aninda bilgi gondererek hizli bir miidahale baslatilmasini

saglamaktadir.

Robotlarin veri toplama ve analiz yetenekleri, giivenlik operasyonlarinin
planlanmasinda ve yonetilmesinde kritik bir rol oynamaktadir. Robotlar, ¢esitli sensorler
araciligiyla topladiklar1 verileri analiz ederek, potansiyel tehditleri ve riskleri
ongormekte, bu bilgiler, giivenlik operasyonlarinin daha proaktif bir sekilde
yiiriitiilmesini saglamaktadir. Ornegin, sehir giivenligi icin kullanilan izleme robotlari,

anlik olarak trafik akigini, kalabalik hareketlerini ve olagandis1 durumlari analiz etmekte,
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bu analizler, giivenlik gii¢lerine olaylarin olas1 seyrini 6ngdérme ve buna gore hazirlik
yapma imkan1 sunmaktadir. Robotlarin otonom hareket kabiliyeti, gilivenlik
operasyonlarinin daha esnek ve dinamik bir sekilde yiiriitiilmesini saglamaktadir.
Geleneksel yontemlerle yapilan sabit devriye ve gozetim gorevleri, robotlar sayesinde
daha genis alanlara yayilmakta ve daha etkin bir sekilde gerceklestirilmektedir. Ornegin,
havaalani giivenliginde kullanilan IHAlar, biiyiik bir alan1 hizlica tarayarak potansiyel
tehditleri aninda tespit etmekte ve bu bilgileri merkeze ileterek hizli bir miidahale
baslatilmasina yardimci olmaktadir. Bu, operasyonlarin etkinligini ve koordinasyonunu
onemli dl¢lide artirmaktadir. Robotlarin tehlikeli durumlarda insanlarin yerini alabilmesi,
giivenlik operasyonlarinin daha giivenli bir sekilde yiiriitiilmesini saglamaktadir.
Ozellikle yiiksek riskli bolgelerde veya tehlikeli maddelerle karsilasma olasiligr yiiksek
olan durumlarda, robotlar insanlarin yerine gecerek riskleri minimize etmekte ve bu da
giivenlik giiclerinin gilivenligini artirmaktadir. Sonug¢ olarak, robotlarin giivenlik
operasyonlarinin koordinasyonunu artirarak hizli ve etkili tepki verilmesini saglama
potansiyeli biiyiiktiir. Olay yerine hizli ulagsma, anlik veri paylagimi, veri toplama ve
analiz yetenekleri, otonom hareket kabiliyeti ve tehlikeli durumlarda insanlarin yerini
alma gibi 6zellikleri sayesinde robotlar, giivenlik operasyonlarinin daha etkin, giivenli ve
koordineli bir sekilde yiiriitiillmesini saglamaktadir. Gelecekte robot teknolojisinin daha
da gelismesiyle birlikte, gilivenlik operasyonlarimin bu avantajlardan daha fazla

yararlanacag agiktir.

Robotlarin giivenlik operasyonlarinin koordinasyonunu artirarak hizli ve etkili
tepki verilmesini saglayacagi sorusu, katilimcilar arasinda cesitli diizeylerde destek
gormektedir. Tablo 58, robotlarla ¢aligmay1 giivenli bulan katilimcilar: incelemektedir.
18-25 yas grubundaki katilimcilarin yaris1 "Katiliyorum" demekte, ligte biri ise
"Katilmiyorum" demektedir. Bu yas grubunda genel olarak olumsuz ve olumlu tutumlar
arasinda bir denge gozlemlenmektedir. 25-35 yas grubunda katilimcilarin ¢ogunlugu
robotlarla ¢alismay1 glivenli bulmaktadir. Katilimcilarin yaris1 "Kesinlikle Katiliyorum"
derken, yarist "Katiliyorum" demektedir. 35-40 yas grubunda da benzer bir egilim
gozlemlenmektedir; katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu goriis belirtmekte, tigte biri
ise kararsiz kalmaktadir. 40-47 yas grubunda ise katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu
goris belirtmekte, ticte biri ise kararsiz kalmaktadir. Tablo 59, robotlarin kriz veya acil
durumlar sirasinda daha rasyonel kararlar vererek etkili performans gosterecegine dair

inancglart incelemektedir. 18-25 yas grubundaki katilimcilarin yaris1 "Katiliyorum"
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demekte, tigte biri ise "Kesinlikle Katilmiyorum" demektedir. Bu yas grubunda genel
olarak olumsuz ve olumlu tutumlar arasinda bir denge gozlemlenmektedir. 25-35 yas
grubunda katilimcilarin ¢ogunlugu robotlarin kriz veya acil durumlar sirasinda rasyonel
kararlar verecegine inanmaktadir. Katilimcilarin yarisi "Kesinlikle Katiliyorum" derken,
yarist "Katiliyorum" demektedir. 35-40 yas grubunda da benzer bir egilim
gozlemlenmektedir; katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu goriis belirtmekte, iicte biri
ise kararsiz kalmaktadir. 40-47 yas grubunda ise katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu

gorls belirtmekte, {icte biri ise kararsiz kalmaktadir.

H3: Robotlar, Giivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizli ve
Etkili Tepki Verilmesini Saglar hipotezi genellikle desteklenmektedir. Robotlarin genis
alanlarin izlenmesi, veri toplama ve analiz yetenekleri, hizli miidahale kapasiteleri ve
iletisim kabiliyetleri, giivenlik operasyonlarinin koordinasyonunu artirarak daha hizli ve
etkili tepki verilmesini saglamaktadir. Anket sonuglarina gore, katilimcilarin gesitli yas
gruplarinda bu goriise genel olarak destek bulunmaktadir. Ozellikle 25-35 yas grubundaki
katilimcilarin biiylik cogunlugu robotlarin giivenlik operasyonlarinin koordinasyonunu
artiracagina inanmaktadir. Benzer sekilde, 35-40 ve 40-47 yas gruplarinda da olumlu
goriigler baskindir. Cinsiyet bazli analizler de benzer sonuglar gdstermektedir, bu da
robotlarin giivenlik operasyonlarinda koordinasyonu artirma potansiyeline dair genis bir
kabul gordiigiinii gostermektedir. Bu bulgular, robot teknolojisinin gelecekte giivenlik
operasyonlarinda daha merkezi bir rol oynamasinin olasi oldugunu ve bu teknolojinin

giivenlik giiclerinin tepki yeteneklerini 6nemli 6l¢giide artirabilecegini gdstermektedir.

7.3.2.4. H4: Robotlar, Toplumsal Gozetim ve Izlemede Etik Degerler Agisindan Yeni
Zorluklar Ortaya Cikarir

Robot teknolojisinin  hizla gelismesi, toplumsal goézetim ve izleme
uygulamalarinda 6nemli bir rol oynamaktadir. Ancak, bu teknolojinin kullanimi, etik
degerler agisindan cesitli zorluklar1 da beraberinde getirmektedir. Robotlar, 6zellikle
mahremiyet, bireysel 6zgiirliikler ve veri giivenligi konularinda ciddi etik sorular ortaya
cikarmaktadir. Robotlarin toplumsal gozetim ve izleme i¢in kullanilmasi, mahremiyet
hakkinm ihlal edilmesine yol agmaktadir. Gézetim robotlari, IHAlar ve diger otonom
cithazlar, insanlarin giinliik yasamlarimi siirekli izleyerek genis bir veri toplama
kapasitesine sahiptir. Bu durum, bireylerin mahremiyet alanlarin1 daraltmakta ve 6zel

hayatlarmin gizliligini tehlikeye atmaktadir. Siirekli gozetim altinda olmak, bireylerin
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davraniglarin1 degistirmelerine ve otosansiir uygulamalarina neden olmaktadir. Boylece,

insanlar 6zgiirce hareket etmekten ve diisiincelerini ifade etmekten ¢cekinmektedir.

Toplumsal gbzetimde kullanilan robotlarin veri toplama ve analiz etme
yetenekleri, kisisel verilerin kotiiye kullanilma riskini artirmaktadir. Robotlar, biiylik
miktarda veri toplayarak bu verileri analiz edebilmekte ve kisisel profiller
olusturabilmektedir. Bu verilerin kotii niyetli kisilerin eline ge¢mesi veya yetkisiz
kisilerce kullanilmasi, bireylerin gilivenligini tehlikeye atmaktadir. Bu verilerin yanlis
kullanimi, kisisel bilgilere dayali ayrimciliga ve haksiz muamelelere yol agmaktadir.
Robotlarin toplumsal gozetim i¢in kullanilmasi, bireysel 6zgiirliiklerin kisitlanmasina da
neden olmaktadir. Giivenlik amaciyla kullanilan robotlar, genis ¢apli izleme ve kontrol
mekanizmalarmin bir parcast haline gelerek bireylerin hareket Gzgiirliiglinii
kisitlamaktadir. Bu durum, toplumda bir gézetim kiiltiirii yaratmakta ve bireylerin devlete
veya diger otoritelere olan giivenini zedelemektedir. Ozellikle otoriter rejimlerde,
gozetim robotlar1 baski araci olarak kullanilmakta ve bu da insan haklar ihlallerine yol
acmaktadir. Robotlarin toplumsal gdzetim ve izleme alaninda kullanilmasi, etik degerler
acisindan hesap verebilirlik ve seffaflik sorunlarini da beraberinde getirmektedir.
Robotlarin ve gdzetim sistemlerinin nasil ¢aligtigi, hangi verileri topladig1 ve bu verilerin
nasil kullanildigi konusunda yeterli seffaflik olmamasi, toplumda giivensizlik
yaratmaktadir. Insanlar, gdzetim robotlarmin hangi kriterlere gore hareket ettigini ve bu
stireclerde kimin sorumlu oldugunu bilmek istemektedir. Bu bilgilerden yoksun olmak,
demokratik hesap verebilirligi zayiflatmakta ve teknolojinin kotiiye kullanilma
potansiyelini artirmaktadir. Toplumsal gozetimde robotlarin kullanilmasi, etik degerlere
uygun bir sekilde denetlenmeli ve diizenlenmelidir. Etik kurallar ve yasalar, robotlarin
hangi durumlarda ve nasil kullanilacagini agik¢a belirlemeli, bireylerin mahremiyetini ve
Ozgiirliiklerini koruma altina almaktadir. Toplumsal goézetimde kullanilan teknolojilerin
gelistirilmesi ve uygulanmasinda etik degerlere sadik kalinmasi 6nem kazanmaktadir. Bu
baglamda, toplumun ¢esitli kesimlerinin katilimiyla olusturulan etik kurullar ve denetim
mekanizmalari, robotlarin  kullanimimm1  denctlemekte ve olast  suistimalleri
engellemektedir. Robot teknolojisinin toplumsal gozetim ve izleme alaninda
kullanilmasi, etik degerler agisindan yeni zorluklar ortaya ¢ikarmaktadir. Mahremiyetin
ithlali, veri giivenligi riskleri, bireysel ozgiirliiklerin kisitlanmasi ve hesap verebilirlik
eksiklikleri gibi konular, bu teknolojinin etik a¢idan sorgulanmasina neden olmaktadir.

Bu zorluklarin iistesinden gelmek ic¢in, robotlarin etik ve yasal g¢erceveler icinde
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kullanilmast ve siirekli olarak denetlenmesi gerekmektedir. Gelecekte, robot
teknolojisinin daha da gelismesiyle birlikte, bu zorluklarin daha karmasik hale gelmesi
muhtemeldir, bu nedenle etik degerlerin korunmasi her zamankinden daha Onemli

olmaktadir.

Robotlarin toplumsal gozetim ve izlemede etik degerler agisindan yeni zorluklar
ortaya ¢ikaracagi sorusu, katilimcilar arasinda gesitli diizeylerde destek ve endise ile
karsilanmaktadir. Tablo 60, robotlarin kamu giivenligi alaninda kullanilmasini bir tehdit
olarak goren katilimcilari incelemektedir. 18-25 yas grubundaki katilimcilarin yarisi
"Kesinlikle Katiliyorum" derken, iicte biri ise "Katilmiyorum" demektedir. Bu yas
grubunda genel olarak olumsuz ve olumlu tutumlar arasinda bir denge
gozlemlenmektedir. 25-35 yas grubunda katilimcilarin ¢ogunlugu robotlarin kamu
giivenligi alaninda kullanilmasin1 bir tehdit olarak gormektedir. Katilimeilarin yarisi
"Kesinlikle Katiliyorum" derken, yaris1 "Katiliyorum" demektedir. 35-40 yas grubunda
da benzer bir egilim gézlemlenmektedir; katilimcilarin yarisindan fazlasi olumsuz goriis
belirtmekte, iicte biri ise kararsiz kalmaktadir. 40-47 yas grubunda ise katilimcilarin
yarisindan fazlasi olumsuz goriis belirtmekte, tigte biri ise kararsiz kalmaktadir. Tablo 61,
kamu gilivenliginde kullanilacak olan robotlarin KVK kurallarini ihlal edecegine dair
inanglar1 incelemektedir. 18-25 yas grubundaki katilimcilarin yarist "Kesinlikle
Katiliyorum" derken, iicte biri "Katilmiyorum" demektedir. Bu yas grubunda genel olarak
karisik bir tutum gozlemlenmektedir. 25-35 yas grubunda katilimeilarin cogunlugu kamu
giivenliginde kullanilacak olan robotlarin KVK kurallarini ihlal edecegine inanmaktadir.
Katilimcilarin yaris1 "Kesinlikle Katiliyorum" derken, yaris1 "Katiliyorum" demektedir.
35-40 yas grubunda da benzer bir egilim gézlemlenmektedir; katilimeilarin yarisindan
fazlas1 olumsuz goriis belirtmekte, {icte biri ise kararsiz kalmaktadir. 40-47 yas grubunda
ise katilimcilarin yarisindan fazlasi olumsuz goriis belirtmekte, iicte biri ise kararsiz
kalmaktadir. Tablo 62, robotlarin yanlis programlanmasi veya hatali islemesi durumunda
kamu giivenligi agisindan bir tehdit olusabilecegine dair inanglar1 incelemektedir. 18-25
yas grubundaki katilimcilarin yarisindan fazlasi "Kesinlikle Katiliyorum" derken, ticte
biri "Katiliyorum" demektedir. Bu yas grubunda genel olarak olumsuz bir tutum
gozlemlenmektedir. 25-35 yas grubunda katilimcilarin ¢ogunlugu robotlarin yanlis
programlanmasi durumunda bir tehdit olusturacagini diistinmektedir. Katilimcilarin
yarist "Kesinlikle Katiliyorum" derken, yarist "Katiliyorum" demektedir. 35-40 yas

grubunda da benzer bir egilim gdzlemlenmektedir; katilimcilarin yarisindan fazlasi

186



olumsuz goriis belirtmekte, licte biri ise kararsiz kalmaktadir. 40-47 yas grubunda ise
katilimcilarin yarisindan fazlasi olumsuz goriis belirtmekte, tigte biri ise kararsiz
kalmaktadir. Tablo 63, robotlarin suglulara kars1 asir1 gii¢ kullanabileceginden endise
eden katilimcilar1 incelemektedir. 18-25 yas grubundaki katilimcilarin yaris1 "Kesinlikle
Katiliyorum" derken, {igte biri "Kararsizim" demektedir. Bu yas grubunda genel olarak
kararsizlik ve olumlu tutumlar arasinda bir denge goézlemlenmektedir. 25-35 yas
grubunda katilimcilarin ¢ogunlugu robotlarin asir1 giic kullanabileceginden endise
etmektedir. Katilimcilarin yaris1 "Kesinlikle Katiliyorum" derken, yaris1 "Katiliyorum"
demektedir. 35-40 yas grubunda da benzer bir egilim gozlemlenmektedir; katilimcilarin
yarisindan fazlasi olumsuz goriis belirtmekte, ticte biri ise kararsiz kalmaktadir. 40-47 yas
grubunda ise katilimcilarin yarisindan fazlasi olumsuz goriis belirtmekte, licte biri ise
kararsiz kalmaktadir. Tablo 64, robotlarin giivenlik sistemlerine siber saldirilar i¢in bir
acik yaratacagina dair inanglari incelemektedir. 18-25 yas grubundaki katilimecilarin
yarisindan fazlasi "Kesinlikle Katiliyorum" derken, tigte biri "Katiliyorum" demektedir.
Bu yas grubunda genel olarak olumsuz bir tutum gozlemlenmektedir. 25-35 yas grubunda
katilimcilarin  ¢ogunlugu robotlarin siber saldirilara karst savunmasiz olacagini
diistinmektedir. Katilimeilarin = yarist  "Kesinlikle Katiliyorum" derken, yarisi
"Katiliyorum" demektedir. 35-40 yas grubunda da benzer bir egilim gézlemlenmektedir;
katilimcilarin yarisindan fazlast olumsuz goriis belirtmekte, {igte biri ise kararsiz
kalmaktadir. 40-47 yas grubunda ise katilimcilarin yarisindan fazlasi olumsuz goriis

belirtmekte, tigte biri ise kararsiz kalmaktadir.

H4 hipotezi olan "Robotlar, Toplumsal Gézetim ve izlemede Etik Degerler
Acisindan Yeni Zorluklar Ortaya Cikarir" dogrulanmaktadir. Arastirma sonuglari,
katilimcilarin robotlarin toplumsal gozetim ve izleme alanindaki kullanimina yonelik
ciddi endiseler tagidiklarini gostermektedir. Ozellikle geng yas gruplar arasinda,
bireylerin mahremiyet haklar1 ve kisisel ozgiirliikleri konusundaki endiseler belirgin
sekilde 6ne c¢ikmaktadir. Robotlarin siirekli gozetim ve izleme yapabilme yetenekleri,
bireylerin 6zgiir davranma ve ifade etme kapasitelerini kisitlayabilir. Veri giivenligi
riskleri ve kisisel bilgilerin kotiiye kullanimi gibi potansiyel tehlikeler de vurgulanmustir.
Bu durumlar, toplumun etik degerler agisindan daha seffaf ve hesap verebilir bir yaklagim
talep etmesine yol agcmaktadir. Dolayisiyla, robotlarin toplumsal gozetim ve izlemede
kullanimi, onemli etik sorulart giindeme getirmekte ve bu konuda daha kati

diizenlemelerin gerekliligini ortaya koymaktadir.
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Genel politika alaninda gelisen teknolojiye odaklanmak, kamu giivenligi
politikalarmin gelecekteki yoniinii belirlemek igin kritik 6neme sahiptir. Robot
teknolojilerinin  giivenlik politikalarina  katkilar1 genel olarak olumlu olarak
degerlendirilirken, bu katkilarin siirdiiriilebilir olmasi i¢in toplumsal kabul ve giiven
saglanmasi gerekmektedir. Ozellikle egitim ve bilgilendirme programlari ile birlikte etik
ve yasal diizenlemelerin giincellenmesi 6nem arz etmektedir. Teknolojik riskler ve etik
endiseler, bu teknolojilerin giivenli entegrasyonunda dikkate alinmalidir. Gelecekteki
giivenlik politikalariin sekillendirilmesinde bu bulgularin dikkate alinmasi, etkin ve

seffaf bir sekilde robot teknolojilerinin kullanimini saglayabilir.
7.3.2.5. Genel Politika Alan1 ve Teknoloji

Gelisen robot teknolojileri, kamu giivenligi politikalarinin uygulanmasinda ve
operasyonlarinda onemli avantajlar ve zorluklar sunmaktadir. Robotlarin giivenlik
politikalarindaki rolii, bu alanda yapilan arastirmalar ve elde edilen verilerle daha da
belirginlesmektedir. Veriler, robot teknolojilerinin etkinligi konusunda yas, riitbe ve
cinsiyet gibi demografik faktorlerin 6nemli oldugunu gostermektedir. Robotlarin kamu
giivenligi politikalarina katkilar1 genel olarak olumlu degerlendirilmekte, ancak egitim ve

bilgilendirme ihtiyaci, teknolojik riskler ve etik endiseler de dikkate alinmalidir.

Robot teknolojilerinin gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda énemli bir rol
oynayacagina dair inanglar, katilimcilar arasinda yaygin olarak desteklenmektedir. Tablo
65'e gore, 18-25 yas grubundaki katilimeilarin yarisi1 "Kesinlikle Katiliyorum" derken,
diger yaris1 "Katiliyorum" demektedir. Bu yas grubunda genel olarak olumlu bir tutum
gozlemlenmektedir. 25-35 yas grubunda ise katilimcilarin tamami robot teknolojilerinin
gelecekte onemli bir rol oynayacagina inanmaktadir. Katilimcilarin yaris1 "Kesinlikle
Katiliyorum" derken, yaris1 "Katiliyorum" demektedir. 35-40 ve 40-47 yas gruplarinda
da benzer bir egilim gdzlemlenmekte, katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu goriis
belirtmekte, iicte biri ise kararsiz kalmaktadir. Gelisen robot teknolojisinin kamu
giivenligi politikalarinin gelistirilmesine aktif bir katki saglayacagi inanci da katilimcilar
arasinda yaygindir. Tablo 66, 18-25 yas grubundaki katilimecilarin yarisinin "Kesinlikle
Katiliyorum" ve diger yarisiin "Katiliyorum" dedigini gostermektedir. 25-35 yas
grubundaki katilimcilarin ¢ogunlugu da bu goriisii desteklemektedir. Katilimcilarin yarisi
"Kesinlikle Katiliyorum" derken, yaris1 "Katiliyorum" demektedir. 35-40 ve 40-47 yas
gruplarinda da benzer bir egilim gézlemlenmekte, katilimcilarin yarisindan fazlasi olumlu

goriis belirtmekte, ligte biri ise kararsiz kalmaktadir. Robotlarin giivenligi saglama ve
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koruma gorevlerinde insanlar kadar etkili olacagina dair inanglar ise daha karisik sonuglar
ortaya koymaktadir. Tablo 67'ye gore, 18-25 yas grubundaki katilimcilarin yarisi
"Kesinlikle Katiliyorum" derken, ticte biri "Katilmiyorum" demektedir. Bu yas grubunda
genel olarak olumsuz bir tutum gozlemlenmektedir. 25-35 yas grubunda katilimcilarin
cogunlugu robotlarin giivenlik gorevlerinde etkili olacagina inanmaktadir. Katilimeilarin
yarist "Kesinlikle Katiliyorum" derken, yaris1 "Katiliyorum" demektedir. 35-40 ve 40-47
yas gruplarinda da benzer bir egilim gozlemlenmekte, katilimcilarin yarisindan fazlasi

olumlu goriis belirtmekte, tlicte biri ise kararsiz kalmaktadir.

Robot  teknolojilerinin  giivenlik  politikalarinin =~ uygulanmasinda  ve
operasyonlarinda sundugu avantajlar ve karsilagilan zorluklar iizerine odaklanilmaktadir.
Robotlar, tehlikeli durumlarda insanlarin yerini alarak riskleri azaltmakta, genis alanlarin
stirekli ve kesintisiz izlenmesini saglamakta ve biiyiik miktarda veri toplayarak bu verileri
analiz edebilmektedir. Bu yetenekler, giivenlik operasyonlarinin daha etkin ve giivenilir
bir sekilde yiiriitiillmesine katki saglamaktadir. Ancak, bu teknolojilerin etkili olabilmesi
icin toplumun genis kesimleri tarafindan kabul gérmesi ve giiven duyulmasi
gerekmektedir. Bu noktada, robot teknolojilerinin gelistirilmesi ve uygulanmasinda
seffaflik, etik kurallara uygunluk ve toplumsal katilim 6nem kazanmaktadir. Egitim ve
bilgilendirme programlari, robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarinda etkin ve
glivenilir bir sekilde kullanilabilmesi i¢in diizenlenmelidir. Teknolojik riskler ve etik
endiseler g6z oniinde bulundurulmali ve toplumsal kabul artirilmalidir. Robotlarin kamu
giivenligi politikalarina katkilar1 genel olarak olumlu degerlendirilmekte, ancak bu
katkilarin siirdiiriilebilir olmast i¢in toplumun farkli kesimlerinin katilimi ve destegi
gerekmektedir. Bu bulgular, gelecekteki gilivenlik politikalarinin sekillendirilmesinde
onemli bir rol oynayacaktir. Egitim ve bilgilendirme programlariin yani sira, etik ve
yasal diizenlemelerin de giincellenmesi ve robot teknolojilerinin gilivenli bir sekilde

entegrasyonunun saglanmasi gerekmektedir.

Robot teknolojileri kamu giivenligi politikalarinda 6nemli avantajlar sunmakta,
ancak beraberinde getirdigi zorluklar ve etik sorunlar da dikkate alinmalidir. Bu
teknolojilerin etkin kullanimi, toplumsal kabul ve giivenin artirilmasi, egitim ve
bilgilendirme programlari ile miimkiin olacaktir. Gelecekte robot teknolojilerinin daha da
gelismesiyle birlikte, kamu giivenligi politikalarinda bu teknolojilerin rolii daha da
artacak ve bu siirecte etik degerlerin korunmasi ve seffaflik saglanmasi her zamankinden

daha 6nemli olacaktir.
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7.3.3. Diger Tartismalar
7.3.3.1. Robot Teknolojilerinin Giivenlik Operasyonlarina Etkisi

Modern gilivenlik operasyonlarinda robot teknolojilerinin rolii  giderek
artmaktadir. Bu teknolojiler, operasyonel etkinlik, risk azaltma ve etik zorluklar agisindan
cesitli avantajlar ve zorluklar sunmaktadir. Anket sonuglarina gore, Robot
teknolojilerinin giivenlik operasyonlarina entegrasyonu, operasyonel etkinligi biiyiik
Olclide artirmaktadir. Anket sonuglari, katilimcilarin ¢ogunlugunun robotlarin sug
oranlarini azaltmada etkili oldugunu diisiindiiglinii gdstermektedir. Trafik yonetimi,
kalabalik kontrolii ve olay yerinde acil miidahale gibi durumlar, robot teknolojisinin
sagladigi verimlilik artis1 sayesinde daha etkin bir gsekilde yonetilmektedir. Dronlar, mobil
izleme sistemleri ve yiiz tanima teknolojileri, genis alanlar1 kapsayarak siipheli
faaliyetleri hizla tespit edebilmekte ve bu bilgileri gercek zamanl olarak ilgili birimlere
iletebilmektedir. Katilimeilar, bu teknolojilerin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda
biiyiik bir katki sagladigini belirtmistir. Robot teknolojisi, giivenlik gii¢lerinin maruz
kaldig1 riskleri azaltma konusunda Onemli faydalar saglamaktadir. Anket verileri,
katilimcilarin biiyiik bir kisminin robotlarin tehlikeli gorevlerde insanlari koruma
kapasitesine inandigmni ortaya koymaktadir. Ozellikle bomba imha operasyonlari,
kimyasal sizintilarin incelenmesi ve rehin durumlart gibi yiiksek riskli senaryolarda
uzaktan kumandali veya otonom robotlarin kullanilmasi, giivenlik gii¢lerinin tehlikeli
durumlara maruz kalmasini dnlemekte ve can kaybi ile yaralanmalar1 azaltmaktadir. Bu
baglamda, robotlarin giivenlik operasyonlarinda riskleri azaltma konusundaki etkinligi,
katilimcilar tarafindan genis dl¢iide kabul gérmektedir. Robot teknolojilerinin giivenlik
operasyonlarinda kullanimi, ayn1 zamanda g¢esitli etik zorluklari da beraberinde
getirmektedir. Anket sonuglarina gore, katilimcilar robotlarin veri toplama ve gozetim
kapasitesinin 6zel hayatin gizliligi ve kisisel verilerin korunmasi gibi etik sorunlara yol
acabilecegini belirtmistir. Robotlarin etkin ve adil bir sekilde kullanilmasi i¢in giiglii bir
diizenleyici ¢erceve ve seffaf kullanim politikalariin  gelistirilmesi  gerektigi
vurgulanmigtir. Katilimeilar, bu teknolojilerin  kotiiye kullanimi  veya yanlis
yonlendirilmesi durumunda yanlis pozitif sonuclar dogurabilecegini ve bu durumun
bireylerin haksiz yere gozetlenmesine veya suclanmasina neden olabilecegini ifade

etmistir.

Anket sonuglari, robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarindaki roliiniin

giderek arttigin1 ve bu teknolojilerin operasyonel etkinlik, risk azaltma ve etik zorluklar
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acisindan cesitli avantajlar ve zorluklar sundugunu gostermektedir. Katilimeilarin biiyiik
bir kismi, robotlarin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda etkinligi artirdig1, glivenlik
giiclerinin maruz kaldig riskleri azalttigi ve operasyonel koordinasyonu iyilestirdigi
gorlisiinde birlesmektedir. Ancak, robot teknolojilerinin getirdigi etik zorluklarin da
dikkatle ele alinmasi gerektigi vurgulanmaktadir. Bu dogrultuda, robot teknolojilerinin
etkin ve sorumlu kullanimi i¢in kapsamli politikalarin ve diizenlemelerin gelistirilmesi

bliyiik 6nem tagimaktadir.
7.3.3.2. Robot Teknolojilerinin Etkinligi Konusunda Riitbeye Gore Farkliliklar

Robot teknolojilerinin etkinligi konusundaki algilar, gilivenlik personelinin
rlitbesine gore belirgin farkliliklar gostermektedir. Anket sonuglarina gore, bu farkliliklar
generaller, subaylar, iist subaylar, astsubaylar, uzman jandarmalar ve uzman cavuslar
arasinda degisiklik gostermektedir. Generaller, robot teknolojilerinin stratejik ve
operasyonel etkinligine biiyiik giiven duymaktadir. Generaller, giivenlik politikalarinin
uygulanmasinda robot teknolojilerinin kritik bir rol oynayabilecegine ve bu teknolojilerin
suc¢ oranlarini azaltmada, riskleri minimize etmede ve genel operasyonel etkinligi
artirmada onemli katkilar saglayabilecegine inanmaktadir. Generallerin bu teknolojilere
olan giliveni, genis kapsamli bir stratejik bakis agisina sahip olmalar1 ve teknolojinin uzun
vadeli potansiyelini degerlendirme yeteneklerinden kaynaklanmaktadir. Anket
sonuglarinda, generallerin robot teknolojilerini gelecegin giivenlik stratejilerinde merkezi
bir bilesen olarak gordiikleri ortaya ¢ikmistir. Subay ve iist subay riitbelerindeki personel,
genellikle robotlarin stratejik ve operasyonel etkinligine giivenmektedir. Bu riitbelerdeki
personel, robot teknolojilerinin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda 6nemli bir rol
oynayabilecegine ve su¢ oranlarini azaltmada, riskleri minimize etmede etkin bir arag
olduguna inanmaktadir. Bu inang, subay ve iist subaylarin daha stratejik bir bakis agisina
sahip olmalar1 ve teknolojinin uzun vadeli faydalarin1 gdrebilmelerinden
kaynaklanmaktadir. Bu riitbelerdeki personelin karar verme siire¢lerinde daha fazla s6z
sahibi olmalari, teknolojinin potansiyelini daha 1yi degerlendirmelerini saglamaktadir.
Astsubay riitbesindeki personel, robot teknolojilerine karsi nispeten daha az endise
tasimakla birlikte, kararsizlik orani yiiksek olarak gozlemlenmektedir. Bu riitbedeki
personel, teknolojiyi hem avantajlart hem de potansiyel riskleri agisindan dikkatle
degerlendirmektedir. Astsubaylar, robot teknolojilerinin operasyonel faydalarim
gorebilmekte ancak ayni zamanda bu teknolojilerin getirebilecegi olast sorunlar ve

zorluklar konusunda da temkinli yaklagsmaktadir. Bu kararsizlik, astsubaylarin teknolojiyi
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daha dengeli bir perspektiften degerlendirdigini gdstermektedir. Uzman jandarma ve
uzman cavus riitbelerinde, robot teknolojilerine kars1 daha fazla siiphe ve kararsizlik
gozlemlenmektedir. Bu riitbelerdeki personel, sahada aktif olarak gorev yapmakta ve
robot teknolojilerinin pratikteki etkinligi konusunda daha fazla deneyime sahiptir. Sahada
yasanan teknik sorunlar, kullanim zorluklar1 ve robotlarin sinirlamalari, bu riitbelerdeki
personelin teknolojiyi degerlendirme bi¢imini etkileyebilir. Robotlarin insanlarin yerini
tam anlamiyla alip alamayacagi ve bu teknolojilerin giivenlik operasyonlarinda ne kadar

giivenilir oldugu konusunda duyulan endiseler de bu riitbelerdeki siipheleri artirmaktadir.

Anket sonuglarina gore, robot teknolojilerinin etkinligi konusundaki algilar,
giivenlik personelinin riitbesine gore belirgin farkliliklar gdstermektedir. Generaller,
subaylar ve list subaylar robot teknolojilerine yiiksek diizeyde gliven duymakta ve bu
teknolojilerin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda kritik bir rol oynayabilecegine
inanmaktadir. Buna karsilik, uzman jandarma ve uzman ¢avus riitbelerinde daha fazla
stiphe ve kararsizlik gozlemlenmektedir. Astsubaylar ise teknolojiye yonelik endise orani
diisiik olmasina ragmen kararsizlik orami yiiksektir ve bu da onlarin teknolojiyi hem
avantajlar1 hem de potansiyel riskleri agisindan degerlendirdigini gostermektedir. Bu
farkliliklar, riitbeye gore giivenlik personelinin robot teknolojilerine dair algi ve
tutumlarinin degigkenlik gosterdigini ve her riitbenin kendine 6zgli deneyimleri ve

perspektifleri dogrultusunda bu teknolojileri degerlendirdigini ortaya koymaktadir.
7.3.3.3. Robot Teknolojilerinin Kamu Giivenligi Politikalarina Katkilar

Robot teknolojileri, kamu giivenligi politikalarinin uygulanmasinda ¢esitli
katkilar sunmaktadir. Trafik kontrolii, kalabalik yonetimi ve olay yerinde hizli tespit
islemleri gibi gorevlerde robotlarmn kullanilmasi, operasyonel verimliligi artirarak,
giivenlik giiglerinin daha stratejik gorevlere odaklanmasina olanak tanir. Anket sonuglari,
bu teknolojilerin kamu giivenligi politikalarina olan katkilarini detayli bir sekilde ortaya

koymaktadir.

Anket sonuglarina gore, kolluk kuvveti personeli, robot teknolojilerinin trafik
kontrolii ve kalabalik yonetimi alanlarinda sagladigi faydalar1 énemli Slgiide kabul
etmektedir. Trafik yonetiminde kullanilan IHA'lar (Insansiz Hava Araglar1) ve mobil
izleme sistemleri, genis alanlar kapsayarak trafik akisini izleyebilir, trafik kazalarini ve
ithlallerini tespit edebilir. Bu teknolojiler, trafik yogunlugunu azaltarak, acil durum

miidahale siirelerini kisaltmakta ve genel trafik giivenligini artirmaktadir. Kalabalik
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yonetiminde ise, robotlar biiyiik etkinlikler, protestolar veya acil durumlar sirasinda
kalabalik hareketlerini izleyerek, olasi tehlikeleri 6nceden tespit edebilir ve giivenlik
giiclerine gergek zamanl bilgiler saglayabilir. Robot teknolojilerinin olay yerinde hizli
tespit ve miidahale yetenekleri, giivenlik operasyonlarinin etkinligini artirmaktadir.
Anket katilimcilar1, IHA'lar ve mobil izleme sistemlerinin, siipheli aktiviteleri hizla tespit
edebilme kapasitesini vurgulamaktadir. Bu teknolojiler, su¢ mahallinde delil toplama,
tehlikeli durumlarin tespiti ve acil miidahale gerektiren olaylarin hizli bir sekilde
yonetilmesi gibi gorevlerde kullanilarak giivenlik giiclerinin is ylkiinii azaltmaktadir.
Gergek zamanli veri iletimi, glivenlik operasyonlarinin daha koordineli ve etkili bir
sekilde gerceklestirilmesine olanak tanir. Robot teknolojilerinin sagladigi operasyonel
verimlilik, giivenlik giliclerinin daha stratejik gorevlere odaklanmasini saglamaktadir.
Anket sonuglari, katilimcilarin robotlarin rutin ve tekrarlayan gorevleri iistlenerek,
giivenlik personelinin daha karmasik ve stratejik operasyonlara yogunlagsmasina olanak
tanidigia inandigin1 géstermektedir. Bu durum, giivenlik gii¢lerinin kaynaklarini daha
verimli kullanmasina ve kritik durumlarda daha hizli ve etkili miidahale etmesine olanak
tanimaktadir. IHA'lar ve mobil izleme sistemleri, genis alanlari etkin bir sekilde izleyerek,
stipheli aktiviteleri hizla tespit edebilir ve bu bilgileri ger¢ek zamanli olarak ilgili
birimlere iletebilir. Anket sonuglarina gore, katilimcilar bu teknolojilerin giivenlik
operasyonlarmi hizlandirdigin1 ve daha etkili hale getirdigini belirtmektedir. Gergek
zamanl bilgi paylasimi, giivenlik giiclerinin aninda tepki vermesini saglayarak, olaylara
daha hizli miidahale edilmesini ve operasyonlarin basariyla sonu¢lanmasini miimkiin

kilmaktadir.

Anket sonuglarina gore, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarina
sagladig1 katkilar, giivenlik operasyonlarinin etkinligini ve verimliligini artirmaktadir.
Trafik kontrolii, kalabalik yonetimi ve olay yerinde hizli tespit islemlerinde kullanilan
robotlar, gilivenlik giiclerinin is yiikiinii hafifleterek daha stratejik gorevlere
odaklanmalarmi saglamaktadir. IHA'lar ve mobil izleme sistemleri, genis alanlari
izleyerek, siipheli aktiviteleri hizla tespit edebilmekte ve bu bilgileri gercek zamanl
olarak ilgili birimlere iletebilmektedir. Bu durum, giivenlik operasyonlarinin daha hizl
ve etkili bir sekilde gerceklestirilmesini saglamakta ve kamu giivenligi politikalarinin
basartyla uygulanmasina onemli katkilarda bulunmaktadir. Anket sonuglari, robot

teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinda merkezi bir rol oynayabilecegini ve bu
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teknolojilerin gelecekte gilivenlik stratejilerinin ayrilmaz bir pargasi haline gelebilecegini

gostermektedir.
7.3.3.4. Teknolojik Riskler ve Endiseler

Robot teknolojilerinin kamu giivenligi alaninda kullanimi, bir¢ok avantaj
saglamasinin yani sira ¢esitli teknolojik riskler ve endiseleri de beraberinde getirmektedir.
Anket sonuglarina gore, giivenlik personeli arasinda robot teknolojilerinin kullanimina
dair bazi 6nemli endiseler ve risk algilar1 bulunmaktadir. Anket sonuglari, giivenlik
personelinin robotlarin yanlis programlanmasi veya teknik arizalar nedeniyle kamu
giivenligi acisindan tehdit olusturabilecegi endisesini tasidigim1  gostermektedir.
Robotlarin yanlig programlanmasi, hatali islemler yapmasina ve hatta masum kisilere
zarar verme potansiyeline sahiptir. Teknik arizalar ise, kritik anlarda robotlarin
islevselligini yitirmesine ve operasyonlarin basarisiz olmasina yol agabilir. Bu tiir riskler,
robot teknolojilerinin giivenilirligi ve giivenligi konusundaki endiseleri artirmaktadir.
Robotlarin suglulara kars1 asir1 gii¢ kullanabilecegine dair endiseler de anket sonuglarinda
belirgin bir sekilde ortaya ¢ikmaktadir. Robotlarin karar verme siireglerinde etik degerlere
uygun davranip davranamayacagi konusu, giivenlik personelinin 6nemli bir endise
kaynagidir. Ozellikle, insan haklari ihlalleri ve asir1 giic kullanimi durumlarinda
robotlarin sorumlu tutulup tutulamayacagr konusu belirsizdir. Bu durum, robot
teknolojilerinin kullanimi sirasinda etik ve hukuki sorunlarin dikkatlice ele alinmasi
gerektigini gostermektedir. Robot teknolojilerinin siber giivenlik agiklarina karsi
savunmasiz olabilecegi endisesi, anket katilimcilart arasinda yaygindir. Robotlarin ve
bagli olduklar sistemlerin siber saldirilara maruz kalma riski, veri gizliligi ve operasyonel
giivenlik acisindan ciddi tehditler olusturabilir. Anket sonuglari, katilimcilarin robotlarin
giivenlik sistemlerine siber saldirilar ig¢in bir acik yaratabilecegine inandigini
gostermektedir. Bu nedenle, robot teknolojilerinin siber giivenlik protokollerinin
giiclendirilmesi ve veri gizliliginin saglanmasi1 biiylik 6nem tasimaktadir. Robot
teknolojilerinin getirdigi bir diger 6nemli endise, kisisel verilerin gizliligi ve mahremiyet
konusudur. Anket sonuclarma gore, katilimcilar robotlarin veri toplama ve gozetim
kapasitesinin 6zel hayatin gizliligi ve kisisel verilerin korunmasi gibi etik sorunlara yol
acabilecegini belirtmektedir. Robotlarin topladigi verilerin nasil saklanacagi, kimler
tarafindan erisilebilecegi ve nasil kullanilacagi konusundaki belirsizlikler, mahremiyet
ihlalleri riskini artirmaktadir. Bu durum, robot teknolojilerinin kullaniminda gii¢lii bir

diizenleyici ¢ergevenin ve seffaf kullanim politikalariin gerekliligini ortaya
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koymaktadir. Robot teknolojilerinin kullanimi sirasinda ortaya ¢ikabilecek yanlis pozitif
ve negatif sonuclar, giivenlik personelinin endise duydugu bir diger konudur. Yanlis
pozitif sonuglar, masum kisilerin haksiz yere siipheli olarak degerlendirilmesine yol
acabilirken, yanlis negatif sonuglar ger¢ek suclularin tespit edilememesiyle
sonuglanabilir. Bu tiir hatalar, giivenlik operasyonlarinin etkinligini ve kamu giivenligini
olumsuz yonde etkileyebilir. Anket sonuglari, katilimcilarin bu tiir risklere kars1 dikkatli
olunmasi gerektigini diisiindiigiinii gostermektedir. Anket sonuglarina gore, robot
teknolojilerinin kamu giivenligi alaninda kullanimiyla ilgili ¢esitli teknolojik riskler ve
endiseler bulunmaktadir. Yanlis programlama ve teknik arizalar, asir1 giic kullanim1 ve
etik sorunlar, siber giivenlik ve veri gizliligi, kisisel veri gizliligi ve mahremiyet ile yanlis
pozitif ve negatif sonuglar, giivenlik personelinin en ¢ok endise duydugu konular arasinda
yer almaktadir. Bu riskler ve endiseler, robot teknolojilerinin giivenilirligi, etik kullanimi
ve siber gilivenlik protokollerinin giiclendirilmesi gerektigini vurgulamaktadir. Robot
teknolojilerinin etkin ve sorumlu bir sekilde kullanilabilmesi i¢in kapsamli
diizenlemelerin ve seffaf politikalarin gelistirilmesi biiylik 6nem tasimaktadir. Anket
sonugclari, bu teknolojilerin getirdigi faydalarin yani sira dikkat edilmesi gereken risklerin

de bulundugunu agik¢a ortaya koymaktadir.
7.3.3.5. Egitim ve Bilgilendirme Ihtiyaci

Robot teknolojilerinin etkin ve giivenli bir sekilde kullanilabilmesi i¢in, glivenlik
personelinin bu teknolojilere dair kapsamli bir egitim ve bilgilendirmeye tabi tutulmasi
gerekmektedir. Anket sonuglarina gore, giivenlik personelinin bu konuda ¢esitli goriisleri
ve ihtiyaglari ortaya ¢ikmaktadir. Anket sonuglari, yiiksek riitbeli personelin stratejik ve
operasyonel karar alma siireclerinde robot teknolojilerini daha etkin kullanabilmeleri i¢in
detayli bilgi ve beceri kazanmalarinin 6nemini vurgulamaktadir. Generaller, subaylar ve
ist subaylar gibi yiiksek riitbeli personelin, teknolojinin potansiyelini tam anlamiyla
degerlendirebilmesi ve stratejik kararlar alabilmesi i¢in ileri diizey egitim programlarina
thtiyac duydugu gorilmektedir. Bu egitimler, robot teknolojilerinin islevselligi,
operasyonel kullanimi ve potansiyel riskleri hakkinda kapsamli bilgiler sunmalidir.
Yiiksek riitbeli personel, bu sayede teknolojiyi stratejik planlamada ve operasyonel
uygulamalarda daha etkin kullanabilecektir. Uzman jandarma, uzman ¢avus ve astsubay
riitbesindeki personel i¢in de egitim ve bilgilendirme biiyiik 6nem tasimaktadir. Anket
sonuglari, bu riitbelerdeki personelin robot teknolojileri konusunda daha fazla siiphe ve

kararsizlik tasidigin1 gdstermektedir. Bu durum, sahada aktif gérev yapan personelin
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robot teknolojilerinin pratikteki etkinligi konusunda daha fazla deneyime sahip
olmalarindan kaynaklanabilir. Orta ve alt riitbeli personelin, robot teknolojilerini etkin bir
sekilde kullanabilmeleri ve potansiyel riskleri yonetebilmeleri i¢in 0zel egitim
programlarina ihtiyaglar1 vardir. Bu egitimler, robotlarin giinliik operasyonlardaki
kullanimi, karsilagilabilecek teknik sorunlar ve bu sorunlarin ¢6ziimii konusunda detayl

bilgi sunmalidir.

Egitim programlari, robot teknolojilerinin islevselligi, operasyonel kullanim1 ve
potansiyel riskleri hakkinda kapsamli bilgiler sunmalidir. Anket sonuglari, giivenlik
personelinin bu tiir egitimlere duydugu ihtiyaci agikca ortaya koymaktadir. Egitimlerin

icerigi su basliklar1 kapsamalidir:

« Robot Teknolojilerinin Temel Isleyisi: Robotlarin nasil calistigi, hangi
bilesenlerden olustugu ve bu bilesenlerin nasil etkilesimde bulundugu hakkinda temel

bilgiler.

e Operasyonel Kullanim: Robotlarin ¢esitli gilivenlik operasyonlarinda nasil

kullanilacagi, hangi gérevlerde daha etkili oldugu ve sahada nasil yonetilecegi konulari.

e Potansiyel Riskler ve Yonetimi: Robot teknolojilerinin getirdigi riskler, bu

risklerin nasil yonetilecegi ve olasi teknik arizalarin nasil giderilecegi konulari.

« Etik ve Hukuki Konular: Robotlarin kullaniminda ortaya ¢ikabilecek etik ve

hukuki sorunlar, bu sorunlarin nasil 6nlenebilecegi ve ¢oziilebilecegi hakkinda bilgiler.

e Siber Giivenlik: Robot teknolojilerinin siber saldirilara karsi korunmasi, veri

giivenligi ve mahremiyet konulari.

Anket sonuclarina gore, robot teknolojilerinin etkin ve giivenli bir sekilde
kullanilabilmesi i¢in giivenlik personelinin kapsamli bir egitim ve bilgilendirmeye ihtiyag
duydugu agik¢a goriilmektedir. Yiiksek riitbeli personelin stratejik ve operasyonel karar
alma siireglerinde teknolojiyi daha etkin kullanabilmeleri i¢in ileri diizey egitim
programlarina ihtiyag duyulurken, orta ve alt riitbeli personelin sahada
karsilasabilecekleri pratik sorunlari yonetebilmeleri i¢in 6zel egitim programlarina
ithtiyaclart vardir. Egitim programlarmin igerigi, robot teknolojilerinin islevselligi,
operasyonel kullanimi, potansiyel riskleri, etik ve hukuki konular1 ve siber giivenligi
kapsamalidir. Bu sayede, giivenlik personelinin teknolojiyi etkin bir sekilde kullanabilme

kapasitesi artirilirken, olasi riskler ve hatalar minimize edilebilir. Anket sonuglari, egitim
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ve bilgilendirme ihtiyacinin, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinda basarili

bir sekilde uygulanmasi i¢in kritik bir unsur oldugunu gostermektedir.
7.3.3.6. Teknolojiye Yonelik Giiven ve Kabuliin Artirilmast

Robot teknolojilerinin  giivenlik  operasyonlarinda basarili  bir  sekilde
entegrasyonu icin, giivenlik personelinin bu teknolojilere olan gilivenini ve kabuliinii
artirmak onemlidir. Anket sonuglarina gore, giivenlik personelinin robot teknolojilerine
yonelik gliven ve kabul diizeyleri farklilik gostermekte olup, bu teknolojilerin etkin
kullanimi i¢in gesitli stratejilerin benimsenmesi gerekmektedir. Anket sonuglari, giivenlik
personelinin robot teknolojileri hakkinda yeterli bilgiye sahip olmadiginda, bu
teknolojilere giiven ve kabul diizeyinin diisiik olabilecegini gostermektedir. Giivenlik
personelinin teknolojiye olan giivenini artirmak ic¢in siirekli egitim ve bilgilendirme
programlar1 diizenlenmelidir. Bu programlar, robot teknolojilerinin islevselligi,
operasyonel kullanimi ve potansiyel riskleri hakkinda kapsamli bilgiler sunmalidir.
Egitimler, personelin robotlarin nasil ¢alistigini, hangi gorevlerde kullanilabilecegini ve
olast teknik sorunlarin nasil c¢oziilecegini 6grenmelerini saglamalidir. Egitim ve
bilgilendirme, personelin teknolojiye olan gilivenini artiracak ve bu teknolojileri daha
etkin kullanmalarina olanak tantyacaktir. Robot teknolojilerine yonelik giiven ve kabulii
artirmanin bir diger énemli yolu, seffaf bilgi paylasimidir. Anket sonuglarina gore,
giivenlik personeli, robot teknolojilerinin operasyonel faydalari ve kullanim stirecleri
hakkinda agik ve seffaf bilgilere ihtiya¢ duymaktadir. Teknolojinin etkinligi, glivenilirligi
ve getirileri konusunda seffaf bilgi paylasimi, personelin endiselerini azaltacak ve
teknolojinin kabuliinii artiracaktir. Bilgi paylasimi, robot teknolojilerinin basariyla
kullan1ldig1 6rnek olay incelemeleri ve operasyonel basar1 hikayeleri ile desteklenmelidir.
Anket verileri, glivenlik personelinin robot teknolojilerine yonelik giivenini artirmanin
bir diger yolunun, teknolojinin operasyonel faydalarinin agik bir sekilde gosterilmesi
oldugunu ortaya koymaktadir. Robot teknolojilerinin sagladig1 somut faydalar, 6rnegin
suc oranlariin azalmasi, giivenlik operasyonlarinin hizlanmasi ve tehlikeli gorevlerde
risklerin azaltilmas1 gibi olumlu sonuglar, personelin teknolojiye olan giivenini
pekistirecektir. Bu faydalarin diizenli olarak raporlanmasi ve personel ile paylasilmasi,
robot teknolojilerinin kabuliinii artiracaktir. Giivenlik personelinin robot teknolojilerine
yonelik endiseleri ve geri bildirimleri dikkatle dinlenmeli ve bu geri bildirimler
dogrultusunda gerekli iyilestirmeler yapilmalidir. Anket sonuglari, personelin teknolojik

riskler, etik sorunlar ve operasyonel zorluklar konusundaki endiselerini acikga ortaya
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koymaktadir. Bu endiseleri ele almak, robot teknolojilerinin kullaniminda giiveni
artirmak i¢in kritik bir adim olacaktir. Personelin geri bildirimlerine dayali olarak yapilan
tyilestirmeler, robot teknolojilerinin giivenilirligini ve etkinligini artiracak ve personelin

teknolojiye olan giivenini pekistirecektir.

Anket sonuglarina gore, robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarinda basarili
bir sekilde entegrasyonu i¢in giivenlik personelinin bu teknolojilere olan gilivenini ve
kabuliinii artirmak 6nemlidir. Siirekli egitim ve bilgilendirme, seffaf bilgi paylagimi,
teknolojinin operasyonel faydalarinin acgik bir sekilde gosterilmesi ve personelin
endiseleri ile geri bildirimlerinin dikkate alinmasi, bu siirecin temel unsurlaridir.
Giivenlik personelinin robot teknolojilerine olan giiven ve kabul diizeyinin artirilmasi, bu
teknolojilerin daha genis bir sekilde benimsenmesini ve operasyonel basariya katkida
bulunmasini saglayacaktir. Anket sonuglari, giiven ve kabuliin artirilmasinin, robot
teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinda basarili bir sekilde kullanilmasina 6nemli

Olciide katki saglayacagini gostermektedir.
7.3.3.7. Gelecekteki Arastirmalar ve Stratejiler

Robot teknolojilerinin  gilivenlik operasyonlarindaki rolii, siirekli olarak
gelismekte ve degismektedir. Bu nedenle, gelecekteki arastirmalar ve stratejiler,
teknolojinin potansiyelini en iist diizeye ¢ikarmak igin kritik oneme sahiptir. Anket
sonuglarina gore, giivenlik personelinin bu teknolojilere yonelik mevcut algilart ve geri
bildirimleri, gelecekteki aragtirmalar ve politika stratejileri i¢in 6nemli bir rehber
sunmaktadir. Anket sonuclari, gilivenlik personelinin robot teknolojilerindeki yeni
gelismeleri ve inovasyonlar1 yakindan takip etmenin Onemini vurguladigini
gostermektedir.  Giivenlik  operasyonlarmin  etkinligini  artirmak  i¢in, robot
teknolojilerindeki yeniliklerin siirekli olarak izlenmesi ve bu yeniliklerin operasyonel
siireglere entegrasyonu gerekmektedir. Ornegin, yapay zekd ve makine Ogrenimi
alanlarindaki ilerlemeler, robotlarin daha otonom ve zeki hale gelmesini saglayabilir, bu
da giivenlik operasyonlarinin hizini ve dogrulugunu artirabilir. Gelecekteki arastirmalar,
bu teknolojik gelismeleri inceleyerek, giivenlik giiclerinin daha etkin araglar
kullanmasina olanak taniyacaktir. Robot teknolojilerinin kullaniminda ortaya ¢ikan etik
ve yasal sorunlar, stirekli olarak gdzden gecirilmesi ve giincellenmesi gereken onemli
alanlardir. Anket sonuglari, katilimeilarin robot teknolojilerinin etik ve yasal ¢ercevesinin
netlesmesi gerektigine dair giliglii bir talebi oldugunu gostermektedir. Gelecekteki

arastirmalar, robotlarin etik kullanimi, kisisel veri gizliligi, asir1 gii¢ kullanimi1 ve siber
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giivenlik gibi konulan ele alarak, daha gilivenli ve adil uygulamalarin gelistirilmesine
katki saglayabilir. Bu arastirmalar, robot teknolojilerinin kabul edilebilir ve giivenilir bir
sekilde kullanilmasimi saglamak ic¢in gerekli yasal diizenlemelerin ve etik ilkelerin
belirlenmesine yardimci olacaktir. Robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarinda
karsilastig1 mevcut zorluklar ve riskler, gelecekteki arastirmalarin odaklanmasi gereken
onemli alanlardir. Anket sonuglarina gore, gilivenlik personeli robotlarin yanlis
programlanmasi, teknik arizalar, siber giivenlik tehditleri ve etik sorunlar gibi konularda
endiseler tasimaktadir. Gelecekteki arastirmalar, bu zorluklari ve riskleri ele alarak, daha
giivenli ve etkin robot teknolojileri gelistirilmesine katkida bulunabilir. Ozellikle,
robotlarin operasyonel siireclerde karsilastigi pratik sorunlarin ¢dzlimiine yonelik
arastirmalar, giivenlik gii¢lerinin bu teknolojileri daha etkin kullanmasini saglayacaktir.
Robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarindaki roliinii en iist diizeye ¢ikarmak igin,
gelecekteki politika stratejilerinin kapsamli ve dinamik olmasi gerekmektedir. Anket
sonuglari, giivenlik personelinin robot teknolojilerine yonelik politikalarin siirekli olarak
giincellenmesi gerektigini vurgulamaktadir. Bu stratejiler, teknolojinin etkin kullaniminm
tesvik ederken, etik ve yasal sorunlarin ele alinmasini da igermelidir. Politika stratejileri,
robot teknolojilerinin entegrasyonunu destekleyen egitim programlari, seffaf bilgi
paylasimi ve diizenli denetimler gibi unsurlari icermelidir. Personelin geri bildirimlerini

dikkate alarak, politika stratejilerinin siirekli olarak iyilestirilmesi gerekmektedir.

Anket sonuglarina gore, gelecekteki arastirmalar ve politika stratejileri, robot
teknolojilerinin giivenlik operasyonlarindaki roliinii en iist diizeye ¢ikarmak igin kritik
Ooneme sahiptir. Yeni teknolojik gelismelerin ve inovasyonlarin takibi, giivenlik
operasyonlarmin etkinligini artirabilir. Teknolojinin etik ve yasal gercevesinin siirekli
olarak gozden gecirilmesi ve giincellenmesi gerekmektedir. Gelecekteki arastirmalar,
robot teknolojilerinin kullanimindaki mevcut zorluklari ve riskleri ele alarak, daha
giivenli ve etkin uygulamalar gelistirilmesine katki saglayabilir. Politika stratejileri ise,
bu teknolojilerin entegrasyonunu destekleyen ve etik sorunlari ele alan dinamik ve
kapsamli yaklagimlar sunmalidir. Anket sonuglari, giivenlik personelinin bu konulardaki
goriis ve geri bildirimlerinin, gelecekteki arastirmalar ve politika stratejileri i¢in 6nemli

bir rehber oldugunu gdstermektedir.
7.3.4. Olumsuz Etkiler

Bu aragtirma, kamu giivenligi alaninda robot teknolojilerinin etkilerini anlamak

ve bu teknolojilerin giivenlik politikalarma katkilarii incelemeyi amaglamistir.
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Arastirma bulgulari, robot teknolojilerinin ¢esitli olumsuz etkilerini ortaya koymustur.

Bu olumsuz etkiler, riitbe, cinsiyet ve yas gruplarina gore farklilik gostermektedir.
Riitbe Bazinda Olumsuz Etkiler:

Riitbe bazinda yapilan degerlendirmede, kolluk kuvvetleri personelinin robot
teknolojilerine dair ¢esitli endiseler tasidigir goriilmiistiir. Uzman Jandarma ve Uzman
Cavuslar, robot teknolojilerinin sug¢ oranlarini azaltma, giivenlik gii¢lerinin risklerini
azaltma ve operasyonel etkinlik saglama konularinda ciddi siipheler ve giiven eksikligi
tasimaktadir. Bu riitbedeki personel, robotlarin toplumsal goézetim ve izleme
faaliyetlerinde etik ve gizlilik ihlallerine yol agabilecegi endisesini tasimaktadir.
Astsubaylar arasinda da robotlarin is yiikiinii hafifletme ve kriz durumlarinda etkin
performans saglama konularinda kararsizliklar gozlemlenmistir. Subaylar ise robot
teknolojilerinin operasyonel etkinligine daha fazla giiven duymakla birlikte, etik ve
gizlilik endiseleri tasimaktadir. Ust Subaylar ve Generaller, robotlarm giivenlik
operasyonlarinda etkinligi ve giivenligi konusunda kabul goren goriisler tagimalarina

ragmen, etik ve gizlilik konularinda endiseler tasimaya devam etmektedir.
Cinsiyet Bazinda Olumsuz Etkiler:

Cinsiyet bazinda yapilan degerlendirmede, erkek ve kadin katilimcilar arasinda
robot teknolojilerine dair farkli endiseler oldugu goriilmiistiir. Erkek katilimcilar
arasinda, robot teknolojilerinin sug oranlarini azaltma, is yiikiinii hafifletme ve giivenligi
artirma potansiyeline dair ciddi tereddiitler bulunmaktadir. Etik ve gizlilik ihlalleri
konusunda endiseler tasimaktadirlar. Kadin katilimcilar ise robotlarin operasyonel
etkinligi ve glivenligi konusundaki belirsizliklerle dikkat ¢ekmektedir. Kadin katilimcilar
arasinda, robotlarin kamu gilivenligi agisindan tehdit olusturabilecegi ve gizlilik

ihlallerine yol acabilecegi endiseleri yaygindir.
Yas Gruplar1 Bazinda Olumsuz Etkiler:

Yas gruplar1t bazinda yapilan degerlendirmede, geng, orta yashh ve yash
katilimcilar arasinda robot teknolojilerine dair cesitli endiseler bulundugu goriilmiistiir.
Geng katilimcilar (18-30 yas), robot teknolojilerinin su¢ oranlarini azaltma ve riskleri
azaltma konusunda ciddi siipheler tasimaktadir. Kriz durumlarinda etkin performans
saglama ve koordinasyon konularinda giiven eksikligi yasamaktadirlar. Orta yash
katilimcilar (31-45 yas) arasinda robotlarin operasyonel etkinligi ve giivenligi

konusundaki belirsizlikler dikkat c¢ekmektedir. Bu grup, etik ve gizlilik ihlalleri
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konusunda da endiseler tagimaktadir. Yash katilimcilar (46+ yas) arasinda ise robotlarin
giivenlik operasyonlarinda etkinligi konusunda belirgin bir kararsizlik mevcuttur. Etik ve

gizlilik ihlalleri konularinda da ciddi endiseler tasimaktadirlar.
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SONUC

Bu tezin amaci, kamu giivenligi alaninda robot teknolojilerinin etkilerini anlamak
ve bu teknolojilerin giivenlik politikalarina katkilarini incelemektir. Temel amag, analiz
edilen kolluk kuvvetleri personelinin goriisleri ile gelisen robot teknolojisinin kamu
giivenligi politikalar1 {izerindeki etkisini incelemek ve robotlarin gelecekte kamu
giivenliginin saglanmas1 dogrultusundaki politikalarda hangi alternatif goérevleri
iistlenebileceklerinin ~ bir  projeksiyonunu  saglamaktir. Bu baglamda, robot
teknolojilerinin etkinligi, glivenlik gii¢leri igin riskleri azaltma kapasitesi, operasyonel

koordinasyon tizerindeki etkileri ve etik sorunlar1 degerlendirilmistir.
Uygulanilan ankete gore sorulara verilen cevaplar su sekildedir:

= S1: Robotlarin daha aktif kullanimiyla su¢ oranlarmnin azalacagina inaniliyor

mu?

o Arastirma sonuglarina gore, katilimcilarin biiyilkk bir kismi robotlarin sug
oranlarin1 azaltacagina inanmaktadir. Katilimcilar, robotlarin kolluk kuvvetlerinin is

yiikiinii hafifleterek daha stratejik gorevlerde etkili olmalarini sagladig1 goriisiindedir.

= S2: Robotlarin kolluk gorevlilerine yardim ederek onlarin i yiikiini

hafifletecegine inaniliyor mu?

o Arasgtirma sonuclarina gore, katilimcilarin biiytik bir kismi robotlarin kolluk
kuvvetlerinin is yiikiinii hafifleterek daha stratejik gérevlerde etkili olmalarini sagladigina

inanmaktadir.

= S3: Robotlarin gelisen teknolojiler ile birlikte oOnleyici kolluk ve adli

hizmetlerde aktif kullanilacagina inaniliyor mu?

o Aragtirma sonuglarina gore, katilimcilar robotlarin veri toplama ve analiz

yeteneklerinin, dnleyici kolluk ve adli hizmetlerde etkin kullanilacagina inanmaktadir.

= S4: Robotlarin kullanimiyla UYAP kaydi olan sahislarin daha kolay tespit

edilecegine inaniliyor mu?

o Aragtirma sonugclarina gore, katilimcilar robotlarin UY AP kaydi olan sahislarin

tespit edilmesinde etkili olacagina inanmaktadir.

= S5: Robotlarin  kullanimiyla su¢ Orgiitlerinin = olusumunun daha zor

gerceklesecegine inaniliyor mu?
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o Arastirma sonuglarina gore, katilimcilar robotlarin izleme ve miidahale

yeteneklerinin sug Orgiitlerinin olusumunu zorlastirdigina inanmaktadir.

= S6: Robotlar sayesinde kolluk kuvvetlerinin daha fazla glivende olacagina

inaniliyor mu?

o Arastirma sonuglarina gore, katilimcilar robotlarin tehlikeli goérevlerde

kullanilmas1 sayesinde kolluk kuvvetlerinin daha giivende olacagina inanmaktadir.

= S7: Robotlarin kolluk kuvvetleri tarafindan kullanimiyla ortaya ¢ikabilecek

silahl1 saldir1, bomba imhasi1 vb. durumlarda yasamsal risklerin azaldig1 diistiniiliiyor mu?

o Arastirma sonuglarina gore, katilimeilar robotlarin bu tiir durumlarda yagamsal

riskleri azalttigina inanmaktadir.

= SQ: Robotlarin afetlerin arama ve kurtarma sathasinda aktif ve etkili

kullanilabilecegi diisiiniiliiyor mu?

o Arastirma sonuglarina gore, katilimcilar robotlarin afet yonetiminde arama ve

kurtarma operasyonlarinda etkili olacagina inanmaktadir.
= S9: Robotlarla ¢aligmak giivenli bulunuyor mu?

o Arastirma sonuclarina gore, katilimcilar robotlarla ¢alismanin giivenli oldugunu

distinmektedir.

= S10: Robotlarin kriz veya acil durumlar sirasinda daha rasyonel kararlar vererek

etkili bir sekilde performans gosterecegine giiveniliyor mu?

o Arastirma sonuclarina gore, katilimcilar robotlarin kriz ve acil durumlarda

rasyonel karar verme yeteneklerine glivenmektedir.

= S11: Robotlarin kamu giivenligi alaninda kullanilmasini bir tehdit olarak

gorenler var m1?

o Aragtirma sonuglarina gore, bazi katilimcilar robotlarin kamu giivenligi

alaninda kullanilmasini bir tehdit olarak gérmektedir.

= S12: Kamu giivenliginde kullanilacak olan robotlarin KVK kurallarini ihlal

edecegi diisiiniiliiyor mu?

o Arastirma sonuglarna gore, katilimcilar robotlarin KVK kurallarini ihlal

edebilecegine dair endiseler tasimaktadir.
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= S13: Robotlarin yanlis programlanmasi veya hatali islemesi durumunda kamu

giivenligi acisindan bir tehdit olusabilecegi diisiiniiliiyor mu?

o Aragtirma sonuglarina gore, katilimcilar robotlarin yanlis programlanmasi

durumunda kamu gilivenligi agisindan tehdit olusturabilecegini diisiinmektedir.

= S14: Robotlarin suglulara kars1 asir1 gii¢ kullanabileceginden endise edenler var

o Aragtirma sonuglarina gore, katilimcilar robotlarin asir1 glic kullanabilecegine

dair etik endiseler tasimaktadir.

= S15: Robotlarin giivenlik sistemlerine siber saldirilar i¢in bir agik yaratacagina

inaniliyor mu?

o Arastirma sonuclarina gore, katilimcilar robotlarin siber saldirilar igin bir agik

yaratabilecegine inanmaktadir.

= S16: Robot teknolojilerinin, gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda gelisen

teknoloji ile birlikte daha 6nemli bir rol alacagina inaniliyor mu?

o Aragtirma sonuglarina gore, katilimcilar robot teknolojilerinin gelecekte kamu

giivenligi politikalarinda daha 6nemli bir rol oynayacagina inanmaktadir.

= S17:  Gelisen robot teknolojisinin, kamu giivenligi politikalarinin

gelistirilmesine aktif bir katki saglayacagina inaniliyor mu?

o Arastirma sonuglarina gore, katilimcilar gelisen robot teknolojisinin kamu

giivenligi politikalarinin gelistirilmesine aktif katki saglayacagina inanmaktadir.

= S18: Robotlarin giivenligi saglama ve koruma gorevlerinde insanlar kadar etkili

olacagina inaniliyor mu?

o Aragtirma sonuglarina gore, katilimcilar robotlarin giivenligi saglama ve

koruma gorevlerinde insanlar kadar etkili olabilecegine inanmaktadir.

Tezin sonuglaria literatiir ve 6rnek vaka incelemelerinden ¢ikarilan sonuglar ile
arastirmadan ortaya ¢ikan hipotez ve arastirma sorular1 ¢ergcevesinde ¢ikan sonuglar su

sekildedir:
e H1: Robotlar, Giivenlik Politikalarinin Uygulanmasinda Etkinligi Artirir

Robotlarin giivenlik politikalarinin uygulanmasinda etkinligi artirdig1 hipotezi,

farkl riitbe ve yas gruplarindaki katilimcilar tarafindan genis ¢apta desteklenmektedir.
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Riitbe bazinda yapilan degerlendirmede, Uzman Jandarma ve Uzman Cavuslar arasinda
robotlarin su¢ oranlarini azaltacagina dair kararsizlik ve olumsuz goriislerin yiliksek
oldugu goriilmektedir. Ancak, Astsubaylar ve Subaylar arasinda olumlu gortislerin daha
yaygin oldugu, Ust Subay ve Generaller arasinda ise yiiksek bir kabul oraninin bulundugu
gozlemlenmistir. Bu durum, riitbe arttik¢a robot teknolojilerinin etkinligine dair inancin
arttigin1 gostermektedir. Cinsiyet bazinda incelendiginde, erkek katilimcilar arasinda
robotlarin su¢ oranlarini azaltacagina dair giiclii bir inang bulunmakta, kadin katilimcilar
arasinda ise daha fazla kararsizlik ve olumsuz goriisler bulunmaktadir. Erkeklerin
yarisindan fazlasi bu teknolojilerin etkinligi konusunda olumlu goriis bildirirken,
kadinlarin yaris1 bu goriise katilmamaktadir. Yas gruplari agisindan degerlendirildiginde,
geng yas gruplarinda (18-25 ve 25-35) robot teknolojilerinin etkinligi konusunda daha
olumlu goriisler bulunurken, yas arttik¢a (35-40, 40-47, 47-65+) kararsizlik ve olumsuz
goriisler artmaktadir. Ozellikle geng yetiskinler robot teknolojilerinin sug oranlarini
azaltmada etkili olacagina inanmakta, bu da teknolojinin geng¢ nesiller tarafindan daha

kolay benimsendigini gdstermektedir.
e H2: Robotlar, Giivenlik Giigleri i¢in Riskleri Azaltir

Robotlarin giivenlik gii¢leri icin riskleri azaltacagi hipotezi de genis c¢apta
desteklenmektedir. Riitbe bazinda yapilan degerlendirmede, Uzman Jandarma ve Uzman
Cavuslar arasinda robotlarin giivenligi artirma potansiyeline dair siiphelerin bulundugu
gorilmistiir. Ancak, Astsubaylar, Subaylar ve Generaller arasinda bu teknolojiye dair
olumlu goriisler baskindir. Ozellikle generallerin bilyiik ¢cogunlugu robotlarin riskleri
azaltma potansiyeline inanmaktadir. Cinsiyet bazinda incelendiginde, erkek katilimcilar
arasinda robotlarin glivenlik gii¢leri i¢in riskleri azaltacagina dair inang giicliidiir. Kadin
katilimcilar ise daha fazla kararsizlik gostermektedir. Bu durum, erkeklerin teknolojiye
adaptasyonunun daha yiiksek oldugunu gostermektedir. Yas gruplari acisindan
degerlendirildiginde, gen¢ yas gruplarinda (18-25 ve 25-35) robot teknolojilerinin risk
azaltma potansiyeline dair daha olumlu goriigler bulunurken, yas arttik¢a (35-40, 40-47,
47-65+) bu goriisler daha kararsiz ve olumsuz hale gelmektedir. Bu durum, geng
nesillerin teknolojik yeniliklere daha agik oldugunu ve riskleri azaltma konusunda

robotlarin potansiyeline daha fazla giivendigini gostermektedir.
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e H3: Robotlar, Giivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizli ve

Etkili Tepki Verilmesini Saglar

Robotlarin giivenlik operasyonlarinin koordinasyonunu artirarak hizli ve etkili
tepki verilmesini saglayacagi hipotezi, genel olarak olumlu karsilanmistir. Riitbe bazinda
yapilan degerlendirmede, Uzman Jandarma ve Uzman Cavuslar arasinda robotlarin
koordinasyon artirma potansiyeline dair bazi siipheler bulunmakla birlikte, Astsubaylar,
Subaylar ve Generaller arasinda olumlu goriisler baskindir. Ozellikle generaller,
robotlarin kriz ve acil durumlarda etkili performans gosterecegine gii¢lii bir inang
beslemektedir. Cinsiyet bazinda incelendiginde, erkek katilimcilar arasinda robotlarin
operasyonel koordinasyonu artirma potansiyeline dair inang daha giicliidiir. Kadin
katilimcilar ise daha fazla kararsizlik gostermektedir. Bu durum, erkeklerin teknolojik
yeniliklere daha fazla giivendigini gostermektedir. Yas gruplart agisindan
degerlendirildiginde, geng yas gruplarinda (18-25 ve 25-35) robot teknolojilerinin
koordinasyon artirma potansiyeline dair daha olumlu goriisler bulunurken, yas arttikca
(35-40, 40-47, 47-65+) bu goriisler daha kararsiz ve olumsuz hale gelmektedir. Bu durum,
geng nesillerin teknolojik yeniliklere daha agik oldugunu ve kriz yonetiminde robotlarin

potansiyeline daha fazla glivendigini gostermektedir.

e H4: Robotlar, Toplumsal Gozetim ve izlemede Etik Degerler Agisindan Yeni
Zorluklar Ortaya Cikarir

Robotlarin toplumsal gézetim ve izlemede etik degerler agisindan yeni zorluklar
ortaya ¢ikaracagi hipotezi, katilimcilar arasinda ¢esitli diizeylerde destek ve endise ile
karsilanmaktadir. Riitbe bazinda yapilan degerlendirmede, Uzman Jandarma ve Uzman
Cavuslar arasinda bu teknolojilerin getirdigi etik sorunlara dair yiiksek bir farkindalik ve
endise bulunmaktadir. Astsubaylar, Subaylar ve Generaller arasinda ise bu endiseler daha
azdir, ancak yine de dikkate degerdir. Cinsiyet bazinda incelendiginde, kadin katilimcilar
arasinda robot teknolojilerinin etik sorunlar yaratacagina dair daha fazla endise
bulunmaktadir. Erkek katilimcilar ise bu konuda daha az endiselidir ve teknolojinin
faydalarina daha fazla odaklanmaktadir. Yas gruplart agisindan degerlendirildiginde,
genc yas gruplarinda (18-25 ve 25-35) robot teknolojilerinin etik sorunlar yaratacagina
dair daha az endise bulunurken, yas arttikca (35-40, 40-47, 47-65+) bu endiseler
artmaktadir. Bu durum, geng nesillerin teknolojik yeniliklere daha agik oldugunu ve etik

endiselere daha az odaklandigin1 gostermektedir.
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e Genel Politika Alan1 ve Teknoloji

Robot teknolojilerinin gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda 6nemli bir rol
oynayacagina dair inanclar, katilimcilar arasinda yaygindir. Riitbe bazinda yapilan
degerlendirmede, Uzman Jandarma ve Uzman Cavuslar arasinda bu teknolojilere dair
siipheler bulunmakla birlikte, Astsubaylar, Subaylar ve Generaller arasinda olumlu
goriisler baskindir. Ozellikle generaller, robot teknolojilerinin gelecekteki giivenlik
politikalarinda kritik bir rol oynayacagina giiclii bir inang beslemektedir. Cinsiyet bazinda
incelendiginde, erkek katilimcilar arasinda robot teknolojilerinin gelecekteki kamu
giivenligi politikalarina katki saglayacagina dair inang daha giicliidiir. Kadin katilimcilar
ise daha fazla kararsizlik gostermektedir. Yas gruplar1 agisindan degerlendirildiginde,
geng yas gruplarinda (18-25 ve 25-35) robot teknolojilerinin gelecekteki roliine dair daha
olumlu goriisler bulunurken, yas arttik¢a (35-40, 40-47, 47-65+) bu gorisler daha kararsiz
ve olumsuz hale gelmektedir. Robot teknolojilerinin giivenlik politikalarindaki mevcut
etkileri ve fonksiyonlari ile bu durumun gelecekteki gilivenlik politikalarini nasil
etkileyebilecegi incelenmistir. Veriler, robot teknolojilerinin etkinligi konusunda yas,
rlitbe ve cinsiyet gibi demografik faktorlerin 6nemli oldugunu gostermektedir. Robotlarin
kamu giivenligi politikalarina katkilar1 genel olarak olumlu degerlendirilmis olup, egitim
ve bilgilendirme ihtiyaci, teknolojik riskler ve etik endiseler goz ardi edilmemelidir.
Robot teknolojilerinin gilivenlik operasyonlarinda etkin ve gilivenilir bir sekilde
kullanilabilmesi igin egitim ve bilgilendirme programlari diizenlenmeli, teknolojik riskler
ve etik endiseler gdz Oniinde bulundurulmali ve toplumsal kabul artirilmalidir. Bu
bulgular, gelecekteki gilivenlik politikalarinin sekillendirilmesinde 6nemli bir rol

oynayacaktir.

Bu tezin amaci, kamu giivenligi alaninda robot teknolojilerinin etkilerini anlamak
ve bu teknolojilerin gilivenlik politikalarina katkilarini incelemektir. Temel amag, analiz
edilen kolluk kuvvetleri personelinin goriisleri ile gelisen robot teknolojisinin kamu
giivenligi politikalar1 {izerindeki etkisini incelemek ve robotlarin gelecekte kamu
giivenliginin saglanmasi dogrultusundaki politikalarda hangi alternatif gorevleri
iistlenebileceklerinin  bir  projeksiyonunu  saglamaktir. Bu baglamda, robot
teknolojilerinin etkinligi, glivenlik gii¢leri igin riskleri azaltma kapasitesi, operasyonel

koordinasyon iizerindeki etkileri ve etik sorunlar1 degerlendirilmistir.
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Tezin sonuglarina literatiir ve 6rnek vaka incelemelerinden ¢ikarilan sonugclar ile
arastirmadan ortaya ¢ikan hipotez ve arastirma sorulari gercevesinde ¢ikan sonuglar su

sekildedir:
H1: Robotlar, Giivenlik Politikalarinin Uygulanmasinda Etkinligi Artirir

Robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarina entegrasyonu, tekrarlayan ve
zaman alict gorevlerde bliylik bir etkinlik artis1 saglamistir. Trafik yonetimi, kalabalik
kontrolii ve olay yerinde acil miidahale gibi durumlar robot teknolojisi ile daha etkin
yonetilmektedir. IHA’lar, mobil izleme sistemleri ve yiiz tanima teknolojileri genis
alanlar1 kapsayarak siipheli faaliyetleri hizla tespit edebilmekte ve bu bilgileri gercek
zamanl olarak ilgili birimlere iletebilmektedir. Anket sonuglari, kolluk kuvveti
personelinin biiylik ¢ogunlugunun, robotlarin gilivenlik politikalarinin uygulanmasinda
etkinligi artirdigi goriisiinde oldugunu gostermektedir. Robotlar, trafik yonetimi,
kalabalik kontrolii ve acil miidahale gibi alanlarda sagladiklar1 verimlilik artis1 ile sug

oranlarini azaltmada etkili bulunmustur. Bu bulgular, H1 hipotezini dogrulamaktadir.
H2: Robotlar, Giivenlik Giicleri I¢in Riskleri Azaltir

Robot teknolojisi, giivenlik giiclerinin maruz kaldig: riskleri azaltma konusunda
onemli faydalar saglamaktadir. Bomba imha operasyonlari, kimyasal sizintilarin
incelenmesi ve rehin durumlari gibi tehlikeli senaryolar, uzaktan kumandali veya otonom
robotlar aracilifiyla daha giivenli bir sekilde yonetilebilmektedir. Bu, giivenlik gii¢lerinin
tehlikeli durumlara maruz kalmasini onleyerek can kaybi ve yaralanmalar1 azaltabilir.
Ankete katilan kolluk personeli, robotlarin 6zellikle tehlikeli gorevlerde insanlar1 koruma
kapasitesine bliylik ol¢iide katilmaktadir. Robotlarin bomba imha, kimyasal sizintilarin
incelenmesi ve rehin durumlar1 gibi yiiksek riskli gorevlerde kullanilmasi, giivenlik
giiclerinin maruz kalabilecegi tehlikeleri azaltarak can kaybi ve yaralanmalari

onlemektedir. Bu bulgular, H2 hipotezini dogrulamaktadir.

H3: Robotlar, Giivenlik Operasyonlarinin Koordinasyonunu Artirarak Hizli ve

Etkili Tepki Verilmesini Saglar

Robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarinda kullanilmasi, olaylara tepki
stiresini Onemli 6l¢iide kisaltmakta ve operasyonlarin koordinasyonunu iyilestirmektedir.
Bu teknolojiler, genis ve zorlu cografi alanlarda hizli hareket kabiliyeti ve genis sensor
yelpazesi ile kritik bilgileri toplayabilmektedir. Ileri goriis kameralari, gece goriis

ozellikleri ve hassas hareket detektorleri robotlarin diisiik 151k kosullarinda veya zor goriis
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alanlarinda bile etkili ¢alismasini1 saglamaktadir. Anket sonuglari, robotlarin giivenlik
operasyonlarinda hizli tepki verme ve etkin miidahale kapasitesine olan giiveni ortaya
koymaktadir. Kriz ve acil durumlarda robotlarin sagladig1r koordinasyon avantajlari,
giivenlik operasyonlarinin etkinligini artirmaktadir. Bu bulgular, H3 hipotezini

dogrulamaktadir.

H4: Robotlar, Toplumsal Gozetim ve izlemede Etik Degerler Acisindan Yeni
Zorluklar Ortaya Cikarir

Robot teknolojilerinin getirdigi veri toplama ve gozetim kapasitesi, 6zel hayatin
gizliligi ve kisisel verilerin korunmasi gibi etik sorunlarit beraberinde getirmektedir.
Robotlarin etkin ve adil bir sekilde kullanilmasi igin gii¢lii bir diizenleyici gerceve ve
seffaf kullanim politikalar1 gelistirilmelidir. Bu teknolojilerin kotiiye kullanimi veya
yanlig yonlendirilmesi yanlis pozitif sonuclar dogurabilir, bu da bireylerin haksiz yere
gozetlenmesine veya suglanmasina neden olabilir. Ankete katilanlar, robot
teknolojilerinin getirdigi veri toplama ve gozetim kapasitesinin 6zel hayatin gizliligi ve
kisisel verilerin korunmasi gibi etik sorunlar1 beraberinde getirdigini kabul etmektedir.
Bu nedenle, robotlarin kullaniminda seffaflik ve hesap verebilirlik ilkelerinin 6nemi

vurgulanmaktadir. Bu bulgular, H4 hipotezini dogrulamaktadir.

Olumsuz etkiler ¢ercevesinde bulgular, robot teknolojilerinin giivenlik alaninda
etkin ve gilivenli bir sekilde kullanilmasina yonelik kapsamli egitim, denetim, etik
diizenlemeler, pilot projeler ve geri bildirim mekanizmalarinin gelistirilmesi gerektigini
gostermektedir. Robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarina entegrasyonu,
operasyonel etkinligi artirmakta ve giivenlik giiclerinin risklerini azaltmaktadir. Ancak,
bu teknolojilerin getirdigi etik ve hukuki sorunlar dikkatle ele alinmali ve diizenlemelerle

desteklenmelidir.

Robot teknolojileri hakkinda kapsamli egitim programlart diizenlenmeli ve
personelin teknolojinin isleyisi ve potansiyel faydalari konusunda bilgilendirilmesi
saglanmalidir. Bu egitimler, tiim riitbelerdeki giivenlik personelini kapsamali ve 6zellikle
uzman jandarma ve uzman ¢avuslara yonelik artirilmalidir. Egitim programlart hem erkek
hem de kadin katilimeilarin endiselerini gidermeye yonelik olmalidir. Kadin personelin,
robot teknolojilerinin operasyonel etkinligi ve giivenligi konusundaki tereddiitlerini
azaltmaya yoOnelik 6zel egitimler diizenlenmelidir. Geng katilimcilar i¢in teknolojinin

avantajlarim1 vurgulayan ve kriz durumlarinda etkin kullanimini 6greten programlar

209



hazirlanmalidir. Orta yaslt ve yash katilimcilar i¢in etik ve gizlilik konularina odaklanan

bilgilendirme programlar1 diizenlenmelidir.

Robot teknolojilerinin yanlis programlanmasi ve hatali islemesi durumunda
olusabilecek tehditleri en aza indirmek i¢in tiim riitbelerdeki personelin katilimiyla etkili
denetim ve kontrol mekanizmalar1 olusturulmalidir. Hem erkek hem de kadin personelin
endiselerini giderecek sekilde, robot teknolojilerinin gilivenlik risklerini azaltacak
denetim mekanizmalar1 gelistirilmelidir. Geng¢ ve yashi katilimcilarin giivenlik
endiselerini azaltmak i¢in robotlarin programlanmasi ve denetlenmesi siireglerine

katilimlar1 saglanmalidir.

Robotlarin toplumsal gozetim ve izleme konularindaki etik sorunlarini ele almak
igin kapsamli etik ve hukuki diizenlemeler yapilmalidir. Ozellikle subaylar ve iist
subaylar, bu diizenlemelerin gelistirilmesinde aktif rol oynamalidir. Kadin personelin
gizlilik ihlalleri konusundaki endiselerini giderecek etik diizenlemeler yapilmalidir.
Erkek personelin etik konulara dair farkindalifini artiracak egitimler diizenlenmelidir.
Tilim yas gruplarinin katilimiyla, robotlarin etik kullanimi ve gizlilik ihlalleri konularinda

farkindalig1 artirmak i¢in diizenlemeler yapilmalidir.

Robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarinda nasil kullanilacagina dair pilot
projeler ve tatbikatlar diizenlenmelidir. Bu projeler ve tatbikatlar, tiim riitbelerdeki
personelin katilimiyla gergeklestirilmelidir. Hem erkek hem de kadin personelin
katilimiyla robot teknolojilerinin etkinligini test eden pilot projeler ve tatbikatlar
diizenlenmelidir. Geng, orta yash ve yaglh katilimcilarin katilimiyla robot teknolojilerinin

pratikteki etkinligini test eden projeler ve tatbikatlar yapilmalidir.

Tiim riitbelerdeki giivenlik personelinin, robot teknolojilerini kullanimi ve
deneyimlerine dair geri bildirim toplanmali ve bu geri bildirimler degerlendirilerek
gerekli iyilestirmeler yapilmalidir. Hem erkek hem de kadin personelin geri bildirimleri
dikkate alinarak, robot teknolojilerinin giivenlik operasyonlarinda etkin ve giivenli bir
sekilde kullanilmasina yonelik iyilestirmeler yapilmalidir. Geng, orta yasl ve yash
katilimcilarin geri bildirimleri toplanarak, robot teknolojilerinin etkinligi ve gilivenligi

konusunda gerekli diizenlemeler yapilmalidir.

Bu oneriler, robot teknolojilerinin giivenlik alaninda etkin ve giivenli bir sekilde

kullanilmasma yonelik endiseleri gidermeye yardimci olabilir. Bdylece, giivenlik
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personelinin robot teknolojilerine olan giiveni artirilarak, operasyonel etkinlik ve

giivenlik diizeyi yiikseltilebilir.

Robot teknolojilerinin gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda 6nemli bir rol
oynayacagina dair inanglar, katilimcilar arasinda yaygindir. Gelisen robot teknolojileri,
giivenlik operasyonlarinin daha etkin ve verimli bir sekilde gergeklestirilmesini
saglayacak ve yeni stratejik yaklagimlar gelistirilmesine olanak taniyacaktir. Anket
sonuglar1, kolluk kuvveti personelinin biiyiilk c¢ogunlugunun, robot teknolojilerinin
gelecekteki kamu giivenligi politikalarinda 6nemli bir rol oynayacagi goriisiinde
oldugunu gostermektedir. Bu bulgular, genel politika alan1 ve teknoloji ile ilgili sorulan

sorular1 dogrulamaktadir.
Diger Oneriler

Robot teknolojilerinin tekrarlayan ve zaman alict gorevlerde sagladig: etkinlik
artigi, daha stratejik gorevlere odaklanilmasini saglamaktadir. Bu nedenle, robot
teknolojilerinin daha fazla gorev alanina entegrasyonu tesvik edilmelidir. Robotlarin veri
toplama ve gozetim kapasitesi, 6zel hayatin gizliligi ve kisisel verilerin korunmas1 gibi
etik sorunlar1 beraberinde getirmektedir. Bu sorunlarin yonetilmesi i¢in siki etik kurallar
ve hukuki diizenlemeler olusturulmalidir. Kolluk kuvveti personelinin  robot
teknolojilerinin etkinligine olan inanci goz Onilinde bulundurularak, bu teknolojilerin
kullanim1 ve sagladig1 avantajlar hakkinda kapsamli egitim ve bilgilendirme programlari

diizenlenmelidir.

Bomba imha, kimyasal sizintilarin incelenmesi ve rehin durumlar1 gibi yiiksek
risk iceren gorevlerde robotlarin kullaniminin artirilmasi, giivenlik giiclerinin maruz
kaldig1 riskleri azaltacaktir. Robotlarin bakimi ve operasyonel hazirlig: i¢in yliksek
diizeyde teknik uzmanlik gerekmektedir. Bu nedenle, siirekli egitim programlari ve teknik
destek saglanmalidir. Robotlarin islevselligini korumak ve potansiyel arizalari en aza

indirmek icin diizenli bakim ve gilincellemeler yapilmalidir.

Robotlar arast iletisim aglari, giivenlik birimleri arasinda bilgi akisini
hizlandirmakta ve operasyonel koordinasyonu artirmaktadir. Bu nedenle, iletisim
aglarinin giivenilirligi ve siber giivenlik onlemleri giiglendirilmelidir. Teknik arizalar
veya iletisim kesintileri i¢in acil durum planlar1 olusturulmalidir. Bu planlar,

operasyonlarin kesintisiz devam etmesini ve beklenmedik durumlarda hizli miidahale
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edilmesini saglayacaktir. Robotlarin lojistik destek operasyonlarinda kullanimi, sahadaki

personelin yiikiinii hafifletecek ve operasyonlarin hizin1 ve etkinligini artiracaktir.

Robot teknolojilerinin kullanim1 sirasinda etik ve hukuki diizenlemeler
giiclendirilmelidir. Kisisel mahremiyetin korunmasi ve veri giivenliginin saglanmasi i¢in
seffaf politikalar belirlenmelidir. Robot teknolojilerinin kullaniminin siirekli olarak
izlenmesi ve degerlendirilmesi i¢in bagimsiz denetim mekanizmalar1 olusturulmalidir.
Bu, etik ve hukuki ihlallerin 6nlenmesine ve toplumun teknolojiye olan giiveninin
artirilmasina yardimcei olacaktir. Vatandaslarin bu sistemler hakkinda bilgilendirilmesi ve

teknolojik siireglere katiliminin tesvik edilmesi, genel kabul ve giiveni artiracaktir.

Robot teknolojilerinin sagladig1 veriler, gelecekteki giivenlik politikalarinin daha
veriye dayali ve bilingli bir sekilde gelistirilmesine olanak tanimaktadir. Bu stratejilerin
etkin ve proaktif olmasin1 saglamak i¢in verilerin dogru kullanimi1 tesvik edilmelidir.
Giivenlik personelinin robot teknolojilerini etkin bir sekilde kullanabilmesi i¢in kapsamli
egitim ve bilgilendirme programlart diizenlenmelidir. Bu programlar, teknolojinin
islevselligi, operasyonel kullanimi ve potansiyel riskleri hakkinda bilgi saglamalidir.
Robot teknolojilerinin kullanimi, gelecekte daha siki etik ve hukuki diizenlemeler
gerektirmektedir. Bu diizenlemeler, kisisel mahremiyetin korunmasi ve veri giivenliginin
saglanmasi agisindan siirekli olarak giincellenmelidir. Robot teknolojilerinin basarili bir
sekilde uygulanabilmesi ic¢in toplumun bu teknolojilere olan giiveninin artirilmasi
gerekmektedir. Seffaflik, hesap verebilirlik ve toplumun bilinglendirilmesi, teknolojinin

kabulii a¢isindan 6nemlidir.
Robot Teknolojilerinin Hukuki Cergevesi

Mevcut veri koruma, mahremiyet ve gozetimle ilgili yasalar gézden gegirilmeli
ve glincellenmelidir. Bu yasalarin robot teknolojilerinin kullanimini kapsayacak sekilde
genisletilmesi gerekmektedir. Robot teknolojilerinin kullanimiyla ilgili agik ve net
diizenlemeler olusturulmalidir. Bu diizenlemeler, veri toplama, saklama ve paylasma

stireclerini igermelidir.

Robot teknolojilerinin kullanimma 6zel yeni yasalar ve diizenlemeler
gelistirilmelidir. Bu yasalar, robotlarin veri toplama kapasiteleri, izleme yetenekleri ve
kullanim smirlarint belirlemelidir. Robotlarin kullaniminda uyulmasi gereken etik
kurallar ve standartlar belirlenmelidir. Bu kurallar, robotlarin insan haklarina ve

ozgiirliiklere sayg1 gostermesini saglamalidir.
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Robotlarin topladigr verilerin korunmasi igin siki veri koruma Onlemleri
almmalidir. Kisisel verilerin izinsiz erisimlerden korunmasi igin giiglii giivenlik
protokolleri gelistirilmelidir. Robotlarin kullaniminda kisisel mahremiyetin korunmasi
icin diizenlemeler yapilmalidir. Bireylerin 6zel hayatlarina saygi gosterilmesi ve gézetim

altinda olmadiklarinda 6zgiirce hareket edebilmeleri saglanmalidir.

Robot teknolojilerinin kullanimini izlemek ve denetlemek i¢in bagimsiz denetim
organlari olusturulmalidir. Bu organlar, robotlarin etik kurallara ve hukuki diizenlemelere
uygun kullanildigin1 denetlemelidir. Robot teknolojilerinin kullanimiyla ilgili seffaflik
saglanmalidir. Kullanim politikalari, veri toplama siire¢leri ve denetim sonuglari

kamuoyuna ac¢ik ve anlagilir bir sekilde sunulmalidir.

Robot teknolojilerinin kullanimi sirasinda ortaya cikabilecek etik ve hukuki
ihlaller icin hesap verebilirlik mekanizmalari olusturulmalidir. Bu mekanizmalar,
ihlallerin hizli ve etkili bir sekilde ele alinmasini saglamalidir. Robotlarin kullanimi
sirasinda olusabilecek hatalar ve suistimaller i¢in sorumluluk belirlenmelidir. Robotlarin
programlanmasindan, kullanimindan ve bakimindan sorumlu olan kisilerin ve kurumlarin

sorumluluklari net bir sekilde tanimlanmalidir.

Robot teknolojilerinin  kullanimi  hakkinda toplumun bilgilendirilmesi
saglanmalidir. Bu, toplumun robot teknolojilerinin kullanimimna dair endiselerini ve
beklentilerini anlamak i¢in dnemlidir. Toplumun robot teknolojilerinin gelistirilmesi ve
uygulanmasi siireglerine katilimi tesvik edilmelidir. Bu, teknolojinin daha genis bir kabul

gormesine ve toplumun teknolojiye olan giiveninin artirilmasina yardimci olacaktir.

Bu hukuki 6neriler, robot teknolojilerinin kamu giivenligi alaninda etik ve hukuka
uygun bir sekilde kullanilmasini saglayacak ve toplumun bu teknolojilere olan giivenini

artiracaktir.
Kolluk Kuvvetlerinde Kullanilan Robotlarin Otonomisi

Kolluk kuvvetlerinde kullanilan araglarin genellikle otonom olmamasinin baslica
nedeni, otonom sistemlerin mevcut teknolojik ve etik sinirlamalaridir. Otonom araglar,
karmasik ve dinamik cevrelerde giivenilir kararlar alabilme yetenegi acisindan hala
gelistirilme asamasindadir. Gilivenlik operasyonlarinda hizli ve dogru karar alabilme
gerekliligi, bu sistemlerin hata toleransinin diisiik olmasini zorunlu kilmaktadir. Otonom
araclarin kullaniminda ortaya cikabilecek etik ve hukuki sorumluluklar da 6nemli bir

engel teskil etmektedir. Otonom sistemlerin karar verme siire¢lerinde insan kontroliiniin
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eksikligi, olast hatali miidahalelerde sorumlulugun kime ait olacagi konusunda
belirsizlikler yaratmaktadir. Bu sebeplerle, kolluk kuvvetlerinde kullanilan araglarin
bliylik ¢ogunlugu insan kontrolii altinda caligmakta ve otonom teknolojilerin tam

anlamiyla entegrasyonu i¢in daha fazla gelisim ve diizenleme gerekmektedir.

Aragtirma sorusu olan "Robotlarin giivenlik politikalarindaki mevcut etki ve
fonksiyonlar1 nelerdir? Bu durum gelecekteki giivenlik politikalarini nasil etkileyebilir?"
sorusu bu tezde kapsamli bir sekilde ele alinmistir. Bulgular, robot teknolojilerinin
giivenlik politikalarindaki mevcut etkilerini ve fonksiyonlarini detayl1 bir sekilde ortaya
koymaktadir. Robotlar, giivenlik operasyonlarinin etkinligini artirmakta, riskleri
azaltmakta, operasyonel koordinasyonu gelistirmekte ve veri toplama kapasitesi ile
onemli katkilar saglamaktadir. Ancak, etik sorunlar ve teknolojik riskler de dikkate
alinmalidir. Gelecekteki giivenlik politikalari, bu teknolojilerin sundugu firsatlar1 ve
karsilastiklar1 zorluklar1 g6z Oniinde bulundurarak sekillendirilmelidir. Bu bulgular,
arastirma sorusunu kapsamli bir sekilde cevaplamaktadir. Bu sonuglar, robot
teknolojilerinin giivenlik politikalarina entegrasyonunun olumlu etkilerini vurgulamakta
ve gelecekteki arastirmalar ve stratejiler icin 6nemli bir temel olusturmaktadir. Egitim ve
bilgilendirme programlar1 ile teknolojik risklerin yonetimi, robot teknolojilerinin
toplumsal kabuliinii ve etkinligini artirmada kritik rol oynayacaktir. Gelecekteki giivenlik
politikalari, bu teknolojilerin potansiyelini en list diizeye c¢ikarmak i¢in siirekli olarak

giincellenmeli ve yeniliklere uyum saglamalidir.

Anket sonuglari, robot teknolojilerinin kamu giivenligi alanindaki etkilerini ve
giivenlik politikalarina olan katkilarini kapsamli bir sekilde ortaya koymustur. Hipotezler
ve aragtirma sorular1 dogrultusunda yapilan analizler, robot teknolojilerinin giivenlik
operasyonlarna entegrasyonunun etkinligi artirdigini, giivenlik giicleri igin riskleri
azalttigin1 ve operasyonel koordinasyonu iyilestirdigini gdstermektedir. Robotlarin etik
ve gizlilik konularinda zorluklar yaratabilecegi kabul edilmektedir. Bu bulgular
dogrultusunda, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarina entegrasyonu
konusunda olumlu goriisler baskin olmakla birlikte, dikkat edilmesi gereken baz1 6nemli
etik ve hukuki konularin oldugu da vurgulanmaktadir. Robot teknolojileri, giivenlik
politikalarinin uygulanmasinda O6nemli bir rol oynamaktadir. Modern giivenlik
operasyonlarinda robotlarin kullanimi, operasyonel etkinligi artirmakta ve gilivenlik
giiclerinin risklerini azaltmaktadir. Robotlar, kriz durumlarinda hizli ve etkili miidahale

saglayarak  operasyonlarin  koordinasyonunu iyilestirmektedir. Ancak, robot
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teknolojilerinin kullanimi ¢esitli etik ve hukuki sorunlar1 da beraberinde getirmektedir.
Gelecekte, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarinda daha 6nemli bir rol
oynayacagl ongorilmektedir. Robotlarin gelismis veri toplama ve analiz yetenekleri,
giivenlik politikalariin daha etkin ve verimli bir sekilde uygulanmasini saglayacaktir.
Ancak, bu teknolojilerin getirdigi etik ve hukuki sorunlar dikkatli bir sekilde
yonetilmelidir. Robotlarin kullanimi, gii¢lii bir diizenleyici ¢er¢eve ve seffaf kullanim

politikalar ile desteklenmelidir.

Arastirma sorular1 ve hipotezler dogrultusunda elde edilen bulgular, robot
teknolojilerinin kamu giivenligi alaninda énemli bir etkiye sahip oldugunu ve giivenlik
politikalarmin etkinligini artirdifin1  gostermektedir. Robotlar, su¢ oranlarinin
azaltilmasinda, kolluk kuvvetlerinin is ylikiiniin hafifletilmesinde, 6nleyici kolluk ve adli
hizmetlerde etkin bir sekilde kullanilmaktadir. Robotlarin tehlikeli goérevlerde giivenlik
giiclerinin yerini alarak riskleri azaltmasi ve afet yonetiminde etkin bir sekilde
kullanilmas1 6nemli avantajlar saglamaktadir. Ancak, robot teknolojilerinin getirdigi etik
ve hukuki sorunlar dikkatli bir sekilde ele alinmali ve diizenlemelerle desteklenmelidir.
Bu dogrultuda, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarina katkilar1 devam
edecek ve bu alanin gelecekteki gelisimine 6nemli katkilar saglayacaktir. Bu tez, kamu
giivenligi alaninda robot teknolojilerinin mevcut etkilerini ve gelecekteki potansiyel
katkilarin1 kapsamli bir sekilde incelemistir. Analiz edilen kolluk kuvvetleri personelinin
goriigleri ve uygulamaya yonelik gergeklestirdigi ornek olay incelemeleri, robot
teknolojilerinin kamu gilivenligi politikalar1 iizerindeki etkisini agik¢a ortaya
koymaktadir. Robotlarin giivenlik politikalarina entegrasyonu, operasyonel etkinligi
artirmakta ve gilivenlik gii¢lerinin risklerini azaltmaktadir. Ancak, bu teknolojilerin
getirdigi etik ve hukuki sorunlar dikkatle ele alinmali ve diizenlemelerle desteklenmelidir.
Bu dogrultuda, robot teknolojilerinin kamu giivenligi politikalarina katkilar1 devam
edecek ve bu alanin gelecekteki gelisimine 6nemli katkilar saglayacaktir. Bu tez, robot
teknolojilerinin gelecekte kamu giivenliginin saglanmast dogrultusundaki politikalarda

hangi alternatif gorevleri iistlenebileceklerinin bir projeksiyonunu saglamaktadir.
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EKLER

EKk 1: Arastirmada Kullanilan Anket Formu

Saymn Katihmei, Bu anket ‘Kamu Giivenligi Politikalarinda Yeni Bir Unsur Olarak
Robotlar Uzerine Bir Inceleme’ konulu arastirmaya veri toplamak amaciyla hazirlanmistir.
Vereceginiz cevaplar tamamen gizli tutulacaktir. Vereceginiz cevaplar bilimsel ¢calismalar
i¢in kullanilacagindan, isim belirtmenize gerek yoktur.

Arastirmaya degerli vaktinizi ayirip katildiginiz i¢in tesekkiir ederiz.
Umut PINARCI

Danisman: Dog. Dr. Volkan GOCOGLU

Kisisel Bilgiler

Yasiniz () 18-25 () 25-35 () 35-40 () 40-47 () 47-65+
Cinsiyetiniz :()Kadin () Erkek

Pozisyonunuz: () Uzm. J./ Uz. Erb. () Astsubay () Subay () Ust Subay ( ) General
Mesleki Deneyiminiz: () 1-3 ()3-6 ()6-12 () 12-21 () 21-30+

Egitim Durumunuz : () Lise () On Lisans () Lisans () Yiiksek Lisans () Doktora

Asagida belirtilen sorulara 1-5 arasinda ‘Kesinlikle

Katilmiyorum, Katilmiyorum, Kararsizim, § § § g S % S
Katiliyorum, Kesinlikle Katiliyorum’ segeneklerinden | = 2| 2| 2 | 2 | £ S
birine (X) koyarak belirtiniz. 2 E| E S|l 2|83
X5 5| & |&8|XJI
M| M
Robotlarin daha aktif kullanimiyla sug @ @3 |@] 5

oranlarinin azalacagina inantyorum.

2 | Robotlarin kolluk gorevlilerine yardim ederek @D 1@ @ (B
onlarin is ylikiinii hafifletecegine inaniyorum.

3 | Robotlar sayesinde kolluk kuvvetlerinin daha @D @)@ B
fazla giivende olacagina inaniyorum.

4 | Robotlarmm kolluk kuvvetleri tarafindan @D 1@ @ (B

kullanimiyla ortaya ¢ikabilecek silahli saldiri,
bomba imhas1 vb. durumlarda yasamsal riskleri
azalttigini diisliniiyorum.

5 | Robotlarin gelisen teknolojiler ile birlikte @D 1A |@] O
Onleyici kolluk ve adli hizmetlerinde aktif
kullanilacagina inaniyorum.

6 | Robotlarin kullanimiyla UY AP kaydi olan @D 1@ |@& | B
sahislarin daha kolay tespit edilecegini
inaniyorum.
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Robotlarin kullanimiyla sug orgiitlerinin
olusumunun daha zor gergeklesecegine
inantyorum.

1)

)

(3)

(4)

(®)

Robotlarla ¢aligmay1 giivenli buluyorum.

1)

(2)

3)

(4)

()

Robotlarin kriz veya acil durumlar sirasinda
daha rasyonel kararlar vererek etkili bir sekilde
performans gosterecegine giiveniyorum.

1)

)

(3)

(4)

()

10

Robotlarin afetlerin arama ve kurtarma
safhasinda aktif ve etkili kullanilabilecegini
diisiiniiyorum.

1)

)

3)

(4)

()

11

Robot teknolojilerinin, gelecekteki kamu
giivenligi politikalarinda gelisen teknoloji ile
birlikte daha 6nemli bir rol alacagina
inaniyorum.

1)

)

3)

(4)

()

12

Gelisen robot teknolojisinin, kamu giivenligi
politikalarinin gelistirilmesine aktif bir katki
saglayacagina inantyorum.

1)

()

(3)

(4)

()

13

Robotlarin kamu giivenligi alaninda
kullanilmasini bir tehdit olarak goriiyorum.

1)

)

(3)

(4)

(%)

14

Kamu giivenliginde kullanilacak olan robotlarin
KVK kurallarini ihlal edecegini diisiiniiyorum.

1)

)

(3)

(4)

(%)

15

Robotlarin yanlis programlanmasi veya hatali
islemesi durumunda kamu giivenligi a¢isindan
bir tehdit olusabilecegini diislinliyorum.

1)

)

(3)

(4)

(%)

16

Robotlarin suglulara kars1 asir1 giic
kullanabileceginden endise ediyorum.

1)

(2)

(3)

(4)

()

17

Robotlarin giivenlik sistemlerine siber saldirilar
icin bir agik yaratacagina inantyorum.

)

()

(3)

(4)

()

18

Robotlarin giivenligi saglama ve koruma
gorevlerinde insanlar kadar etkili olacagina
inaniyorum.

1)

)

3)

(4)

(%)

KATILIMINIZ iCiN TESEKKURLER ...
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