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OZET

Giiniimiiz teknolojisi genellikle bilgisayar destekli otomasyon kullanmaktadir.
PLC ve SCADA Sistemleri otomasyon sistemlerinin en ¢ok kullamlamdir.
Endiistride biitiin sektorler otomasyon kullanmaktadir. Boylece is hizi, kalitesi
ve iiretim artmakta ve endiistriyel kazalar ve is hatalar1 azalmaktadir. Bundan
dolay1 PLC ve SCADA Sistemleri endiistride en cok tercih edilen sistem
olmaktadir. Bu calismada PLC ve SCADA sistemleri hakkinda genel bilgiler
verilmistir. Uygulama olarak otomasyonunu yaptigim sistemin bulundugu
ASKI 1ivedik Su Aritma Tesileri hakkinda da genel bilgiler verilmistir.
Uygulama kisminda, tesisteki klorlama sistemi ele alinmistir. Bu system sivi
klor tanklari ve bu tanklarin oniindeki 6 adet vanadan olusmaktadir. Sivi klor

tanklardan otomatik tank degistirme sistemiyle cakilmektedir.
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Bu proses tanklarin basin¢larimin, hazir olup olmadiklarimin ve vanalarin ariza
durumlarinin kotrol edilmesi ile tanklarmm sirayla devreye alinmasindan
olusmaktadir. Bu calismada bu prosesin PLC ile otomasyonu yapilarak

SCADA’s1 yazilmstir.
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ABSTRACT

Todays’s tachnology commonly use computer aided automation. PLC and
SCADA Systems are the most common used automation system. In industry all
sectors use automation. So work speed, quality and products are increase and
industrial accidents and product errors decrease. Thus PLC and SCADA
Systems are the most preferable way in all sectors of industry. In this work,
general informations were given about PLC and SCADA systems. Also
informations were given about ASKI Ivedik Water Treatment Plants that has
the system which is my project. Project side of this work, otomation of the
chlorination system was done. This system has tanks there is chlorine in liquid
form in it and six valves in front of these tanks. Liquid chlorine is extracted
from the tanks via an automatic tank change-over system. This system covers
controlling the pressures of the tanks, if the tanks are ready or not and the
faulty of the valves. By doing these the tanks are taken to the system one by one.

In this work otomation of this system was done with PLC and SCADA.
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TESEKKUR

Bu calisma 2001 yilindan bu yana calistigim ve bitirme teziminde konusu olan
SCADA ve PLC sistemleri iizerine yapilmistir. Calismay1 yaparken su an calismakta
oldugum Ankara Su ve Kanalizasyon Idaresi ve ivedik igme Suyu Aritma Tesisleri
calismalarimi desteklemistir. Bana arastirma olanag: saglayan ve calismalarimin her
safhasinda yakin ilgi ve Onerileri ile beni yonlendiren danisman hocam , Sayin Yard.
Dog. ires ISKENDER (Gazi Universitesi Miihendislik Fakiiltesi Elektrik-Elektronik
Miihendisligi Biiliimii Ogretim Uyesi)‘e yardimlarini gordiigiim Ankara Su ve
Kanalizasyon Idaresi Tesisler Daire Bagkanlifi SCADA Sube Miidiirliigii teknik
personeline Ivedik Icme Suyu Aritma Tesisleri Sube Miidiirii sayin Erdal OZTURK®
e, teknik personelleri sayin Cengiz KANDEMIR’e, sayin Seyhan TOPAK’a ve

aileme tesekkiirlerimi sunarim.
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1. PLC (PROGRAMLANABILIR LOJiK KONTROL CIHAZI)
1.1. Giris

Giiniimiiz modern {iiretim siireclerinde yiiksek verim ve Kkaliteli iiretim icin
kacinilmaz olan endiistriyel otomasyon sistemleri her gecen giin biiyiikk bir hizla
gelismektedir. Endiistriyel otomasyon sistemlerinin hizli gelisiminde PLC kullanimi
onemli bir paya sahiptir. Bilindigi gibi endiistriyel otomasyon sistemleri, en kiiciik
tiretim biriminin amaca uygun caligmasini diizenledigi gibi, biitiin iiretim sistemleri
arasinda veri iletisimi olanagi saglayarak daha iist diizeyde yonetim ve planlama icin

gerekli bilgi tabanini olusturur.

Endiistriyel otomasyon sistemleri tasarim agisindan ii¢ boliim altinda incelenebilir.
Endiistriyel kumanda sistemleri, geri beslemeli kontrol sistemleri ve veri iletisim
sistemleri. Endiistriyel kumanda sistemleri, en kiiciik iiretim birimlerinin ¢alisma
kosullarim (devreye girme ve devreden ¢ikma) diizenleyen lojik temelli sistemlerdir.
Geri beslemeli kontrol sistemleri, ¢esitli tiretim siireclerinin her tiirlii bozucu etkiye
karsi, siirecin istenilen degerlerde calismasini saglayan sistemlerdir. Veri iletim
sistemleri ise birimler arasinda bilginin giivenilir ve hizli akisim saglayan donanim
ve yazilim sistemleri olup bu amacgla giiniimiizde yaygin olarak SCADA
(Supervisory Control and Data Acquisition) yazilimlar1 kullanilir. Programlanir lojik
kontrolor (PLC), giiniimiiz endiistriyel sistemlerinin her ii¢c boliimiinde de onemli

islevler yiiklenen en 6nemli elemandir.

1.2. Calismanin Kapsam

Burada, giintimiizde ileri endiistri toplumlarimin hemen hemen hepsinde
kullanilmakta olan ve iilkemizde heniiz kullanilmaya baslayan PLC ve SCADA

Sistemleri hakkinda kisa bir inceleme sunulacaktir.



Bu calismada PLC ve SCADA sistemlerinin kullanim alanlari, kullanim alanlarina
gore kurulum sekilleri, kullanilan enstriimanlarin 6zelliklerine kisaca deginilmis

yiizeysel bilgi verilmistir.

Ilerleyen konularda PLC ve SCADA sistemlerini her yoniine kisa kisa deginilecek ve
ozet bilgiler verilecektir. Bu alanda arastirmalarim sonunda iilkemizde heniiz

kapsamli bir ¢alisma yoktur.

PLC ve SCADA sistemleri yap1 geregi kuruldugu sistemin ozelliklerini tasimalidir.
Bu durumda PLC ve SCADA Sistemlerinin genel bir tanimin1 yapmak ¢ok zordur.
Ancak PLC ve SCADA Sistemleri hakkinda asgari ortak noktalar genellestirilebilir.
Bu calismada da bu noktalardan bahsedilecektir.

Giiniimiiz teknolojisi genellikle bilgisayar destekli otomasyon kullanmaktadir. PLC
ve SCADA Sistemleri otomasyon sistemlerinin en ¢ok kullanilamidir. Endiistride
biitiin sektorler otomasyon kullanmaktadir. Boylece is hizi, kalitesi ve iiretim
artmakta ve endiistriyel kazalar ve is hatalar1 azalmaktadir. Boylece PLC ve SCADA

Sistemleri endiistride en c¢ok tercih edilen sistem olmaktadir.

PLC ve SCADA Sistemleri bir Merkez Istasyonu, Saha Istasyonu, Haberlesme
Sistemi ve PLC ve SCADA yazilimina sahiptir.

Merkez Istasyon, tiim sistemi kontrol eder ve verileri depolar. Buradan saha

enstriimanlari, haberlesme ve yazilim kontrol edilebilir.

Saha Istasyonu, PLC sistemleri araciligiyla saha enstriimanlarini kontrol eder ve

verileri merkeze gonderir.

Haberlesme Sistemi, merkez istasyon ve digerleri ile haberlesmeyi saglar



Yazilim, biitiin sistem datalarin1 kontrol eder ve operator icin kullanilabilir veri

depolar.

1.3. Programlanmir Lojik Kontrolor (PLC)

Programlanir lojik kontrolor (programmable logic controller, PLC) endiistriyel
otomasyon sistemlerinin kumanda ve kontrol devrelerini gerceklemeye uygun yapida
girig-¢cikis birimleri ve iletisim arabirimleri ile donatilmis, kontrol yapisina uygun bir
sistem programi altinda calisan bir endiistriyel bilgisayardir. Baslangicta, roleli
kumanda sistemlerinin yerine kullanilmasi diisiiniilmiis ve ilk ticari PLC, 1969
yilinda Modicon firmasi tarafindan gelistirilmistir. O yillarda, roleli kumanda
devreleri yerine kullanilmak {iizere gelistirilen bu aygit yalmz temel lojik islem
komutlar1  icerdiginden, programlanir  (programlanabilir) lojik  kontrolor
(programmable logic controller, PLC) adi ile sunulmustur. Ilk ticari PLC’nin
endiistride basariyla uygulanmasindan sonra, Allen-Bradley, General Electric, GEC,
Siemens ve Westinghouse gibi firmalar orta maliyette yiiksek performanshh PLC’ler
tiretmislerdir. Mitsubishi, Omron ve Toshiba gibi firmalarin ucuz maliyette yiiksek
performanslhi PLC’ler gelistirmesinden sonra, bu aygitlar endiistriyel otomasyon

devrelerinde yaygin olarak kullanilmaya baslanmistir.

Giiniimiizde iiretilen PLC’ler ise, lojik temelli islemlere ek olarak aritmetik ve 6zel
matematiksel islemlerin yapilmasini saglayan komutlar1 da igerirler. Komut
kiimesinin genislemesi sonucu daha karmasik kumanda ve Kkontrol islevleri
gerceklenmektedir. Bu  kontrolorlerin - geri  beslemeli  kontrol devrelerinde
kullanilmaya baglanmasi, alisilagelmis PLC adini tartisilmasina neden olmustur.
Birgok iiretici firma, bu kontrolorlerin hem lojik temelli kumanda devrelerinde hem
de geri beslemeli kontrol sistemlerinde kullanilmalar1 nedeniyle PLC yerine,
programlanabilir ya da programlanir kontrolor adin1 kullanmayr daha uygun bulmus
ve kisisel bilgisayardan ayirma amaciyla, kisaca PCs olarak tamimlamistir. Bazi
tiretici firmalar ise ilk sunuldugu andaki “programmable logic controller”
kelimelerinin bas harflerinden olusan PLC adin1 kullanmay: siirdiirmektedirler.

Yurdumuzdada bu aygit yaygin olarak PLC olarak anilir.



PLC’lerin en yaygin olarak kullanildig: alanlar, endiistriyel otomasyon sistemlerinin
kumanda devreleridir. Bilindigi gibi, kumanda devreleri, yardimci role veya
kontaktor, zaman rolesi ve sayict gibi elemanlarla gerceklenen devrelerdir.
Giintimiizde bu tiir devrelerin yerlerini aym islevi saglayan PLC’li kumanda
sistemleri almistir. Kiigiik boyutlu birka¢c PLC modeli disinda, yeni tiretilmekte olan
biitin PLC modellerinde, bir kontrol algoritmasi yazmak icin gerekli aritmetik
islemlerin yapilmasini saglayan komut destegi bulunur. Bir PLC’nin geri beslemeli
kontrol sistemlerinde sayisal kontrolor olarak kullanilmasi, analog isaretleri sayisal
isaretlere (ADC) ve sayisal isaretleri analog isaretlere doniistiiren (DAC) giris-¢ikis

birimleri ile saglanir.

1.3.1. Temel yap1

PLC’ler endiistriyel otomasyon devrelerinde dogrudan kullanima uygun 6zel giris ve
cikis birimleriyle donatilmistir. Bu aygitlara, basing, seviye, sicaklik algilayicilar ve
kumanda diigmesi gibi iki degerli lojik isaret bilgisi tasiyan elemanlar, kontaktor,
selonoid gibi kumanda devrelerinin siiriicii elemanlar1 dogrudan baglanabilir (Sekil

1.1).

Bir PLC

Bir sayisal islemci ve bellek,

® Giris ve ¢ikis birimleri,

Programlayici birimi,

Besleme gii¢c kaynag gibi temel kistmlardan olusur.

Ayrica programi yedeklemek ve baska bir PLC’ye aktarmak i¢in kalic1 bellek birimi,
giris-cikis sayisimi arttirmak i¢in genisleme birimi, enerji kesilmeleri durumunda

PLC’yi besleyen yedek gii¢c kaynagi ve iletisim arabirimi gibi elemanlar da bulunur.
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Sekil 1.1. PLC’nin temel yapis1

Bir PLC’nin i¢ yapis1 kabaca Sekil 1.2°deki gibi verilebilir. Biitiin sayisal
bilgisayarlar gibi PLC; bir islemci, bellek ve giris-¢ikis arabirimlerinde olusur.

Sayisal islemci (mikrobilgisayar veya mikrokontrolor), PLC sistem programi altinda
kullanici programimi yiiriitir, PLC’nin c¢alismasim1 diizenleyen ve bu islemleri

yapmak icin gerekli birimleri bulunan bir elemandir.

Bellek, sistem programinin bulundugu sistem bellegi, kullanic1 programinin
bulundugu program bellegi ve veri bellegi gibi boliimlerden olusur. Sistem bellegi ve
PLC’ye iligkin degistirilmeyen veriler i¢in salt okunur bellek (ROM); program
bellegi ve veri bellegi icin rasgele erisimli bellek (RAM ) kullanilir. Veri bellegi,
giris-cikis isaret durumlarinin tutuldugu giris-cikis goriintii bellegi ve kullaniciya

ayrilmis bellek alanlarindan olusur.

Sistem bellegi, iiretici firmanin gelistirdigi PLC isletim sistemi programinin yiiklii
oldugu bellek alani, program bellegi ise kullanici tarafindan yazilan programin

yiiklendigi bellek alanidir.
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Sekil 1.2. Bir PLC’nin i¢ yapisi

Veri bellegi alaninda bulunan giris goriintii bellegi, programin yiiriitiilmesi siirecinde,
giris birimindeki noktalarin isaret durumlarinin (var-yok; 0-1) saklandigi bellek
alani; c¢ikig goriintii bellegi ise kullanici programinin yiiriitiilmesi siirecinde, ¢ikis
noktalarina iligkin hesaplanan degerlerin saklandigir bellek alamidir. Kullaniciya
ayrilmig bellek alanina genellikle 1 bit, 8 bit, 16 bit ya da 32 bit’lik boyutlarda
erisilebilir. 1 bit olarak erisilebilen bellek gozlerine marker, flag, internal outpu,
auxiliary relay gibi isimler verilir. Bu alanlar kullanici programinda hesaplana 1
bitlik ara degerleri saklanmas1 amaciyla kullanilir. Kontakli kumanda devrelerindeki
yardimer rolenin islevini goriirler. Kullaniciya ayrilmis bellek alanlarn kalici
(retentive) veya kalici olmayan (non-retentive) ve degisik ozelliklerde degisken

bellek boliimleri bigiminde diizenlenir.

1.3.2. Giris birimi

Kontrol edilen sistemle ilgili algilama ve kumanda elemanlarindan gelen elektriksel
isaretleri lojik gerilim seviyelerine doniistiiren birimdir. Kontrol edilen sisteme
iliskin basing, seviye, sicaklik algilayicilari, kumanda diigmeleri ve yaklasgim
anahtarlar1 gibi elemanlardan gelen iki degerli isaretler (var-yok, O veya 1) giris
birimi iizerinden alinir. Gerilim seviyesi 24 V. DC, 48 V DC, 100V-120 V AC veya
200 V-240 V AC degerlerinde olabilir. Sekil 1.3’te 200 V-240 V AC giris gerilimi



ile uyarilan bir giris birimi devresi verilmistir. PLC giris birimi devresine gelen bir
isaretin lojik 1 kabul edilebildigi bir alt sinir ve lojik O kabul edilebildigi bir iist sinir
vardir. Giris bilgisinin dogru olarak alinabilmesi icin isaret gerilim seviyesinin bu

degerler arasinda olmasi gerekir.

220V A.C. R2 C

R1

220V AC

1
1
1
GIRIS BIRIMI ! GIRIS
| ARABIRIM

Sekil 1.3. 220 VAC gerilimle uyarilan bir giris birimi devresi

1.3.3. Cikis birimi

PLC’de iiretilen lojik gerilim seviyelerindeki isaretleri, kontrol edilen sistemdeki
kontaktor, role, selonoid gibi kumanda elemanlarini siirmeye uygun elektriksel
isaretlere doniistiiren birimdir. Siirme elemanlar1 i¢in role, triyak ya da tranzistor
kullanilabilir. Caligma sirasinda cok sayida yiiksek hizli agma-kapama gerektiren
durumlarda, dogru akimda tranzistorlii, alternatif akimlarda triyakli cikiglar
kullanilir. PLC iizerindeki ¢ikis noktalarindan ¢ekilen akim degerleri kontak ¢ikish
birimler i¢in 1A ile 8A arasinda, triyak ve tranzistorlii birimler icin 1A ya da 2A
mertebesindedir. Uygulamada hangi cikis biriminin kullanilacagi kumanda edilen
elemanlarin  6zelliklerine baglidir. Ornegin, elektrik motorlarin kumandasinda
kullanilan kontaktorlerin siiriilmesi icin genellikle role ¢ikisli birimler kullanilir.
Kontaktor siiriilen kontak ¢ikisli (réleli) bir birimin ¢ikis noktasina iligkin devre Sekil

1.4°te verilmisgtir.
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Sekil 1.4. Kontaktor siiriilen roleli ¢ikis biriminin bir ¢ikis noktasina iliskin
devre

1.3.4. Diger birimler

PLC’lerde yukarida agiklanan giris ve ¢ikis birimleri disinda, yiiksek hiz sayicisi,
kesme isareti girisi, analog giris (ADC) ve analog c¢ikis (DAC) gibi giris-cikis
birimleri de bulunur. Yiiksek hiz sayicilart ve kesme isareti girisleri, PLC tarama
cevrim siiresinden daha hizli degisen isaretlerin algilanip degerlendirilmesi amaciyla
kullanilir. Analog giris ve cikis birimleri ise geri beslemeli kontrol sistemlerinin
gerceklenmesi i¢in gereklidir. Kiiciik boyutlu PLC’lerde, genellikle besleme kaynagi,
giris ve cikis birimleri, islemci birimi tiimlesik olarak, biiyiik boyutlu PLC’lerde ise

ayr1 birimler bi¢iminde bulunur.

1.3.5. Programlayici birimi

Kumanda ve kontrol amaciyla yazilan bir programin PLC program bellegine
yiiklenmesi bir programlayici birimi ile saglanir. Programlayict birimi mikroislemci
tabanli 6zel bir el aygiti olabilecegi gibi genel amacgli kisisel bir bilgisayara
yiiklenmis bir yazilimda olabilir. Bu birim; programin yazilmasi, PLC’ye aktarilmasi
ve caligma aninda giris/cikis veya saklayici durumlarinin  gozlenmesi ya da
degistirilmesi gibi olanaklar1 da saglar. PLC’leri programlamak i¢in gelistirilmis olan
yazilimlar, 6zellikle kumanda devreleri ile ilgili kisilerin kolayca kullanabilecekleri

veya uyum saglayabilecekleri editor-derleyici programlardir.



1.4. Calisma Bicimi

PLC’leri diger mikroislemci sistemlerden ayiran en Onemli Ozelliklerden biri de
caligma biciminin bir sistem programu ile diizenlenmesidir. Biitiin PLC sistemlerinde
birbirine ¢ok benzeyen sistem programlari bulunur. Bu programlar iiretim
asamasinda kalic1 bir bellek alanina yiiklenir. Genel olarak sistem programi su

islevleri yerine getirir.

e Kullanict programini yiiriitiir,
e Kesmeli ¢calisma ve iletisim olaylarini diizenler,

e Sistem calisma durumlarimi kontrol eder.

1.4.1. Kullanici programinin yiiriitiilmesi

PLC program bellegine yiiklenmis bir kullanic1 programi, birinci komuttan
baslanarak son program komutuna kadar biitiin komutlarin sirayla yiiriitiilmesi
biciminde gerceklenir. Program sonu komutuna erisildiginde tekrar birinci komuta
doniilir. Bu c¢alisma bi¢imi sonsuz c¢evrime girmis bir program parcasi gibi
diisiiniilebilir. Bu calisma bi¢iminde komutlarin islenme sirasi atlama, alt program
cagirma gibi komutlar kullanildiginda yada kesmeli calisma durumlarinda
degisebilir. Ancak, her tarama c¢evriminin belirli bir siirede tamamlanmas1 gerekir.
Bir tarama isleminin belirli bir siirede tamamlanmamasi durumunda sistem programi
PLC calismasini durdurur. Bu siire genellikle 300ms ile 1000ms arasinda degisir. Bu
islem bir gozetleme zamanlayicisi (Watchdog Timer) ile saglanir. PLC’lerde bir
cevrimin tamamlanmasi i¢in gegen siireye tarama siiresi denir. Bir PLC’nin tarama
zamani giris-¢ikis sayisina, programin icerigi ve uzunluguna, islemcinin ¢alisma
frekansina baglhdir. Genel olarak tarama hizi 1024 byte basina islem hiz1 olarak veilir

ve 0,5ms ile 200ms arasinda degisebilir.

Bir PLC’de alt program ve kesmeli ¢alisma yapilmadigi durumlarda kullanici

programinin yiiriitiilmesi Sekil 1.5’teki akis diyagraminda verildigi gibi olur.
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BASLAMA (RUN)

GIRI$ BIRIMINDEKI iSARE]’_DURUMLARININ GIRIS
GORUNTU BELLEGINE YAZILMASI

\ 4

KOMUTLARIN SIRAYLA ISLENMESI

\ 4

SONUGLARIN GIKIS GORUNTU BELLEGINE YAZILMASI VE
GIKIS BIRIMINE AKTARILMASI

Sekil 1.5. Programin yiiriitiilmesi

Bir PLC calisma (RUN) durumuna getirildiginde sirayla asagidaki islemler

gerceklenir.

1. Giris birimindeki degerler giris goriintii bellegine alinir ve saklanir. Bu degerler

bir sonraki ¢cevrime (taramaya) kadar degismez.

2. Yazilan programa gore program komutlart adim adim sirayla islenir. Ancak giris
degerleri i¢in giris goriintii belleginden okunduklar1 andaki degerler gecerlidir ve

bir program ¢evrimi siiresince bu degerler degismez.

3. Kullanic1 programimin yiiriitiilmesi tamamlandiktan sonra hesaplanan degerler
cikis goriintii bellegine yazilir ve cikis birimline gonderilir. Cikis birimine
aktarma islemi tamamlandiktan sonra tekrar birinci adima doniiliir. Cikis goriintii

bellegi ve ¢ikis birimindeki degerler bir sonraki ¢cevrime kadar degismez.

Genel olarak biitiin PLC’lerde programin yiiriitiilmesi bu sekilde gerceklenir. Ancak

giris goriintii bellegindeki degerlerin alinmasi ve cikis goriintii bellegine deger
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yazilmasi islemlerinin degisik yapildigi PLC isletim sistemleri de vardir. Buna 6rnek
olarak, hesaplanan cikis degerlerinin dogrudan cikis birimine gonderildigi (DPS,
direct processing system) isletim sistemi verilebilir (Hitachi H-200). Bu isletim
siteminde, giris adresini iceren bir komuta rastlanildiginda girisin o andaki degeri
alinir. Cikis adresine deger atayan bir komutun yiiriitiilmesi tamamlandiginda, sonug

dogrudan ¢ikis birimine iletilir.

Bazi PLC modellerinde giris ve cikislara dogrudan erismek icin 6zel komutlar
kullanilir. Bu komutlar ivedi (aninda) giris-¢ikis komutlart (immediate /O
instructions) olarak adlandirilir. Bu komutlarla islenen giris degerleri goriintii
bellegindeki degerler olmayip komutun yiiriitiildiigli andaki giris degerleridir. Ayni
anda c¢ikisa aktarilan deger, ivedi islem komutunun yiiriitiilmesi tamamlandiginda
hesaplanan degerdir. Bu tiir komutlarin kullanis amaci hizli degisen giris isaretlerini
yakalamak ve hesaplanan bir degeri aninda ¢ikis birimine aktarmaktir. Bu komutlarin
normal program cevrimi i¢inde kullanilmasi hizli degisen isaretlerin algilanma
olasiligint arttirir. Ancak, hizli degisen isaretleri degerlendirme olasilifini yiizde yiiz
giivence altina almaz. Ciinkii komut yiiriitiilmeden once yada komut yiiriitiildiikten

sonraki isaret degisimleri algilanamaz ve yine bilgi kaybi olabilir.

Yiiksek hizli degisen isaretleri algilamak ve degerlendirmek icin en giivenceli yol
kesmeli ¢calisma yontemidir. Hesaplanan degerlerin aninda ¢ikis birimine aktarilmasi,
kesme altprogramlarinda ivedi islem komutlar1 kullanilarak saglanir. Kesmeli
calismada, kesme isareti geldigi anda, normal programin yiiriitiillmesine ara verilir ve
kesme olay1 ile baglantili kesme alt programi yiiriitiilmeye bagslanir. Kesme alt
programindaki komutlarin islenmesi tamamlandiginda tekrar normal programa
doniiliir. Bir kesme alt programinda c¢ikisa iliskin hesaplanan bir degerin ¢ikis
birimine aktarilmasi yine normal program cevrimi tamamlandiginda (cikis goriintii
belleginin ¢ikis birimine aktarilasi asamasinda) olur. Kesme alt programinin
yiuriitiilmesi aninda, cikisa iliskin isaretlerin dogrudan ¢ikis birimine gonderilmesi
icin ivedi islem komutlar1 kullanilabilir. BOylece, hem giris isaretinin aninda

degerlendirilmesi, hem de sonucun aninda ¢ikis birimine aktarilmasi saglanmis olur.
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1.5. Programlama Bicimleri

PLC’ler i¢in gelistirilmis olan programlama dilleri, kontaktorlii ve réleli kumanda
devrelerinin tasarimu ile ilgili kisilerin kolayca anlayip uygulayabilecegi bicimde

kullanima sunulmustur. Genel olarak ii¢ tiirlii programlama bi¢imi kullanilir. Bunlar:

¢ Komut kullanimi ile programlama (Statement list, instruction list),
¢ Merdiven diyagrami gosterimi (MDG) ile programlama (Ladder programming),

® Diger programlama yontemleri (Grafcet, lojik kapi, kontrol akis gibi)

olarak siniflandirilabilir.

Sekil 1.6’da bu programlama bi¢imlerine iliskin baz1 6rnekler verilmistir.

X1 X3 Y1
LD X1 | | | | X1
AND X3 X
ouUT Y1 i I
X2
a b c

Sekil 1.6. Y1=(X1+X2)*X3 bi¢imindeki bir lojik fonksiyona iligskin
a) Komut,
b) Merdiven diyagrami gosterimi (MDG),
¢) Lojik kap1 gosterimi (LKG) programi.

Komut ile programlama, kumanda sistemine iligkin ¢6ziimiin mikrodenetleyici yada
mikroiglemci sistemlerinde yapildigi gibi, PLC komut kiimesi ile ger¢eklenmesidir.
MDG ve LKG ile programlama ise, standart kontak ve lojik kap1 sekilleri

kullanilarak yapilan bir grafiksel programlama bi¢imidir.



13

2. PROGRAMLAMA

2.1. Giris

Programlama, belirli bir gorevi yapmak {iizere tasarlanmis bir kontrol yada kumanda
sisteminin PLC’de gerceklenmesi icin, yiiriitilmesi gereken islemleri saglayan,
komut dizisinin yazilmasidir. Giiniimiizde iiretilen PLC’lerde, kumanda devrelerinin
gerceklenmesine iliskin lojik islem komutlarindan kontrol algoritmalarinin
yazilmasina iligkin matematik islem komutlarina kadar genis bir komut kiimesi
bulunur. Bu boliimde, once PLC genel programlama yapilar1 incelenecek ve
PLC’lerin kumanda devrelerinde kullanimlarina iligkin, 1 bitlik veriler lizerinde

islem yapan komutlarin genel tanitimi yapilacaktir.

2.2. Programlama Yapilan

Biitiin PLC sistemlerinde, genel olarak, dogrusal ve yapisal programlama olarak

tanimlanan iki tiir yap1 kullanilir.

2.2.1. Dogrusal programlama

Dogrusal programlama, biitiin komutlarin ayni program iginde yer aldigi ve
komutlarin art arda yazildigi bir programlama bi¢imidir. Komutlar yazilis sirasina
gore ylriitiiliir ve bir ¢cevrim boyunca biitiin komutlar isleme girer. Bu programlama
biciminde biitiin komutlar ana programda bulunur. Altprogramlar ve kesme
altprogramlari, ana programin program sonu komutundan sonra, sirayla yazilir (Sekil

2.1).
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Sekil 2.1. Dogrusal programlama

Sekil 2.1°de verilen programin isleyisi su sekilde olur:

1.

Ana programa yazilan komutlar sirayla iglenir.

Ana programdaki O nolu altprogrami (SO) ¢agirma komutu CALL 0 ile program
akist O nolu altprograma gecger. Altprogram yiiriitiildiikten sonra program akisi

CALL 0 komutunu izleyen komutla siirer.

. Diger altprogrami ¢agirma komutuna kadar yazilan komutlar sirayla islendikten

sonra CALL 1 komutu ile program akist 1 nolu altprograma (S1) gecer ve bu
altprogram yiiriitiildiikten sonra tekrar ana programdaki CALL 1 komutunu

izleyen komuta doniiliir.

Ana program sonu komutuna erisildikten sonra tekrar ana programin ilk

komutuna doniiliir ve ayni islem tekrarlanir.

. Program yiiriitiilirken herhangi bir anda kesme isareti olustugunda program akisi

0 nolu kesme altprogramina gecer ve kesme altprogrami yiiriitiildiikten sonra
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kesme isaretinin geldigi andaki noktaya doniiliir. Kesmeli ¢calisma ayni program
cevrimi icinde birden cok olabilir. Ornegin Sekil 2.1°de, kesme isaretinin hem
ana program Yyiiriitiilirken hem de 0 nolu altprogram (S0) yiiriitiiliirken geldigi
varsayillmistir. Her iki durumda da programin yiiriitilmesine ara verilir ve kesme

altprogramu yiiriitiiliir.

Dogrusal programlamada, bir altprogramda bagka bir altprogramin ¢agrildig1 yapilar
kullanilabilir. Ancak bu tiir programlama kumanda sisteminin tasarimini ve
izlenmesini zorlastirdi@i icin genellikle tercih edilmez. Ana programa yazilan

komutlar genellikle altprogramlarda da kullanilabilir.

Kesme altprogramlarinin, PLC calisma giivenligi agisindan, kisa ve hizli iglenmesi
gereken program parcalarint icermesi gerektiginden, kesme altprogramlari icin

komut kisitlamalar1 konabilir.

2.2.2. Yapisal programlama

Yapisal programlama, Sekil 2.2°de gosterildigi gibi organizasyon blogu, program
bloklari, fonksiyon bloklari bi¢iminde diizenlenmis bir programlama bigimidir.
Biitiin program bloklar1 birer altprogram gibi diisiiniilebilir. Kesme altprogramlari
icinde yine tanimlanmis 0zel organizasyon bloklar1 kullanilir. Sistem programi
organizasyon bloklarin1 isletir. Organizasyon bloklar1 ise program ve fonksiyon
bloklarini isletir. Organizasyon bloguna yazilan atlama komutlar1 ile bir program

cevriminde hangi bloklarin yiiriitiilecegi belirlenir.
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Sekil 2.2. Yapisal programlama

Sekil 2.2°de verilen programlama bi¢ciminde OB1 organizasyon blogu, B1, PB2, PB3
program bloklar1 ve FB1, FB2 fonksiyon bloklaridir. OB1 organizasyon bloguna
yazilan JU (kosulsuz atlama) ve JC (kosullu atlama) komutlar1 bloklarin isleme
girme sirasini belirler. Sekilden goriildiigii gibi, herhangi bi bloktan baska bir bloga

da atlama yapabilir.

Bu programlama yonteminde, sistem c¢alismasina iligkin organizasyon bloklar1 ve
kesmeli ¢alismaya iligkin organizasyon bloklar1 sistem programi tarafindan isletilir.
Ornegin, Sekil 2.2°de gosterilen OB21 organizasyon blogu, bazi Siemens S5 serisi
PLC’lerde, elle durma (STOP) konumundan ¢alisma durumuna (RUN) gecildiginde
sistem programi tarafindan isletilen bir organizasyon blogudur. OB22 organizasyon
blogu ise PLC’ye enerji verildiginde sistem programi tarafinda isletilir. Kesmeli
caligmaya iliskin benzer organizasyon bloklar1 bulunur ve bu bloklar sistem programi

tarafindan isletilir.

Yukarida agiklanan her iki programlama yapisinda da dogrusal programlamaya

iliskin ana program ve altprogramlar; yapisal programlamaya iliskin organizasyon,
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program ve fonksiyon bloklar1 dogrusal olarak programlanir. Programlamada, daha
once denildigi gibi komut, merdiven ya da lojik kap1 gosterimi ile programlama
bicimleri kullanilabilir. Bu programlama bi¢imlerinden merdiven diyagrami
gosterimi (MDG) ve lojik kap1 gosterimi (LKG) ile programlama bicimleri , biitiin
PLC’ler icin, benzer sekilde isletilir. Komut ile programlama bigimi ise, baz1 PLC
modelleri i¢cin hem komut hem de komutlarin islenmesi bakimindan degisiklik

gosterebilir.

Kullanim kolaylig1 ve yaygimligi nedeniyle, once merdiven diyagrami gosterimi
(MDQG) ile programlama bicimi, daha sonra lojik kap1 gosterimi (LKG) ve komut ile

programlama konular1 incelenecektir.

2.3. MDG ile Programlama Teknigi

MDG ile programlama teknigi, kontakli (anahtarlamali) kumanda devrelerinin ANSI
(American National Standards Institute) standartlar1 devre simgeleri ile gosterilisine
benzeyen bir programlama bic¢imidir. Bilindigi gibi, kontakli kumanda devreleri
normalde acik (NA), normalde kapali (NK) kontaklar, kontaktor ve/veya yardimci

role bobinlerinden olusan devrelerdir.

S0 diigmesi S1 digmesi M2 kontaktori M1 kontaktori
NK kontagi NA kontagi NK kontagi bobini
SN N 4
9 @ L J ([ | | @
SO

M1 kontaktori

M1
«—1 | NA kontagi

M1 kontaktori M2
oniator kontaktoil

NK kontagi
82|
. A \4;‘/( (M2)
M1

I
S2 diigmesi L~ | M2 kontaktéri

NA kontagi M2 ¥~ NA kontagi

Sekil 2.3. Ornek bir kumanda devresi
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Sekil 2.3’de verilen kumanda devresi ile aym isleve sahip bir PLC’li kumanda
devresi Sekil 2.4’de goriilmektedir. Burada, SO durdurma diigmesi normalde kapali
kontag {izerinden PLC X1 girisine baglandigindan, MDG programinda X1 normalde
acik (NA) kontak olarak yer almgtir.

so| s1| s2 X1 X2 M
sl Sy E— 2 )
ﬁ ﬁ T | | \__/
Y1
X1 X2 X3
PLC

X1 2

T iy *ux; 0O

Sekil 2.4. PLC giris-cikis baglantilar1 ve MDG programi

Sekil 2.4’deki MDG programi, bir kontaklt kumanda devresi gibi, akim yolu
izlenerek incelenebilir. Ornegin, birinci basamaktaki Y1 cikisinin uyarilmas1 (etkin
olmasi) i¢in X1 kontagimin kapali, X2 veya Y1 kontaginin kapali Y2 kontaginin
kapal1 olmasi gerekir. MDG programi, PLC giris ve cikis baglantilan ile birlikte goz
oniine alinarak incelenir. Ornegin, SO durdurma diigmesi normalde kapali kontag
tizerinden X1 girisine baglandigindan, bu diigmeye basilmadig siirece X1 girisi
etkindir ve merdiven diyagraminda X1 degiskenini simgeleyen normalde ag¢ik kontak
kapali olarak degerlendirilir. X2 ve X3 kontaklar1 ise S1 ve S2 diigmelerine
basildiginda etkin olur ve bu diigmelere basilmadig1 siirece acik kontak olarak
degerlendirilir. Aym sekilde, birinci basamaktaki Y2(NK) kontagr Y2 cikisi etkin
olmadig siirece kapali kontak olarak diisiiniiliir. Belirli bir islevi yerine getirmek icin
tasarlanmis geleneksel bir kontakli kumanda devresi, ayn1 yapr kullanilarak bir
PLC’li kumanda devresine doniistiiriilebilir. Bu sekilde gerceklenmis bir PLC’li

kumanda devresi, genellikle, kontakli kumanda devresi ile ayni islevi saglar
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2.4. LKG ile Programlama

LKG ile programlama, kumanda devresinin lojik islemleri simgeleyen lojik kapi
sekilleri ile programlanmasidir. Bu programlama bi¢iminde lojik kapi sekilleri, art
arda seri ya da paralel baglanarak, program yazilir. Sekil 2.5’de ISO, ANSI ve IEEE

standartlarina gore belirlenmis olan temel lojik kap sekilleri gosterilmistir.

X —] VE (AND) KAPISI
& Z=X*Y (lojik VE iglemi)
Yy | -z
x — o VEYA (OR) KAPISI
21 Z=X+Y (lojik VEYA iglemi)
Yy —| Lz
X | DISLAYICI (EXOR) KAPISI
=1 Z=X*Y XY
Yy —| -z
X | ESDEGERLIK (EXNOR)
=1 KAPISI
Y — —Z Z=(X""Y)+(X*Y")
X | DEGIL (NOT) KAPISI
1 . Z=X' (lojik DEGIL islemi)

Sekil 2.5 lojik kapi sekilleri

Sekil 2.5’de gosterilen lojik kapi sekilleri kullanilarak herhangi bir lojik fonksiyon
programlanabilir. Ornegin, Sekil 2.6’da verilen MDG programi Sekil 2.7°deki gibi

programlanabilir.

X1 X2 Yi

— — ()

Sekil 2.6. LADDER programi

Sekil 2.6’daki programda Y1 cikisina iliskin lojik fonksiyon
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Y 1=X1*(X2*X3’+Y1) olup bu fonksiyon Sekil 2.8 deki gibi grafiksel olarak

programlanabilir.

X3 —| X2 |
3 1 &
X1__|
Y1 —] Y1

Sekil 2.7. LKG programi

Lojik kapr sekilleri ile programlama, biitin PLC programlama yazilimlan ile
desteklenen bir yontem olmasina karsin, lojik kapr elemanlar: ile devre tasarimi

deneyimi olan kisilerin tercih ettigi bir programlama bi¢imidir.

2.5. Komut ile Programlama

Komut ile programlama, PLC islem komutlarinin art arda yazilarak yapildigi bir
programlama bicimidir. Biitiin PLC programlama yazilimlar1 tarafindan desteklenen
bir yontemdir. MDG ya da LKG ile yapilan programlama basit olmasina karsin,
belirli kurallara uyulmadigi durumlarda programin derlenmeme olasilig1 bulunur. Bu
tiir durumlarda, programin isleyisini incelemek ve sorunu ¢6zmek icin komut ile
programlamanin bilinmesi zorunludur. Bunun yani sira bazi PLC programlama
yazilimlar1 ya da el programlama aygitlarinda yalniz komut ile programlama olanagi
bulundugundan, bir PLC’nin komut ile programlanmasinin bilinmesi cogu kez
gereklidir. Komut ile programlama her komutun islev ve isleyisinin bilinmesini
gerektirir. Asagida SIEMENS S7-200 mikro PLC ve bircok PLC modelinde gecerli
olan komut ile programlama bi¢cimi agiklanacaktir. SIEMENS S5 ve S7 300-400
serisi PLC’lerinde ise, y1gin bellegi yerine, lojik sonucu tutan bir bellek gozii (RLO:

Result of Lojik Operation) kullanilir.

Biitiin anahtarlamal1 kumanda devreleri temel lojik islemleri kullamilarak

gerceklenebilir. Her anahtarlamali devre bir lojik fonksiyon ile ifade edilebilir ve her
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lojik fonksiyon VE, VEYE, DEGIL islemlerini saglayan komutlar kullanilarak
programlanabilir.

Y1g1n bellegi iizerinde islem yapilan PLC’lerde temel komutlar dort grupta

toplanabilir. Bunlar:

LOAD (YUKLE), LOAD NOT (TUMLEYENINI YUKLE) gibi isleme baslatma

komutlari,

AND (VE), OR (VEYA), NOT (DEGIL),

AND NOT (TUMLEYENINE VE),

OR NOT (TUMLEYENINE VEYA) gibi temel lojik islem komutlari,

AND BLOCK (BLOGA VE), OR BLOCK (BLOGA VEYA) gibi islem sonu

komutlar1 ve
OUT gibi ¢ikisa atama komutlaridir.
Bu komutlarin ¢esitli PLC’lerdeki karsiliklar Cizelge 2.1°de verilmistir.

Cizelge 2.1. Komutlarin ¢esitli PLC’lerdeki karsiliklari.

KOMUT HITACHI OMRON MITSUBISHI TEXAS INST. SIMATIC S7
LOAD LD LD LD STR LD
AND AND AND AND AND A

OR OR OR OR OR (6]
NOT NOT NOT I NOT NOT
LOAD NOT LDI LD NOT LDI STR NOT LDN
AND NOT ANI AND NOT ANI AND NOT AN
OR NOT ORI OR NOT ORI OR NOT ON
AND BLOCK ANB AN LD ANB AND STR ALD
OR BLOCK ORB OR LD ORB OR STR OLD
ouT ouT ouT ouT ouT =
END END END END END MEND

Cizelge 2.1°de verilen komutlar ile her tiirlii lojik fonksiyon programlanabilir. Ayni1

satirdaki komutlar ayni islevi saglar ve benzer bicimde programlanir.
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3. SCADA (YONETSEL DENETIM VE VERi TOPLAMA)

3.1. Giris

Bilgisayar ile kontrol giiniimiizde bir ¢ok uygulamasi bulunan bir alandir. Bunlarin
icinde akla ilk geleni, giiniimiizde Ozellikle son yillarda ¢ok popiiler hale gelen
SCADA’dir. Is sektorlerinin otomasyona gecmesi ile birlikte kazancin artmasi,
kalitenin artmasi, insan faktoriinden kaynaklanan hatalarin minimize edilmesi, is
takibi kolayligi, is kazalarinin minimuma indirilmesi gibi bir ¢ok avantaj
saglanmistir. Bu nedenle giiniimiizde SCADA sistemleri biitiin is sektorleri igin

vazgecilmez bir ihtiya¢ haline gelmistir.

Bir SCADA sisteminin temelde bir Merkez Istasyon, bu Istasyona bagh cevre
Istasyonlar ve bu iki birim arasi denetim, kontrol isini gergeklestiren bir yazilim
bulunur. Bu yazilimin en 6nemli 6zelligi, kullaniciya kolaylik saglamasi bakimindan,
gorsel ve kolay kullanimli olmasidir. Gorsellik kavramini giinlimiizde en 1iyi
Windows tabanli programlar saglamaktadir. En ¢ok kullanilan gorsel programlarin
Windows tabanli olmasi nedeniyle olduk¢a popiiler olmuslardir. Bu yazilimlarin,
kontrolii yapilan ¢evre elemanlarina kolay miidahale imkan1 vermesi, cihazlarin anlik
olarak calisip ¢alismadigi bilgilerinin ekranda goriiliiyor olmasi, ¢alisan bir cihazda
meydana gelen arizanin aninda kullaniciya bildirilmesi veya sisteme biiyiik capta
zarar verebilecek bir arizanmin meydana gelmesi durumunda, tiim sistemin

caligmasinin durdurulmasi gibi 6zelliklerinin bulunmasi beklenmektedir.

Bir SCADA sistemine disaridan bilgi sensorlerden gelmektedir. Kullanim amacina
gore sensorler, 151 sensorii, giiriiltii sensorii, basing sensorii, hareket sensorleri...vb
gibi c¢esitlilik gostermektedir. Sensorlerden gelen bilgiler bilgisayarda islenerek
kullaniciya bildirilir. Boylece kontrolii yapilan cihazin veya ortamin durumu

hakkinda istenildigi zaman bilgi sahibi olunur.
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3.2. SCADA Sistemleri

SCADA ‘“‘supervisory control and data acquisition" (yonetsel denetim ve veri
toplama) sozciiklerinin kisaltilmasidir. SCADA sistemleri bir merkez istasyonu, saha
istasyonu, haberlesme sistemi ve SCADA yazilimina sahiptir. Bu sistem bilgi
toplama, toplanan bilgiyi merkezi bir sisteme tasima, gerekli analiz ve hesaplamalari
yapma ve bu bilgileri operatorlerin kullandiklar1 ekranlara tasima siireclerinden
olugmaktadir. SCADA sistemi saha-ekipmanlar1 veya tesisleri izlemek icin kullanilir

ve kontroller otomatik veya operatorlerden alinan komutalar yardimiyla yapilir.

Son yillarda durmadan calismak zorunda kalan tesis ve istasyonlarin dagiik halde
bulundugu bir ¢cok sanayi ve hizmet sektoriinde yaygin olarak kullanilan ve SCADA

sistemi olarak adlandirilan, 6zel bir sistem gelistirilmistir.

3.2.1. Kontrol merkezi

Kontrol merkezi bilginin bir ortam araciligiyla transfer edilmesine ve alinmasi
teknigidir. Voltaj, akim, debi gibi oOl¢climler SCADA sisteminde bilgi olarak
adlandirilan ve bir ortam araciligiyla aktarim yapilan bilgilere ornektir. Bu bilgiler
bagka bir yere aktarilirken kullanilan ortam kablo, telefon veya radyo olabilmektedir.

Bir ¢ok noktadan birden bilgi alim1 saglanabilir.

3.2.2. Saha istasyonu

Saha istasyonlarinda (pompa istasyonlari, su depolari, dl¢iim noktalar1 ve aritma
tesisleri gibi) sebekenin isletilmesi icin gerekli Ol¢iimleri yapan elektronik cihazlar
monte edilmigtir. Bu cihazlar yaptiklar1 6l¢iimleri iletisim sistemi (SCADA sistemi
kontrol merkezi ile saha istasyonlar1 arasinda haberlesmeyi haberleseme sistemi

saglamaktadir.) iizerinden kontrol merkezine ulastirmaktadir.
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Istasyonlardan elde edilen veriler, istenen siklikta ve periyotlarda kontrol
merkezindeki tarihsel arsiv bilgisayarlarinda saklanabilmekte, hem gecmisteki veriler

ve hem anlik veriler kullanilarak tablo ve grafik halinde raporlama yapilabilmektedir.

3.2.3. Haberlesme sistemi

Istasyonlarla kontrol merkezi arasinda ve istasyonlarm kendi aralarinda veri
iletisimini saglayan haberlesme sistemi, istasyonlardaki haberlesme cihazlan ile
kontrol merkezinde ayn1 haberlesme protokoliine ait cihazlar tarafindan
saglanmaktadir. Bu cihazlar kiralik hat, ¢cevirmeli baglanti, telsiz, uydu haberlesmesi
ve diger veri haberlesmesi saglayan herhangi bir tiir haberlesme sistemi ile

haberlesebilmektedir.

3.2.4. SCADA yazilim

Sistemde, biitiin islemleri yerine getirebilecek bir yazilim kullanilmalidir. Bu
yazilim, paket yazilim sistemin biitiin konfigiirasyon ve tasariminin yapilabildigi,

grafik ara ylizlerinin hazirlanabildigi bir yazilimdir.

Yazilim sayesinde degisik protokollere sahip saha enstriimanlar1 ile
haberlesebilmekte ve kontrol saglanabilmektedir.Yukarda anlatilan bdoliimlerin

detayl aciklamalari ilerleyen boliimlerdedir.

3.3. Merkez istasyonu

Kontrol merkezinde biitiin sistemin kontroliinii saglayan bilgisayarlar, kontrol
merkezi yazilimi, haberlesme altyapis1 ve ana gosterim ekrani bulunmaktadir. Bu

sistemler madde madde su sekilde siralanabilir;

Sunucu bilgisayarlar
Dizayn bilgisayarlar1

Operator bilgisayarlari

b=

Kontrol merkezi Yazilimi



25

5. Haberlesme altyapisi

6. Ana goOsterim ekrani

Merkez istasyonu kontrol edilecek saha veya tesisin uygun yerine insa edilir. Bu
istasyon bagimsiz bir istasyon olabilecegi gibi saha istasyonlarini icinden bir tanesi
de olabilir. Haberlesme altyapisina bagli olarak merkez istasyon yeri belirlenir.
Ornegin kiralik hat haberlesmesi yapan bir sistemde merkez istasyonunun yeri

haberlesme kurumunun uygun buldugu bir yerde kurulmalidir.

3.3.1. Sunucu bilgisayarlar

Sistem  gereksinimlerine gdre sunucu bilgisayarlarin  sayist  ve hacmi
belirlenmektedir. Burada onemli olan SCADA sistemi kurulacak olan sistemin
gereksinimleridir. Biiylik sistemlerde tarihsel olaylar1 ve gercek zaman olaylarini

isleyen bilgisayarlar farkli olmalidir.

Sistem yapisina gore kullanilacak sunucu bilgisayar sadece sunucu olarak gorev
yapabilecegi gibi tiim diger paket yazilimlarin1i da i¢inde bulundurabilir. Ancak
biiyiik sitemlerde tiim merkez bilgisayarlarinin goérevlerine gore ayrilmalari en uygun

olamidir.

Merkez Istasyonunda en 6nemli donanim sunucu bilgisayarlardir. Bu sunucular
sahadan gelen ve sahaya gonderilecek olan tiim verilerin iizerinde tanimlanan
islemleri yapar ve gerekli olanlari arsivler. Bu sayede biitiin sistem iizerinde kontrol
ve s0z sahibi birim sunuculardir. Insan makine arasindaki iliskileri saglayacak grafik
ara ylizleri yine sunucular sayesinde bilgilendirilir. Operatorlerin kullandiklari
programlar tarafindan iiretilen komutlar sunucularda onaylandiktan sonra sahaya
gonderilir. Ozet olarak bir SCADA Sisteminde sunucular ve sunucu yazilimlari ne
kadar iyi olursa SCADA sisteminin verimliligi de o kadar artar. Ancak bunlari
diisiiniirken SCADA sisteminde her bir par¢anin biiyilk 6nem tasidigin1 unutmamak

gerekir.
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3.3.2. Dizayn bilgisayarlari

Dizayn bilgisayarlar1 sistemde kullanilacak grafiklerin ve nokta konfigiirasyonlarinin
dizayn edilmesinde kullanilan bilgisayarlardir. Bu bilgisayarlara dizayn bilgisayari
isminin verilmesinin sebebi icerisinde bulunan yazilimdir. Yazilim sayesinde
kullanici sistem igin gerekli tiim dizaynlar1 yapabilir. Hatta bazi yazilimlarda

dogrudan sunucu bilgisayarlar erisim hakki da vermektedir.

3.3.3. Operator bilgisayarlari

Bu Dbilgisayarlarda sadece kullanicilarin sisteme komut gondermesine izin
verilmektedir. Yani kullanici sistem isletmeni olarak gorev yapmaktadir. Bu
bilgisayarlara yada yazilimlara sistemin konfigiirasyonu ile ilgili bir islem yapma

yetkisi verilmemektedir.

3.3.4. Kontrol merkezi yazilim

Kontrol merkezinde sunucu, operator ve dizayn bilgisayarlarinda kullanilan ve
yukarida anlatilan kullanict smirlamalart ve sahadan gelen verilerin alinmasi,
islenmesi ve depolanmasi gibi biitiin islemlerin iizerinde yapildig1 yazilimdir.
Kurulan sistemin biiyiiklilk ve gereksinimlerine gore tekrar dizayn edilir. Yani
standart bir yazilimin olmasi diisiik uzmanhk anlamina gelmektedir ve bu tip

yazilimlar ya ¢cok maharetli ya da ¢cok maharetsizdirler.

3.3.5. Haberlesme altyapisi

Kontrol merkezi bilginin bir ortam araciligiyla transfer edilmesine ve alinmasi
teknigidir. Voltaj, akim, debi gibi oOl¢iimler SCADA sisteminde bilgi olarak
adlandirilan ve bir ortam araciligiyla aktarim yapilan bilgilere ornektir. Bu bilgiler
bagska bir yere aktarilirken kullanilan ortam kablo, telefon veya radyo olabilmektedir.

Bir ¢ok noktadan birden bilgi alim1 saglanabilir.
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Iki tip kablosuz, kontrol merkezi tabanli SCADA sistemi bulunmaktadir. Bunlar.
“point to point” (bir noktadan - bir noktaya) ve “point to multipoint” (bir noktadan —

cok noktaya) konfigiirasyonlaridir.

3.3.6. Point to point konfigurasyonlar (bir noktadan - bir noktaya)

Point to point konfigiirasyonlar en temel kontrol merkezi sistemi kurulumudur. Bu
konfigiirasyonda veri iki istasyon arasinda karsilikli aktarilmaktadir. Bir istasyon
master ve digeri de slave olarak diizenlenebilir. Ornek olarak bir su tanki ile farkl bir
yerlesimde olan bir pompa istasyonunu gosterebiliriz. Su tanki bosalmaya
basladiginda tanktaki RTU ( remote terminal unit) pompadaki RTU’ya komut
gonderir ve pompadaki RTU bu komutu aldiktan sonra tanka su pompalamaya
baslar. Tank dolu oldugunda tanktaki RTU tekrar pompadaki RTU ya dolu komutu

gonderir ve pompadaki islev sona erer.

CMS

RTUM

Sekil 3.1. Point to point konfigiirasyonlar (bir noktadan - bir noktaya)

3.3.7. Point to multi-point konfigiirasyonlar (bir noktadan — ¢cok noktaya)

Point to multi-point konfigiirasyonlar da bir istasyon master olarak
gorevlendirilmisken , birden fazla slave istasyonu bulunmaktadir. Master genelde
merkezi bir Kontrol istasyonda bulunurken slave istasyonlar1 arazinin c¢esitli
boliimlerinde yerlesik durumda bulunur. Her bir slave in kendisine ait 6zel ve tek bir

adresi ve kimlik no su (ID) bulunur.
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Sekil 3.2. Point to multi-point konfigiirasyonlar (bir noktadan — ¢ok noktaya)

Gelismis SCADA sistemlerinde iki tiir konfigiirasyonda bulunmaktadir. Point to
multi-point konfigiirasyonda. Kontrol merkezi istasyonlar veri toplamakla gorevlidir.
Istasyonlar kontrollerini ya kendileri lokal olarak yapar ya da kontrol merkezinden
gonderilen emirlerle yerine getirir. Buna ek olarak ayrica point to point
konfiglirasyonlarinda kullanilabilir halde oldugu durumlarda s6z konusudur,
pompadaki RTU su deposundaki RTU dan aldig1 verilere gére pompayi acip
kapayarak calismaktadir. Yani bu sistemde local master ve local slave tanimlidir.
Merkezdeki masterin slave’i baska bir RTU’nun mastere olabilir. Hatta bir RTU nun
slave’i bagska RTU’nun master’1 olabilmektedir. Bu sekilde i¢ ice kombinasyonlar ile

kendi kendisini yonetebilen akilli SCADA’lar yapilmaktadir.

Bu sitemlerin i¢inde SCADA sistemi i¢in her tiirlii haberlesme sistemi
kullanilabilmektedir. Burada ©nemli olan bir noktadan digerine bilgi sinyalini

tasiyacak bir ortam olusturmaktir.

3.3.8. Ana gosterim ekram

Bu ekran genelde gelismis bir gosterim ekramidir. Sistem gereksinimine gore

biiyiitiilebilen bir yapidir. Asil amaci isletmelerin kontrol edilen tiim sistemi sematik
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olarak gormeleridir. Bu islem mevcut saha istasyonlariin grafik ekranda

modellenmesi ve tiimiini bir ekrandan izlenmesi ile olmaktadir.

3.4. Saha Istasyonlar:

Saha istasyonlart SCADA Sistemine veri gondermek ve gonderilen emirleri yerine
getirmek {izere tasarlanmis her biri uzaktan kumanda birimine sahip istasyona verilen
isimdir. Istasyonda 6l¢iim yapmak icin sensorler kullanilmakta, kumanda etmek
icinse, kumanda edilecek cihazi siirecek yapilar kullanilmaktadir. Bu sistemler
kullanilarak toplanan verilerin belirlenen bir kismi merkez istasyonuna gonderilirken,

biiylik bir boliimii de yerel otomasyonu saglamak ic¢in kullanilmaktadir.

3.4.1. Uzak terminal iiniteleri

SCADA ile izlenen ve kontrol edilen tesislere veya ekipmanlara bagl saha araglar
SCADA islevlerini gerceklestirmek icin Uzak istasyonlara baglanmistir. Ayrica
Uzak istasyonlar ekipmanlardan verileri toplayarak merkez SCADA sistemine
gondermektedir. Uzak istasyonlar iki modelden olugsmaktadir, bunlar RTU (remote
terminal unit) veya PLC (programmable logic controller) iinitelerinden biri olabilir.

ek bir ana karttan veya modiiler bir iiniteden olugmaktadir.

3.4.2 PLC ve RTU Kkarsilastirmasi

RTU (remote terminal unit) uzak terminal {initesi, saglam, dayanakli ve iyi radyo
link ara yiizii olan bilgisayar {iinitesidir. Baglantinin daha zor saglandig1 durumlarda
kullanilir. RTU’nun bir dezavantaji programlamanin zor olmasindan ileri gelir ama
gelisen teknolojik yenilikler bu iinitelerin daha kolayca programlanabilmesi icin

olanak saglamaktadir.

PLC (programmable logic controller), programlanabilen mantik bilgisayarlar kiiciik
endiistriyel bilgisayarlardir ve daha cok fabrikalarda ve benzer uygulamalarda
kullanilirlar. PLC nin SCADA sistemlerindeki tercih sebepleri programlanabilme

kolayligt dir. Ama ilk PLC’lerin radyo iletisimi i¢in gerekli seri portlar
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bulunmamaktadir. Ama giiniimiiz PLC {initeleri kapsamli iletisim protokollerine
sahip olup genis capta popiiler radyo frekanslarini desteklemektedir. Gelecekte

SCADA uygulamalarinda RTU’nun ve PLC’nin birlesimlerini gormek olasidir.

3.4.3. Saha enstriimanlari

SCADA Sistemi tarafindan izlenen ve kontrol edilen makinalara bagl cihazlar Saha
araclari veya enstriimanlar1 olarak adlandirilmaktadir. Bu araclar; belirli
parametreleri izleyen sensorler veya sistemin belirli modiillerini kontrol eden

aktivatorlerdir.

Sensorler fiziksel parametreleri ( 6rnek: su debisi, hizi, seviyesi) elektrik sinyallerine
cevirerek (Ornek: voltaj veya akim) sahadaki istasyondaki ekipmani tarafindan
okunacak hale getirirler. Veriler analog ( siiregen halde) veya dijital (belirli zaman
araliklarinda parca parca halde) verilebilir. Bazi standart endiistriyel analog veri
cikislari; 0-5 volt, 0-10 volt, 4-20 mA ve 0-20 mA. Voltaj c¢ikislar1 sensorlerin
kontrolorlere (RTU veya PLC) yakin oldugu yerlerde kullanilir. Akim ¢ikiglart ise
sensorlerin kontrolorlerden uzak oldugunda kullanilir. Ancak artik biitiin analog

sistemlerde 4-20 mA standard: kullanilmaktadir.

Dijital cikislar belirli ekipmanlarin  farklt durumlarimi  belirtmek amaciyla
kullanilirlar. Genellikle <1> a¢ik durumunu <0> kapali durumunu gostermek icin
kullanilir, drnegin pompanin ¢alisma durumunda, bazi durumlarda ise <1> dolu
durumu <0> bos durumunu gostermek icin kullanilabilir 6rnegin depolardaki su
seviyesini belirtmek i¢in kullanildigt durumlar. Burada hangi durumun <1>
olacagina karar vermenin yolu, hangi durumun daha uzun miiddet olacagidir. Yani
eger bir vananin kapali durma siiresi, a¢ik durma siiresini on katindan daha biiyiikse
bu durumda kapali durumu <0> secilirki normal konumda sistem fazla elektirik

cekmesin.
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Aktivatorler bazi ekipmanlart agip kapamak i¢in kullanilmaktadir. Sensorlerdeki gibi
dijital veya analog cikislar kullamlir. Ornegin dijital ¢ikislar ekipmanin modiiliinii
acip kapamak icin kullanilabilir analog ¢ikiglar ise bir motorun hizin1 veya bir

motorlu vananin pozisyonunu kontrol etmek amacli kullanilabilir.

Biitiin bu sistemler kullanilarak merkezi istasyonla haberlesen sistemlerin bulundugu

istasyonlara verilen isimdir.

3.5. SCADA Yazilimlar:

SCADA vyazilimlar1 ¢ok degisik amaclarla kullanilmakta ve bu amaglara uygun
programlar her gecen giin yapilmaktadir. Bu programlar genelde 6zel amaglar uygun
olarak yapilmaktadir. Diger boliimlerde de anlatildigi gibi yazilimin ozellikleri,

kullanilan sistemdeki bilgisayarlara da 6zellik verir.

SCADA yazilimlar1 ayn1 zamanda RTU ve PLC’ler ile de uygun protokollerle de
yapilmalidir. Protokollerin uygun olabilmesi icin RTU ve PLC fiireticilerinin bu

yazilimlar1 desteklemesi gerekmektedir.

3.6. SCADA Sistemlerinin Kullamim Alanlari

SCADA Sitemleri, giiniimiizde seri iiretim yapan biitiin iiretim sistemlerinde
kullanilmaktadir. Bu sekilde iiretim esnasinda yapilan hatalar aninda
denetlenebilmekte ve iretim kalitesi sabit tutulabilmektedir. Ayrica bu sekilde
iretim yapan tesislerin kontrolleri de kolay ve hizli olmakta ve elde edilen bilgiler

15181nda ileriye doniik yatirimlar yonlendirilmektedir.

Ornegin, su dagitim sebekelerinde dagitim tesislerini kontrol altina alarak su iiretim
maliyetlerini ve su kalitesini istenilen seviyede tutar. Ayrica sebekedeki su
kacaklarini elektronik yontemler ile tespit ederek yiiksek miktarda verim alinmasini
saglarken, mevcut kulanim kapasitelerinden yola c¢ikarak gelecekteki potansiyel

ihtiyaglar hakkinda fikir verir.
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Ayn sistem elektrik dagitim sebekeleri ve biitiin kapsamli dagitim sistemlerinde de

kullanilmaktadir.

Genel anlamda SCADA sistemleri iiretimin minimum maliyet ve maksimum verim

esaslarina gore diizenlenmesine hizmet eder.
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4. IVEDIK iCME SUYU ARITMA TESISLERI

4.1. Tarihge

Ivedik Su Aritma Tesisleri Ankara’nin icme, kullanma ve endiistri suyu ihtiyacini
karsilamaktadir. Ankara’nin su problemini 2020 yilina kadar uzanan bir perspektif
icinde ¢c6zmek iizere insa edilmistir. 1969 yilinda DSI Genel Miidiirliigiince tesisin
master plan ve fizibilite ¢aligmalar1 yapilmis ve buna gore uygulamaya gecilmistir.
Bu planda tesisin su ihtiyacini karsilamak amaciyla Kurtbogazi ve Camlidere
Barajlar1 ingas1 tamamlanmis olup ¥2200 mm ¢apinda 6n gerilimli beton borulardan
olusan isale hatlar1 ile aritma tesislerine baglantis1 yapilmistir. Tesisin kurulus amaci
tamamen yiizeysel kaynaklardan karsilanan suyu modern teknolojinin verdigi

imkanlarla aritmak ve memba suyu kalitesinde halkin kullanimina sunmaktir.

Tiirkiye nin en biiyiik icme suyu aritma tesisi olan “Ivedik Su Aritma Tesisleri * 4
tinite olarak projelendirilmis olup her bir iinitenin kapasitesi 564.000 m3/giin diir.
Giiris ve Ingiliz WPI firmalarinin 6zel ortaklig1 yiikleniminde insa edilen Ivedik Su
Aritma Tesislerinin I. kismi 1984 yilinda , II. kismi1 ise 1992 yilinda, bitirilerek
isletmeye alinmis ve DSI tarafindan Ankara Su ve Kanalizasyon Idaresi’ne (ASKI)
devredilmistir. Avrupa’daki en biiyiik 10 aritma tesisi arasinda yer alan tesiste

aritilan su kalitesi TS 266 ve Diinya Saglik Tegskilat1 standartlarinin tizerindedir

4.2. Su Kaynaklari
a) Camlidere — Kurtbogaz1 Barajlari

Ankara Sehrinin igme suyu sehrin etrafindaki barajlardan temin edilmekte olup,
Ivedik Su Aritma Tesislerini besleyen barajlara ait 6zet bilgiler asagida

verilmektedir.
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Camlidere Baraj1

Camlidere Baraji, Ankara’nin kuzeybatisinda ve Ivedik Su Aritma Tesisleri’ ne 60
km uzakliktadir. Baraj 1987 yilinda devreye girmistir. Barajin maksimum hacmi
1,318 milyon m3 ve yiiksekligi 100 m dir. Ankara’nin su ihtiyacim karsilayan en

biiyiik barajdir.

Kurtbogazi Baraji

Kurtbogaz1 Baraji, Ankara’nin kuzeyinde ve Ivedik Su Aritma Tesisleri’ne 47 km
uzakliktadir. Baraj 1973 yilinda devreye girmistir. Camlidere Barajindan sonraki en
biiylik baraj Kurtbogazi1 Barajidir. Barajin maksimum hacmi 100 milyon m3, ve

yiiksekligi 50 m dir

Cizelge 4.1. Yillara Gore Barajlardan ivedik Su Aritma Tesisleri’ne Cekilen Su

Miktarlari
YIL CAMLIDERE BARAIJI KURTBOGAZI BARAII
1993 129,101,688 m’ 102.968.188 m’
1994 111,799,293 m* 117.565.776 m*
1995 94,078,888 m’ 122.253.693 m’
1996 92,881,732 m* 138,047,732 m’
1997 90,963,454 m’ 149,886,870 m’
1998 133,207,900 m* 118,222,824 m®
1999 131,300,800 m* 140,229,200 m*

4.3. Su Aritma Tesisinin Akis Semasi

Tesis Ankara’min 13 km kuzeyinde Ivedik Koyii civarinda bulunmaktadir. Tesis
dort ana iinite olarak proje kapsamina alinmistir. Insas1 tamamlanan ilk iki kismin
toplam su isleme kapasiteleri 1.128.000 m/giin’ diir. Baz1 birimler bu kapasitenin %

20 fazlasimi tasiyabilecek sekilde dizayn edilmistir.
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{NKLORLAMA KIMYASALLAR

GIRI 0DASI DURULTUCULAR

HAVALANDIRMA

KURTBOGAZI BARAJI

HIZLI KARISTIRICILAR

b
CAMLIDERE BARAJI KLORLAMA
SONKLORLAMA

FILTRELER

g DENGELEME
ODASI

HIZLI KA ; STIRICILAR

CAMUR KURUTMA YATAKLARI <-

CAMUR KALINLASTIRICI

CAMUR HAVUZLARI

Sekil 4.1. Su aritma tesisinin akis semasi

1. Kurtbogazi1 Barajindan gelen suyun havalandirilmasi.

2. Camlidere Barajindan gelen suyun, havalandirilmis su ile aym1 odada toplanip,

harman edilmesi.

3. Su karnigimimin oksitlenmeye yardimcr olmasi ve dezenfeksiyon amaciyla

klorlanmasi.

4. Siilfiirik asit ile pH ayarlanmasi.

5. Pihtilagtirict  Aliiminyum  Siilfat  (Al(SO4)3) ve pihtilastirict  yardimcisi

polielektrolit dozlamasi.



36

6. Kimyasal isleme tabi tutulmus olan suyun yatay tabanli durultucu tanklarinda

durulmasi.

7. Eger gerekiyorsa durultma isleminden sonra klorlama , Potasyum Permanganat
(KMnOy) ve Aktif Karbon dozlamasi da yapilabilir.
8. Hizli (D tipi) filtrelerde filtreleme yapilmasi.

9. Filtrelenmis suyun dezenfeksiyon ic¢in klorlanmas: ve kontak tankina girmeden

kirec ile pH ayarlanmasi.

10. Suyun 20 dakikadan az olmayan bir siire i¢cinde kontak tankinda tutulmasi.

Kontak tanki i¢inde tankin orta noktasindan ilave klor uygulanabilir.
4.4. Tesis Uniteleri

Aritma Tesisi ana hatlari ile asagidaki kisimlardan olusmaktadir.

Cizelge 4.2. Tesis Uniteleri

A. Giris Ve Harmanlama Yapist
B. Durultucu Unitesi

C. Filtre Unitesi

D. Kimya Unitesi

E. Klorlama Unitesi

F. Geri Yikama Unitesi

G. Camur Koyulastirma Unitesi
H. Temiz Su Tanki

L Dengeleme Odasi

. Camur Lagiinii
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Giris ve Harmanlama Yapisi; ikisi Kurtbogazi barajindan, biri Camlidere Barajindan
olmak iizere Aritma Tesislerine ham su ii¢c ayn Isale hattindan gelmektedir.

Camlidere 2. Ve 3. Isale hatlar1 ise proje ve yapim asamasindadir.

Kurtbogazindan gelen su, barajin alt kismindan alinmasi nedeni ile ham suda
karsilagilmas: muhtemel kot kalite  kosullarini hafifletmek ve sudaki oksijen
oranini arttirmak  amaci ile 2 m serbest diisiilii ve 4 basamakli kaskad
havalandiricida havalandirma islemine tabi tutulur. Camlidere Barajindan gelen su
ise, Barajin orta seviyesinden alinmasi nedeni ile dogrudan harmanlama odasina
intikal ederek Kurtbogazi’ndan gelen ve havalandirilan su ile burada

harmanlanmaktadir.

Durultucu Unitesi; her bir durultucu iinitesinde toplam 3 adet hizli karistirma odasi
(mikser) bulunmaktadir. Karistirma odast M1 de ham suya aliiminyum siilfat, klor ve
siilfiirik asit c¢ozeltileri dozlanmaktadir. Karistirma odast M2 de  ham suya
polielektrolit ¢ozeltisi dozlanmaktadir. Karistirma odast M3 te ise durulmus su
kanallarim1 durulmus su ana borusu ile irtibatlandirmaktadir ve gerektiginde
durultulmus suya kimyasal madde dozlamasi yapilabilmektedir. Ayrica bu odalarda
hizli karistirma islemi yapilarak cozeltilerin suya homojen olarak dagilmasi
saglanmaktadir. Karistirma odalarindan sonra (M1 ve M2) ham su durultucu
initelerine gecer. Her bir durultucu iinitesi, durultucu besleme kanali ve durulmus su
toplama kanalinin her iki tarafinda birer adet olmak iizere tertip edilmis olan iki adet
diiz taban tipinde durultucudan olugsmaktadir. Giriste harmanlanan ham su karistirma
odalarinda kimyasallarin verilmesinden sonra durultucu tanklarina gelmektedir. Her
bir kisma ait 6 adet olmak {izere toplam 12 adet durultucu iinitesi ve 24 adet diiz
taban durultucu tanki bulunmaktadir. Her bir durultucunun satth alan1 648 m> olup,

maksimum akimda durultucu yiiklemesi 3 m/saattir.

Ham suya katilan kimyasallar (Aliiminyum siilfat, Polielektrolit) suyun icindeki
askidaki katt maddeleri birlestirip flok olusumuna neden olur. Olusan floklar
durultucuda c¢amur blanketini olusturur. Camur blanketinden ge¢mek suretiyle

durultulan su durulmus su kanallar1 vasitasiyla toplanmakta ve buradan savakla ana
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toplama kanalina bosalmaktadir. Ana kanalda toplanan durulmus su buradan Filtre
tinitesine gitmektedir. Durultucularda olusan ¢amur blanketinin agirliginin tespiti
icin her tankta 11 adet camur toplama konisi monte edilmistir. Camur blanketi belirli
bir yogunluga geldiginde camur konileri otomatik olarak agilarak iclerindeki camur,

camur galerilerine bosaltilir.

Filtre Unitesi; durultma islemine tabi tutulan su filtre bloguna gelmektedir. Filtre
ortami olarak cakil tabakasi ile desteklenmis graniilometrik kumun kullanildigi
cazibeli hizl filtreler, durulmus su icindeki durultma islemi ile uzaklastirilamayan

askidaki kat1 maddeleri tutmaktadir.

Her bir kisma ait 28 adet olmak iizere toplam 56 adet filtre iinitesi bulunmaktadir.
Her bir filtre 140 m” alanda 8.4 m/saat‘ lik maksimum filtreleme hizina gore dizayn

edilmistir

Filtrelerde belli bir siizme siiresinden sonra tuttuklar1 kiigiik parcaciklar nedeniyle
akis zamanla azalmaktadir. Bu diren¢ nedeni ile akimdaki azalmaya yiik kaybi
denilmektedir. Her bir filtre iizerine yerlestirilmis yiik kayb1 sinir degere ulastiginda

filtre yataginin temizlenmesi gerekmektedir.

Filtre yikama islemi iki asamada yapilmaktadir. Birinci asamada filtre yataginin
altindan yataga iiflenen hava ile (yaklasik 4 dakika) filtre ortami yikanarak,
karigtirilan kum taneleri birbirine siirtiiniir ve iizerlerine yapigsmis bulunan floklar
gevsetilir. Ikinci asamada bu kalintilarin filtre kum yatagindan cikarilmasi igin ayni

kanaldan basingh su verilmesidir.

Geri yikama suyu islemi yaklasik 6 dakika siire ile ve 1000 It/sn debi ile
uygulanmaktadir. Hava ile yikama iinitesi biri yedek biri faal olmak {iizere iki
tiniteden olusmaktadir. Filtre yikanmasi ic¢in gerekli su akimini saglayan 3 adet
santrifiij pompa (her biri 560 It/sn kapasiteli) {linitesi bulunmaktadir. Bir filtre i¢in

kullanilan yikama suyu ortalama 400 m>”diir
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Kimya Unitesi; kimya binas1 tesise gerekli olan kimyasal maddelerin stoklanmasi,
istenilen ¢ozeltilerin hazirlanmas1 ve durultuculara gonderilmesi igin gerekli

ekipmanlarla donatilmistir.

Cizelge 4.3. I"gme Suyu Aritma Tesislerinde Kullanilan Kimyasal Maddeler ve Ilgili

Ozellikleri

Kimyasal Madde Kullanim Amaci O??azlgﬁa miktal\r/}algs?ri/lutr)n
Aliiminyum Siilfat Al, (SO.); Koagiilan (pihtilastirict) 30 50
Polielektrolit Koagiilan yardimcisi 0,1 0,2
Kire¢ % 100 Ca (OH), Son pH diizenleme 12 30
Klor On Klorlama 2 5
Klor Son Klorlama 1 2
Sulfirik Asit (H,SO,) Ham su pH ayarlamas: 15 25
Potasyum Permanganat (KMnO,) Fe ve Mn giderimi 1 2
Aktif Karbon Tad ve koku giderimi 5 20

Ham suya, sudaki alkalinite ile reaksiyona girerek aliiminyum hidroksit yumag:
olusturan bir koagiillan  (pihtilastiric1) madde olan aliiminyum siilfat tatbik
edilmektedir. Aliiminyum siilfat bloklar halinde temin edilmektedir. Gelen
Aliiminyum siilfatin stoklanmasi ve sivi hale getirilmesi ic¢in her bir kisimda 4 adet
(her biri 106 ton kapasiteli) olmak iizere toplam 8 adet satiirator tanki vardir.
Satiirator tanklarinda eritilerek doygun hale getirilen ¢ozelti bu tanklarindan arzu
edilen dozlama kuvvetinde bir ¢ozeltinin hazirlanmasina yonelik olarak seyreltme
suyunun ilave edildigi servis tanklarina transfer edilmektedir. Her tesiste 4 adet 32

m® hacimli servis tanki mevcuttur.

Polielektrolit yardime1 koagiilan katki maddesi olarak kullanilir. Aliiminyum siilfat
tarafindan olusturulan flok Kkalitesinin iyilestirilmesi icin kullanilmaktadir.
Polielektrolitin 25 kg lik paketler halinde depolanmasi i¢in kimya binasinda bir yillik
ikmale yeterli bir depolama alani tahsis edilmigstir. Polielektrolit ¢ozeltisi hazirlamak

amaciyla 4500 It kapasiteli 3 adet ¢ozelti hazirlama tanki bulunmaktadir.



40

Siilfiirik asit ham suya durultucu iinitelerinden 6nce M1 karistirma odasinda pH
diizeltmesi i¢in tatbik edilmektedir. Konsantre asit (% 98 H,SOy ) her bir kisimda 65
ton kapasiteli 4 adet depolama tankinda depolanmaktadir. Verilecek asidin dozu

dozlama noktalarinda suyun pH degerine gore yapilmaktadir.

Kire¢ suya pH ayarlamasi yapmak amaciyla filtre ¢ikislarinda FM4 karistiricisinda
verilmektedir. Tesiste 30 mg/lt ye kadar kire¢ dozlamasi miimkiindiir. Kire¢ bir
helezoni konveyor vasitasiyla, su ile karisma isleminin doner pedallar araciligiyla
gerceklestirildigi “D” tipi kanstiricilara sevk edilmektedir. Bu karistirma sonucu
olusan ¢ozelti faal tanktan dozlama pompalari emme hattina iletilmek iizere iki

devirdaim pompasindan biri vasitasiyla cekilmektedir.



Cizelge 4.4. Ivedik Su Aritma Tesisleri’nde Kullanilan Kimyasal Maddelerin
Dozlama Yerleri ve Amaglart

KIMYASAL
MADDE

KULLANIM AMACI

DOZLAMA YERI

DOZLAMA
MIKTARI
Mg/lt

Siilfiirik Asit

Cokeltmeyi kolaylastirmak, ham

suyun pH’ 1n1 ayarlamak.

Durultucular girisi

15

Aliiminyum
Siilfat
Al (SO4);

Ham su i¢inde askida olan
maddeleri birlestirerek bir
camur blanketi olugsmasini

saglamak.

Durultucular girisi ¢ikisi
M1)(M3)

30

Polielektrolit

Ham suyun ¢ok kirli olmas1
halinde camur blanketi
olusmasini kolaylastirmak ve
durultucudan atilan sulu camuru
koyulastirarak atilacak camur
miktarini azaltmak ve camurun

suyunu tekrar kazanmak.

Durultucular girisi (M2)

Camur kokyulastirict girisi

0,1

Kireg

Siilfiirik asitle pH’ 1 ayarlanan
suyu icilebilir su seviyesine

getirmek.

Filtre ¢ikis1 (FM4)

12

41

Klor

Su icinde organik kirlilik
kaynaklarini okside edip ortadan
kaldirarak suyu dezenfekte
etmek, yosun tesekkiiliinii

onlemek.

Durultucular girisi

Filtre,temiz su tanki

Klorlama Unitesi; klor 965 kg kapasiteli tanklar icinde temin edilmektedir. Her bir

tesiste 4 sira halinde 60 tanklik bir tertip on goriilmiistiir. Her bir siradaki ilk iki tank

faal digerleri yedektir. S1vi haldeki klor otomatik tank degistirme araciligiyla klor

tanklarindan ¢ekilmektedir

Sivi klor bir elektrik 1sitmali evaporator

(buharlastiric1) vasitasiyla gaz haline

doniistii-riillmekte ve bu gaz vakum prensibi ile isleyen klor c¢ozeltisi besleme

klornatorleriyle ol¢iimlenerek tatbik noktasina dozlanmaktadir
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Tesiste her bir kisimda 12 adet olmak iizere toplam 24 adet klornatdr bulunmaktadir.
Bunlardan 3 adedi son klorlama (filtrelenmis suya) diger 9 adedi on klorlama
(durultucu ham su girisine) klor gaz1 dozlamasi yapacak sekilde dizayn edilmistir.
Klornatérdeki gaz akimi cihaz kabininin iizerinde bulunan 6l¢iim tiipiine bakilarak

istenilen miktar elle ayarlanmaktadir (6n klorlama miktarr).

Klor bakiyesinin Ol¢iilmesi icin her bir tesiste 6 adet klor bakiyesi Ol¢ciim cihazi
bulunmaktadir. Bu cihazlardan ikisi durulmus su klor bakiyesini, diger ikisi klor
temas tanklarinin orta noktasindaki bakiyeyi, bir adeti klor temas tankini terk eden
sudaki bakiye kloru 6l¢mektedir. Kalan bir adet 6l¢iim cihazi temiz su tankina giren
suyun klorunu oOlcerek son klorlama klornatorlerinin klor gazi dozlamalarinin

istenilen degerde olmasini otomatik olarak saglamaktadir

Geri Yikama Unitesi; filtre kumlarinin yikanmasi sonucu, yikamada kullanilan suyun
toplanmasi i¢in c¢ift kompartmanli bir havuz tesis edilmistir. Atik su filtre geri
yikama suyu tahliye kanalindan bu havuza cazibe ile gelmektedir. Atik filtre geri
yikama suyuna ilaveten, camur koyulastirma tanklarimin duru iist suyu da cazibe ile
geri yikama suyu tutma tankina gelmektedir. Burada toplanan atik sularin ham su
giris kanallarina iletilmesi i¢in 4 adet pompa monte edilmistir. Bu pompalar su
seviyesine gore otomatik olarak calisarak suyu, ham su giris kanalina iletmektedir.

Toplam Kapasite 1900 m*’diir.

Camur Koyulastirma Unitesi; her bir tesiste, 1910 m°> hacimli 2 adet tanktan olusan
camur koyulagtirma iinitesi mevcuttur. Her durultucu iinitesinin altinda c¢amur
toplanmasi i¢in bir ¢camur ¢ukuru insa edilmistir. Burada toplanan ¢amur iki camur
koyulagtirma tankindan birine veya ikisine birden pompalanabilir. Camur
koyulagtirma tanklarindan alinacak ortalama camur miktar1 3400 m’/giin olup

ortalama ¢amur bekleme siiresi 13 saattir.

Temiz Su Tanki; her iki tesisin filtre ¢ikislart 4 adet @ 2200 mm ¢elik boru hattina
baglanarak kontak tankina tasinmaktadir. Buradaki kanallardan gecen su iki bolmeli

temiz su tankinin istenilen bolmesine bosalmaktadir. Temiz su tanki her bir gozii
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30.000 ton olmak iizere toplam 60.000 ton kapasitededir. Temiz su tanklarindaki su,
borular vasitasiyla dengeleme odasina gelir. ve buradan sehre giden boru hatlarina

cazibe ile dagilir.

Dengeleme Odasi; temiz su tanklarindan, Dengeleme odasina gelen su sehre giden
boru hatlarina cazibe ile dagilir. Dengeleme odast, tesis i¢i kullanim i¢in gerekli olan
suyu saglayan 3 adet servis suyu pompasina sahiptir. Bu pompalar idare binasi
tizerinde bulunan depoya kullanim suyunu basmaktadir. Ayrica buradan idari
binadaki laboratuara numune pompalari vasitasiyla ¢ikis suyundan numune gelmekte

ve burada gerekli olan kimyasal testler yapilmaktadir.

Camur Lagiinii; camur koyulastiricilarda koyulasan camur, 2 adet ¢amur transfer
pompast vasitasiyla cekilir ve lagiinlere oradan da camur kurutma yataklarina
pompalanir. Her tesis icin 1 adet camur lagiinii vardir. Lagiinlerin derinligi 5.5 m ve

her birinin kapasitesi 100.000 m™"diir.
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5. PLC VE SCADA UYGULAMASI

5.1. Klorlama Sistemi

ASKI Ivedik Su Aritma Tesisleri’nde su klor kullanilarak dezenfekte edilmektedir.
Klor tesisimize 500 kg’lik tanklar vasitasiyla yiiksek basing ve diisiik sicaklikta sivi
halde getirilmektedir. Bu tanklar “tank odas1” denilen yerlerde iki grup ve her grupta
iki sira olacak sekilde siralanmaktadir. Bu gruplara A ve B grubu denir. Gruplardaki

siralara ise A1, A2 ve B1, B2 sirasi1 denir.

Her bir sira oniinde birer tane olmak {izere dort adet motorlu sira vanasi ve her iki
grubun birer adet olmak iizere iki adet grup vanasi bulunmaktadir. Toplam alt1 adet
motorlu vana bulunmaktadir. Sistemde ana hatta bulunan klor basincini 6l¢mek icin

ise bir adet kontakli manometre bulunmaktadir.

Sistem, ana grup vanalarinin biri ve o gruba ait sira vanalarindan birinin agilmasiyla
ve hatta basing goriilmesiyle calisir hale gelmektedir. Hattaki basincin diismesi
devredeki tankin bosaldigimi gostermektedir. Tank bosalinca sistem Once bosalan
tanka ait vanay1 kapatir. Gruba ait diger tankin yedeklenip yedeklenmedigine bakar.

Eger tank yedeklenmis ise diger siranin vanasin agar.

Gruplardaki tanklar bosalir bosalmaz dolusuyla degistirilip yedeklenir ise sistem ayni
grup icerisinde doniisiimlii olarak calismaya devam eder. Eger tanklar doldurulmaz
ise sistem calismasini diger guruba yonlendirir. Sira vanalarinda herhangi bir ariza
olustugunda da grup degistirme islemi yapilir. Ariza olusan veya tanklar1 bosalan
grupta Once sira vanalarinin kapanmasi sonrada ana vananin kapanmasi beklenir.
Ana vana kapandiktan sonra diger grubun ana vanasi agar ve eger yedeklenmisler ise
vanast agilan gruba ait sira vanalarindan biri acar. Hatta basing var ise sistem
calismasina devam eder. Basing diislince, calisma, tanklar yedeklenmis ise diger
siraya gecer. Yedekleme devamli yapilirsa calisma aynmi grup icinde devam eder.

Yedeklenme yapilmaz ise sistem grup degistirir.
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Sistemin c¢alismast her bir vanada bulunan acgik ve kapali konumlart gosteren
anahtarlardan ve monometrede bulunan diisiik basing kontagindan alinan sinyaller ile
kontrol edilir. Sistem otomatikte veya el konumunda calistirilabilir. Sistem otomatik
pozisyonunda calisirken vanalar otomatik olarak acilip kapanmaktadir. Basincin olup
olmadigida otomatik olarak kontrol edilir. Sistem el konumunda calisirken her bir
vana elle acilip kapanmaktadir. Basincin var olup olmadigr ise gozle takip

edilmelidir.

Sistemin ¢alismasi klasik olarak onlarca role ve zaman rolesi kullanilarak ¢ok karisik
bir sekilde saglanmistir. Bu klasik sistemde ariza olasiligi oldukca fazladir. Ariza
olusunca da arizanin kaynagini bulmak oldukca gii¢ olmaktadir. Sistemde siirekli
role arizasi oldugu icin ve elektrik kumanda projesinin takip edilmesi oldukga giic
oldugu i¢in sistemdeki sorunlarin PLC kullanilarak otomasyona gecilmesi ile

coziilecegi diisliniilmiistiir.

Sistem otomasyona alininca tiim réle ve zaman rolesi kavramlan fiziksel olarak
ortadan kalkmakta ve role arizasi olmasi olasilig1 yok edilmektedir. Aynm1 zamanda
rolelerin iggal ettigi yerler ise baska amagclar i¢in kullanima sunulmaktadir. Bilindigi
gibi PLC sistemleri ¢ok az yer kaplamaktadir. Sistem sadece PLC, sinyal kontaklari
(acik, kapal1, basing ve cesitli anahtar kontaklar1), lambalar ve vanalardan ibaret hale
gelmektedir. Ariza olma olasiligl ise sadece bu sistemi olusturan elemanlarin neden

olacagi ariza olasiliklar1 kadar olmaktadir..

Sistemdeki vanalarin agik kapali pozisyonlari digital olarak alinir ve manometre
analog sinyal ¢ikish olur ise basing bilgisi bilgisayardan SCADA vasitasi ile gézlenir
hale gelmektedir. Bu sayede operatorler bulunduklari yerlerden masalarinin basinda

bilgisayar vasitasi ile sistemin ¢alismasini kontrol etmektedirler.

Sitemin otomasyonu bir adet Motorola CPU SERIES 400 ve gerekli giris cikis
kartlar ile yapilmistir. SCADA ise S3 SCADA programi kullanilarak yapilmaktadir.
PLC beslemesi ve kontaklardan alinan sinyaller 12 VDC ve 24 VDC dir. Vana
motorlart ise 24 VAC ile ¢alismaktadir.



Asagida sistemin bir semasi verilmektedir.

A GRUBU

B GRUBU

A1 SIRASI A2 SIRASI B1 SIRASI

B2 SIRASI

O] 0O O]

A1 VANASI A2 VANASI B1 VANASI

0O

B2 VANASI

O

A VANASI

0+O

B VANASI

—O

MANOMETRE

EVAPARATOR

Sekil 5.1. Sistem semasi
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BASLA
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A’ DA
ARIZA

VARMI ?

H

A ACMA ARIZA
LAMBASI
» H
A1’ DE E
ARIZA
VARMI ?
Y
E
ATTAC
A1 ACMA
ARIZA E ARIZA >
VARMI ? LAMBAS
"H
E BASING
VARMI ?
H 4
A1TKAPA
A1 KAPAMA
ARIZA >
LAMBAS

Sekil 5.2. Sistemin akis semasi

»| H

A2' DE
ARIZA

VARMI ?




A
A2 H
YEDEKMI
2
\ 4 ‘
E

B’ DE
ARIZA

A2 ACMA
ARIZA ARIZA >
VARMI ? LAMBASI
! H
E BASING
VARMI ?
A
4 H Y
A2TKAPA
H £ | A2KAPAMA
< ARIZA > ARIZA >
VARMI ? LAMBASI
AYIKAPA
A KAPAMA
ARIZA
LAMBASI

\ 4

VARMI ?

B ACMA ARIZA|
LAMBASI

ARIZA
VARMI ?

A

B1’DE
ARIZA

\ 4

VARMI ?

Sekil 5.2. (Devam) Sistemin akis semasi
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A A
H
E

ﬂ*

v

£ B1 ACMA
ARIZA ARIZA
VARMI ? LAMBASI
; H
E BASING
VARMI ?
H
B1TKAPA

B1 KAPAMA
ARIZA ARIZA >
ﬂL VARMI ? LAMBASI
»| H
B2’ DE
ARIZA E
VARMI ?
H
4
B2 H
YEDEKMI
?
E
B2'YI AC
4
B2 ACMA
ARIZA ARIZA >
VARMI ? LAMBASI
H

A ?
E BASING
VARMI ?
H
B2V KAPA

Sekil 5.2. (Devam) Sistemin akis semasi
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A ¢ Ar

H £ [ B2KAPAMA
A < ARIZA ARIZA >
VARMI ? LAMBASI
DY

B'YI KAPA
B KAPAMA E H

P ARIZA
< ATO VARMI ?
LAMBASI

\ 4

Sekil 5.2. (Devam) Sistemin akis semasi

Yukaridaki akis diyagrami sistemin calisma mantiginmi gostermektedir. Yukaridaki
akis diyagrami kullanilarak sistemin modeli yapilmistir. Buradaki belirtilen ¢alisma

sekli PLC programinin yapilmasina da yardim etmistir.
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KART NO: 1 KART NO: 1
60 DIGITAL INPUT 60 DIGITAL INPUT

A VANASI AGK
la
DIt —9—{[

SISTEMELLE

BELLEKAPAT __,L_

[

A VANASI KAPALI

DI2 o—a— |
DI3 A1 VANASIAGK BELLEAG -24VDC
o—a— |

A1 VANASIKAPALI B1 ELLEKAPAT

o

.||;:37
vee ‘092 'v.1 "06 NOD
o 9
n n
X @

n
=
<
8

Di4 —g—{

A2 VANASIACK B1 ELLEAC
—g—{ }—87 o— |
o A2 VANASIKAPALI e B BOLUMU OTOMATIK
2
Dl6 —9—{ }—57 DI27: o—F——
B VANASI ACK B BOLUMU ELLE

DI7 —g—{ Fai DI28

B VANASIKAPALI

o—r

B2 ELLEKAPAT

DI8 DI29 o—aG—
B1 VANASIAGK B2 ELLEAG

DI9 DI30: o—F————
B1 VANASI KAPALI - A1 YEDEKTE

DI10 DI31 o—o—
B2 VANASIAGCK A2 YEDEKTE

DNt DIB2y 56—

B2 VANASIKAPALI

DH2—o{fo—————— DI33 55

A BOLOMU SEGILDI

A1 ELLEKAPAT o BBOLOMUSEGLDI
D3 o—0 DI34: [
A1ELLEAC n B1 YEDEKTE
D4 o—a— | DI35: [ S
A BOLUMU OTOMATIK - B2 YEDEKTE
DI15 o—s— DI36 o
Oite A BOLOMU ELLE . A1 SEGILDI
o—n— c— o |
DIt A2 ELLEKAPAT D38 o A2 SEGILDI
[ S — [ S —
Dits A2 ELLEAC DIz o B1 SEGILDI
o—u— | [ —
Dits A ELLEKAPAT DMO - B2 SECILDI
o—n— [
A ELLEAC ANLG DIGITAL SEGIMI
SISTEM OTOMATIK GAZ BASINCI DUSUK

Dl42 _Eq

Sekil 5.3. 60 Digital input baglant1 semasi

Sekil 5.3’de sistem modelinde kullanilan butonlarin ve kontaklarin PLC sisteminde
kullanilan 60 DI dijital giris kartina baglanis sekli ve kontak ve butonlarin ne oldugu
belirtilmektedir.
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KART NO: 2 KART NO: 2
32 DIGITAL OUTPUT 32 DIGITAL OUTPUT
A1 ACKK LAMBASI B BASING ARIZA LMB
DQ1 _D®_c DQ22 5
A1 KAPALILAMBASI | B1 YEDEK LAMBASI — +24VDC
DQ2 L 24vD0 DQ23 T
A2 ACIK LAMBASI B2 YEDEK LAMBASI
DQ3 DQ24
A2 KAPALILAMBASI A1 VARL BOS LMBASI
DO4 o (R DQ25
A ACK LAMBASI A2 VARL BOS LMBASI
DQ5 DQ26
A KAPALILAMBASI B1 VARIL BOS LMBASI
DQ6 DQ27
B AGIK LAMBASI B2 VARIL BOS LMBASI
DO7 o (R DQ28
B KAPALILAMBASI A1 KAPANMIY OR LMB
DQ8 DQ29
B1 ACKK LAMBASI A1 AGILMYOR LMB
DAY o (R DQ30
B1 KAPALILAMBASI A2 KAPANMIY OR LMB
D10 o Ry DQ31
B2 ACIK LAMBASI A2 AGILMIYOR LMB
DA o (R Q32 o (X
B2 KAPALILAMBASI

DQ12 —o (R GND 1A - 32A
A1 DEVREDE LAMBASI

DQ13

A2 DEVREDE LAMBASI
DQ14

A GR SEGILDI LAVBASI
DQ15

B GR SEGILDI LAVBASI
DQ16

BY DEVREDE LAMBASI
DQ17

B2 DEVREDE LAMBASI
DQ18

A1 YEDEK LAMBASI
DQ19

A2 YEDEK LAVBASI
DQ20

A BASING ARZA LMB
DQ21

Sekil 5.4. 32 Digital output baglant1 sekli

Sekil 5.4’de sistemde kullanilan 24 VDC ile ¢alisan cesitli alarm ve durum gosterge
lambalarinin baglant1 sekli gosterilmektedir. Lambalar 32 DO dijital ¢ikis kartina

baglanmistir.



KART NO: 3
16 DIGITAL OUTPUT

DQ1
DQ2
DQ3
DQ4
DQ5
DQe
DQ7
DQ8
DQ9
DQ10
DQ11
DQ12
DQ13
DQ14
DQ15

DQ16

GND 9, 14, 19, 24

A ACROLESI

A KAPA ROLESI —+24VDC
A1 ACROLESI 7

A1 KAPA ROLESI

A2 AG ROLESI

A2 KAPA ROLESI

B AG ROLESI

B KAPA ROLESI

B1 AC ROLESI

B1 KAPA ROLESI

B2 AG ROLESI

B2 KAPA ROLESI

A KAPANMIYOR LMB
A AGILMIYOR LMB

B KAPANMIYOR LMB

B AGCLMYORLMB

Sekil 5.5. 16 Digital output ve mixed I/O baglant1 sekli

DQ1

DQ2 -
DQ3 -

DQ4 -

KART NO: 4
MIXED I/O

Al 1+
Al1-
Al 2+
Al 2-
D
D2
DI3
Dl4
DI5
Dl6
DI7
Di8
-NO
NO
NO

NO

IGND 14, 17, 20, 22, 24
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GAZ BASINCI (4 - 20 mA)

B1 KAPANMIYOR LMB

i
B1 ACLLMIYOR LMB _— +24VDC
B2 KAPANMIYOR LMB

B2 ACILMIYOR LMB

Sekil 5.5°de vanalart acip kapattigimiz rélelerin ve alarm lambalarinin baglandig: 16

DO dijjital ¢ikis kartina baglant1 sekli gosterilmektedir. Gaz basincinin okundugu 4-

20 mA sinyalin ve bazi1 alarm lambalarinin baglandigit MIXED I/O kart1 ve baglanti

sekli gortilmektedir.
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DQ KART NO 3 A VANASI AG -24VDC 9 DI KART NO -1
21 22 o o= pi
+24 VAC oA 10 AGIK ANAHTARI
oat —Dﬂu— +24VDQ 2
At A2 oo >
11 KAPALI ANAHTARI
A VANAS| KAPAT 5
3
21 2 MOTOR -24 VAC
+24 VAC oA
o2 —Dﬂg_ +24VDC 6
A A2
A1 VANASI AG -24VDC
1
21 22 o o DI3
+24 VAC. o0 10 AGIK ANAHTARI
o3 —Dﬂu— +24VD(Q 2
At A2 oo >
11 KAPALI ANAHTARI
A1 VANAS| KAPAT 5
3
21 22 MOTOR - 24 VAG
+24 VAC A
bas —D_DD_ +24VDGC 6
A A2
A2 VANASI AG -24VDC
1
21 22 o o o—o DI5
C.
+ 24 VA oA 10 AGIK ANAHTARI
oGS —Dﬂg_ +24VD(Q 2
< - o/o Di6
11 KAPALI ANAHTARI
A2 VANASI KAPAT 5
3
21 22 MOTOR -24 VAC
+ 24 VAC oA o
- —D_DD_ +24VDGC 6
Al A2

Sekil 5.6. A boliimii vana motorlarinin ve anahtarlarinin baglant1 sekli

Sekil 5.6’da A grubuna ait modelde kullanilan motorlar ve acik-kapali anahtarlarinin
ve bu motorlarin hangi rolelerle ¢alistirlldiginin ve bu rolelerin hangi PLC kart1 ile

stiriildiigiiniin ve anahtarlarin hangi karta baglandig1 gosterilmektedir.



DQ KART NO 3

DQ10

Sekil 5.7. B boliimii vana motorlarinin ve anahtarlarinin baglanti
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B VANASI AG -24VDC
21 22 o o—=s
+24 VAC oA 10 AGIK ANAHTARI
+24 VDG
Al A2 oo
11 KAPALI ANAHTARI
B VANASI KAPAT 5
o1 2 MOTOR -24 VAC
+24 VAC oA
+24VDC 6
A A2
B1 VANASI AG -24VDC
21 22 o o—s
+ 24 VAC. 0
10 ACIK ANAHTARI
+24 VDG
Al A2 oo
1 KAPALI ANAHTARI
B1 VANASI KAPAT 5
21 22 MOTOR -24 VAC
+24 VAC A
+24 VDC 6
A A2
B2 VANASI AC -24VDC
21 22 o o o—o
+24 VAC — .
10 ACIK ANAHTARI
+24 VDG
A A2 oo
1 KAPALI ANAHTARI
B2 VANASI KAPAT 5
21 22 MOTOR -24 VAC
+24 VAC oo
+24 VDC 6
A A2

DI KART NO :1
DI7

Di8

Di9

Di1o

DI11

Di12

Sekil 5.7°de B grubuna ait modelde kullanilan motorlar ve acik-kapali anahtarlarinin

ve bu motorlarin hangi rolelerle ¢alistirildiginin ve bu rolelerin hangi PLC kart1 ile

stiriildiigiiniin ve anahtarlarin hangi karta baglandig1 gosterilmektedir.
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| RS -8 IENRNENT [PV AR L) - T T A
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= ———
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Sekil 5.8. Klor varili degistirme sistemi ile ilgili S/3 SCADA programu ile yapilan
modeli.

Sekil 5.8’deki pencereden sistem izlenmekte ve istenildiginde kontrol edilmektedir.
Sol tarafta goriilen dikdortgen sekiller ile klor varilleri simgelenmistir. Bu
dikdortgenlerin renklerine gore varillerin hangi durumda olduklar1 anlagilmaktadir.
Kirmizi renk varillerin bos oldugunu, sar1 renk varillerin dolu oldugunu ve kullanima
hazir oldugunu, yesil renk ise varillerin kullannmda oldugunu simgelemektedir.
Sistemdeki grup vanalar1 ve sira vanalari da simgelenmistir. Bu simgelerden yesil
renkli olan vanalarin acik oldugu, kirmizi renkli olanlarin ise kapali oldugu
anlagilmaktadir. Bu vanalarin acilip kapanmasi icin sayfaya ac-kapa butonlari da
konmustur. Sistem operator tarafindan kontrol edildigi zaman vanalar bu butonlar
araciligiyla kontrol edilmektedir. Vanalarda olusabilecek agcma ve kapama arizalar

vanalar iizerinde ariza durumunda goéziiken uyarilarla operatore bildirilmektedir.
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Sayfada sistemin kontroliiniin operatdore veya hazirlanan panoya verilmesi icin
kullanilan butonlarda bulunmaktadir. Sayfaya klor basincim gosteren dijital
gostergede konulmustur. Bu gosterge araciligiyla operator sistemdeki klor gazinin
basincini izleyebilmektedir. Varil bosalinca basincin diistiigiinii gosteren bir alarm

uyaris1 gostergenin iizerinde belirmektedir.
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6. SONUC VE ONERILER

PLC ve SCADA sistemlerinin yapilmasi ve kulanilmasi asamalar1 basamak basamak
tasarlanmali ve bu tasarima gore sensor, RTU, PLC ve SCADA yazilimlan
secilmelidir. Bu islemlerin yapilmasinda dikkat edilecek en O©Onemli husus,
kullanilacak giris-¢ikis sayisina gore dizayn yapilmasi ve kullanilacak programlarin

giris-cikis sayisinmi kaldiracak sekilde secilmesidir

Yapmis oldugumuz calisma bize, bu sekilde yapilan otomasyon sistemlerinin veri
kontroliiniin, ariza bulma ve arizaya miidahale etmenin daha kolay oldugunu ve
sistemlerin kuruldugu bolgedeki karmasikligin (role va kablaj miktarinin) daha da

azaldigim gostermektedir.

Bu PLC ve SCADA sistemi vasitasiyla verilerin bilgisayar ortamina tasinmasi
sebebiyle verileri istedigimiz bicimde kullanabilmekteyiz. Mesela, istedigimiz analog
verinin grafigini istedigimiz sekilde ¢izdirebiliriz ve gecmisteki herhangi bir degerine

ulasabiliriz.

Sonu¢ olarak bu sistemler herhangi bir prosesin otomasyonunu daha kolay
yapmamiza ve verilerin dijital ortama tasinmasiyla daha kolay kontrol edilmesine

yardimct olmaktadirlar
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EK-1 PLC Programinin ladder ile gésterimi

init

dins

douts

scn

syshnd

ahrel

limsw

gvop

gvcl

gvrel

dss

gfarel

pralr

glambl

MAIN (main process)

PLSTT (RS485 DEV MAIN)

PLCStt PPRTF,g
plsl F—ﬁ=+—————————_< U >
PLCRdy PLCStt pls6
pls2 | =} (ime )
PLCStt PLCRdy PPRTF,g
pls3 F—ﬁ>+——————————< L >
PLCBsy PLCSit pls6
| I<| (i
pls4d i 1> \]mp >
PLCBsy
| (
plss | \RET>
9
plsé E,g ]
[¢] 1
| (S
|> [ \MOVE
g 2 rsok 0 rsok
—| | (
—= L1 (4)
2 realbf,0
(MOVE)
ANIN DISP
pls7 i 9 (JSP )

Init ;RESET
I I I IPLACE \JSP >
I <JSP > OPLACE
| /SCAN (JSP >
I \JSP > /SYHREL
I BHNREL \JSP >
I <JSP > LMSW
I ;ERVOP <JSP >
I \JSP > ;ERVCL
I ;ERVREL \JSP >
I \JSP > /DSSBSR
I GFAILR \JSP >
| <JSP > PREALR
I GRLMB1 <JSP >
| (JSP )

rvop

rvcl

rvre

drs

rss

rds

glamb2

rwlbl

alm

set

plsst

scd

kon

sconle

;(WOP

RWVCL \JSP >
(JSP > RVREL
DRSBSR <JSP )
(JSP > ASSBSR
ADSBSR <JSP >
<JSP > /GRLMBZ
RWLMB \JSP )
(JSP > .
SETING <JSP )
<JSP > PLSTT
SCDTAB <JSP >
<JSP > KONUM

(JSP )

SETING (CONTINUOUS SETTING)

setl

FLSH1 FLSH2
| (
‘/\I \DON>
FLSHA1
( DON>
\
OTO0 ELLEO FLSH2
/}_| /}—( DON)
PwrUp PwrUp
| (
N (v)

Init
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EK-1 (Devam) PLC Programinin ladder ile gdsterimi

ipl

ip2

ip3

ip4
ip5

ip6

ip7

ip8

ip9

ipl0

ipl1l

ipl2

ipl3

ipl4

ipl5

iplé

ipl7

PN

IPLACE (TAKES DIGITAL INPUTS)

ipl8
ipl9
ip20

ip21

ip22
ip23
ip24

ip25

ip26
ip27
ip28

ip29

ip30

ip31

ip32

ip33

ip34

ip35

ip36

ip37

ip38

ip39
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ip36

/JMP>
ip1

/JMP>



EK-1 (Devam) PLC Programinin ladder ile gdsterimi

doutl

dout2

dout3

dout4

doutb

dout6

dout7

dout8

dout?9

doutl0

doutll

doutl2

doutl3

doutl4

doutl5

doutl6

doutl?

OPLACE (GIVES DIGITAL OUTPUTS)

(M(é(VE >

(M(l)VE>

VAC,| 0 DOUT k

dout10
| || (
| |§| \JMP>

0 DOUT k

doutl8

doutl9

dout20

dout21l

dout22

dout23

dout24

dout25

dout26

dout27

dout28

dout29

dout30

dout31l

dout32

dout33

dout34

dout35

dout36

dout37

dout18

(JMP)

(MOVE)
DOUTK \ o

()

| (C'kru >

( cTU

\ > dout22

(JMP)

/c§u>

\

dout34

NN

(JMP)

doutl




EK-1 (Devam) PLC Programinin ladder ile gdsterimi

SYHREL (SYSTEM HAND RELAYS)  LMSW (TAKES LIMIT SWITCH)

shrl | ({ 1swl | [

! ELLE,0 \MgVE> SHR,| ! ACIK,| KPLI,| \MgVE> LS,
shr2 | || ( > lsw2 | L ( L )
Shr3 | / ClTU KPLI,| ACIK,| LS,

! | \ ) shr2 I Il/\l ( v )
shr4 | I?I (JMP> 1sw3 | | /clTu> »
BHNREL (SET A, B HAND RELAYS) s+ | < (wp)

|
bhrl [
oy o
ELLE k \ 1 > RHR,I
phr2 | || ( >
|
bhr3 ( cTu
—(h)
[_| (
Dy ip24 \MSVE>
bhra | |§| (JMP)

GRVOP (GROUP VALVES OPEN) GRVCL (GROUP VAVES CLOSE)

k |

gvol { gvcl {
(o) o)
(o) (o)
/ m 0 0 / n
(o) (o)
0 n ELLEO MOVMO ELKAm SHRI 0 /LSm VKAPm
MOVE
OTO0 GVCk GDI SHRI o >LS,m ey V€2 H — |_< )
gvo2 —| |—| |—| |_[/]——| |_< ) MOVMO OPG,n
ELLEO MOVMO ELACm  SHR LSm  VACm oroo 1 Feord F s LSm  GvC/
- — ) H A )
MOVM0 OPO,n , [ )
gvc
\
gvo3 — | (c?o) ro ]
( o) rn ] 8
\ r m | L 3 gve2
7] ves F——i<} (e)
Eg ] gvo2

[
gvo4 I I<I /JMP>
2



EK-1 (Devam) PLC Programinin ladder ile gdsterimi

GRVOP (GROUP VALVES OPEN)

[
gvrl | (MOVE)
OTO0  GGD| GVO| \ 0o GFOT|

gvr2 o DON)
GGD,| ave)l GFCT,|
DON>
I

gvr3 |—< CTU >
gwr2

|
|§| (JMP)

gvr3 I

DSSBSR (DSS BISTABLE RELAY)

0T0,0 GF1 GF0 SHR2 $SS,0
asst H AT V)
ELLE,0 | SEC,0 SHR,2
GF0 GF1  SHR2 $SS,0
| _< L )
SEC,3 SHR,2
0T0,0 $SS,0 GD,0
| | (
dss2 i l/\l { >
ELLE,0 GGD,0
|_ $8S,0 ( > GD,1
|| (
[ \
GGD,1

— )

GFAILR (GROUP FAIL RELAYS)

k

/
gfrl \M?VE) |
/MOVE>
m s
(MOVE)
OTO,0 RDEk RDEm GF,l
atez [ prd b ()
ELLE,0 RFOTk
— | ||
RFCTk
_| l—
RFOT,m
|
.
RFCT,m
— |
fr3 (
gfr \CTU) )
/MOVE>
.y V
| \M2VE> gfr2
gfra | |§| (JMP)

PREALR (PRESURE ALARM RELAY) GRLMB1 (GRP, SEL, PRFL LAMB)

parl (MOVE)
0 / m
\MOVE)
0
OTO0,0 GBD,0 ADS,0 RDTT, RD,I
(I | |
par2 (H = | 1 || ( )
ELLE,0 ADS,0 CR_ST,0 GPFT,m
! |<| (
— A 1< \DON)
2

GF,m
|
1
GD,m

grll |

grlz2 I
ELLE,0

|

l

/
| (vove)
0T0,0 GD,l GSLB|
|| (
N ()
GPFT,l GPAL,|
| (
[ | ( DON)
I
grl2 |—< CTU )
| grl2
|| [
'? | ( JMP )
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RWVOP (ROW VAVES OPEN)

rvopl

rvop2

rvop3

rvop4 I I

rvrl

rvr?2 F%

rvr3

MOVMO OPOx

/
| \M(1)VE>
(vove) .
\MOVE>
n 1
(MOVE)
o/,
\MOVE)
x 1
( MOVE
OTOk RSAI RCp RHRn Sm ROI
H H H

F RROI

ELLEk MOVMO ELACm RHR,n| LSm VACm

RWVCL (ROW VAVES CLOSE)

rvcll

rvcl2

rvcl3

rvcl4l

k

I (M?VE)

m

° " ¢
- \MOVE>

X

o " ¢
\M?VE >

ELLEk MOVM,0 ELKAm RHR,n LSm VKAP,m

MOVMO OPC,x

OTOk RSAl RHR,
(C
\
( cTu
\
I
K
| /
= MOVE
> { ) .

RVREL (ROW VALVES RELAYS)

k

[
MOVE
o)
\MOVE)
OTOk  RSA/ RD,| 0 RFOT,
| (
‘/ll DON>
RSAI RC,  RFCT)
DON
(¢ )
cTU
—(°")
| [ K
I=| MOVE
| 2 w2 \ 2 >

MOVE)
| rvel2 4
rvclb F—ﬁ<}———————<JMP>
4
|
rvr5 /I\/OVE>
s LK
\MOVE>
ELLE k RD,| 1 RDTT,
rvré I I I | /DON>
OTOk
—
rvr7 (CTU)
! k
= (MOVE)
| 2 rvré 2
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drsl

drs2

drs3

drs4

DRSBSR (ADRS, BDRS BSTBL RELAYS)

k

GDRS||

GDRS|I

“)

T (M?VE)
\MOVE) "
/MOVE
(MC:VE) \ ! >
! /MSVE>
/ y \ 2
\M(SVE)
(ove)
(MSVE>
OTOk SEC,n RHR,z 2
H )
ELLEk RD,m RSB,m RHR,z
— = A
SEC x RHR.t
— | | | (
RDy RSBy RHRit
— = A
(cm)
(oﬁu)
EE]
o ]L2
]
y 3
oy ]

ASSBSR (ASS,BSS BSTBL RELAYS)

rssl

rss2

rss3

rss4

k

{
" \M?VE>
\MOVE)
oTOK RD,I 0 RSS!
— (o)
ELLEK YED,| RSS,
A (1)
RSS, RDE

V1 ()

RSS! RRO, RS|

drs4 E; :I
ot 4
| E-L ] drs3
drsé | |§| (JMP)
k
drs’7 (MOVE)
1 / I
\MOVE)
(o 0
\MOVE)
0 / n
\MOVE)
OTOk GDRS| RDE,m 1 RDAmM
arso H A | ()
ELLEKk RDAm GVO| GGD,, RSAm
_| RSB,m |_< )
GDRS\| RDAn GVO| GGD, RSAn
RSB,n F_< >
RDE,n > RDAn
drs9 (ot >
rs CTU
——(ch)
CTU
)
[n ]
¥
e K
| E-; ] drs8
drs10 | |§| (JMP)

ADSBSR (ADS, BDS BSTBL RELAYS)

k

(
rdsl \M?VE) |
\MOVE
OTOk RSB, RDS,| 0
rds2 | |_< u)
ELLEk RSB, RC| RDS|
A ()

RDS,| RRO| SDLB|

YHH )

rds3 | ( cTU )
| (K
1=1 \MOVE)
2 | 2 rds2
| || (
rdsd | lfl \JMP>
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SCAN (SCANS INPUTS AND OUTPUTS) RWLMB (OPEN, CLOSE, FAIL LB)

DIN k

scanl oou \SCAN> rlbl (M?VE) |
{soan - i \M(SVE)
\SCAN> OTOk RS, \M?VE> YDLB,I
ASSBSR (ASS,BSS BSTBL RELAYS) =2 [H b | ()
. ELLEk RDE|I VBOL,|
(o) HHA ()
! (MOVE> RFOT AARL,m
\N(r)]:/E> 0 _| : )
OTOk GFOT|l 0 AARLm RFCT) KARL.m
srinz (H p— | () ()
ELLEk | GFCT KARL,m ROl VALB,m
— = = ) — A )
GVO|l VALB.m RC.| VKLBm
— ) — = )
Gve|l VKLB,m rib3 ( cTu )
_| ( > K ( c?u)
grlm3 (CTU> |I | ' /K
(ClTU> il \MZVE>
rm ——— i\
| grim2 L+r3n ] I MEVE> rib2
grim4 | Ifl (JMP> ribs | |§| (JMP)

PRESET (BISTABLE RELAYS PRESET)

sss
initl 4< u > ore
- 1Y)

)
—()
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DISP (DISPLAY SCAN)

[ tstof0 intof
dspl LX type ] dsp4 LE realbf ]
16 4 tstbf,11
FLSH2 FLSH1  GR_STg {MovE
| | 1 /1 r tstbf,0
— | L1 £] |+ sbio ] }S‘b“ 2 intbf, 1
doff 2 8 MOVE
g '
| | intbf,0
1T tstbh 1 dsp5 =} roosr ]
dsp2 (CALC> —=> (crbuf,0 x256 + crbuf,1) 0 DISP1 <26
tstof,3 g _( SCAN ) bisP2
(C ALC > === (crbuf2 x256 + crbuf,3) I_ | [% istbf ]
tstbf,3 1 DISP2 <26
(C ALC) ==> (ctbuf4 x256 + crbuf,5) _( SCAN )
tstbf,4
(c ALC ) ==> (crbuf6 x256 + crbuf,7)
tstbf,5
(C ALC) == (crbuf,8 x256 + crbuf,9)
tstbf,6
(CALC ) ==> (crbuf,10 x256 + crbuf,11)
tstbf,7
dsp3 (CALC) === (crbuf,12x256 +crbuf,13)
tstbf,8
(CALC > ==> (crbuf,14 x256 + crbuf,15)
tstbf,9
(CALC) ==> (crbuf,16 x256 + crbuf,17)
tstbf,10
(CALC > ==> (crbuf,18 x256 + crbuf,19)
ALARM (SENT ALARM)
m CR_ST,m TIMRS,m
alml | /MOVE> alm5 I=| (RST)
tint,0 0 tint,0
alm2 | (MOVE> CR_ST,m }I’IMRS,m
|L| TRT
ANIN,m CR_STm CR_STm almé Itl=":t|0 \
nt, .
alm3 I I<I (MOVE> ttint,1
LOLOm 0 ’V'OVE>
CR_ST,m
ANIN,m CR_ST,m
— — MOVE)
LOLO,m ttint,0
ANIN,m ANIN,m CR_ST,m TIMRS,m CR_ST,m
<> (o) H wove)
LO,m LOLO,m 1 tint
nt,m
ANIN,m TIMRS,m
— RST
Lom i
" (
ANIN,m ANINM  CR_STm almi o >
| I<| | | [
almd | > < f——(vowe) m am2
LO,m Hl,m 2 | / IMP
ANINm ANINm CR_STm alms < \ )
> < ——{wowe)
Hi,m HIHLm 3
ANIN,m
1=
Hl,m
ANIN,m CR_ST.m
> ()
HIHI,m 4
ANIN,m

HIHI,m
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SCDTAB (SCADA IN, OUT TABLE)

scd0 (MOVE) .
\MOVE
DIN,0 SCDIN,0 1
)
CR_ST,0 \
_|<
2 DIN,| SCDIN,k
scdl | (
[ \ > ,
. . \CTU
CTU
| \ > scdi
scd2 I I<I (JMP)
|
scd3 {
o),
(MOVE)
(on 8
MOVE
GDRS,| \ 9 > SCDINk
scd4 bﬂl ( L >
SCDIN,m
GDRS,| ( v > SCDINk
N ()
SCDIN,m \
4< L >
<C|Tu>
K
[ ]
scd5 | ﬁ_m ]
| [+
| scd4
scd6 <|—( JMP
SSS,0 2 > SCDIN,7
scd’7 {/1 ( L >
SCDIN,10
$55,0 (v > SCDIN,10
N (Y)
SCDIN,7 \
U
—(Y)
scd8 (MOVE)
/ k 29
\MOVE>
DIN,I 3 SCDINk
| | [
scd9 | | | ( U >
<CTU> )
<CTU>
scd9
scdl0 JMP
|—|<|—( )
scdll | /MOVE>
\ 24

scdl8

scdl9

scd20

scd24

scd25

scd26

scd27

70

(voe)
(MOVE)
,om 49
\M?VE> ;
(MOVE)
RFOT, scomnk
— H ) ons
/
RFCT,l I SCDINn \ ’ >
N ()
<C|Tu> i
\CTU>
/ m
\CTU> iy
cTU
. L)
| =| —{vowe
—{vow) |
MOVE>
| scd19 46
|—|4<|—( JMP> |
It
(M(;VE) \M(Z\Z/E>
SCDIN| * DOUTK
¥ —(*)
\CTU> y
\CTU>
| scd24
|—|5<4|—( JMP> |
o)
SCDO \M(QVE) 0PO)
N oPC)| ( - )
: ’ > SCDO)
(v)
SCDOK oPC||
— i ) > 0oPO|
(v)
SCDOK
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DOUT,| SCDINK |
scdl?2 _| |—< > scd28 /CTU>
(o k )
\CTU> (CTU>
/ k | scd27
\CTU> scd29 ———I<] ( P
[ scd12 ?I \
scd13 | <| (JMP) SCDO,12 MOVMO
40 | scd30 || ( L >
scdl4 (MOVE> SCDO12
k
° /MOVE> SCDO,13 ( U> MOVMO
he) N ()
\MCO)VE> n SCDO,13 \
(
\MOVE> MOVMO { U> SCDIN 54
‘2 | (
GFOT)| SCDINk T kono >
|| / :
scdl5 | ( L > DON>
ACIK,m SCDIN, k — SCANLG,0
|—( scd31 | (MOVE)
GFCTI SCDIN,n | NG
| (L ) '
KPLIm SCDINn \
|
scdl6 (CTU)
K
¢ ]
3 —m :I
|_+ m
n 3
-n ]
3
| scd15
| [ [
scdl7 | |§| \JMP>

KONUM (KONUM KORUMA)

ko0 <MOVE>
(vove)
,om Vo
\MOVE>
DINk oPOJl
kol || ( >
DIN,m OPC||
()
k <CITU >
(CTU > .
[
| » (o >

ko2 |—|<’—<JMP>
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PROJE ROLELERI

72

IPROJEDE KULLANILAN ROLELER
~ . iC .. . fic iC SATIR
A VANASI ROLELERI ROLELER [B VANASIROLELERI |5 o op 1%t o1 ER SAYISI
1 [AVO GVO,0 BVO GVO,1 GVO R row
2 |AvVC GVC,0 BVC GVC,1 GVC 2 row
3 |AFO (T) GFOT,0  [BFO (T) GFOT,1  |GFOT R row
4 [AFC (T) GFCT,0  [BFC (T) GFCT,1 GFCT 2 row
5 |AD GD,0 BD GD,1 GD R row
6 [AAD GGD,0 BBD GGD,1 GGD R row
7 |AF GF,0 BF GF,1 GF 2 row
8 |APF (T) GPFT,0 BPF (T) GPFT,1 GPFT R row
A1 VANASI ROLELERI IB1 VANASI ROLELERI
9 [1AD RD,0 1BD RD,2 RD 4 row
10 [1A0 RO,0 1BO RO,2 RO 4 row
11 [1AAO RRO,0 1BBO RRO,2 RRO 4 row
12 [1AC RC,0 1BC RC,2 RC 4 row
13 [IAFO (T) RFOT,0 1BFO (T) RFOT,2 RFOT 4 row
14 [IAFC (T) RFCT,0 1BFC (T) RFCT,2 RFCT 4 row
15 [IADT (D) RDTT,0 1BDT (T) RDTT,2 RDTT 4 row
16 [IADA RDA,0 1BDA RDA,2 RDA 4 row
17 [1ASA IRSA,0 1BSA IRSA,2 RSA 4 row
18 [1ASB IRSB,0 1BSB IRSB,2 RSB 4 row
19 [IADE RDE,0 1BDE RDE,2 RDE 4 row
20 [1AS RS,0 1BS RS,2 RS 4 row
A2 VANASI ROLELERI B2 VANASI ROLELERI
21 PAD RD,1 PBD RD,3
P2 PAO RO, 1 2BO RO,3
23 PAAO RRO,1 PBBO [RRO,3
24 PAC RC,1 2BC RC,3
25 PAFO (T) RFOT,1 RBFO (T) IRFOT,3
26 PRAFC (T) RFCT,1 PBFC (T) RFCT,3
27 RADT (T) RDTT,1 PBDT (T) RDTT,3
28 PADA RDA,1 PBDA RDA,3
29 PASA RSA,1 PBSA IRSA,3
30 PASB RSB,1 PBSB RSB,3
31 PADE RDE, 1 PBDE RDE,3
32 PAS RS,1 2BS RS,3
- . . BOLUM B ELLE
BOLUM A ELLE ROLELERI ROLELER(
33 [1AHR RHR,0 1BHR RHR,4
34 PAHR RHR,1 PBHR RHR,5 RHR S row
35 BAHR RHR,2 BBHR [RHR,6
36 WMAHR RHR,3 UBHR RHR,7
- . . BOLUM B BISTABLE
BOLUM A BISTABLE ROLELERI ROLELERI
37 |ADRS GDRS,0  |BDRS GDRS,1 GDRS 2 row
38 [1ASS RSS,0 1BSS RSS,2 RSS 4 row
39 [ASS RSS,1 2BSS RSS,3
40 [1ADS RDS,0 1BDS RDS,2 N
41 ADS RDS,1 2BDS RDS,3 RDS 4 row
SISTEM ELLE ROLELERI
42 [1HR SHR,0
43 PHR SHR,1 SHR 3 row
44 BHR SHR,2
SISTEM BISTABLE ROLESI
45 [DSS SSS,0 SSS 1 row
SISTEM LIMIT SWiTCH ROLESI
46 [ALS ILS.0
47 [AILS ILS.1
48 [A2LS ILS.2 LS 6 row
49 [BLS ILS.3
50 [BILS ILS.4
51 [B2LS ILS.5
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PROJE GIRISLERI
SAHADAN ALINAN GiRiSLER MOSCAD DA KULLANILAN GiRiSLER
ACIKLAMA [KLEMENSKART [GIRIS ~IGIRIs fiC iC SATIR
NO NO IKANALI TABLOSU ROLELER ROLELER [SAYISI
| (Gazbasma 222 1 DI42 DIN,0 GBD,0 GBD 1 satir
diisiik
2 |Alyedek 31 1 DI31 DIN,1 YED,0
3 [A2 yedek 32 1 DI32 DIN,2 YED,1
4 |B1 yedek 35 1 DI35 DIN,3 YED,2 YED 4 satir
5 |B2 yedek 36 1 D136 DIN,4 YED,3
6 Sistem Otomatik 21 1 DI21 IDIN,5 0TO,0
7  |A grubu otomatik|15 1 DI15 IDIN,6 0TO,1 OTO 3 satir
8 B grubu otomatik 27 1 IDI27 IDIN,7 0TO,2
9 [Sistem Elle 22 1 DI22 DIN,8 [ELLE,0
10 |A grubu elle 16 1 DI16 DIN,9 ELLE, 1 ELLE 3 satir
11 B grubu elle 28 1 IDI28 IDIN,10 IELLE,2
12 |A grubusecildi 33 1 IDI33 IDIN,11 SEC,0
13 |Al secildi 37 1 D137 DIN,12 SEC,1
14 |A2 secildi 38 1 DI38 DIN,13 SEC,2 SEC 6 satir
15 |B grubusecildi 4 1 D134 DIN, 14 SEC,3
16 |B1 secildi 39 1 DI39 DIN,15 SEC 4
17 [B2 secildi 40 1 D140 DIN, 16 SEC,5
18 |A vanasim elle a¢ 20 1 IDI20 IDIN,17 IELAC,0
19 :91 vanasm elle |, , 1 DI14 DIN,18 ELAC,1
20 I‘:j vanasmi elle |, o " DI18 DIN,19 ELAC,2
21 |B vanasim elle ac 24 1 D124 IDIN,20 ELAC,3 ELAC 6 satir
22 |aBgl vanasimi elle |, ¢ " DI26 DIN,21 ELAC4
23 Ifg vanasimi elle |3 " DI30 DIN,22 ELAC,S
24 a;*:‘as‘“‘ elle 1o 1 IDI19 DIN,23 ELKA,0
D5 lpza“as‘“‘ elle ;5 1 DI13 DIN,24 ELKA,1
26 I{fj vanastot elle ;7 1 DI17 DIN,25 ELKA,2
ju T ELKA 6 satir
27 ag“as‘“‘ ele b3 1 DI23 DIN,26 ELKA,3
28 [E:p?“as‘“‘ elle s 1 DI25 DIN,27 ELKA 4
29 zpf'“as‘“‘ elle 1y " D129 DIN,28 ELKA,5
30 |A vanasi acik 1 1 IDI1 IDIN,29 IACIK,0
31 [Alvanasiactk 3 1 IDI3 IDIN,30 ACIK,1
32 |A2 vanasiactk |5 1 IDI5 IDIN,31 IACIK,2
33 Bvamasiack 7 M D17 DIN,32 ACIK,3 ACIK 6 satir
34 [Blvanastactk |9 1 IDI9 IDIN,33 ACIK 4
35 [B2 vanasi acik 11 1 DI11 IDIN,34 IACIK,5
36 |A vanasi kapalh 2 1 IDI2 IDIN,35 [KPLL0
37 |A1l vanasi kapah @4 1 IDI4 IDIN,36 |KPLI,1
38 |A2 vanasi kapall |6 1 IDI6 IDIN,37 IKPLI,2
39 B vanasi kapah 8 1 DIS DIN,38 KPLIL3 [KPLI 6 satir
40 [B1 vanasi kapah (10 1 IDI10 IDIN,39 [KPLL4
41 [B2 vanasi kapah [12 1 IDI12 IDIN,40 KPLL5
4p  (Amalog Dijital 1, 1 DI41 DIN,41 ADS,0 ADS 1 satir
Secimi
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PROJE CIKISLARI
. MOSCAD DAN VERILEN
SAHAYA VERILEN CIKISLAR CIKISLAR
KLEMENS KART [CIKIS |CIKIS ic DATIR
ACIKLAMA ICROL. [ % SAYIS
NO NO KANALI TABLOSU ROL. I
1 A vanasim ac rolesi role iizerinde [3 DO1 IDOUT,0 IVAC,0
2 A1 vanasim a¢ rolesi role iizerinde [3 IDO3 IDOUT,1 IVAC,1
3 A2 vanasim ac rolesi role iizerinde [3 DOS5 IDOUT,2 IVAC,2 VAC 6 satir
4 IB vanasinm ac rolesi role iizerinde [3 DO7 IDOUT,3 IVAC,3
5 IB1 vanasini a¢ rolesi role iizerinde [3 IDO9 IDOUT 4 IVAC,4
6 IB1 vanasim ac rolesi role iizerinde [3 DO11 IDOUT,5 IVAC,5
7 A vanasim kapa rolesi role iizerinde |3 IDO2 IDOUT,6 IVKAP,0
8 A1 vanasim kapa rolesi role iizerinde [3 DO4 IDOUT,7 IVKAP,1
9 A2 vanasin kapa rolesi role iizerinde |3 IDO6 IDOUT,8 IVKAP,2 VKAP 16 satir
10 [B vanasim kapa rolesi role iizerinde [3 IDO8 IDOUT,9 IVKAP,3
11 [B1 vanasim kapa rolesi role iizerinde [3 DO10 IDOUT,10 IVKAP,4
12 [B2 vanasin kapa rolesi role iizerinde |3 IDO12 IDOUT,11 IVKAP,5
13 |A vanasi acik lambasi 46 2 DOS IDOUT,12 IVALB,0
14 |A1 vanasi acik lambasi 42 2 IDO1 IDOUT,13 IVALB,1
15 |A2 vanasi acik lambasi 44 2 IDO3 IDOUT,14 IVALB,2 VALB 16 satir
16 |B vanasi acik lambasi 48 2 DO7 IDOUT,15 IVALB,3
17 [B1 vanasi acik lambasi 50 2 IDOY9 IDOUT,16 IVALB 4
18 B2 vanasi acik lambasi 52 2 DO11 IDOUT,17 IVALB,5
19 |A vanasi kapali lambasi 47 2 IDO6 IDOUT,18 IVKLB,0
20 |A1 vanasi kapah lambas1 43 2 DO2 IDOUT,19 IVKLB,1
21 |A2 vanasi kapali lambas1 45 2 DO4 IDOUT,20 IVKLB,2
VKLB 6 satir

22 B vanasi kapali lambasi 49 2 IDO8 IDOUT,21 IVKLB,3
23 [B1 vanasi kapal lambasi 51 2 DO10 IDOUT,22 IVKLB,4
24 B2 vanasi kapal lambasi 53 2 IDO12 IDOUT,23 IVKLB,5
25 |A grubu secildi lambasi 56 2 DO15 IDOUT,24 GSLB,0 GSLB b satir
26 [B grubu secildi lambasi 57 2 IDO16 IDOUT,25 GSLB,1
b7 (A grububasing anza 62 b D021 DOUT,26 GPAL,0

lambasi

B grubu basing ariza GPAL 2 satir
bg |8 < 63 b D022 DOUT,27 GPAL,1

lambasi
29 |A1 sirasi devrede lambas1 |54 2 DO13 IDOUT,28 SDLB,0
30 A2 sirasi devrede lambas1 |55 2 IDO14 IDOUT,29 SDLB,1 SDLB U satir
31 [B1 sirasi devrede lambas1 |58 2 DO17 IDOUT,30 SDLB,2
32 B2 sirs1 devrede lambasi 59 2 IDO18 IDOUT,31 SDLB,3
33 |A1 Yedek Lambasi 60 2 DO19 IDOUT,32 YDLB,0
34 |A2 Yedek Lambasi 61 2 D020 IDOUT,33 'YDLB,1

YDLB {4 satir

35 [B1 Yedek Lambasi 64 2 IDO23 IDOUT,34 YDLB,2
36 [B2 Yedek Lambasi 65 2 DO24 IDOUT,35 'YDLB,3
37 |A1 Varil Bos Lambasi 66 2 IDO25 IDOUT,36 IVBOL,0
38 |A2 Varil Bos Lambasi 67 2 D026 IDOUT,37 IVBOL,1 VBOL U4 satir
39 [B1 Varil Bos Lambasi 68 2 IDO27 IDOUT,38 IVBOL,2
40 [B2 Varil Bos Lambasi 69 2 DO28 IDOUT,39 IVBOL,3
41 |A kapanmyor lambasi 74 3 IDO13 IDOUT,40 KARL,0
42 |A1 kapanmiyor lambasi 70 2 IDO29 IDOUT 41 |KARL,1
43 |A2 kapanmyor lambasi 72 2 DO31 IDOUT,42 |KARL,2 KARL 6 sat
44 |B kapanmiyor lambas 76 3 DO15 DOUT43 __ |KARLJ3 satir
45 [B1 kapanmiyor lambasi 78 4 DO1 IDOUT,44 |KARL,4
46 B2 kapanmyor lambasi 80 4 IDO3 IDOUT 45 KARL,5
47 |A Acilmiyor lambasi 75 3 DO14 IDOUT,46 IAARL,0
48 |A1 Acilmuyor lambasi 71 2 DO30 IDOUT,47 IAARL,1
49 |A2 Acilmiyor lambasi 73 2 IDO32 IDOUT,48 IAARL,2 AARL 16 satir
50 [B Acilmiyor lambasi 77 3 DO16 IDOUT,49 IAARL,3
51 [B1 Acilmuyor lambasi 79 4 IDO2 IDOUT,50 IAARL 4
52 [B2 Acilmiyor lambasi 81 4 DO4 IDOUT,51 IAARL,5
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SCADA GIiRIiSLERi
ACIKLAMA KART [GIRIS [GIRIS  [SCADADIN [\ .\ [MODBUS
INO KANALI TABLOSU [TABLOSU ADRESI

1 Gaz basina diisiik 1 IDI42 IDIN,0 ISCDIN,0 GBDUS 6144
2 Sistem Otomatik 1 IDI21 IDIN,5 ISCDIN,1 SOTO 6145
3 A grubu otomatik 1 IDI15 IDIN,6 ISCDIN,2 AOTO 6146
4 B grubu otomatik 1 IDI27 IDIN,7 ISCDIN,3 IBOTO 6147
5 Sistem Elle 1 IDI22 IDIN,8 SCDIN4 SELLE 6148
6 A grubu elle 1 IDI16 IDIN,9 SCDIN,5 AELLE 6149
7 B grubu elle 1 IDI28 IDIN,10 ISCDIN,6 IBELLE 6150
8 A grubu secildi 1 IDI33 IDIN,11 SCDIN,7 IASEC 6151
9 A1 secildi 1 IDI37 IDIN,12 ISCDIN,8 AISEC 6152
10 A2 secildi 1 IDI38 IDIN,13 ISCDIN,9 IA2SEC 6153
11 B grubu secildi 1 IDI34 IDIN,14 ISCDIN,10 IBSEC 6154
12 B1 secildi 1 IDI39 IDIN,15 ISCDIN,11 IBISEC 6155
13 B2 secildi 1 IDI40 IDIN,16 SCDIN,12 IB2SEC 6156
14 A vanasi agik 1 IDI1 IDIN,29 ISCDIN,13 AACIK 6157
15 A1 vanasi acik 1 IDI3 IDIN,30 SCDIN, 14 IA1ACIK 6158
16 A2 vanasi acik 1 IDI5 IDIN,31 ISCDIN, 15 IA2ACIK 6159
17 B vanasi acik 1 IDI7 IDIN,32 ISCDIN, 16 IBACIK 6160
18 IB1 vanasi acik 1 IDI9 IDIN,33 SCDIN,17 IBIACIK 6161
19 IB2 vanasi acik 1 IDI11 IDIN,34 ISCDIN, 18 IB2ACIK 6162
20 A vanasi kapah 1 IDI2 IDIN,35 ISCDIN,19 IAKAPALI 6163
21 A1 vanasi kapali 1 IDI4 IDIN,36 ISCDIN,20 IA1IKAPALI 6164
22 A2 vanasi kapall 1 IDI6 IDIN,37 SCDIN,21 IA2KAPALI 6165
23 IB vanasi kapal 1 IDIS IDIN,38 ISCDIN,22 IBKAPALI 6166
24 IB1 vanasi kapah 1 IDI10 IDIN,39 ISCDIN,23 IBIKAPALI 6167
25 IB2 vanasi kapal 1 IDI12 IDIN,40 ISCDIN,24 IB2KAPALI 6168
26 IAnalog Dijital Secimi |1 IDI41 IDIN,41 ISCDIN,25 IANLGDGT 6169
27 A grubu secildi lambasi 2 DO15 DOUT,24 ISCDIN,26 IASECLMB 6170
28 B grubu secildi lambas1 2 IDO16 IDOUT,25 ISCDIN,27 IBSECLMB 6171
29 A gr. basing ariza lamb. 2 DO21 IDOUT,26 ISCDIN,28 ABARLMB 6172
30 B gr. basing ariza lamb. 2 IDO22 DOUT,27 ISCDIN,29 IBBARLMB 6173
31 A1 sirasi devrede lamb. |2 IDO13 IDOUT,28 ISCDIN,30 AIDEVREDE 6174
32 IA2 sirasi devrede lamb. |2 DO14 IDOUT,29 ISCDIN,31 IA2DEVREDE 6175
33 B1 sirasi devrede lamb. [2 DO17 IDOUT,30 ISCDIN,32 IBIDEVREDE 6176
34 B2 sirs1 devrede lamb. |2 IDO18 IDOUT,31 ISCDIN,33 IB2DEVREDE 6177
35 A1 Yedek Lambasi 2 IDO19 IDOUT,32 SCDIN,34 A1YED 6178
36 A2 Yedek Lambasi 2 IDO20 IDOUT,33 ISCDIN,35 IA2YED 6179
37 IB1 Yedek Lambasi 2 IDO23 IDOUT,34 ISCDIN,36 IBIYED 6180
38 B2 Yedek Lambasi 2 IDO24 IDOUT,35 ISCDIN,37 IB2YED 6181
39 A1 Varil Bos Lambas1 |2 IDO25 IDOUT,36 ISCDIN,38 IA1VBOS 6182
40 IA2 Varil Bos Lambas1 |2 IDO26 IDOUT,37 ISCDIN,39 IA2VBOS 6183
41 IB1 Varil Bos Lambas1 |2 IDO27 IDOUT,38 ISCDIN,40 IB1IVBOS 6184
42 B2 Varil Bos Lambas1 |2 IDO28 IDOUT,39 SCDIN,41 IB2VBOS 6185
43 A kapanmyor lambas1 3 IDO13 IDOUT,40 ISCDIN,42 IAKAPAR 6186
44 A1 kapanmiyor lambasi [2 IDO29 IDOUT, 41 SCDIN,43 A1KAPAR 6187
45 A2 kapanmiyor lambasi 2 IDO31 IDOUT,42 ISCDIN,44 IA2KAPAR 6188
46 IB kapanmiyor lambas1 [3 IDO15 IDOUT,43 ISCDIN,45 IBKAPAR 6189
47 B2 kapanmiyor lambasi 4 IDO1 IDOUT,44 ISCDIN,46 IBIKAPAR 6190
48 IB1 kapanmiyor lambasi 4 IDO3 IDOUT,45 ISCDIN,47 IB2KAPAR 6191
49 A Acilmiyor lambasi 3 DO14 IDOUT, 46 ISCDIN,48 IAACAR 6192
50 A1 Acilmiyor lambas1 |2 IDO30 IDOUT,47 ISCDIN,49 AIACAR 6193
51 A2 Acilmiyor lambas1 2 IDO32 IDOUT,48 ISCDIN,50 IA2ACAR 6194
52 B Aglmiyor lambasi 3 IDO16 IDOUT,49 ISCDIN,51 IBACAR 6195
53 B1 Acilmiyor lambas1 4 IDO2 IDOUT,50 ISCDIN,52 IBIACAR 6196
54 B2 Acilmiyor lambas1 4 IDO4 DOUT,51 ISCDIN,53 IB2ACAR 6197
55  [Kontrol Modu ISCDIN,54 IMODE 6198
56  |Analog Basing Sinyali |4 AT1 IANIN,0 SCANLG,0 IBASINC 10240
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SCADA CIKISLARI
SCADA
aciiama GG AL [FABLosy POUT  TAGNAMES (pbpcl’
TABLOSU
1 A vanasi ac rolesi 3 DO1 DOUT,0 SCDO,0 IAACROL 8192
2 A1 vanasim ac rolesi 3 IDO3 IDOUT,1 SCDO,1 A1ACROL |8193
3 A2 vanasim ac rolesi 3 DOS DOUT,2 SCDO,2 IA2ACROL 18194
4 IB vanasim a¢ rolesi 3 DO7 IDOUT,3 SCDO,3 IBACROL |8195
5 IB1 vanasim ac rolesi 1 IDO9 DOUT,4 SCDO.4 IBIACROL 8196
6 IB1 vanasini a¢ rolesi 3 DO11 IDOUT,5 SCDO,5 IB2Z2ACROL 8197
7 A vanasim kapa rolesi 3 DO2 IDOUT,6 SCDO,6 AKAPROL 8198
8 A1 vanasim kapa rolesi [3 IDO4 DOUT,7 SCDO,7 IA1IKAPROL 8199
9 A2 vanasi kapa rolesi [3 IDO6 IDOUT,8 SCDO,8 IA2KAPROL |8200
10 IB vanasim kapa rolesi 3 IDOS DOUT,9 SCDO,9 IBKAPROL |8201
11 IB1 vanasin kapa rolesi [3 IDO10 IDOUT,10 SCDO,10 IBIKAPROL |8202
12 IB2 vanasini kapa rolesi [3 DO12 DOUT,11 SCDO,11 IB2KAPROL |8203
13 SCADA dan otomatik SCDO,12 SCOPRT 18204
14 SCADA dan manuel SCDO,13 SCSAHA 18205
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*System
Name = SCADA

SystemName = SCADA System
UpdateMcdOnline = Yes
SrvLocPreferredSeekPolicy = No
SrvLocPreferredNodelndex =0

*UserTag

UserTagNumber =3
UserTagString = User Tag 3

*UserTag

UserTagNumber =4
UserTagString = User Tag 4

*UserTag

UserTagNumber =1
UserTagString = User Tag 1

*UserTag

UserTagNumber =2
UserTagString = User Tag 2

*Node

Name = ASKI

Redundant =No
ComputerNameO = OPS
Eligibility0 = Yes
Eligibilityl = Yes
ArbitrationInterval =5.000
PreferredNodelndex =0
AutoSwitchToPreferred = No
RunScadaServer = Yes
RunEventTyper =No
RunServiceMgr = Yes
RunRegistry = Yes
RunHistorian = Yes
RunlhsRdbmsLink = No
RunSecurityServer = Yes
RunProgl =No

RunProg2 =No

RunProg3 =No

RunProg4 =No

RunProgs =No

*Protocol MODBUS
*Channel
Name = tez

ServiceState = In Service

Node = ASKI

ImageFilename =
MB_DRIVEREXE

Channel Type = Full Period

MaxPassthrus =10

MaxFieldMods =10

MaxLocalCo mmands =10

MaxDriverMsgSize = 128

Priority0 =3

Priorityl =3

Priority2 =3

Priority3 =3

Priority4 =3

Priority5 =3

Priority6 =3

Priority7 =3

Priority8 =3
Priority9 =3
Priority10 =3
Priorityll =3
Priority12 =3
Priority13 =3
WeightLimit0 = 1
WeightLimitl =1
WeightLimit2 =1
WeightLimit3 =1
WeightLimit4 = 1
WeightLimit5 =1
WeightLimit6 = 1
WeightLimit7 =1
WeightLimit8 = 1
WeightLimit9 = 1
WeightLimit10 =1
WeightLimitl1 =1
WeightLimitl12 =1
WeightLimitl13 =1
RestoreComminterval =30.000
DriverCleanupTime = 10.000
TimeSyncMode = Time Sync
Disabled
TimeSyncRate = 24
TimeSyncO ffset = 30
TimeSyncPostScan = No

MbPortName = COM2

MbBaudRate = 9600

MbBaudRateSecd =9600

MbAutoswitchEnabled = Yes

MbParity = Odd

MbTrans missionMode = RTU

MbLineShare =No

MbLineShareTimeout =5.000

MbLineShareDownTime = 1.000

MbPostPollDelay =0.000

MbAnalogAddressMode = By
Word16

MbAnalogWordOrder = High
First

MbPointAddressing = Zero
Based

MbSOHIntervak =3.000

*Device
Name = TEZIM

ServiceState =In Service
Channel =tez

MbUnitAddress =3

MbCommTimeout =3.000

MbCommRetries =2

MbRestoreCommFunction =
Read Input Register

*InputBlock

Device = TEZIM
Name = Al

ServiceState =In Service
Type = Timed

Interval = 1.000
IntervalPhase =2.000
Priority =0
PriorityPhase =0

MbSchedType = Normal
MbFunctionCode = Read
Holding Register
MbStartingAddress = 10240
MbReadQuantity =2

*InputBlock

Device = TEZIM
Name =DI

ServiceState = In Service
Type = Timed

Interval = 1.000
IntervalPhase = 1.000
Priority =0
PriorityPhase =0

MbSchedType = Normal

MbFunctionCode = Read Input
Status

MbStartingAddress = 6144

MbReadQuantity =55

*InputBlock

Device = TEZIM
Name =DO

ServiceState = In Service
Type = Unscheduled
Interval = 1.000
IntervalPhase =1.000
Priority =0
PriorityPhase =0

MbSchedType = Normal

MbFunctionCode = Read Coil
Status

MbStartingAddress =8192

MbReadQuantity = 14

*Protocol NONE

! No points defined for ASKI

*Protocol MODBUS

! No points defined for tez

MbRestoreCommStartingAddress! Points for TEZIM (device)
= 1

*Protocol MODBUS
*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2ZACROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Manual
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert =No
CEI=0
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Source = Point
UseQues = Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable = No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrReport = No
OutFailEnable = No
OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable = No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
- SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
- SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
- InvertFlag =No
! EpnRef No EPN Reference

- MbRemoteloType = Input
MbLocalloType = Reset

Counters
MbPointAddress = 8197
MbConversionType =

BOOLEAN
MbBit =0

---*Point DO RemoteData

Group = TEZIM

- Tag = AKAPROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = M anual
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

Source = Point

UseQues = Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
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NoSrcReport =No
ReqRejEnable =No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrReport = No
OutFailEnable = No
OutFailClass = Informational
OutFailReport =No
UnsolEnable =No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No

! EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8198

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AIKAPROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Manual
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

Source = Application
UseQues =Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable =No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrReport = No
OutFailEnable = No

OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable =No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport = No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No
EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8199

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A2KAPROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Manual
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

Source = Point

UseQues = Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable = No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrR eport = No
OutFailEnable =No
OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable =No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No

OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup =None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport =No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No

! EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8200

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BKAPROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Manual
AlarmPermEnable =No
AlarmPermlnvert =No
CEI=0

Source =Point

UseQues = Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable =No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrReport =No
OutFailEnable = No
OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable =No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
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QuesReport =No
BadEnable=No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport =No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No

! EpnRef: No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8201

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BIKAPROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode =Manual
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

Source = Point

UseQues =Yes
NoSrcEnable = No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable = No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport = No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrReport =No
OutFailEnable =No
OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable = No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable=No

BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
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SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No
! EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8202

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2ZKAPROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = M anual
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

Source = Point
UseQues =Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable =No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrReport = No
OutFailEnable = No
OutFailClass = Informational
OutFailReport =No
UnsolEnable = No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable=No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000

InvertFlag = No
! EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8203

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = SCOPRT
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Manual
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

Source =Point
UseQues = Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = Informational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable = No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrR eport = No
OutFailEnable =No
OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable =No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable=No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No

! EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8204

MbConversionType =
BOOLEAN
MbBit =0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = SCSAHA
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable =Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Manual
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

Source = Point
UseQues =Yes
NoSrcEnable = No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable = No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrReport = No
OutFailEnable = No
OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable =No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport =No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No

! EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8205

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = MODE
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BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=KONTROL
MODU
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType =Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6198

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BIVBOS

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B1 VARIL BOS
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational



EK-3 (Devam) SCADA Programinin veri tabani

DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6184

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2VBOS

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B2 VARIL BOS
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable=No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6185

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AKAPAR
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor= A KAPAMADA
ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No

AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup =None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = A1l
KAPANAMIYOR
S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6187

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData
Group = TEZIM
Tag = A2KAPAR
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor = A2 KAPAMA

S1String = A KAPANAMIYOR ARIZA

S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6186

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AIKAPAR
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=A1 KAPAMA
ARIZA

ScanRate = 0.000000

ScanPhase =0

TimedEnable = No

EventEnable = Yes

ScanEnable =On

AlarmEnable =On

Mode = Auto

AlarmPermEnable =No

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No

BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup =None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
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SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = A2
KAPANAMIYOR
S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input
MbLocalloType = Reset

Counters
MbPointAddress = 6188
MbConversionType =
BOOLEAN
MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BKAPAR
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B KAPAMADA
ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport = No
RexEnableHist =No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No

S1String =B KAPANAMIYOR

S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6189

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData
Group = TEZIM

Tag = BIKAPAR
BlockName = DI
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Egu =undefined

Descriptor=Bl KAPAMADA

ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable=No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String =B1
KAPANAMIYOR
S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6190

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2ZKAPAR
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B2 KAPAMADA

ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable=No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational

DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational

SOStateEventReport = No
S1String =B2

KAPANAMIYOR

S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =

Informational

S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input
MbLocalloType = Reset

Counters
MbPointAddress = 6191
MbConversionType =

BOOLEAN
MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AACAR

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor= A ACMADA
ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport = No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = A ACILAMIYOR
S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6192

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AIACAR
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=A1 ACMADA
ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable =Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No

S1String = A1 ACILANIYOR

S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6193

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A2ACAR
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=A2 ACMADA
ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable =Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
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AlarmPermlnvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport = No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = A2 ACILAMIYOR
S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6194

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BACAR

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B ACMADA
ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
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SOStateEventReport = No
S1String =B ACILAMIYOR
S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6195

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BIACAR
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=Bl ACMADA
ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable = No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String =B1 ACILAMIYOR
S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6196

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2ZACAR
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B2 ACMADA
ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable=No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = B2 ACILAMIYOR
S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6197

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point Al RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BASINC

BlockName = Al
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

EguLow =0.000000
EguHigh =0.000000
DisplayLow = 0.000000
DisplayHigh =0.000000
UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No

QuesEnable = No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No

BadClass = Informational
BadReport =No
HiHiEnable = No
HiHiClass = Informational
HiHiReport =No
HiHiValue =0.000000
HiEnable =No

HiClass = In formational
HiReport =No

HiValue =0.000000
LoEnable =No

LoClass = In formational
LoReport =No

LoValue =0.000000
LoLoEnable =No
LoLoClass = Informational
LoLoReport =No
LoLoValue =0.000000
LevelDeadband = 0.000000
RocpEnable =No
RocpClass = Informational
RocpReport =No
RocpValue =0.000000
RocnEnable =No
RocnClass = Informational
RocnReport =No
RocnValue =0.000000
RocTimeBase =0.000000
RocRepeatAlarm = No
DevpEnable =No
DevpClass = In formational
DevpReport =No
DevpValue = 0.000000
DevnEnable =No
DevnClass = In formational
DevnReport = No
DevnValue = 0.000000
DevSetPointString = 0.0
DevRepeatAlarm= No
RexEnableHist =No
RexValueHist =0.000000
RexEnableApp =No
RexValueApp =0.000000
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
ConversionType = None
InstrumentLow = 0.000000
InstrumentHigh = 0.000000
SmoothingFactor =0.000000

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 10240

MbConversionType = FLOAT

MbBit=0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AACROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = M anual
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

Source = Point
UseQues =Yes
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NoSrcEnable = No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable = No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport = No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrReport =No
OutFailEnable =No
OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable = No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable = No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable=No
QuesClass = In formational
QuesReport = No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No

! EpnRef: No EPN Reference

MbRemoteloType = Input
MbLocalloType = Reset

Counters
MbPointAddress = 8192
MbConversionType =
BOOLEAN
MbBit =0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AIACROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Manual
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

Source = Application
UseQues =Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable =No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
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VerErrR eport = No
OutFailEnable = No
OutFailClass = Informational
OutFailReport =No
UnsolEnable = No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable = No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No

! EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8193

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A2ACROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = Manual
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

Source = Point

UseQues =Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable =No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrR eport = No
OutFailEnable = No
OutFailClass = Informational
OutFailReport =No
UnsolEnable =No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable = No

UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable=No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable = No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No
EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8194

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BACROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = M anual
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

Source = Point

UseQues = Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable = No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrR eport = No
OutFailEnable =No
OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable =No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No

QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No

! EpnRef No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8195

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DO RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BIACROL
BlockName =DO
Egu =undefined

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = M anual
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

Source = Point

UseQues = Yes
NoSrcEnable =No
NoSrcClass = In formational
NoSrcReport =No
ReqRejEnable = No
ReqRejClass = Informational
ReqRejReport =No
VerErrEnable = No
VerErrClass = Informational
VerErrR eport = No
OutFailEnable = No
OutFailClass = Informational
OutFailReport = No
UnsolEnable =No
UnsolClass = Informational
UnsolReport =No
UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable = No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No

BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None

DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport =No
TimerPreset =0.000000
InvertFlag = No

! EpnRef: No EPN Reference

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 8196

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BOTO

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B BOLUMU
OTOMATIK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable = No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable=No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable=No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6147

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData
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Group = TEZIM
Tag = SELLE
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor = SISITEM
MANUEL
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable = No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport = No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6148

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AELLE

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor= A BOLUMU
MANUEL
ScanRate = 0.000000
ScanPhase=0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable=No

OldClass = Informational

OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable=No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6149

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BELLE

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=B BOLUMU
MANUEL
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No

InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6150

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = ASEC

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor = A BOLUMU
SECILDI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6151

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AISEC

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor = A1 SIRASI
SECILDI

ScanRate = 0.000000

ScanPhase =0

TimedEnable = No

EventEnable = Yes
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ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport = No
BadEnable = No
BadClass = Informational
BadReport = No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport =No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input
MbLocalloType = Reset

Counters
MbPointAddress = 6152
MbConversionType =
BOOLEAN
MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A2SEC

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor = A2 SIRASI
SECILDI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable=No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable=No
QuesClass = In formational
QuesReport = No
BadEnable =No

BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
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HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6153

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BSEC

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B BOLUMU
SECILDI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable=No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6154

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BISEC

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=B1 SECILDI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable=No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6155

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2SEC

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor = B2 SIRASI
SECILDI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational

OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup =None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6156

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = ANLGDGT
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor= ANALOG

DUITAL SWITCHI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable =Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermlnvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
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InvertFlag = No

MbRemoteloType =Input
MbLocalloType = Reset

Counters
MbPointAddress = 6169
MbConversionType =
BOOLEAN
MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = ASECLMB
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=A SECILDI
LAMBASI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType =Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress =6170

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BSECLMB
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor =B SECILDI
LAMBASI

ScanRate = 0.000000

ScanPhase =0

TimedEnable =No

EventEnable = Yes
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ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6171

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = ABARLMB
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=A BOLUMU

BASINC ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable=No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No

BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No

HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No

S1String = A BASINC ARIZA

S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6172

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BBARLMB
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=B BOLUMU

BASINC ARIZA
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable=No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No

S1String =B BASINC ARIZA

S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress =6173

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM

Tag = AIDEVREDE
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor = A1 SIRASI

DEVREDE

ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6174

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A2DEVREDE
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor = A2 SIRASI
DEVREDE
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermlnvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
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DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType =Input
MbLocalloType = Reset

Counters
MbPointAddress =6175
MbConversionType =

BOOLEAN
MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BIDEVREDE
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor =B1 SIRASI
DEVREDE
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermlnvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable=No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport =No
InvertFlag = No
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MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6176

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2DEVREDE
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor = B2 SIRASI
DEVREDE
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6177

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A1VBOS

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor= A1 VARIL BOS
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0

TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On

Mode = Auto

AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable = No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6182

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A2VBOS

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor = A2 VARIL BOS
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport = No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No

BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No

SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6183

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AACIK

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=A VANASI ACIK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermlnvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable = No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6157

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A1KAPALI
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=A1 VANASI
KAPALI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport = No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport =No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6164

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A1ACIK

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=A1 VANASI
ACIK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
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DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6158

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A2ACIK

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor= A2 VANASI
ACIK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable=No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6159

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BACIK

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B VANASI ACIK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable = No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable = No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6160

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BIACIK

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=B1 VANASI
ACIK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No

AlarmPermlnvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6161

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2ACIK

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor =B2 VANASI
ACIK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No

BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No

SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress =6162

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AKAPALI
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=A VANASI
KAPALI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport = No
OldEnable = No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass =In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress =6163

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData
Group = TEZIM

Tag = A2KAPALI
BlockName = DI
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Egu =undefined

Descriptor = A2 VANASI
KAPALI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6165

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BKAPALI
BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=B VANASI
KAPALI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational

DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6166

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = BIKAPALI
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=B1 VANASI
KAPALI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport = No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6167

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2KAPALI
BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor =B2 VANASI
KAPALI
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6168

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = GBDUS

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor=GAZBASINCI
DUSUK KONTAGI

ScanRate = 0.000000

ScanPhase =0

TimedEnable =No

EventEnable = Yes

ScanEnable =On

AlarmEnable = On

Mode = Auto
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AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable = No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport =No
S1String = BASINC DUSUK
S1StateEventEnable = Yes
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = Yes
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6144

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A1YED

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=A1 SIRASI
YEDEK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable = No
QuesClass =In formational
QuesReport =No
BadEnable =No

BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
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SOStateEventClass =

Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =

Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6178

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = A2YED

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor = A2 SIRASI
YEDEK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = Informational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress =6179

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit =0

*Point DI RemoteData
Group = TEZIM

Tag = BIYED
BlockName = DI

Egu =undefined

Descriptor =B1 SIRASI
YEDEK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport = No
QuesEnable =No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6180

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = B2YED

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor = B2 SIRASI
YEDEK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable =On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert =No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No

OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational

DisconReport =No
QuesEnable = No
QuesClass = In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup =None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6181

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = SOTO

BlockName =DI
Egu =undefined

Descriptor = SISTEM
OTOMATIK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable = No
EventEnable = Yes
ScanEnable =On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable =No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable =No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable = No
QuesClass = Informational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist =No
HourlyRollup = None
DailyRollup = None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType = Input
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MbLocalloType = Reset

Counters
MbPointAddress = 6145
MbConversionType =
BOOLEAN
MbBit =0

*Point DI RemoteData

Group = TEZIM
Tag = AOTO

BlockName = DI
Egu =undefined

Descriptor=A BOLUMU
OTOMATIK
ScanRate = 0.000000
ScanPhase =0
TimedEnable =No
EventEnable = Yes
ScanEnable = On
AlarmEnable = On
Mode = Auto
AlarmPermEnable = No
AlarmPermInvert = No
CEI=0

UnavEnable =No
UnavClass = In formational
UnavReport =No
OldEnable =No
OldClass = Informational
OldReport =No
DisconEnable = No
DisconClass = Informational
DisconReport =No
QuesEnable = No
QuesClass =In formational
QuesReport =No
BadEnable =No
BadClass = Informational
BadReport =No
RexEnableHist = No
HourlyRollup =None
DailyRollup =None
SOString = deneme
SOStateEventEnable = No
SOStateEventClass =
Informational
SOStateEventReport = No
S1String = deneme me me me
S1StateEventEnable = No
S1StateEventClass =
Informational
S1StateEventReport = No
InvertFlag = No

MbRemoteloType =Input

MbLocalloType = Reset
Counters

MbPointAddress = 6146

MbConversionType =
BOOLEAN

MbBit=0
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mtranQ
vis 1
detect 1
SCADATEZ: model
. dynprop \
(__VISION_HEADER \
=*\
(call author("c", "scada", "Sun Oct 03 11:37:58 1999","3")) \
(call author("m", "scada", "Sun Jan 02 11:45:09 2000",
"229")))
. userword 61440
feolor 20
fstyle 1
finter 1
fdir 0
fpercent 100
ecolor 7
estyle 1
ewidth 1
frect 0.5147 73.6492 99.5313 1.0667
feolor 63
fstyle O
ecolor 63
ewidth 4
frect 41.5535 62.5946 24 2147 64.34
.move -12.474 2.89093
inst SGO_ADEM3 00
. userword 61448
.move 7.5605 60.9764
renamedvars \
devrede :: devrede_0\
yedek :: yedek 0\
bos ::bos_0\
DEVREDE :: "~TEZIM.AIDEVREDE NXS_ONLINE" \
YEDEK :: "~TEZIM.A1YED NXS_ONLINE" \
BOS :: "~TEZIM.A1VBOS NXS_ONLINE"
frect 41.5535 62.5946 24 2147 64.34
.move -12.474 -18.0911
inst SGO_ADEM3 00
. userword 61448
.move 7.5605 45.7762
renamedvars \
devrede :: devrede_1\
yedek :: yedek 1\
bos ::bos_1\
DEVREDE :: "~TEZIM.A2DEVREDE NXS_ONLINE" \
YEDEK :: "~TEZIM.A2YED NXS_ONLINE" \
BOS :: "~TEZIM.A2VBOS NXS_ONLINE"
frect 41.5535 62.5946 24 2147 64.34
.move -12.474 -54 9278
inst SGO_ADEM3 00
. userword 61448
.move 7.5605 8.93948
renamedvars \
devrede :: devrede 2\
yedek :: yedek 2 \
bos ::bos 2\
DEVREDE :: "~TEZIM.B2DEVREDE NXS_ONLINE" \
YEDEK :: "~TEZIM.B2YED NXS_ONLINE" \
BOS :: "~TEZIM.B2VBOS NXS_ONLINE"
frect 41.5535 62.5946 24 2147 64.34
.move -12.474 -39.7277
inst SGO_ADEM3 00
. userword 61448
.move 7.5605 24.1396
renamedvars \
devrede :: devrede 3\
yedek :: yedek 3\
bos ::bos_3\
DEVREDE :: "~TEZIM.BIDEVREDE NXS_ONLINE" \
YEDEK :: "~TEZIM.BIYED NXS_ONLINE" \
BOS :: "~TEZIM.B1 VBOS NXS_ONLINE"
frect 41.5535 62.5946 24 2147 64.34
. move 12.0439 -2.89093
frect 41.5535 62.5946 24 2147 64.34
.move 12.0439 -18.0911

frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 12.0439 -39.7277
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 12.0439 -54.9278
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 12.3347 -2.89093
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 12.3347 -18.0911
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 12.3347 -39.7277
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 12.3347 -54.9278
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 124801 -2.89093
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 124801 -18.0911
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 124801 -39.7277
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 124801 -54.9278
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 129163 -2.89093
inst SGO_ADEM2 0 0
. userword 61448
.move 78.5648 964279
renamedvars \
cur_valuel :: cur_valuel 0\
cur_value2 :: cur_value2_0 \
TAGNAMEI :: "~TEZIM.A1ACIK NXS_ONLINE" \
TAGNAME?2 :: "~TEZIM.A1KAP ALI NXS_ONLINE"
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 129163 -18.0911
inst SGO_ADEM2 0 0
. userword 61448
.move 78.5648 81.155
renamedvars \
cur_valuel :: cur_valuel 1\
cur_value2 :: cur_value2 1\
TAGNAMETI :: "~TEZIM.A2ACIK NXS_ONLINE" \
TAGNAME?2 :: "~TEZIM.A2KAP ALI NXS_ONLINE"
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 129163 -39.7277
inst SGO_ADEM2 0 0
. userword 61448
. move 78.5648 59.7002
renamedvars \
cur_valuel :: cur_valuel 2\
cur_value2 :: cur_value2 2\
TAGNAMET] :: "~TEZIM.B1 ACIK NXS_ONLINE" \
TAGNAME?2 :: "~TEZIM.B1 KAPALI NXS_ONLINE"
frect 41.5535 62.5946 242147 64.34
.move 129163 -54.9278
inst SGO_ADEM2 0 0
. userword 61448
.move 78.5648 44 4273
renamedvars \
cur_valuel :: cur_valuel 3\
cur_value2 :: cur_value2 3\
TAGNAMET] :: "~TEZIM.B2ACIK NXS_ONLINE" \
TAGNAMER?2 :: "~TEZIM.B2KAPALI NXS_ONLINE"
frect 25.3204 63.9035 41.5535 62.5946
.tran 4.37114e-008 -1 01 4.37114e-008 0
.move 11698 19.7575
frect 25.3204 63.9035 41.5535 62.5946
.tran 4.37114e-008 -1 01 4.37114e-008 0
.move 11698 -17.1883
frect 34.0473 62.74 24.2147 6434
.move 29.1343 -10.7092
frect 34.0473 62.74 24.2147 6434
.move 29.1343 -47 4368
frect 34.0473 62.74 24.2147 6434
. move 45.6824 -10.7092
inst SGO_ADEM2 0 0
. userword 61448
.move 112.231 88.5551
renamedvars \



92

EK-4 (Devam) SCADA Kullanici ara yiiz programi

cur_valuel :: cur_valuel 5\
cur_value?2 :: cur_value2_5\
TAGNAMEI :: "~TEZIM.AACIK NXS_ONLINE" \
TAGNAME? :: "~TEZIM.AKAPALINXS_ONLINE"
frect 24.2147 62.74 34.0473 64.34
. move 45.6824 -47 4368
inst SGO_ADEM2 00
. userword 61448
.move 112.085 52.1001
renamedvars \
cur_valuel :: cur_valuel 6\
cur_value2 :: cur_value2_6 \
TAGNAMEI :: "~TEZIM.BACIK NXS_ONLINE" \
TAGNAME? :: "~TEZIM.BKAPALI NXS_ONLINE"
frect 48.4189 64.2668 11 4731 62.5946
.tran 4.37114e-008 -1 0 1 4.37114¢-008 0
.move 142.279 492099
frect 30.8758 62.5218 242147 64.34
.move 55.1197 -28.1275
tcolor 7
height 1.8
path 1
font 1
prec 0
align23
size 0 0
ftrect 85.7184 41.6489 969141 34.3761 "SISTEM"
.move -0.896133 -2.41821
beolor 0
text "A VANASI" 43.9889 39.4671
.move 22.6822 22.5457
text "A1 VANASI" 43.9889 39.4671
.move-11.1957 31.1276
text "A2 VANASI" 43.9889 39.4671
.move-11.1957 15.7092
text "Bl VANASI" 43.9889 394671
.move-11.1957 -5.32733
text "B2VANASI" 43.9889 39.4671
.move-11.0503 -20.8911
text "B VANASI" 43.9889 39.4671
.move 22.5368 -13.8183
inst SGO_ADEMI 00
. userword 61448
.move 66.5257 18.5214
. scale 66.5257 18.5214 0.614034 0.614034
renamedvars \
secildi :: secildi_0 \
VANASECILDI :: "~TEZIM.BSEC NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEMI 00
. userword 61448
. move 66.5257 54.8854
. scale 66.5257 54.8854 0.614034 0.614034
renamedvars \
secildi ::secildi_1 \
VANASECILDI :: "~TEZIM.ASEC NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEMI 00
. userword 61448
.move 32.9386 62.74
. scale 32.9386 62.74 0.614034 0.614034
renamedvars \
secildi :: secildi_2 \
VANASECILDI :: "~TEZIM.A1SEC NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEMI 00
. userword 61448
.move 32.9386 47.3217
. scale 32.9386 47.3217 0.614034 0.614034
renamedvars \
secildi ::secildi_3 \
VANASECILDI :: "~TEZIM.A2SEC NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEMI 00
. userword 61448
. move 32.9386 26.6669
. scale 32.9386 26.6669 0.614034 0.614034
renamedvars \
secildi :: secildi_4 \
VANASECILDI :: "~TEZIM.BI SEC NXS_ONLINE"

inst SGO_ADEMI 00
. userword 61448
.move 329386 109577
. scale 32.9386 10.9577 0.614034 0.614034
renamedvars \
secildi :: secildi_5 \
VANASECILDI :: "~TEZIM.B2SEC NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEMS5 0 0
. userword 61448
.move 43.5016 64.2916
. scale 43.5016 64.2916 0.636431 0.636431
renamedvars \
acilmiyor :: acilmiyor_0 \
kapanmiyor :: kapanmiyor 0 \
VANAACILMIYOR :: "~TEZIM.A1 ACARNXS_ONLINE" \
VANAKAPANMIYOR :: "~TEZIM.A1KAPAR
NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEM6 0 0
. userword 61448
.move 66.8165 29.576
renamedvars \
basincariza :: basincariza 0 \
BASINCARIZA :: "~TEZIM.BBARLMB NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEM6 0 0
. userword 61448
.move 66.9619 66.0855
renamedvars \
basincariza :: basincariza_1 \
BASINCARIZA :: "~TEZIM.ABARLMB NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEMS 00
. userword 61448
.move 43.5016 48.8732
. scale 43.5016 48.8732 0.636431 0.636431
renamedvars \
VANAACILMIYOR :: "~-TEZIM.A2ACAR NXS_ONLINE" \
VANAKAPANMIYOR :: "~TEZIM.A2KAPAR
NXS_ONLINE" \
acilmiyor :: acilmiyor_1 \
kapanmiyor :: kapanmiyor_1
inst SGO_ADEMS 0 0
. userword 61448
.move 43.5016 27.2003
. scale 43.5016 27.2003 0.636431 0.636431
renamedvars \
VANAACILMIYOR :: "~-TEZIM.BIACAR NXS_ONLINE" \
VANAKAPANMIYOR :: "~TEZIM.BIKAPAR
NXS_ONLINE" \
acilmiyor :: acilmiyor_2 \
kapanmiyor :: kapanmiyor 2
inst SGO_ADEMS 0 0
. userword 61448
.move43.5016 11.782
. scale 43.5016 11.782 0.636431 0.636431
renamedvars \
VANAACILMIYOR :: "~TEZIM.B2ACAR NXS_ONLINE" \
VANAKAPANMIYOR :: "~TEZIM.B2KAPAR
NXS_ONLINE" \
acilmiyor :: acilmiyor_3 \
kapanmiyor :: kapanmiyor 3
inst SGO_ADEMS 00
. userword 61448
.move 65.0206 47.5641
. scale 65.0206 47.5641 0.636431 0.636431
renamedvars \
VANAACILMIYOR :: "~-TEZIM.AACARNXS_ONLINE" \
VANAKAPANMIYOR :: "~TEZIM.AKAP AR NXS_ONLINE"

acilmiyor :: acilmiyor_4 \
kapanmiyor :: kapanmiyor 4
inst SGO_ADEMS 0 0
. userword 61448
.move 65.0206 11.3456
. scale 65.0206 11.3456 0.636431 0.636431
renamedvars \
VANAACILMIYOR :: "~-TEZIM.BACAR NXS_ONLINE" \
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VANAKAPANMIYOR :: "~TEZIM.BKAPAR NXS_ONLINE"

acilmiyor :: acilmiyor_5 \
kapanmiyor :: kapanmiyor 5
inst SGO_ADEM7 00
. userword 61448
. move 90.3474 27 8306
. scale 90.3474 27.8306 0.932286 0.932286
renamedvars \
oto ::oto_0\
man :: man_0 \
OTOMATIK :: "~TEZIM.SOT O NXS_ONLINE" \
MANUEL :: "~TEZIM.SELLE NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEM7 00
. userword 61448
.move 66.8165 44.1216
. scale 66.8165 44.1216 0.877449 0.877449
renamedvars \
oto ::oto_1\
man ::man_1\
OTOMATIK :: "~TEZIM.AOT O NXS_ONLINE" \
MANUEL :: "~TEZIM.AELLE NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEM7 00
. userword 61448
.move 66.9619 790311
. scale 66.9619 7.90311 0.896146 0.896 146
renamedvars \
oto ::oto_2\
man ::man_2 \
OTOMATIK :: "~TEZIM.BOTO NXS_ONLINE" \
MANUEL :: "~TEZIM.BELLE NXS_ONLINE"
inst SGO_ADEMI100
. move 20.2889 64.9673
renamedvars \
Close :: "TEZIM.ATKAPROL" \
Open :: "TEZIM.AlACROL"
inst SGO_ADEMI1100
. move 20.2889 49.8399
renamedvars \
Close :: "TEZIM.A2KAPROL" \
Open :: "TEZIM.A2ACROL"
inst SGO_ADEMI100
. move 20.2889 28.1669
renamedvars \
Close :: "TEZIM.BI KAPROL" \
Open :: "TEZIM.BI ACROL"
inst SGO_ADEMI1100
.move 20.2889 12.8941
renamedvars \
Close :: "TEZIM.B2KAPROL" \
Open :: "TEZIM.B2ACROL"
inst SGO_ADEMI100
.move 82.2288 57.2581
renamedvars \
Close :: "TEZIM.AKAPROL" \
Open :: "TEZIM.AACROL"
inst SGO_ADEMI1100
.move 82.2288 14 4941
renamedvars \
Close :: "TEZIM.BKAPROL" \
Open :: "TEZIM.BACROL"
inst SGO_ADEMI1200
.move 59.2254 354636
renamedvars \
OPRT :: "TEZIM.SCOPRT" \
SAHA :: "TEZIM.SCSAHA"
inst SGO_ADEM1300
. userword 61448
.move 61.1957 35.6375
renamedvars \
mod :: mod_0\

KONTROLMODU :: "~TEZIM.MODE NXS_ONLINE"

inst SGO_ADEM14 00

. userword 61448

.move 87.8374 47.3797

. scale 87.8374 47.3797 1.9699 1.9699

renamedvars \

bas :: bas 0\
KLORBASINCI :: "~TEZIM.BASINC NXS_ONLINE"

height 1

font 2

text "KLOR BASINCI (bar)" 86.4453 52.4126
.move 3.34418 -0.727264

inst SGO_ADEMS 0 0

. userword 61448

.move 92.8152 419837

. scale 92.8152 41.9837 0.818357 0.818357
renamedvars \

basincdusuk :: basincdusuk_0\
BASINCDUSUK :: "~TEZIM.GBDUS NXS_ONLINE"

endm
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